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(64) Upinacia &elust na upinanie kruhovych obrobkov pre manipulaéné
zariadenia
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Vyndlez sa tyka kondtrukcie upfnacej &eluste na upinenie obrobkov pre manipulaeéné zaria-
denia, ktord je vhodnd najma na upinanie loiiskovych kriZkov pri modernizdcii nskladenia na
stroje, pripadne v medziopera¥nej doprave.

V sidasnosti je upinanie kruhovych obrobkov rieZené pomocou pevnych Zelusti, ovlddangch
‘mechanicky, pneumaticky, pripadne hydraulicky. Nevyhodou tohoto sp8sobu, predovietkym pri
dokon¥ovacich operdciach je, Ze m8%e nastat mechenické podkodenie opracovanej plochy a defor-
mdcie obrobku, %o je u dokonZ¥ovacich operscif nepripustné.

Mechanické podkodenie pri upinan{ je v mnohfch pripadoch prekdZkou pri riedeni mechani-
zdcie nakladania na stroje a u tf¥chto strojov je nutnd rusnd obsluha. .

Tieto nevjhodf odstrdnuje upinacia ¥elust podla vyndlezu, podstata ktorého spo¥iva
v tom, Ze v telese ¥eluste Jje upevnend pevnd éerﬁsf' ktord je odpru%end dvoma pruZinami.
Oprotl pevnej Zelusti su uloZené dve vjsuvné Zelluste, ktoré su opatrené puzdraml, prigom
v¥suvné Zeluste su prostrednictvom ozubeného prevodu prepojené s piestom hydraulického valca.

thody upinace ¥eTuste pre kruhové obrobky podla vyndlezu spo¥fvaji v odstrénent mo%-
nosti mechanického poskodenia opracovanej plochy ako aj deformécie tenkostennych kruhovych
obrobkov, %o Je zaigtené pruﬁnjmiuIOZenim pevnej Zeluste a puzdrami z plastickej hmoty,
ktorymi sy opatrené vfsuvne upinacie elementy, %o zaistuje mo¥nost poufitia pre menipula&né
zariadenia u strojov pre dokon¥ovacie operdcie na kruhovych obrobkoch.

Priklad kon¥truk¥ného riesenia upinacej &eXuste ﬁodra vynédlezu Je zndzorneny na pripo-
Jenych vykresoch, kde obr. 1 s uchytenym obrobkom predstavuje bodnj pohlad -rezu na upinaciu
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gelust s vysunutymi vysuvnymi upinacimi elementami, obr. 2 predstavuje Zelny pohrad na upina-
ciu &elust a polohu v¥suvnych upinacich elementov vzhledom k pevnej &elusti, obr., 3 predsta-
vuje rez pSdorysu, ozubeny pastorek s ozubenym prevodom na vysﬁvecie elementy. Obr. 4 pred-
stavuje vysuvné elementy - zasunuté v telese Zeluste v zékladnea ‘polche.

Upinacia %elust na kruhové vfrobky pre manipulalné zariadenie pozostédva z telesa 1 Ze-
Tuste, v ktorom je upevnend pevnd felust 2, odpruZend pruZinou 3, z dvoch v¥suvnych ge~
Tust{ 4, opatrengch puzdremi 5 z plastickej létky, ktoré si ovlddané cez ozubeny prevod [
pomocou hydraulického valea 7 s piestom 8, priZom teleso 1 Zeluste Jje opatrend otvorom S
pre spojenie s manipuladnym zariadenim 10 s dvomi vodiacimi tylemi 11.

Pred upnutim kruhového obrobku sd vysuvné 6eruste 4 v 2adnej (zdkladnej) polohe, mani-
pula¥né zariadenie 10 prisunie upinaciu Zelust ku kruhovému obrobku na pevni &elust 2 od-
pruZeni prufinemi 3, ktord sa stladf. Potom nasleduje vysunutie vysuvnych Eelusti 4 cez
ozubeny prevod § do prednej (upfnacej) polohy, &im je kruhovy obrobok upnuty v Zelusti
manipulaného zariadenia.

Vyndlez mb%e byt uplatneny u strojov, ktoré su zaradené v autoﬁatickom alebo polo-
automatickom vyrobnom cykle pre dokon¥ovacie operdecie na kruhovy¥ch obrobkoch (briskach a
superfiniZovacich strojoch) upinenych vo vretendch elektromagneticky v klznych opierkdch.

PREDMET VYNALEZU

Upinecia ¥elust na upinanie kruhovjch tenkostennych obrobkov pre manipuladné zaria-
denia pozostdvajica z telesa, pevnej Zeluste a vysuvnych gelust{ ovlddangch hydraulickym
mechanizmom vyzna¥ujici sa tym, %e v telese (1) Je upevnend pevnd Zelust (2) odpru%end
dvoma pru¥finami (3) a dve v¥suvné &eluste (4) opatrené puzdrami (5) sd prostrednictvom ozu-
beného prevodu (6) prepojené s piestom (8) hydraulického valca (7).
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3 listy vykresov
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