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DESCRIZICNE

La presente invenzione riguarda il fissaggio
di uno strumento o© un'apparecchiatura a un caxico
portato da un velivolo, quale ad esempio un missi-
le.

L'invenzione & stata concepita con particolare
riferimento al fissaggio di un'apparecchiatura di
ripresa ad alta velocitd a un missile montato sul-
1'ala © sulla fuscliera di un velivolo. Come risul-
tera chiaro dalla descrizione che sgegue, 1'inven-
zione non & tuttavia in alcun modo limitata a tale
applicazione, ma pud essere utilizzata per 11 fis-
saggio di un gqualsiasi strumento o apparecchiatura
a un gualsiasi carico portato da un velivolo.

Per ltesecuzione 3di prove di sparo 4i un mis-



sile aria-aria o aria-terra o di sgancic di carichi
esterni, & necessario montare sul velivolo un'appa-
recchiatura 4i ripresa ad alta velocitd. Attualmen-
te, l'apparecchiatura di vripresa comunemente uti-
lizzata & un cosiddetto Camera Pod, che & costitui-
to sostanzialmente da un involucre a forma di tani-
ca contenente una o pil telecamere ad alta velocita
e presenta una pluralitd di finestre attraverso le
guali la o le telecamere possono registrare immagi-
ni relative all'ambiente all'esterno delltinvolu-
cro. Il principale svantaggio dei Camera Pod & che
essi devono essere gpecificamente costruiti e qua-
lificati cilaacuno per un dato tipo &i veliveolo. I-
noltre, 1 Camera Pod limitano le capacitid operative
del wvelivolo e non consentono quindi l'effettuazioc-
ne di certi tipi di prove.

Un'altra soluzione nota per il fissaggio di
una telecamera ad alta velocita al velivolo consi-
gte nel montaggio della telecamera su una stryuttura
di supporto fissata alla fusoliera del wvelivolo.
Anche questa soluzione, perd, richiede una struttu-
ra di supporto specifica per ciascun velivole e
comporta inoltre modifiche strutturali alla fuso-

liera al fine di garantire la resistenza meccanica




richiesta.

Scope della presente invenzione & quindi for-
nire un sistema di fissaggio universale, che con-
senta di fissare uno strumento ¢ apparecchio di ri-
presa, acguisizione, misura e simili a un carico
indipendentemente dal tipo di velivolo che porta
tale carico.

Tale scopo & pienamente raggiunto secondo
l'invenzione grazie a un sistema di fissaggio aven-
te le caratteristiche indicate nella rivendicazione
indipendente 1.

Ulteriori caratteristiche vantaggiose dell'in-
venzione formano oggetto delle rivendicazioni di-
pendenti.

Le caratteristiche e i vantaggl dell'invenzio-
ne risulteranno chiaramente dalla descrizione det-
tagliata che segue, data a puro titolo d4di esempio
non limitativo, con riferimento ai disegni allega-
ti, nei qguali:

le figure 1, 2 e 3 sonc rispettivamente una
viata prospettica, una vista in elevazione laterale
e una vista in pianta che illustrano il fissaggio
gsecondo 1l'invenzione di una telecamera ad alta ve-

locita a un missile portato dalltala di un velivo-



lo;

la figura 4 & una vista in pianta analoga a
guella della figura 3, in cui la telecamera & in-
clinata rispetto all'asse longitudinale del misgsi-
le;

la figura 5 & una vista in sezione secondo la
linea V-V della figura 2; e

la figura 6 & una vista prospettica di un ele-
mentc aerodinamico montato sul missile davanti alla
telecamera.

La descrizione che segue sard fatta con rife-
rimento al fissaggio di una telecamera ad alta ve-
locitd a un missile portato dall'ala o dalla fuso-
liera di un velivolo. Come gia detto in precedenza,
tale applicazione va tuttavia considerata come pu-
ramente egemplificativa e assclutamente non limita-
tiva dell'ambito di protezione del brevetto. Al po-
sto della telecamera, infatti, pud essere ad esem-
plc previsto un sistema di puntamento laser o un
disposgitivo elettro-ottico di acquisizione &/o mi-
'sura. Inoltre, lo strumento pud essere fissato a un
gqualsiasi altro carico portate dal velivolo, ad e-
sempio a un serbatoio di carburante montato sull'a-

la o sulla fuscliera del velivolo.



Con riferimento inizialmente alle figure dalla
1 alla 4, una telecamera ad alta velocita 10 & fis-
sata a un missile 12 (parzialmente illustratc nella
figura 1 e indicato solo in linea tratteggiata nel-
la figura 2} portato da un‘ala o dalla fusocliera di
un velivolo militare (non illustrati) mediante un
digpositivo di fissaggio 14. La telecamera ad alta
velocitd 10 pud essere una telecamera giad presente
sul mercato, guale ad esempio una camera COTS, dato
che il dispositiveo di fissaggio 14 pud essere adat-
tato a una qualsiasi telecamera o altro strumento
di acquigizione e/c misura. E' preferibile comun-
que, come nell’esempio i1llustrato, l'utilizzo 4di
una telecamera munita di obiettivo 16 orientato
perpendicolarmente all'asse longitudinale del mis-
gile 12, indicato nelle figure con ¥. Il m;ssile i2
& nell'esempic illustrato un missile aria-aria
AIM9-L, ma pud essere chiaramente un missile di al-
tro tipo.

Facendo ora riferimento anche alla figura 5,
il dispositivo di fissaggic 14 include una staffa
di supportce 18, un organo intermedio 20 e una fa-
scia 22. La staffa di supporxto 18 ha una forma so-

stanzialmente a U ed & fissata all'organc interme-



dio 20 mediante viti 24 o eguivalenti organi 4di
collegamento smontabili. Lforgano intermedic 20 &
preferibilmente costituito da un unico pezzo for-
mante una parete inferiore 20a sostanzialmente pia-
na, che trattiene superiormente la telecamevra 10, e
una parete superiore 20b avente una conformazione a
vasca atta ad accopplarsi con la seziocne circolare
del missile 12. L'insieme formato dalla staffa di
supporte 18 e dall'organo intermedio 20 & stabil-
mente assicurato al migsile 12 tramite la fascia
22, che & collegata alle sue estremitd a una coppia
di flangie di attacco 26 dell'organc intermedic 20
mediante viti 28 o eguivalenti organi di collega-
rento smontabili.

Come mostrato nelle figure 4 e 5, la telecame-
ra 10 & fissata a una parete di base 18a della
staffa e alla parete inferiore 20a dell'organo in-
termedio 20 mediante bulloni 30, ad esempioc bulloni
NAS 1102-3-10 o NAS 1203-2, la cuil disposizione pud
easere variata per consentire di inclinare la tele-
camera 10 xrispetto all‘tagse longitudinale X del
missile 12. Inoltre, grazie all‘accoppiamento di
forma fra la parete superiore 20b delllorgano in-

termedio 20 e il profilo circeolare del missile 12,



l'intero dispositivo di fissaggio 14 e la telecame-
ra 10 da esso portata possono essere orientati in-
torno all'asse longitudinale X del missile.

Sul missile 12 & inoltre montato, davanti alla
telecamera 10 risgpetto al senso di avanzamento del
velivolo, un elemento aerodinamico 32, la cui se-
zione frontale copre completamente gquella della te-
lecamexra 10 e che & opportunamente conformato in
medo da ridurre la resistenza aerodinamica della
telecamera e del relativo dispositivo di fissaggio.
L'elemento aerodinamico 30 & preferibilmente rea-
lizzato in fibra di carbonio, in medc da contenere
la massa complessiva dellfapparecchiatura montata
sul missile 12, ed & montato sul missile 12 median-
te una coppia di fasce 34. Ciascuna fascia 34 ab-
braccia il missile ed & fissata alle sue due estre-
mitd a una coppia di flangie di attacco 36 di un
rispettivo organo intermedio 38 connesso all'ele-
mento aercdinamico 32.

Come si comprenderd alla luce della precedente
descrizione, l'utilizzo del dispositive d4i fissag-
gic secondo l'invenzione consente di montare una
telecamera, o un gualsiasi altro strumento o appa-

recchlio, a un carico portato dal velivolo, in par-



ticolare a un missile, senza richiedere modifiche
strutturali su quest'ultimo. Il dispositivo di fis-
saggio & semplice e poco costoso e 1l suc impiego
non dipende dal tipo di velivoclo, ma solamente dal-
le dimensioni (diametro) del carico cul devono es-
sere fissati lo strumento o 1l'apparecchiatura. I-
noltre, l'impiego del dispositivo di fissaggio per
i1l fissaggioc di una telecamera ad alta velocitd
congente l'effettuazione di riprese video in condi-
zioni di prova che non permettono il trasporto del
Camera Pod.

Naturalmente, fermo restando il principio del-
l'invenzicne, le forme di attuazione ed i partico-
lari di realizzazione potranno essere ampliamente
variati rispettc a gquanto & atato descritto ed il-
lustrato a puro titole di esempico non limitativo.

Ad esempio, anche se nell'esempic illustrato
1l dispositive di fissaggic 14 e lielemento aerocdi-
namico 32 sono componenti distinti, & tuttavia ipo-
tizzabile una variante di realizzazione in cui 1'e-
lementoc aerodinamico forma un singolo pezzo con la
staffa di supporte 18 del dispositivo di fissaggio

14.



RIVENDICAZIONI

1. Sistema per il fiassaggio di uno strumento o
di un'apparecchiatura (10}, gquale in particolare
una telecamera ad alta velocitad, a un carico (12)
portato da un velivolo, quale in particolare un
missile, caratterizzato dal fatto di comprendere

un dispositivo di fissaggioc (14} che include
una struttura di supporto (18, 20} e almeno un or-
gano a fascia (22) atto a collegare in modo smonta-
bile la struttura di supporto (18, 20} al carico
(12); e

un elemento aerodinamico (32) associato al di-
spositive di fissaggio {14}, l'elemento aerodinami-
co (32) essendo atto a essere fissato in modo smon-
tabile al carico (12} davanti a detto strumento o
apparecchiatura (10}.
2. Sistema di fissaggioc secondo la rivendicazione
1, in cui la struttura 4di supporte (18, 20) del di-
gpositivoe di fissaggio (14} include una staffa di
supporto {(18) aperta superiormente e un organo in-
termedio (20) atto a essere fissato alla staffa di
supporto (18) per chiudere superiormente la staffa
si supporto (20), l'organc intermedio (20) essendo

disposto nella condizione assemblata fra lo stru-

16



mento o apparecchiatura (10) e il carico (12}.

3. Sistema di fissaggic seconde la rivendicazione
2, in cul l'organo intermedic {20} forma una parete
infericre (20a) sostanzialmente piana, che nella
condizione agmsemblata chiude supericrmente la staf-
fa di supporto (18), e una parete superiore (20b)
conformata in maniera tale da accoppiarsi con il
profilo del carico (12}.

4. Sistema 4i fissaggic secondo la rivendicazione
2 o la rivendicazione 3, in cui detto almeno un or-
gano a fascia (22) & attc a essere fissato all'or-
gano intermedioc (20).

5. Sistema di fissaggic secondo la rivendicazione
4, in cui l‘'organc intermedioc (20} & pyrovvisto di
almenc una coppia di flangie di attacco (26) per il
collegamento a detto almenc un organoe a fascia
{(22).

5. Sistema di fissaggioc secondo una gualsiasi
delle rivendicazioni precedenti, comprendente inol-
tre mezzl per variare l'orientamento di detto stru-
mento © apparecchiatura rispetto a un asse longitu-
dinale (X} del carico {(12}.

7. Sistema di fissaggio secondo una gualsiasi

delle rivendicazioni precedenti, comprendente inol-



tre almeno un organc a fascia (34} atto a fissare
l'elemento aerodinamico (30) al carico (12}.

8, Sistema di fissaggio secondo una gualsiasi del-
le rivendicazioni precedenti, in cui llelemento ae-
rodinamico (30) forma un singolo pezzo con la strut-

tura di supporto (18, 20).
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