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(54) : Elektromotor, pruzné ulo¥eny v dridku,
upevnéném ne nosné konstrukci

Blektromotor, pruZnd uloZeny v drii-
ku, upevndném ns nosné konstrukeci, je opat-
¥en na Selnich strandch prvnimi kotvieimi <
plochami a drZdk je na delnich strandch, ') -
privrdcenych k elektromotoru, opatien druhy-
mi kotvicimi plochemi, pPFidemZ v nepohybe WA N\
livém spojeni mezi kazdou prvni kotvied
plochou & k ni piivrdcenou_druhou kotvief
glochou Je umisténo slespon jedno odpru-
ovac{ téleso, nap¥iklad pryzovy prstenec.
Tim se docili potlaleni prencsu vydsich

frekvenci budicich sil s momentd do nosné
konstrukce pohénéného zefizeni, v disledku !

SehoZ se podstatné sniZi hluk za¥izeni p¥i -
provozu. Elektromotor je vhodny zejména
pro pohon praciho bubnu automatické pradky. \
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Vynédlez se tykd elektromotoru, pruin¢ uloZeného v dridku,
upevnéném na nosné konstrukci, nepiiklad na rdmu asutomatické
pratky.

Dosavadni zplsob Fedeni pohonu praciho bubnu automatické
pradky je takovy, Ze pohdnéci motor je tubhym spojenim upevnén
na nosné konstrukei pohénéného praciho bubnu. Tim se stévd, Ze
vi3echny elektromegnetické i mechanické sily a momenty, plsobici
na stator pohén&eiho elektromotoru, jsou pFenddeny na nosnou
konstrukei krytu pohén&ného preacihe bubnu, ktery se udinkem t&ch-
to 8il a momentl rozkmitd a vyddvéd nepi{jemny hluk.

‘ Uvedeny nedostatek je odstran&n elektromotorem, pruiZné uloZe~
nym v drZéku, podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivéd v tom, Ze
elektromotor je na ¥elnich strandch opatien prvnimi kotviefmi
plochemi a drZdk je na &¢elnich strandch pFivrdcenych k elektromo=-
toru opatien druhymi kotvieimi plochami, pridemZ v nepohyblivém
spojeni mezi kaZdou prvanil kotvici plochou a k ni p¥ivrdcenou
druhou kotvici plochou je umisténo alespon jedno odprufovaci t&-
leso. ' ,

Refenim elektromotoru, pru%n& ulo%eného v dridku, podle vyné-
lezu, se docili potladeni pFenosu vysdich frekvenci budicich
gil a momentd do nosné konstrukce krytu pohdnéného praciho bub-
ny & t{m se podstatn¥ sni¥{ hluk pradky p¥i prani. Vhodmou vol~-
bou tuhosti odpruZovacich téles se doséhne sni¥eni{ naméhdni
upevhovacich prvkd elektromotoru na drZék .

Priklaedy provedeni elektromotoru, pruZn& uloZeného ¥ drid-
ku, podle vyndlezu jsou znézornény na pripojenych vykresech.

Na obr. 1 je jedno z moZnych provedeni znédzornéno v podélném ie-
zu, na obre. 2 je jiné provedenif, souvisejfci s odlidnym tvarem

dtitu elektromotoru, rovnéZ v podélném ¥ezu, na obr. 3 je v de-
tailu A, vyznadeném na obr. 1, znédzorné€no umisténi vyztuhy pouze
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na vnéjéim povrehu odprufovaciho télesa a obr. 4 predstavuje
dald{ moZné provedeni elektromotoru, pruiné uloZeného v dridku,
souvisejici s odlisinym tvarem drZéku. -
Elektromotor 1, pruZn& uloZeny v drZdku 2 je opatfen na svych
Selnfeh strendch 3 prvnimi kotvicimi plochemi 4. Dridk 2 je pev-
né pripojen k noené konstrukei krytu 5 pracfho dbubnu, pohédn&né-
ho pes Femenici § a je na svych &elnich strandch 7, privrédce-
nych k elektromotoru 1, opatfen druhymi kotvicimi plochami 8. Me«
zi ka%dou prvnil kotvici plochou 4 elektromotoru 1 a k nf{ pFivré-
cenou druhou kotviei plochou 8 drZidku 2 je umist&n pryZovy
prstenec 9. Jak je patrné z obr. 1, miZe byt pryZovy prstenec
9 opatien na swém vn&jSim povrchu kovovym krouZkem ll a na svém
vnitfaim povrehu kovovym krouZfkem 12, piifemZ spojeni kovovych
krouZkd 11 a 12 s pryZovym prstencem 9 je nepohyblivé. Soulasnéd
Je vytvoreno nepohyblivé spojeni mezi vné&jdim kovovym krouZkem
11 a druhou kotviedl plochbu 8 a mezi vnit¥nim kovovym krouZikem
12 a prvni kotviel plochou 4. Na obre. 2 je toto nepohyblivé
spojeni provedeno mezi vndjsim kovovym krouZkem 1l a prvn{ kot-
viel plochou 4 a déle mezi vnit#nim kovovym krouZkem 12 a dru=-
hou kotvicf plochou 8. Obr. 3 zobrazuje v detailu nepohyblivé
spojeni, vytvoirené mezi vné&jdim kovovym krouZkem ll pryZového
prstence 9 a druhou kotvici plochou 8§ a mezi vnit¥nim povrchem
pryZového prstemce Q bez kovového krouZku a prvani kotviel plo-
chou 4 elektromotoru 1.
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Elektromotor, pruZné uloZeny v driZéku, upeviéném. na nosné
konstrukci, napfikled na rdmu automatické pradky, vyznadujici
se tim, %e je na &elnfch strandch (3) opatien prvnimi kotvi-
cimi plochami {4) a dr%dk (2) je na &elnfch strasndch (7)
piivrécenych k elektromotoru (1) opat¥en druhymi kotvicimi
plochami (8), p¥ifemZ v nepohyblivém spojenf mezi kaZdou
prval kotvici plochou (4) & k nf piivrédcenou druhou kotvici
plochou (8) je umisténo alespon Jjedno odpru¥ovaecf téleso (9).

Eiektromotor-podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze odpruZo-
vaci télese (9) je vytvoreno jako pryZovy prstenac.

Elektromotor podle bodu 2, vyznalujicf{ se tim, %e odpruZo=
vaci t&lesa (9) a/nebo prvnf kotwiei plochy (4) a/nebo druhé
kotviei plochy (8) jsou opatPeny alespon jednou vyztuhou (10),
nepifklad kovovym krouZkem (11, 12).

2 vykresy
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