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(57) Abrégé : Appareil (1) de restriction de mouvement destiné a empécher un animal (2) d’atteindre avec sa gueule ou certains de
ses membres, une zone a protéger de son corps. Cet appareil (1) comporte: des moyens de solidarisation antérieure (3) et postérieure
(4) de I’appareil (1) a I’animal (2); des moyens de restriction de mouvement (5); les moyens de solidarisation antérieure (3) et posté-
rieure (4) étant rendus solidaires ou reliés aux moyens de restriction de mouvement (5). Les moyens de restriction de mouvement (5)
possedent un rail (6) dorsal destiné a €tre placé au droit du plan de symétrie sagittal de 1’animal (2), contre le sommet d’une partie
de sa colonne vertébrale; ce rail (6) présentant la forme d’un profilé a section transversale fermée ou ouverte.
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APPAREIL VETERINAIRE, ERGONOMIQUE ET REGLABLE DE
RESTRICTION DE MOUVEMENTS

'invention concerne de maniere génerale l'appareillage vétérinaire
destiné aux animaux, notamment aux quadrupedes domestiques.

Plus spécialement, linvention vise un appareil de restriction de
mouvements destiné a empécher un animal d’atteindre avec sa gueule ou
certains de ses membres, au moins une zone de son corps que l'on
souhaite protéger. Typiquement, chaque zone & protéger du corps de
'animal comporte au moins une lésion telle que cicatrice et/ou un
accessoire de soins tel que bandage ou aiguille de perfusion. On sait
qu’'un animal par exemple blesse, a tendance a lécher et/ou a gratter a

'aide de ses pattes posterieures cette zone.

Avant d’évoquer l'invention, citons par ordre chronologique de dépdt, des
documents relatifs au domaine de I'appareillage vetérinaire de restriction
de mouvements.

Le document US-A-3.036.554 décrit un dispositif protecteur contre les
auto mutilations. Il est en forme de cone tronqué, localise autour du cou
d’un animal et étendu vers 'avant. Ce dispositif a pour inconvenient d’'étre
inconfortable, et d’interferer avec des actions de I'animal telles que sa
nutrition ou son sommeil.

Le document US-A-4.286.547 déecrit une unité de restriction pour animal.
Un collier et une bande abdominale sont rejoints par des pieces latérales,
ajustables pour s’adapter proprement a l'animal, de sorte que l'unité
prohibe le vrillement latéral de 'animal. Des moyens de fixation rapide
sont pourvus d’embouts echancrés aptes a s’engager dans des encoches,
apres leur déformation elastique.

Le document FR-A-2.480.109 décrit un appareil véterinaire, visant a
assurer une correction orthopédique des membres posterieurs en cas de

dysplasie de la hanche d’'un animal. Un harnachement prend appui sur les



CA 02412991 2002-12-16

WO 01/97711 PCT/FR01/01871

10

15

20

25

lombes et sur le dos de I'animal, au moyen de plaques de rigidite. Ces
plaques sont galbées de maniére a épouser la forme anatomique externe
de I'animal. Une sangle sous ventriere serrée sous le thorax, assure la
fixation de la plaque en l'appliquant sur le dos avec une precision
directionnelle. Sur la croupe et les lombes, un étrier métallique est relié a
un fer plat par un axe pouvant pivoter, qui permet le mouvement du
membre arriere.

Le document US-A-4.385.592 décrit une brassiere cervicale pour
immobiliser le cou ainsi que les regions thoraciques et lombaires d'un
chien, suite a une opération chirurgicale. Une pluralite de bandes
métalliques rigides retenues dans des logements, assurent une droiture
longitudinale a I'animal, tout en permettant une flexibilité latérale relative.
Cette brassiere inclut un élément corporel couvrant, avec une partie

rétrécie sous ventrale, fixée a ses exiremites par des accroches

détachables a micro griffes ou Velcro®.

Le document US-A-4.489.676 décrit une veste canine cervicale en tissu
avec une paire d'ouvertures de passage pour les membres anterieurs. Un
corps en matiere synthétique offre une rigidité suffisante pour eviter au
chien de se plier. Des éléments en matiere synthetique de rigidification
sont disposées le long de la colonne vertebrale.

Le document US-A-4.799.458 decrit un collier restricteur pour animal. Un
cadre rigide est placé autour de la téte de l'animal, et possede des
coulisseaux de réglage longitudinal.

Le document FR-A-2.628.290 décrit une entrave de forme conique a
assujettir au cou d’'un animal par un collier a brides.

Le document WO-A-92/02.128 décrit un systeme de securite pour le
transport d’'un animal, possédant des éléments de fixation a relachement
rapide. Ce systeme est destiné a étre attaché a une boucle de ceinture de

sécurité de véhicule automobile.
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Le document WO-A-99/11.494 décrit un harnais de sécurité pour fixer un
animal a une boucle de ceinture de sécurité de véhicule automobile.

Enfin, le document FR-A-2.769.796 décrit un dispositif pour empécher
auto mutilation chez les animaux quadrupédes. Un collier entoure le cou

de I'animal tandis qu’une ceinture entoure son cercle lombaire.

En depit de leur nombre, les solutions connues au probiéme de la
restriction de mouvements d'un animal, n’apportent pas a ce jour entiere
satisfaction. |l est pourtant de plus en plus courant d’apporter aux
animaux des soins. Et donc a devoir s’opposer a cette tendance des
animaux a se lécher et/ou a se gratter.

Ainsi les appareils en forme de carcan ou entonnoir placé autour du cou
de 'animal, ont pour inconvénient notamment :

- de limiter de maniere génante le champ visuel de I'animal ;

- d’étre encombrants pour I'animal, qui a tendance a se heurter a
son environnement ;

- de poser des problemes d’hygiene, du fait du salissement de
'appareil en particulier contre le sol a proximité duquel il se
trouve positionné.

Dans bien des cas, les appareils tels que ceux décrits dans le document
FR-A-2.769.796 apportent satisfaction. Mais ils présentent tout de méme
certains inconvenients d’ordre technique. Par exemple, ce type d’appareil
ne permet pas toujours de repondre aux impeératifs antagonistes qui Iui
sont imposeés. |

D'une pan, la structure de I'appareil doit résister et s’'opposer aux forces
de torsion appliquées par 'animal, sans se déformer excessivement.
D'autre part, il est souhaite que cette méme structure puisse épouser le
plus parfaitement et confortablement que possibie, la morphologie variée
de differents animaux. En particulier selon la taille de lanimal, la

dimension longitudinale varie grandement : de fait, un appareil conformé
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pour un animal donné - par exemple de petite taille - ne convient pas dans
certains cas pour un autre animal - de taille plus imposante .

D’autres contraintes antagonistes ne connaissent pas encore de réponse
optimales, comme celles de la rigidite structurale qui s’oppose a des
appareillages souvent ressentis par l'animal comme excessivement

pesants et couvrants.

Par ailleurs, pour que l'appareil assure pleinement sa fonction de
restriction, il ne doit pas pouvoir subir de déplacement en rotation autour

de la direction longitudinale de 'animal.

A l'inverse, il est souhaitable que la structure de 'appareil reste disposée
sur Fanimal a un emplacement choisi et precis. Notamment il convient que

'appareil n'interfere pas avec ses épaules anterieures.

En pratique, on desire parfois que les appareillages de restriction puissent
offrir une plus grande facilité de placement sur - ou retrait de - 'animal.

Il existe donc une demande insatisfaite a ce jour, pour un appareil
relativement universel quant a la morphologie variee des animaux sur
lesquels il peut étre placé. Tout en permettant une excellente restriction
ou immobilisation de I'animal, et en préservant au mieux son confort.

| 'invention vise a palier ces inconvénients, notamment.

A cet effet, un objet de linvention est un appareil de restriction de
mouvement destiné a empécher un animal d’atteindre avec sa gueule ou
certains de ses membres, une zone a proteger de son corps.

Cet appareil est du type comportant: des moyens de solidarisation
antérieure de lappareill a l'animal; des moyens de solidarisation
postérieure de l'appareil a l'animal; des moyens de restriction de

mouvement, tels qu’au moins une piece en matiere rigide ; les moyens de
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solidarisation antérieure et postérieure étant rendus solidaires ou reliés
aux moyens de restriction de mouvement.

Une caracteristique de I'invention prévoit que les moyens de restriction de
mouvement comportent un rail dorsal destine a étre place au droit du plan
de symetrie sagittal de I'animal, contre le sommet d’'une partie de sa
colonne vertébrale; ce rail présentant la forme d'un profilé a section

transversale fermeée ou ouverte.

Selon une realisation, le rail dorsal comporte au moins un troncon
longitudinal, avec sensiblement symeétriquement de haut en bas et de
lintérieur vers I'exterieur, une arche centrale a concavité tournée vers le
bas et deux ailes tombantes. Par exemple, 'arche et les deux ailes du rail

sont venues de matiere les unes avec les autres.

Dans un mode de réalisation, 'arche centrale forme un évidemment
saillant de rigidite, d'aération et d’aisance, tandis que les deux ailes
forment des zones d’appui latérales sur le dos de I'animal ; par exemple
les ailes latérales et/ou l'arche centrale sont au moins en partie
recouvertes — notamment a lintérieur - d'un revétement moelleux de

confort tel qu'un coussin de mousse hypoallergénique lavable.

Un mode de realisation de l'invention prévoit qu’au moins un rail profilé
des moyens de restriction est preférentiellement en matiere plastique, par
exemple mis en forme par injection ou en matiere meétallique telle
qualuminium ou acier inoxydable, par exemple obtenu par roulage d’un

plat.

Suivant une variante de realisation, le rail profile comporte une serie de
sections secables délimitées par des lignes de coupes périphériques

suivies de pre-cassures inférieures , chaque section renferme, a proximité
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de chaque ligne de coupe, d'un conducteur résistif noyé laissant
déboucher deux electrodes.

Dans un autre mode de réalisation, ce rail comprend au moins deux
troncons, 'un méle l'autre femelle, a section transversale generale en
forme d'oméga ou de courbe de Gauss , emboités a coulissement
longitudinal f'un dans l'autre, et des moyens d'immobilisation relative des
deux troncons, pour former des moyens télescopiques de reglage

longitudinal de I'appareillage.

Selon une réalisation, le rail dorsal comporte au moins deux fentes en
regard transversalement, et d'orientation génerale sensiblement
longitudinale, ces fentes faisant partie des moyens de liaison entre les
moyens de solidarisation et de restriction et/ou le cas écheant de moyens
d’immobilisation relative des deux trongons télescopiques reglables

suivant la direction longitudinale de I'apparell.

Dans un mode de réalisation, le rail dorsal comporte au moins un moyen
de fixation ou au moins deux orifices en regard transversalement l'un de
'autre, et faisant partie de moyens de support sur I'appareil d’au moins un
accessoire de soins ou analogues, tel que perfusion et/ou dispositif

électronique par exemple de mesure.

Suivant une autre caractéristique, le trongcon du rail dorsal est
phosphorescent, chacune de ses faces sert de support a des élements

publicitaires véhiculés par I'animal.

Suivant une autre caractéristique, le rail dorsal est muni en sa partie
frontale, d'au moins deux antennes amovibles équipées d'un avertisseur
sonore, tel que clochettes. Ce moyen permet a un animal aveugle de ne

pas se cogner la téte sur un obstacle et fait office de canne d'aveugle.
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Une caractéristique de l'invention prévoit"que les moyens de solidarisation
antérieure de l'appareil a l'animal comportent au moins une sangle
destinée a étre croisée sous le sternum de l'animal, par exemple cette
sangle étant reliée aux moyens de restriction via son passage dans au
moins une fente de moyens de liaison entre les moyens de solidarisation
et de restriction.

Dans une réalisation, les moyens de solidarisation antérieure et/ou
postérieurs de I'appareil a I'animal comportent une ou plusieurs sangles
dont au moins deux exirémités et/ou parties sont agencées pour étre
unies, par une fixation rapide pourvue d’au moins un embout deformable
de maniére élastique, apte a s’engager dans une encoche de forme

sensiblement complémentaire apres déformation élastique.

Une autre caractéristigue de l'invention prévoit que les moyens de
solidarisation postérieure de I'appareil a I'animal, comportent un cercle
destiné a venir enserrer la ceinture lombaire de I'animal, par exempie ce

cercle postérieur est semi-rigide.

Dans une mise en ceuvre, le cercle lombaire posterieur est au moins en
partie en matiére permettant une légere déformation élastique, telle que
matériau synthétique semi souple; au moins un tiers a deux tiers
supérieurs de ce cercle sont dans un tel matériau rigide, tandis quau
moins un tiers a deux tiers inférieurs comportent une matiere permetiant
une légere déformation élastique et/ou une articulation d'ouverture

fermeture de ce cercle.

Dans un autre mode de réalisation, le cercle lombaire est inclus dans un

synthétique formant culotte plus ou moins couvrante.
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Dans un mode de réalisation, les moyens de solidarisation anterieure
et/ou postérieurs de I'appareil a 'animal comportent au moins une paire
d’accroches a micro griffes, respectivement méle et femelle, 2 moins deux
extrémités et/ou parties, lesquelles peuvent également permetire de fixer

des dispositifs médicaux

La description qui suit et se rapporte aux dessins annexes, permet de
comprendre l'invention, telle que mise en pratique a titre d’'exemple.

La figure 1 est une vue en élévation longitudinale de cote d'un appareil
selon un mode de réalisation de [linvention, porté par un animal
représenté schématiquement pour la seule fin de Ia comprehension de
'invention.

La figure 2 est une vue en plan longitudinal et transversal de dessus de
'appareillage de la figure 1, I'animal le portant étant ici aussi seulement
représenté pour faciliter la compréhension de l'invention.

Les figures 3 et 4 représentent une vue schématique partielle en
perspective d'élévation transversale, qui illustre un mode de realisation de
troncon de rail dorsal selon l'invention, pourvu de fentes longitudinales et
d’orifices.

La figure 5 est une vue schématique partielle en perspective d'élevation
transversale de dessus, qui illustre un autre mode de realisation de
'appareil selon l'invention.

La figure 6 représente le dispositif selon linvention muni d'un moyen
avertisseur.

La figure 7 est une vue schématique partielle en perspective d’élevation
transversale de dessus, qui illustre un autre mode de realisation de
'appareil selon I'invention |

La Figure 8 est une vue en élévation longitudinale d'un animai tel qu'un
chien, a échelle réduite, équipé d’'un appareil selon une autre forme de

réalisation de linvention.
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La Figure 9 est une vue de dessus correspondant a la Figure 8 de 'animal
et de 'appareil selon finvention.

La Figure 10 est une vue en perspective éclatéee de I'appareil des Figures
8 et 9.

La Figure 11 est une vue en perspective , a échelle réduite par rapport a
la Figure 10, de l'appareil conforme a cette forme de realisation de
'invention , disposé sur le dos d’un animal tel qu’un chien.

Les Figures 12 et 13 sont des vues en élévation laterale et de dessus
analogues aux Figures 8 et 9, illustrant une variante de réalisation de
'apparell deé Figures 8 a 11. |

L’invention qui vise un appareillage ou appareil 1, est decrite maintenant
en se reportant a trois directions principales relativement a un animal 2.

La direction longitudinale L correspond a l'orientation générale de la
colonne vertébrale de 'animal 2, qui est horizontale sur la figure 1.

On appelle transversale, une direction T perpendiculaire a la direction
longitudinale L, qui forme avec cette derniere un plan LT correspondant
au plan général confondu avec la feuille sur la figure 2. Cette direction T
elle aussi considérée horizontale, définit les localisations latérales ou de
cotés de I'appareil 1 comme de animal 2.

Une troisiéme direction H, perpendiculaire au plan formé par les directions
L et T, est dite d’élévation ou de hauteur. Sur les figures elle est
considérée comme étant verticale. Elle est confondue avec le plan de la
feuille sur la figure 3, tout comme l'est la direction transversale T. Les
directions L et H forment conjointement un plan LH de symeétrie sagittal
approximatif de I'animal 2. Les directions H et T forment conjointement un

plan HT dit transversal de lI'appareil 1.

Parmi les nombreux modes de réalisation prévus de l'invention, on voit sur
les figures 1 et 2, un appareil 1, mis en place sur I'échine d'un animal 2

quadrupéde. L'appareil 1 est destiné a empécher cet animal 2 d'atteindre
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10

avec sa gueule ou certains de ses membres, une zone a protéger (non
représentée) de son corps.
L’'appareil 1 est du type comportant principalement :
. des moyens 3 de solidarisation antérieure de l'appareil 1 a
'animal ;
. des moyens 4, qui opérent la solidarisation posterieure de
'appareil 1 ; et
- des moyens 5 qui ont pour fonction la restriction de mouvement
proprement dite.
Les moyens 5 ont selon l'invention la forme d’au moins une piece 6 ou rall
en matiére rigide. Les moyens 3 et 4 de solidarisation sont rendus
solidaires - c’est-a-dire reliés - aux moyens 5, et donc a la piece 6.
Sur les figures, cette piece de restriction de mouvement forme un rail
également désigné en 6. Le rail 6 est dit dorsal, car il est destiné a étre
placé au droit du plan de symétrie sagittal LH de 'animal 2, contre le
sommet d’une partie de sa colonne vertébrale.
On voit bien sur les figures 3 et 4 que le rail 6 présente la forme d'un
profilé & section transversale fermee ou ouverte.
En regardant le rail 8, on voit qu'il comporte un trongon longitudinal 7 a
section transversale générale en forme d'omega ou de courbe de Gauss.
Autrement dit, ce rail 6 posséde (sensiblement symétriguement de haut
en bas et de lintérieur vers 'extérieur) une arche centrale 8 a concavite
tournée vers le bas et deux ailes 9 tombantes. L'arche centrale 8 forme un
évidemment saillant de rigidité, d'aération et d'aisance. Quant aux deux
ailes 9, elles forment des zones d'appui latérales sur le dos de I'animal 2.
Dans I'exemple représenté sur la figure 5, les ailes laterales 9 (et 'arche
centrale 8 également) sont intérieurement recouvertes d’'un reveétement
moelieux ou coussin 10 de confort, en mousse hypoallergenique lavable.

Ici, 'arche 8 et les deux ailes 9 du rail 6 sont venues de matiere les unes

avec les autres.
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Dans les modes de réalisation illustrés, le rail profilé 6 est
préférentiellement en matiere plastique mis en forme, par exemple, par
injection. Il peut encore étre en matiere métallique (aluminium, acier

inoxydable, etc.) obtenu par roulage d'un plat.

Dans d’autres réalisations, il est en matiere synthétique ou en metal, mis
en forme par extrusion par exemple. Des realisations prévoient que le rail
6 possede une ame intérieure en meétal, noyée dans un corps en matiere
synthétique integrant le coussin 10.

On note ici que la réalisation en ou avec du métal, permet que le (ou les)
rail(s) 6 puisse(nt) étre cintré(s) a facon. C'est-a-dire qu'une fois sa
longueur correctement ajustée au profil de la colonne vertebrale de
'animal 2, une ou des déformations plastigues ou courbures lui sont
imprimées. Ainsi le profil du rail 6 suit le plus parfaitement et donc

confortablement que possible celui de la colonne vertébrale de I'animal 2,

sur laquelle il (6) repose.

Sur la figure 5, le rail 6 comprend deux trongons, 'un 11 dit male l'autre 7
dit femelle. Ces trongons 7 et 11 sont emboités a coulissement suivant la
direction longitudinale L, 'un (1 1) dans l'autre(7). Ces deux trongons 7 et
11 ont des sections transversales complementaires. Le trongon 7 femelle
est agencé pour recevoir a coulissement dans la cavité qu'il délimite, le
trongon male 11, de section transversale plus petite mais complémentaire
a celle troncon femelle 7. Le rail dorsal 6 forme ainsi un agencement
télescopique, qui permet un réglage longitudinal aisé de I'appareil 1, en
fonction de la taille de 'animal 2 auquel il est destiné.

Des moyens 12 d'immobilisation relative des trongcons male 11 et femelle
7. les verrouillent suivant la direction longitudinale L, lorsqu’ils donnent au

rail 6 la dimension qui convient le mieux a I'animal 2 auquel l'appareil 1
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est destiné. On obtient ainsi une structure télescopiques de reglage de

'appareil 1, formée par les trongons 7 et 11 et les moyens 12.

Des fentes 13 sont disposées deux a deux en regard transversalement, et
avec une orientation genérale sensiblement longitudinale. Sur les figures,
ces fentes 13 sont disposees a intervalles reguliers suivant la direction
longitudinale L, de part et d’autre de I'arche 8 des trongons du rail 6.

Ces fentes 13 ont plusieurs fonctions.

Sur la figure 5, elles font partie des moyens 12 d'immobilisation des
trongons 7 et 11. En effet, deux fentes 13 dites internes du trongcon male
11 sont placées en regard respectivement d'une paire de fentes 13

externes du trongon femelle 7.

Une sangle antérieure 14 est passee transversalement au travers des
deux fentes éxterne et interne d'un coté puis de 'autre de l'arche 8 du rail
6. Les dimensions de la sangle 14 permetient son passage a
coulissement avec jeu réduit dans ces fentes 13. Et le materiau de la
sangle 14 est choisi pour qu'elle forme une butée apte a s'‘opposer aux
tendances des troncons 7 et 11 a étre déplacés relativement I'un a l'autre,

longitudinalement.

Ces mémes fentes 13 assurent aussi une fonction d’aération du rail 6,' et
Si nécessaire, elles peuvent étre employees comme moyens de support
15 support sur I'appareil 1, d'un (ou de plusieurs) accessoire de soins ou
analogues, tel que perfusion ou dispositif électronique par exemple de
mesure. Telle est egalement la fonction, sur la figure 3, un moyen de
fixation ou des orifices 16 disposés en regard transversalement I'un de

'autre, au dessus de chaque fente 13 du rail 6.
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Une autre fonction des fentes 13 est liée a ce que la sangle antérieure 14,
destinee a étre croisee sous le sternum de l'animal 2, fait office de
moyens antérieurs 3 de solidarisation. A cette fin, la sangle 14 reliée
comme exposé plus haut aux moyens de restriction 12 via son passage

dans les fentes 13, harnache 'appareil 1 sur I'animal 2.

Comme illustré sur les figures 1 et 2, la sangle 14 est d’abord étendue
depuis les fentes 13 antérieures du rail 6, d’'un cb6té de I'animal 2 vers
'avant et 'exterieur transversalement.

Puis elle est rebroussée sous le cou de l'animal 2, et atteint sous le
sternum son point de croisement, en étant alors orientée vers l'arriere et
vers 'exterieur du coté opposé.

Ensuite elle remonte sensiblement dans un plan transversal TH, vers des
fentes 13 du rail 6 placées postérieurement aux premieres eévoqueées. Ces
fentes 13 placeées postéerieurement, sont situées derriere les membres
avant de I'animal 2. Ici, la sangle 14 traverse le rail 6 via les fentes 13
placees postéerieurement, transversalement d'un cbté a 'autre, suivant un
sens oppose a celui de son croisement précédent sous le sternum de
'animal 2. |

Alors, la sangle 14 descend symétriquement et de haut en bas derriere le
membre avant opposé au premier, puis est orientée vers 'avant jusqu’au
point de croisement.

A partir de ce point, elle remonte devant le membre avant opposé au
dernier évoque du bas vers le haut, sous le cou de I'animal 2, pour
rejoindre les premieres fentes 13 évoquées du rail 6, par son coté oppose
au premier.

Ce trajet particulier de la sangle 14 apporte a l'appareil 1 une tenue

exceptionnelle et un confort considérable.
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Dans la réalisation de la figure 5, les moyens de solidarisation anterieure
3 de l'appareil 1 qui comportent une sangle 14, ont deux extrémiiés
raccordées par une fixation rapide 17. Cette fixation 17 assure la
fermeture des moyens 3 et ainsi la tenue sur 'animal 2 de I'appareil 1. Elle
posséde ici, d’'une part une pluralit¢ d’embouts méle 18 deformable de
maniére élastique, et d’autre part une pluralité d’encoches 19 de forme
sensiblement complémentaire, dans lesquelles les embouts 18 sont aptes
a s'engager apres leur déformation élastique.

Un mode de réalisation non représenté prévoit a la place d'une telle
fixation 17, une paire d'accroches rapides 20 a micro griffes,
respectivement méale et femelle, 2 moins deux extrémites et/ou parties de
la sangle 14, pour assurer la tenue de l'appareil 1, lesquelles peuvent
également permettre de fixer des dispositifs medicaux.

Sur la figure 5, la fixation 17 est située dans la partie supérieure et
postérieure de la sangle 14 a proximit¢é des fentes 13 placees

postérieurement.

On remarque sur la figure 5 que les moyens de solidarisation 4
postérieure de I'appareil 1 & I'animal 2, comportent un cercle 21. Ce cercle
21 est destiné a venir enserrer la ceinture lombaire de Fanimal 2.

Sur la figure 5, ce cercle 21 est semi-rigide. Plus précisement, le cercle
lombaire 21 posséde une partie haute 22 en matiere rigide telle que
matériau métallique ou analogues, étendue sur les deux tiers superieurs
de ce cercle 21. Dans le tiers inférieur du cercle 21, celui—ci est compose
d'une partie basse 23 en une matiére permettant une légere deformation
élastique et/ou une articulation d’'ouverture fermeture de ce cercle 21. lCi,
la partie basse 23 est en matiere permettant une légere deformation

élastique, telle que matériau synthétique semi souple.
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Le cercle lombaire 21, non representé dans cette variante dans les
dessins annexés, peut encore étre inclus dans un synthétique formant

culotte plus ou moins couvrante.

Bien que sur la figure 5 les moyens de solidarisation postérieure 4
comportent des embouts 18 et encoches 19 similaires a ceux de la sangle
14, des réalisations prévoient une paire d’accroches 20 a micro griffes,
respectivement méle et femelle, a moins deux extrémités et/ou parties de

ce cercle 21.

On comprend que l'appareil 1 de la figure 5 est maintenu par le cercle
postérieur semi-rigide lombaire 21 et des sangles antérieures 14 croisees
sous le sternum. Cet appareil 1 est ainsi placé au ras de la courbe dorsale
de 'animal 2, pour permettre le passage des sangles 14 le plus pres que
possible de son corps.

Tandis qu’en croisant les sangles sous le sternum de lanimal 2, la

stabilité de I'appareil 1 sur cet animal est particulierement remarquable.

On a vu que sur le rail profilé dorsal 6, est prévue une pluralité de fentes
13 d’orientation longitudinale. Ici, des fentes 13 du trongon male 11
peuvent étre mises en coincidence avec certaines fentes 13 du troncon
femelle 7. Ces fentes 13 ont alors deux fonctionnalités principales :
assurer le maintien dans une position relative choisie

- des troncon male 11 et femelle 7 du rail profilé dorsal 6, et

- de ce dernier par rapport au sangles 14, et donc a I'animal.

Sur la figure 5, est représenté un appareil 1 rigidifiant qui comporte des
éléments dits troncons d'un rail 6 unique, qui s'emboitent I'un dans l'autre

de maniére a pouvoir s'adapter a la taille de chague animal 2.
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Les moyens assurant la fermeture lombaire sont selon les modes de
réalisation soit réalisés par des ergots agencés et conformés pour étre
« encastrés » (c'est-a-dire engagés par agrafage élastique ou « clippes »)

dans des perforations de la partie souple, soit par des micro griffes.

Le cercle lombaire 21 du mode de réalisation de la figure 5 présente une
structure relativement large (suivant sa direction longitudinales L) pour
offrir un meilleur confort lorsque I'appareil 1 est porté.

Dans une mise en ceuvre nhon représentee, ce cercie lombaire 21 est
entierement de structure rigide, mais pourvu d’'une charniere d'ouverture
fermeture, a la fagon d’une menotte.

Tandis que sur la figure 5, il n'est pas rigide sur toute sa périphérie : en
effet sensiblement un tiers inférieur centré transversalement de cette
périphérie est en matiere élastiquement deformable ou souple.

En outre, ce tiers présente des moyens d’ouverture fermeture du cercle
lombaire 21. Ces moyens d'ouverture fermeture permettent la pose et le

retrait aisé et rapide de I'appareil 1 de sur 'animal 2.

L'appareil 1 selon linvention, et illustré sur la figure 3 comporte des
moyens de support ou d'ancrage 15 d’'un objet externe. Ces moyens 15
permettent I'ancrage ici sur le rail dorsal 6, d’'un objet externe tel que
perfusion, instrument (par exemple de mesure et/ou détﬁection et/ou
émission), ou autre. Ainsi fixé sur 'appareil 1, 'objet externe ne peut étre
arraché par 'animal, ce qui peut garantir la perennité de cet objet ou de

son fonctionnement.

Bien que cela ne puisse ressortir des figures, un mode de realisation de
'invention prévoit qu'au moins une partie de I'appareil 1 est en matiere
et/ou revétue d'un apprét phosphorescent. Ceci permet de rendre mieux

visible 'animal 2 dans une ambiance obscure ou dans le noir, lorsqu’il
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porte I'appareil 1 selon l'invention. En effet, il est souhaitable d’éviter a
'animal 2 tout choc malencontreux en signalant sa présence, par exemple

lorsqu’il se trouve dans un lieu de passage.

De méme, le rail dorsal (6) ainsi que représenté a la figure 6, peut étre
muni en sa partie frontale, d’au moins deux antennes amovibles (30),
equipées d'un avertisseur sonore (31) tel que clochettes. Ce moyen
permet a un animal aveugle de ne pas se cogner la téte sur un obstacle et

fait office de canne d’aveugle.

Notons enfin que sur la figure 7, le rail 6 comporte des sections sécables
(24), délimitees par des lignes de coupes péripheriques (26) ; chaque
section sécable(24) renferme, a proximité de chaque ligne de coupe (25),
un conducteur résistif noyé (27) laissant déboucher deux électrodes ( 28-
29).

Dans cette variante, le rail (6) peut étre réalisé d'un seul élement, le
praticien étant en mesure d'adapter tres facilement et tres rapidement la
longueur du dispositif a la taille de I'animal. Il suffit d’enlever une ou
plusieurs sections sécables. Pour ce faire, le praticien laisse passer un
courant électrique adapté sur les électrodes (28-29), ledit courant entraine
un dégagement de temperature au droit de chaque section sécable, ce

qui permet alors un dégagement aisé d’une ou plusieurs sections au droit

~de chaque pré-cassure (26).

On décrira maintenant une autre forme de réalisation perfectionnée de
'appareil conforme & l'invention , illustrée aux Figures 8 a 11.

Tout d’abord, comme les appareils precedents, I'appareil 44 des Figures 8
a 11 comporte des moyens de solidarisation antérieure et posterieure
avec 'animal 2, des moyens de restriction du mouvement , solidaires ou

reliés auxdits moyens de solidarisation.
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Dans cet abpareil 44, le rail dorsal 6 des realisations précédentes est
remplacé par des moyens de restriction du mouvement de Panimal 2
comportant au moins un épaulement dorsal 40 ou 43 destiné a étre place
au droit du plan de symetrie sagittal LH de l'animal 2, en appui sur ses
verteébres cervicales et éventuellement a proximité de la derniere vertebre
lombaire 50. '
Cet épaulement 40 ou 43 est formé de maniere similaire a ceux illustres
aux Figures 3, 4 et 6, par un profilé a section transversale fermee ou
ouverte définissant au moins un troncon longitudinal, avec une arche
centrale 41 saillant vers le haut et deux ailes latérales 42. Ces dernieres
sont incurvées vers le bas et sensiblement symetriques 'une de l'autre
par rapport au plan longitudinal median defini par 'arche 41, laquelle a
une concavite tournée vers le bas.

Dans un mode de réalisation préfére, I'appareil 44 comprend :

- deux épaulements ou étriers , 'un 40 formant un profile male
destiné a étre placé en appui sur la partie posterieure ou
derniere veriebre lombaire 50 de I'animal 2, l'autre 43 formant
un profilé femelle destiné a étre positionneé sur la base du cou
52, c’'est a dire sur les vertebre cervicales de 'animal ;

- deux boucles circulaires 45 et 46 solidarisées avec les
épaulements ou étriers respectifs 43 et 40 ; ces boucles sont
dimensionnées pour pouvoir entourer , 'une 45 anterieure, la
base du cou 52 de I’ animal 2, et l'autre 46, posterieure, la
derniére vertébre lombaire 50, en constituant un cercle lombaire
46 ; |

- deux barres longitudinales rigides 47 et 48 positionnées
latéralement de chaque c6té du plan de symetrie sagittal LH, a
une hauteur convenable sur les flancs de Panimal 2; les

extrémités des barres 47, 48 sont liées aux boucles ou cercles
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antérieur 45 et lombaire 46 du cou et du posterieur 50 par des
fixations réglables appropriées, de types connus en Soi;

- un dispositif de deux sangles 49 et 51 complete I'appareil 44 et
est agencé pour pouvoir entourer le sternum de I'animal 2, les
extrémités des sangles 49, 51 étant fixées de maniere réglable
aux barres rigides 47, 48 .

La premiére sangle 49 est fixée par une extrémite a un

emplacement approprié 47a d’'une barre 47, entoure le thorax de

'animal 2 tandis que son autre extrémité est fixee a la seconde

barre 48 en un point 48a (Fig 9 et10) plus proche du cercle

antérieur 45 que le point de fixation 47a, soit éventuellement a la

jonction 48b de la barre 48 et dudit cercle ou boucle anterieure 45 .

La seconde sangle 51 peut étre disposee de facon sensiblement

symétrique de la premiére 49 par rapport au plan de symétrie

sagittal LH de lanimal 2: ainsi la sangle 51 est liee par ses
extrémités aux deux barres rigides 47, 48 en croisant la premiere
sangle 49 sur le sternum de 'animal (Fig 9 et 11) . Eventuellement,
la seconde sangle 51 peut avoir une extrémité fixée a la jonction

entre la boucle antérieure 45 et I'une des barres rigides 47, 48.

Ces fixations sont obtenues par des moyens réglables connus en

soi et non représentés aux Figures 8 a 11.

Des fentes 54 sont agencées longitudinalement dans les

épaulements ou étriers 40, 43 pour pouvoir étre traversees ainsi

que ces derniers par les boucles ou cercles respectifs 46, 45 : le
cercle antérieur 45 engagé dans une fente 54 débouchant de
chaque coté de la base de l'arche centrale 41, traverse celle-ci en
prenant appui sur les ailes latérales 42, et de meme le cercle
lombaire 46 traverse la base de I'arche centrale 41 de 'épaulement

ou étrier 40 en s'appuyant sur les ailes 42.
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Avantageusement chaque épaulement ou étrier 40, 43 peut étre
formé d’au moins deux sections sécables (40a, 40b; 43a, 43b)
délimitées par des lignes de coupe péripherigues, et dans chacune
desquelles est réalisée une fente transversale 54. L'agencement
des épaulements 40, 43 est similaire a celui décrit en réference aux
Figures 3 a 5, les fentes étant échelonnées longitudinalement afin
de permettre un réglage de la position longitudinale des boucles
45, 46. Ces épaulements peuvent étre réalisés dans un matériau
déformable moulé directement sur le cou ou éventuellement le
cercle lombaire de 'animal.

La longueur de I'appareil 44 peut étre réglée par emboitement des
cercles ou boucles avant 45 et arriére 46 sur les barres rigides 47,
48.

A cet effet ces derniéres peuvent étre télescopiques, ou encore
percées de trous 55 (Fig 10) échelonnés a intervalles convenables
a partir de leurs extrémités dans lesquels peuvent etre introduits .
des rivets (non représentés) en matiere plastique ou autre,
disposés sur les boucles avant 45 et arriere 46.

La longueur de 'emboitement permet d’augmenter ou de diminuer
la longueur du dispositif de rigidification 47, 48, et donc de l'adapter

parfaitement a la morphologie de I'animal.

Les deux sangles 49, 51 croisées sur le sternum de l'animal 2 et fixees

aux barres 47, 48 de rigidification , combinées a ces dernieres, écartent

tout risque de sortie, par rotation, des épaules de 'animal de la partie

25 antérieure de l'appareil 44 . L'appareil selon linvention peut ainsi

remplacer avantageusement un appareil antérieur connu ( FR- A 2 769

796), comportant un collier relié a un axe raidisseur lui-méme solidaire

d'une ceinture formant un cercle lombaire. La mise en ceuvre de ce

systéme antérieur a montré qu’il n'empéchait pas une possibilite de
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torsion et de rotation du dispositif , lequel ne pouvait plus alors rempiir
convenablement sa fonction .

Dans le cadre de linvention , I'appareil de restriction de mouvement est
susceptible de diverses modifications, tout en comportant des moyens de
solidarisation antérieure et postérieure de | ‘appareil a I'animal solidaires
ou reliés a des moyens de restriction du mouvement. ;

Ainsi dans une forme de réalisation simplifiée par rapport a celles décrites
précédemment et non représentée, 'appareil est dépourvu de rail dorsal
raidisseur et d’épaulement avant ou arriére : les moyens de restriction de
mouvement comprennent une boucle avant ou ceinture telie que la boucle
45, adaptée pour entourer la base du cou 52 de l'animal, une boucle
arriere ou ceinture lombaire telle que 46, adaptée pour entourer la
derniére vertébre lombaire 50 de fanimal, deux barres longitudinales
rigides de raidissement telles que 47 et 48 positionnées latéralement de
chaque c6té du plan de symétrie sagittal LH de I'animal et dont les
extrémités sont liées de maniére réglable aux boucles ou ceintures du cou
et du postérieur de 'animal, et enfin un dispositif de sangles telles que 49
et 51 agencées pour entourer en se croisant le sternum (thorax) de
'animal. au moins deux extrémités de ces sangles étant fixées de maniere
réglable auxdites barres rigides de raidissement.

Au moins la boucle ou ceinture avant est alors réalisée en une matiere
semi-rigide pour suppléer & I'absence de rail dorsal et d’epaulement. Des
moyens réglables de solidarisation des extrémités des barres de
raidissement sont prévus, par exemple des fixations rapides par des trous
échelonnés dans les barres et des rivets correspondants equipant les
boucles avant et arriére ou inversement, des systemes de boutons-
pression etc... de types connus en soi et qui n‘é nécessitent pas de
description détaillée.

Dans une variante de cette derniere forme de réalisation, non

représentée, le dispositif de sangles est similaire a celul illustré aux



CA 02412991 2002-12-16

WO 01/97711 PCT/FR01/01871
22

Figures 12 et 13 : il comporte deux sangles telles que 61 et 62 dont deux
extrémités sont fixées aux barres rigides respectives a partir desquelles
elles peuvent envelopper le sternum de Fanimal ; ces deux sangles se
rejoignent sous I'animal sensiblement dans son plan de symetrie sagittal
LH , et se prolongent par une laniere telle que 65 en formant un T. La
laniére 65 s’étend jusqu’a la boucle avant 45, a laquelle elle peut étre
fixée de maniére réglable, cette troisieme sangle ou laniere 65 s’étendant
entre les pattes avant de I'animal.

Avec ces appareils selon I'invention 'animal ne peut plus mouvoir sa tete
que vers le haut et vers le bas. Il peut donc notamment s’alimenter, mais
toute torsion ou rotation dans une direction latérale lui est interdite, de

sorte qu'il ne peut plus en aucun cas atteindre avec sa gueule une zone

de son corps a proteger.
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.REVENDICATIONS

1. Appareil (1) de restriction de mouvement destiné a empécher un animal
(2) d’atteindre avec sa gueule ou certains de ses membres, une zone a
protéger de son corps; cet appareil (1) etant du type comportant : des
moyens de solidarisation antérieure (3) de I'appareil (1) a I'animal (2) ; des
moyens de solidarisation postérieure de I'appareil (1) a Fanimal (2) ; des
moyens de restriction de mouvement (5), tels qu’au moins une piece en
matiére rigide ; les moyens de solidarisation antérieure (3) et postérieure
(4) étant rendus solidaires ou reliés aux moyens de restriction de
mouvement (5) ;

caractérisé en ce que les moyens de restriction de mouvement (5)
comportent un rail (6) dorsal destiné a étre placé au droit du plan de
symétrie sagittal (LH) de 'animal (2), contre le sommet d'une partie de sa
colonne veﬁébrale; ce rail (6) présentant la forme d’'un profile a section
transversale fermée ou ouverte et en ce que le rail (6) dorsal comporte au
moins un troncon (7, 11) longitudinal, avec sensiblement symetriquement
de haut en bas et de l'intérieur vers 'extérieur, une arche centrale (8) a
concavité tournée vers le bas et deux ailes tombantes (9), par exemple,
'arche (8) et les deux ailes (9) du rail (6) sont venues de matiere les unes

avec les autres.

2. Appareil (1) selon la revendication 1, caracterise en ce que l'arche
centrale (8) forme un évidemment saillant de rigidité, d'aération et
d’'aisance, tandis que les deux ailes (9) forment des zones d’appui
latérales sur le dos de l'animal (2); par exemple les ailes latérales (9)
et/ou l'arche centrale (8) sont au moins en partie intérieurement
recouvertes d’un revétement (10) moelleux de confort tel qu'un coussin de

mousse hypoallergénique lavable.
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3. Appareil (1) selon Pune quelconque des revendications 1 a 2,
caractérisé en ce que au moins un rail (6) profile des moyens de
restriction (5) est préférentiellement en matiere plastique, par exemple mis
en forme par injection ou encore en matiere metallique, par exemple

obtenu par roulage d'un piat.

4. Appareil (1) selon l'une quelconque des revendications 1 a 3,
caractérisé en ce que au moins un rail (6) profilé comporte une serie de
sections sécables délimitées par des lignes de coupes péripheriques
suivies de pré-cassures inférieures et en ce que chaque section renferme,
a proximité de chaque ligne de coupe, d'un conducteur résistif noye

laissant déboucher deux électrodes.

5. Appareil (1) selon l'une quelconque des revendications 1 a 3,
caractérisé en ce que le rail (6) comprend au moins deux trongons (7, 11),
'un male (11) 'autre femelle (7) a section transversale generale en forme
d’oméga ou de courbe de Gauss, emboités a coulissement longitudinal
'un dans l'autre, et des moyens d'immobilisation (12) relative des deux
troncons, pour former des moyens télescopiques de réglage longitudinal

de P'appareil (1).

6. Appareil (1) selon 'une des revendications 1 a 5, caracterise en ce que
le rail (6) dorsal comporte au moins deux fentes (13) en regard
transversalement, et d'orientation générale sensiblement longitudinale,
ces fentes (13) faisant partie des moyens de liaison entre les moyens de
solidarisation (3, 4) et de restriction (5) et/ou le cas écheant de moyens
d'immobilisation (12) relative des deux trongons (7, 11) télescopiques

réglables suivant la direction longitudinale (L) de I'appareil (1).
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7. Appareil (1) selon 'une des revendications 1 a 6, caractérisé en ce que
le rail (6) dorsal comporte au moins un moyen de fixation ou au moins
deux orifices (16) en regard transversalement 'un de l'autre, et faisant
partie de moyens (15) de support sur lappareil (1) d’au moins un
accessoire de soins ou analogues, tel que perfusion et/ou dispositif

electronique par exemple de mesure.

8. Appareil (1) selon l'une quelconque des revendications 1 a 7,
caractérise en ce que le troncon (7,11) du rail (6) dorsal est
phosphorescent et en ce que chacune de ses faces sert de support a des

éléments publicitaires vehiculés par 'animal.

9. Appareil (1) selon Fune quelconque des revendications 1 a 8,
caractérisé en ce que le rail (6) dorsal est muni en sa partie frontale, d’au
moins deux antennes amovibles (30) équipées d’'un avertisseur sonore

(31), disposées de part et d’autre de la téte de 'animal.

10. Appareil (1) selon l'une quelconque des revendications 1 a 9,
caracterisé en ce que les moyens de solidarisation antérieure (3) de
'appareil (1) a 'animal (2) comportent au moins une sangle (14) destinée
a étre croisée sous le sternum de 'animal (2), par exemple cette sangle
(14) étant reliee aux moyens de restriction (5) via son passage dans au
moins une fente (13) de moyens de liaison entre les moyens de

solidarisation (3, 4) et de restriction (5).
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11. Appareil (1) selon l'une quelconque des revendications 1 a 10,
caractérisé en ce que les moyens de solidarisation antérieure (3) et/ou
postérieurs (4) de I'appareil (1) a I’animal (2) comportent au moins une
sangle (14) dont au moins deux extremites et/ou parties sont unies, par
une fixation rapide (17) pourvue d’au moins un embout (18) déformable
de maniére élastique, apte a s’engager dans une encoche (19) de forme

sensiblement complémentaire aprés déformation elastique.

12. Appareil (1) selon l'une quelconque des revendications 1 a 11,
caractérisé en ce que les moyens de solidarisation posterieure (4) de
l’appareil (1) a lanimal (2), comportent un cercle (21) destiné a venir
enserrer la ceinture lombaire de l'animal (2), par exemple ce cercle

postérieur (21) est semi-rigide.

13. Appareil (1) selon la revendication 12, caracterisé en ce que le cercle
lombaire (21) postérieur est au moins en partie en matiere permettant une
légére déformation élastique, telle que matériau synthetique semi souple
et en ce que, au moins un tiers a deux tiers superieurs (22) de ce cercle
(21) sont dans un tel matériau rigide, tandis qu’au moins un tiers a deux
tiers inférieurs (23) comportent une matieére permettant une legere
déformation élastique et/ou une articulation d’ouverture fermeture de ce

cercle.

14. Appareil (1) selon la revendication 12, caractérise en ce que le cercle
lombaire (21) est inclus dans un synthétique formant culotte plus ou moins

couvranie.
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16. Appareil (44) de restriction de mouvement destine a empécher un
animal (2) d'atteindre avec sa gueule ou cerfains de ses membres une
zone de son corps a protéger, du type comportant des moyens de
solidarisation antérieure (43, 45) et postérieure 40, 46) de l'appareil a
I'animal, des moyens pour restreindre le mouvement tels qu'au moins une
piece en matiere rigide, les moyens de solidarisation anterieure et
postérieure étant solidaires ou relies aux moyens de restriction de
mouvement ,

caractérisé en ce que les moyens de restriction de mouvement
comprennent au moins un épaulement dorsal (40) destine a étre place au
droit d'un plan de symétrie sagittal (LH) de 'animal (2) en appui sur ses
vertébres cervicales ou éventuellement a proximité de sa derniere
vertébre lombaire (50), en ce que cet épaulement est formé par un profile
a section transversale fermée ou ouverte (40) (43), définissant au moins
un troncon longitudinal avec une arche centrale (8) a concavite tournee

vers le bas et deux ailes latérales tombantes (9) sensiblement symetriques

par rapport a l'arche centrale.

17. Appareil (44) selon la revendication 16, caracterise en ce quil
comporte deux épaulements ou étriers (43, 40) respectivement adaptes
pour étre placés en appui dorsal sur les veriebres cervicales et sur les
derniéres vertébres lombaires de lanimal (2), deux boucles (45,46)
solidarisées avec les épaulements respectifs et dimensionnees pour
pouvoir entourer, 'une (45) la base du cou (52) de I'animal (2) et l'autre
(47) le postérieur (50) de I'animal, deux barres longitudinalas rigides (47,
48) destinées a étre positionnées latéralement sur les flancs de 'animal de
chaque coté du plan de symétrie sagittal (LH) et dont les extremites sont
liées aux boucles du cou et du postérieur de I'animal, ainsi gu'un dispositif
de sangles (49,51) agencées pour pouvoir entourer en se croisant sur le

sternum (53) de I'animal , et dont au moins deux extrémités sont fixees de

maniére réglable aux barres latérales rigides (47, 48).
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15. Appareil (1) selon 'une des revendications 1 a 14, caractérise en ce
que les moyens de solidarisation antérieure (3) et/ou posterieurs (4) de
'appareil (1) a I'animal (2) comportent au moins une paire d'accroches
(20) a micro griffes, respectivement male et femelle, a moins deux
extrémités et/ou parties, lesquelles peuvent également permetire de fixer

des dispositifs médicaux.

16. Appareil (44) de restriction de mouvement destiné a empécher un
animal (2) d’atteindre avec sa gueule ou certains de ses membres une
zone de son corps a protéger, du type comportant des moyens de
solidarisation antérieure (43, 45) et postérieure 40, 46) de l'appareil a
’'animal, des moyens pour restreindre le mouvement tels qu'au moins une
piéce en matiére rigide, les moyens de solidarisation anterieure et
postérieure étant solidaires ou reliés aux moyens de restriction de
mouvement ,

caractérisé en ce que les moyens de restriction de mouvement
comprennent au moins un épaulement dorsal (40) destiné a étre placé au
droit d’'un plan de symétrie sagittal (LH) de I'animal (2) en appui sur ses
vertébres cervicales ou éventuellement & proximité de sa derniere
vertébre lombaire (50), en ce que cet épaulement est formé par un profile
4 section transversale fermée ou ouverte (40) (43), définissant au moins
un troncon longitudinal avec une arche centrale (8) a concavite tournee
vers le bas et deux ailes latérales tombantes (9) sensiblement

symétriques par rapport a I'arche centrale.
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18. Apparell selon la revendication 17, caractérisé en ce que ledit
dispositif comporte deux sangles (49, 51) dont 'une (49) est fixée par une
extrémite a un emplacement approprie d’'une barre latérale (48) et entoure
le thorax de l'animal, tandis que son autre extrémité est fixée a la
5 seconde barre (47) a proximité de la boucle antérieure (45), et en ce que

la seconde sangle (51) est liee par ses extrémites aux deux barres rigides

de maniere sensiblement symeétrique de la premiere sangle (49).

19. Appareil selon la revendication 18 caractérisé en ce que des fentes
10 (54) sont agencées dans les épaulements (40, 43) pour pouvoir étre
traversees par les boucles respectives (46, 45), et sont échelonnées

longitudinalement afin de permettre un réglage de la position des boucles.

20. Appareil selon l'une des revendications 17 a 19, caractérisé en ce que
15 I'épaulement (40, 43) est formé d'au moins deux sections sécables (40a,

40b ; 43a, 43b ) delimitées par des lignes de coupe périphériques.

21. Apparell selon 'une des revendications 17 a 20, caractérisé en ce
qu'au moins un des deux épaulements est en matériau déformable et est

20 moulé directement sur le cou de 'anima!l ou éventuellement sur son

cercle lombaire.

22. Apparell (60) selon l'une des revendications 17, 19, 20 et 21,
caractérisé en ce que le dispositif de sangles comprend deux sangles
25 (61.,62) dont deux extrémités (61a, 62a) sont fixées aux barres rigides
respectives (63, 64) a partir desquelles elles peuvent envelopper le thorax
de l'animal (2), et en ce que ces deux sangles sont dimensionnées pour
se rejoindre sous l'animal sensiblement dans son plan de symétrie sagittal
(LH), et se prolongent par une sangle ou laniere unique (65) pouvant

30 s'etendre entre les pattes avant de I'animal jusqu’a la boucle avant (45)
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entourant la base de son cou, cette laniere pouvant étre fixée a iladite

boucle avant de maniere réglable.

23. Appareil de restriction de mouvement conforme a la revendication16,
caracterise en ce que les moyens de restriction de mouvement
comprennent une boucle avant ou ceinture (45) adaptée pour entourer ia
base du cou (52) de I'animal, une boucle arriere ou ceinture lombaire (46)
adaptée pour entourer le posterieur (50) de Vanimal, deux barres
longitudinales rigides (47, 48) de raidissement , positionnées latéralement
de chaque cbte du plan de symeétrie sagittal (LH) de I'animal et dont les
extremités sont liees aux boucles avant et arriere, ainsi qu'un dispositif de
sangles (49, 51 ou 61, 62) agenceé pour entourer le thorax de 'animal en
se croisant sur celui-ci, et dont au moins deux des extremites sont fixées

aux barres latérales rigides de maniere régiable.

24. Appareil selon la revendication 23, caracterisé en ce qu'au moins la
boucle avant (45) est realisee en une matiere semi-rigide, et des moyens
reglables de solidarisation des boucles avec les barres rigides (47, 48)
sont prévus, par exemple des fixations rapides par des trous échelonnés
dans les barres et des rivets correspondants sur les boucles ou
inversement, les barres pouvant egaiement étre télescopiques.
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