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(54) Zatizeni pro stahovéni masa z kon&etin
dribeze
(57) U zaFizeni je pouzit prvni

nosny kotoud (3) oto&n& pohingny kolem
svislého hi*idele (2) s alespon jednim
ndstrojem (5) na stahovéni, ktery je
vytvoFen jako trubkové té&leso (43) ze
dvou navzdjem od sebe roztaZitelnych
polovin ve tvaru polovi&ni misky s vy=
¢nivajicim Celnim ost¥im (31), které
objimd kost, napi. dribeZiho stehna
(38), v oblasti distilni hlavy (41)
kloubu. Proti prvnimu nosnému kotoudi
(3) je umistén druhy nosny kotoud (23)
otodny kolem druhého hitidele (24) sklo-
n&ného vi&i prvnimu hiideli (2), ktery
protina, synchronn& s prvnim nosnym ko=
toudem (3), pfiemZ na spodni strand
druhého nosného kotoute (23) proti né-
stroji (5) na stahovéni na prvnim nos-
ném kotoudi (3) je upravens prohloubeni
(28) tvarové prizpGsobené pro opieni
stehna (39) v oblasti proximélni hlavy
{40) kloubu. Stahovdni masa se uskuted-
nuje na zéklad§ pribliZeni prohloubeni
(28), o které se opird proximalni hla-
va (40) kloubu, proti nadstroji (5) na
stahovéni po otodeni nosnych kotoud&d
(3, 23) o 1800,
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Vyndlez se tykd zarizeni pro stahovéni masa z kon&etin dribeZe, zejména ze stehen
krat nebo kurfat, s prostifedky pro axidlni posouvani zpracovévaného stehna pii centrova-
ném zadbdru na stehenni kosti v oblasti proximédlniho kloubu, jakoZ i s prostiredky pro
openi masa béhem posunovani vpifed pri radidlnim obejmuti stehenni kosti.

Z US - PS &, 3 672 000 Je znédm stroj na automatické odd&lovéni dribeZzich stehen, u
nghoZ je stehenni kost uchopena prFidrZovadem za hlavy kloubd na svych koncich a masao se
stdhne pomoci $krabaci listy umistZné primo za timto pfidrZovadem, p#i jeho pohybu v po-
délném sm&ru kosti.

Z US - PS &, 4 041 572 je znamo zarizeni pracujici podsbnym zpGschem. Posledni ope-
raci je u tohoto zar*izeni odd&leni Slach a tkéni, které je3té pevnd drii po staZeni ma=-
sa, z hlavy kloubu na volnych koncich stehenni kosti.

A kone&n& je z US = PS &, 4 446 600 znamé zarfizeni, u n&hoZ je stehenni kost vysou-
véna,

Zékladni ukol déle popsanéhe vynélezu spoéivad ve zlepdeni poslednd zmindného zarfize-~
ni zmendenim strojnich ndkladd a zv&t3enim vykonu.

Tento ukol je vyiPsSen zaifizenim pro stahovéani masa u kondetin dribeZe, podle vynédle-
zu, jehoZ podstatou je, Ze je tvofeno hnanym prvnim nasnym kotoudem oto&nym kolem svislé-
ho hiidele a druhym nosnym kotoulem otodnym kolem daldiho hi#idele, jehoZ ssa pod sklonem
protind asu svislého hifidele, synchronnd s prvnim nosnym kotoulem, p¥idemZ na prvnim nos-
ném ketoudi jsou upevndny prostFedky pro opiréni masa sklédajici se z alespen jednsho
nadstroje na stahovani, tvafenéhe trubkovym t&lesem z alespon dvou segmentd, obklopujicim
zpolatku stehenni kost v oblasti distdlni hlavy kloubu, p#iemZ trubkové té&lesc je na
vyénivajici &elni stran& opatfeno kruhovym ost*im a nasm&rovéno kolmo k roving otadeni
prvniho nosného kotoule, nad ndstrojem na stahovéni je centricky uspofédan upina& rovng:z
prirfazeny prvnimu nosnému kotouli pro centrované upnuti zpracovdvaného stehna proti nd-
stroji na stahovani, pfilemZ druhému nosnému kotoudi jsou pFiFazeny prostifedky pro axidle
ni posouvéni stehna, sloZené z prohloubeni tvarovd piizplssbenych pro opfeni stehna v
oblasti proximdlni hlavy kloubu, které jsou uspoifddany na jeho spodni strand, piivrécené
k prvnimu nosnému kotoudi v postaveni proti néstroji na stahovéni.

Vyhody zarfizeni podle vyndlezu spodivaji zejména ze samotného pribliZeni prvniho a
druhého nosného kotoule pii synchronnim otédeni t&chto elementl, tzn. v Fizeni sily pro
posunovani pldsobici pi tomto postupu pa stehenni kost. Volné a naleZitd citlivé pistni
tyCe nejsou pro tento postup potifebné.

Vyhodnd jsou segmenty trubkového t&lesa ndstroje na stahovéni proti sile pruZiny a
navzajem synchronné vG&i sob& roztaZitelné, p*ilemz ovlédani roztaZeni je provedsno pomo=-
ci staciondrni centrélni #idici kFfivky.

Aby na jednu stranu sila zpOsobend deformaci stahovaného dilu byla udrZovéna mald a
na druhou stranu byle zajiSt&no, Ze dojde ke stahovadni masa v bezprostiedni blizkosti
povrchu kesti, je navrZeno, aby trubkové tdleso alespon v oblasti navazujici na kruhové
osti mé&lo tvar komolého kuZele a ohraniovalo stejnd tvarovany duty prostor.

Pritom je moZné, Ze délici rovina trubkového t&lesa sloZeného ze dvou segmentd pro-
bihd radidlnd k prvnimu nosnému kotoudi a oba segmenty jsou roztaZitelné do tvaru zobaku,

Jednoduché zasunutelnosti je desaZeno tim, Ze upinal se skladé alespen ze dvou vodi-
cich klapek tvoficich nédlevku, které jsou uspo¥idany od sebe odtladitelnd, proti sile pru-
ziny.

Aby jiZ staZend stehenni kost mohla byt tpln& vyraZena, m2Ze byt kaZdé prohloubeni
opatfeno centrédlnim prichozim otvorem, ktery je vypln&n vyrédZelem, jeho% &elni plocha
tvoil 84st stény prohloubeni,

Obzv143t zajidténé vedeni proximdlni hlavy kloubu je provedens tehdy, kdyZz kaZdé pro-
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hloubeni méd tvar kulového vrchliku nebo dutého kuZele a &elni plocha kaZdého vyrdZede
je vytvarovéna podle tchoto tvaru.

P*itom o0sa vyrdZede v mistd nejv&t3iho pribliZeni mezi prvnim nosnym kotoufem a dru-
hym nosnym kotoudem licuje s osou trubkového t&lesa néstroje na stahovéni,

Presunuti vyrdZefe vpied mohou zajistit ovlddacl prostiedky, které jsou usporddény
v oblasti nejv&tsiho pribliZeni prvniho nosného kotoule a druhého nosného kotoule proti
nastroji na stahovani.

Ovladaci prostifedky mohou byt tvofeny klikovym pohonem se sanémi, spojenymi pomoci
ojnice s klikovym kotoulem, piilemZz san& jsou opati‘eny ki#fivkovou souddsti pro spolupra-
ci s vodici kladkou vyrézZede.

Aby slupka staZeného masa mohla byt bez pifekdZek cdstranéna, miZe byt zaFizeni upra-
veno pro jednostranné rozddleni, coZ miZe byt uskute&nénc tak, Ze kazdému vyrazeci je
piiifazen odd&lovaci element s Zelnim ostiim, uspofddanym v radidlnim sméru ven od jeho
cbvodu.

Vynélez bude dédle bliZe objasnén podle piikladu provedeni znazorn&ného na vykresu,
kde na obr. 1 je Sdstelny pohled z boku na celé zai*izeni, na obr. 2 je pohled z boku na
nastroj na stahovéni s upinalem stehen nad nim uspoif*adanym a na abr. 3 je vyrez pltdory-
su nastroje na stahovdni s &astelnym zndzorn&nim ovladaciho mechanismu jeho segmentl.

Z pouze naznatend zndzorn2ného stojanu 1 stroje p*imdiend vhodng vyénivad rotujici
hnany h#idel 2, na né&mz je neotolnd upevnén prvni nosny kotoud 3,Fotound 3 nere poLY L svdhe wnt b
$iho obvodu napiiklad Sest rovnom&rnd uspoifddanych pracovnich stanic 4. KaZdd pracovni
stanice 4 se skldda z néstroje § na stahovéni, ze dvou segmentl 7 vytvorenych jako polo-
vina trubkového t&lesa 43 ve tvaru misky, kterd se mohou vykyvn& zobdkevitd roztdhnout v
kolem osy 8 probihajici pibliZnd radidlnd k nosnému kotouii 3 a paraleln& k roviné otd-
geni,

Trubkové té&leso 43 vytvofené ze segmentl 7 md tvar komolého kuZele, ktery je na pro-
tilehlych strandch opatifen plodkami 9 navzdjem rovnob&Znymi a kolmymi k d&lici roving
segmentd 7,

Zobdkovité roztaZeni segmentd 7 nastane pomoci pvlddaciho mechanismu, bliZe zndzor-
néného na obr. 3., Ovladdaci mechanismus se sklddd z paky 11 s kladkou opirajici se o cen-
trélni #idici kiivku 10 upevndnou na stojanu, piiemz padka 11 je pomoci hi¥idels 12 pro-
chézejiciho nosnym kotoulem 3 neotodnd spojena s vykyvnou pdkou 13. Na jejim volném kon-
ci je uchycena i*idici ty¢ 14, kterd prendsi pohyb vykyvné paky 13 na valny konec kliky
15 spojené neotodn& s osou 8 segmentu 7, &imZ pFeméni vzniklé vychyleni paky 11 s klad-
kou podle centralni #idici kFivky 10 na vykyvny pohyb spiaZendho segmentu 7.

Konstrukce #idiciho mechanismu pro dal$i segment 7 odpovidd popsané konstrukci, po-
kud se tykd vykyvné padky 13, idici tyfe 14 a kliky 15. Vykyvny pohyb segmentu 7 je od=
vozen od zprvu popsaného ovlddacihe mechanismu pemoci synchroniza®ni rFidici tyce 16, tak-
Ze oba segmenty 7 provadd&ji synchronni vykyvny pohyb v opainém smyslu. P¥itom uzaviené
palehy je dosaZeno pomoci pruZiny 17 spojujici ob& vykyvné péky 13.

Segmenty 7 tvoi#i, jak jiZ bylo uvedeno, trubkové t&lesa 43 tvaru komolého kuZele
a uzavirajl duty prostor 18 rovndZ tvaru komolého kuZele, pFi&emz horni konec je upraven
jako kruhové osti 19. Nad keZdym néstrojem 5 na stahovani je umist&n upina& 20 zpraco-
vavaného stehna., Podle obr. 2 se upina& 20 sklddé ze dvou vodicich klapek 21 ve tvaru na-
lavky, které jsou uspoiéddény vzédjemnd odtlaliteln& od sebe, proti sile pruZiny 22.

Nad prvnim nosnym kotoulem 3 je umistdn druhy nosny kotoud 23. Je uloZen otoind ko~
lem hi‘idele 24, jehoZ osa 3ikmo pod sklonem protind osu hifidele 2 prvniho nosnéhs kotou-
¢e 3 a je pohandn spojenim obou nosnych kotou&d 3 a 23 prostiednictvim kuZelovych ozube-
nych kol 25 a 26.
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Druhy nosny kotou& 23 nese na vn&jSim obvodu konstrukini jednotky 27 spolupracujici
s nastroji S na stahovéni. KaZd4d z nich je opatifena na spodni stran& pfivracené k nosné-
mu kotoui 3 prohloubenim 28 ve tvaru kulového vrchliku nebo dutého kuZele, které lezi
proti nastroji 5 na stahovéni. Stifed prohloubeni 28 je vytvoien &elni plochou vyriZele
29, ktery z konstrukini jednotky 27 vy&nivé dozadu a nese na zadnim konci veodici kladku.
Osa vyréZeCe 29 je uspoiddéna tak, Ze v mistd nejvstSiho piibliZeni obou nosnych kotou-
¢G 3 a 23 licuje s osou ndstroje S na stahovéni,

§ vyréaZzefem 29 je spojen odd8lovaci element 30 s &elnim ostiim 31, které svym vytvo-
Fenim sleduje obrys prohloubeni 28 a je obklopujici spodni plochu nosného kotoude 23 a
ve zpétném plvodnim postaveni vyréZele 29 t&mito plochami provaddi odd&lovéni. PFitom na-
vrdceni vyrdZade 29 do pivedni polohy zpdsebi pruZina 32.

V oblasti nejv8t3iho pribliZeni gbou nosnych kotoull 3 a 23 jsou uspofédény ovlida-
ci prostiedky 33 pro posouvani vyréZele 29 a odddlovaciho elementu 30. Tyto prostiedky
33 Jsou tvofeny klikovym pohonen 34 se sanémi 35, spojenymi pomoci ojnice 36 s klikovym
kotougem 37. San® 35 jsou opati¥eny kiivkovou souddsti 38 spolupracujici s vodici kladkou
vyrazete 29.

Cinnost zakizeni je nasledujici:

Stehno 38 uréené ke zpracovani se ustavi do upinade 20 podélnou sseou svého v pod-
stat® ovélného prifezu tangencidln& vi&i sméru otaleni nosn¢ho kotoude 3 a proximalni
hlavou 40 kloubu nahoru, ptifemZ distdlni hlava 41 kloubu v oblasti pln&ni vy&nivé do
otevifeného ndstroje 5 na stahovéni, to znamené, Ze zasahuje mezi jehe segmenty 7+ Konti-
nualnim otadenim nosnych kotoudd 3 a 23 se pfibliZi konstrukini jednetka 27 nejblizZe
volné leZicimu proximdlnimu konci stehna 39 a nasadi se na n&j, pridemz prohloubenim 28
dojde k vycentrovéni, takZe proximadlni hlava 40 kloubu se usadi proti &elni ploSe vyra-
zete 29,

Mezitim se segmenty 7 nédstroje na stahovéni uvedou do uzaviracl polohy, takZe je-
Jich &elni ost¥i 31 radidlné sbejmou stehenni kost 42. Nyni se s rostoucim pFibliZenim
nosnych kotoudd 3 a 23 posouvd stehenni kost 42 postupnd dovnit® néstroje 5§ na stahova-
ni, pricemz elni kruhové ostii 18 zplsobi opFeni a odikrébdni masa a vedici klapky 21
upinage 20 se vytlati.

Kratce pFed tim, neZ proximdlni hlava 40 kloubu dosdhne kruhového ost¥i 19, se seg-
menty 7 alespon &dste&nd od sebe odd4li. V této poloze je dosaZeno mista nejv&tdiho pii-
bliZeni nosnych kotoudd 3 a 23, coz vede k tomu, %e se do nastroje 5 na stahovéni vnofi
i proximdlni hlava 40 kloubu.

StaZené maso leZi nyni ve formd staZené slupky kolem néstroje 5 na stahovéni a je
jestd spojeno Slachami a vazivem se stehnenni kesti 42. Aby bylo odd&leni dokongeno,
zaktivizuje se na jedno otoleni klikovy pohon 34, coZ zplscbi, Ze se vyraZetd 29 posune
dopfedu a stehenni kest 42 vyrazi.

Oddglovaci element 30 soulasnd se pohybujici proti nosnému kotoudi 3 pifitom otevi'e
slupku masa, takZe se staZené maso mdZe lehce odebrat.

PREOMET VvVYNALEZU

1. Zafizeni pro stahovdni masa z konletin dribeZe, zejména ze stehen krit a kufat,
s pro:tiedky pro axidlni posouvédni zpracovévaného stehna pfi centrovaném zab&ru na ste-
henni kosti v oblasti proximélniho kloubu, jakoZ i s prostredky pro opfeni masa b&hem
pesunovini vped p¥i radidlnim obejmuti stehenni kosti, vyznadujici se tim, Ze se skls-
dé z hnaného prvniho nosného kotoude (3) ote&ného kolem svislého hi¥idele (2) a druhéha
nosnéha kotoule (23) otofného kolem daldiho h¥idele (24), jeho ose pod sklonem protina
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osu svislého hiidele (2), synchronnd s prvnim nosnym kotoulem (3), pridemZ na prvnim
nosném kotoudi (3) jsou upevn&ny prostifedky pro opirdni masa, sloZené z alespon jedno-
ho nastroje (5) na stahovéni, tvoifeného trubkovym tlesem (43) z alespon dvou segmentd
(7), obklopujicim zpo&étku stehenni kost (42) v oblasti distdlni hlavy (41) kloubu,
prifemz trubkové td8leso (43) je na vydnivajici Eelni stran opati¥eno trubkovym ostiim
(19) a nasmérovéno kolmo k rovind otadeni prvniho nosného kotoule (3), nad nastrojem

(5) na stahovéni je centricky uspoféddan upinad (20) rovndZ pififazeny prvnimu nosnému ko=
toudi (3) pro centrované upnuti zpracovdvaného stehna (39) proti nédstroji (5) na staho-
vani, ptiemZ druhému nosnému kotoudi (23) jsou prifazeny prostiedky pro axialni posuno=~
vani stehna (39), sloZené z prohloubeni (28) tvaraovd prizptsobenych pro opfeni stehna
(39) v oblasti proximé&lni hlavy (40) kloubu, kterd jsou uspofdddna na jeho spodni stra-
ng privracend k prvnimu nosnému kotoudi (3) v postaveni proti néstroji (5) na staho-
vani,

2, Zatizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze segmenty (7) trubkového t&lesa
(48) néstroje (5) na stahovéni jsou proti sile pruZiny (17) a navzdjem synchronné viéi
sob& roztazitelné, p*idem ovladani roztazeni je provedeno pomoci staciondrni centralni
#idici k¥ivky (10).

3., Zatizeni podle bodu 2, vyznadujici se tim, e trubkové t&leso (43) mé alespon
v oblasti navazujici na kruhové ost¥i (19) tvar komolého kuzele a ohraniluje stejné tva-
rovany duty prostor (18).

4, Zatizeni podle bodd 1 az 3, vyznalujici se tim, Ze ddlici rovina trubkového td-
lesa (48) sloZenéha ze dvou segmentl (7) probihd radidln& k prvnimu nasnému kotouéi (3)
a oba segmenty (7) jsou roztaZitelné do tvaru zobdku.

5, Zarizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, ?e upinal (20) se skladé alespon ze
dvou vodicich klapek (21) tvoricich nalevku, které jsou uspotféddany proti sile pruZiny
(22) od sebe odtladitelng.

6. Zaifizeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze kaZdé prohloubeni (28) je opatie-
no centrdlnim prichozim otveorem, ktery je vyplndn vyréZelem (29), jehoz &elni plocha
tvoifi &ast stdny prohloubeni (28),

7. Zatizeni podle bodG 1 nebo 6, vyznadujici se tim, Z2e kaZdé prohloubeni (28) mé
tvar kulového vrchliku nebo dutého kuZele a &elni plocha kazdého vyrazele (29) je vytva-
rovana podle tchoto tvaru.

8. 2atizeni podle bedd 4, 6 a 7, vyznadujici se tim, Ze osa vyraze&e (29) v mistd
nejvé&tdiho piFibliZeni mezi prvnim nosnym kotoudem (3) a druhym nosnym kotoulem (23) li-
cuje s osou trubkového t&lesa (43) nastroje (5) na stahovéni.

9, Zarizeni podle bodG 1 aZ 8, vyznadujici se tim, Ze v oblasti nejvdtdiho priblize-
ni prvniho nogsného kotoude (3) a druhdho nosného kotouZe (23) jsou usporddény ovladaci
jednotky (33) k pFesunuti vyréZele (29) proti odpovidajicimu ndstroji (5) na stahsvani.

10, zarizeni podle bodu 9, vyznalujici se tim, Ze ovladaci prostifedky (33) jsou
tvoreny klikovym pohonem (34) se sanémi (35), spojenymi pomoci ojnice (36) s klikavym
kotoutem (37), piifemZ sand (35) jsou odddleny k*ivkovou souddsti (38) pro spoluprici s
vodicl kladkou vyrazele (29).

11, Zarizeni podle jednoho z bodl 6 aZ 10, vyznadujici se tim, Z2e kaZzdému vyraze&i
(29) je ptFirazen odd&levaci element (30) s &elnim ost¥im (31) usporfddanym v radislnim
sm&ru ven od jehso cbveodu.

2 vykresy



CS 274 493 B2

22
21
21 | 5
18 Ohe D
A
/ 715 L
/ 10
\,_____%/ 3




CS 274 493 B2

T —
TT——

\\
//

1
|

-

A
N

Gbr., 3



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

