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(57) Resumo: CONJUNTO LATERAL PARA SISTEMA DE
MOVIMENTACAO COM AUTO REGULAGEM PARA PORTAO
BASCULANTE. Composto por polia (1) receptora, pelo seu canal
periférico (3), do cabo principal (6) ligado ao eixo central deslizante (8)
do trilho (9) do portdo basculante (P) e, pelo corpo helicoidal (4) com
canais (5) ém gradual redugdo de didmetro, prolongado a partir de sua
face interna, receptora de um cabo secundario (10) ligado a polia
inferior (li) do suporte (12) de dispositivo deslizante de um arranjo de
molas (16). Com tal disposicao, instalada em cada lateral do portdo, a
polia (1) trabalha juntamente com o arranjo de molas (16), em funcgéo
do peso do portdo (P) para que, tanto para a abertura quanto para o
fechamento, a medida em que o cabo secundario percorrer os canais
(5) do corpo helicoidal (4), ocorra uma compensacgio de forcas em
relacdo a tracdo imposta pelo arranjo de molas (16) e a carga de peso
do portdo (P). A forca de tracdo do arranjo de molas (16) menos a
carga dc peso do portdo (P) sera sempre zero, eliminando peso na
abertura e no fechamento, mantendo o portdo (P) inerte em qualquer
posicdo deixada. O ndmero de molas ird variar no arranjo (16),
acrescentadas ou retiradas, fazendo com que o conjunto sirva para
qualquer portdo de qualquer peso, eliminando projetos especificos
impostos pelos fabricantes existentes no mercado. O sistema permite
o uso de correntes (10a) ao invés de cabo de ago.
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| ““CONJUNTO LATERAL PARA SISTEMA DE MOVIMENTACAO COM

AUTO REGULAGEM PARA PORTAO BASCULANTE”

R'“"ere se 0 presente relatorlo descritivo, a um pedido de patente de

1nveng:ao para uma dlsposu;ao entre a polia e um arranjo de molas cuja

5

: ',,10

coﬁstrut1v1dade ira: manter o equ111br10 entre o peso do portdo basculante e a
forc;a de tensao apllcada mantendo -0 inerte e posicionado em qualquer dngulo
delxado sem p0551b111dade de desmda abrupta seja na etapa de abertura ou
fechamento 6 que ke fe.lto tambem com grande leveza ¢ minimo esforgo por
parte do usuério. Pelo se1‘1v brOJeto o conjunto adapta-se ‘a portdes de .qualquer

peso e, alem dlSSO tem a.sua 1nstalac;ao fac111tada

ESTADO DA TECNICA

Como é. de conhec1mento 0 portao basculante, automatico_ou manual,

traballa co‘m"duas forc;as' sincron‘izadas para a etapa de abertura, sendo uma

forg:a 1mposta no sentldo para 01ma ¢ a outra forga 1mposta no -sentido para a

frente Em condu;ao aberto 0. portao basculante ndo ocupa espago pois sua

fo]ha mantem se em posu;ao horlzontal junto ao batente superior, entre a parte

1nterna ea parte externa da edlflcagao

: :2:0 :

Uma das grandes preocupagoes em relagdo a esse t1po de portdo é que a

folha deva estar_“leve **tanto para a” abertura ‘quanto para o fechamento, o que

era 1nlclalmente conseguldo com o uso de contrapesos, formando o sistema de
balanceamento para que a folha subisse e descesse suavemente. Por ocuparem

1mportantes espagos laterals no védo.da edificagdo esses contrapesos foram

V substltuldos por d1spos1t1vos de ‘molas de torgdo introduzidas nos eixos das

N pollas que trabalham Juntamente com os cabos em sistema de sarilho, para a
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.. “movimentagdo do portdo.

A figura 1 desse pedido de patente mostra, como estado da técnica, a

"\:patente concedlda PI 00012238 de titulo “APERFEICOAMENTOS EM

’_MECANISMO DE AQIQN_A-__MENTO PARA PORTAS E PORTOES

_':{::'BASCULANTES”'- (f1'g§‘.:',21 e 3. escaneadas do documento original), a qual

protege um mecanismo formado por uma caixa fixada na alvenaria, ao longo

‘fvda borda superlor do vao (7) da -edificacéo, onde um segmento de eixo (8)

' flxado e,,:

:.-v—»m'ancal‘v (9)-_ r-e,ce,be,f em um de seus extremos, correspondente

_’.Eie'xtl_‘;‘.ém'(} ‘fdié"‘ﬁ'ma',' A‘ni'oj'la de torsdo envoltéria (10) fixada por trava diametral (12)

10

que,- p»elo- seu -outro- extremo € ancorada-em um tensionador (11). O segmento -

: "'de e1xo (8) estende uma ponta de eixo (13) receptora de polia cOnica (14) na

| :"',_,_::qual é enrolado o cabo (15) llgado ao.rolete (2) da estrutura do portdo (1) que,

S f'"por sua vez, ~'rdesllza ao longo do trilho (3) instalado no véo da edificacgédo.

15 ,:.l'air':'gura’A.ﬁ'dd:'-_--".po"rt-ad.'e Junto ‘as pohas (14), nos dois vértices do vio da

0 - f'-molas

,.OS.;,§,eg_m9n,tOS,.de ¢1x0"(8.)' serdo _tantos quantos necessarios, co-n-forme a

"\'.?"'f_.edlfxcaqao as molas envoltorlas (10) sdo calibradas pelos seus respectivos
—»Ai"'.'.tenswnadores (11) As molas ‘envoltérias (10) devem ser tensionadas com

maior ou menor intensidade, de acordo com o peso do portdo. Conforme

expllca o texto da PI 0001223 8 a callbragem estabelece o equilibrio entre as

".:130) e o peso do portao (1) para que, quando da abertura, apoés leve

| A"u"toque por parte do ‘usuario e giro inicial das polias (14) acopladas com seus

segmentos de eixo (8) ocorra um alivio nas respectivas molas (10) que

afrouxam' 'e.o suflclente para quebrar o equilibrio original. Com o giro (polias

;’i?'_‘“1-4),‘.,.e".,k_‘s4egr'g1_e‘n_.tos“-d‘e‘,selxo (:8)) e o alivio de tensdo (das molas (10)) feito de
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5' formap ‘b'gre;sls”iv‘a; é ‘fa(_:ili'ta-‘d“o o levantamento do portdo (1), para sua abertura

©."e também para o fechamento.

' “Ocorre ‘que’ as molas -convencionais de torsio atualmente encontradas,
sao »molas_ padronizadas_ e muitas vezes ndo sdo usadas de acordo com as

larguras e pesos espe01f1cos para cada portao podendo gerar desperd1c1os

como falta de carga ou excesso de carga Exempllflcando se a mola empregada

tIVGI‘ uma carga para portao de 60 qullos e o portdo tiver 50 quilos é gerado o

desperdlclo de carga (carga ndo utilizada), além de trazer problemas no abre e

fecha _."pbor falta de compensa(;ao em relacdo ao peso do portdo, nédo

proporcm‘ "ando equlllbrlo eflcaz Isso -pode~fazer com~que -o-peso -do-portdo--—-

veng:a a carga de tragao apllcada ou o contrario, a carga de tragcdo da mola

S0 portao provocando sublda e descida. abruptas,. fora.de. controle (0]} I

ex1g1ndo;ma10r emprego de forc;a por parte do usuario. Em tentativa de corrigir

o*problema ac1ma mtado utlllza se contrapeso 0 que encarece e torna mais

15 'compl_ei(a'a’es-trutura d'o p‘ortéo basculante.

A lnstalag:ao desses 81stemas convencmnals é trabalhosa ja que as molas

de torsad”‘

sao' ;a,l'ojad_‘as- direta‘mente 'nos ‘eixos pelosv quais sera feitos os

mov1mentos de abertura e fechamento

e Outro prob‘l ; xistente & quée os fabricantes de portdes basculantes nao

- 20 ,._;ob‘ec_i_ae'qu-m““asv_ normas estabelecidas para a resisténcia do cabo de ago em relagéo

a0 . pesoa ser .constantemente levantado e rebaixado. Com o tempo de uso

* ‘ocorrem fadigas no cabo, que quebra-se. Costumam utilizar-se de cabos mais

grossos' na tentativa de corrigir esse tipo de problema mas, por serem menos

c fl_exi'\__/éisﬁl 'V:i-g-u__alm.ente‘ acabam quebrando.
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" OBIETIVO DA PATENTE

. O conjunto em questdo, motivo desse pedido de patente, vem

. -exatamente -possibilitar o equilibrio, em forma de compensagdo constante

entrea .__ér{:_a-"'d‘é‘_?'t;ra'g’;ré”i'o- imposta pelas molas em relagdo a carga de peso do
“portdo. Isso é conseguido através de uma polia receptora do cabo principal

ligado ao eixo central. deslizante do portdo e que incorpora, em sua face

um ‘éorp'o:'-h'el.'i-co-i"-d_al".re(:'éptor do cabo secundéario passante pela polia

""‘-'de um dlSpOSlthO deshzante que baloja um arranjo de molas, fixado no

enrolado nos canais de reduq:ao de didmetro do corpo helicoidal, com o arranjo

.de rn.o'las' tensiona’do.,Ap()s lcve e’mpurrﬁo por parte-do -uSuério, a polia inicia o

g1ro fazendo com que o cabo pr1n01pa1 hgado ¢ estrutura do portdo va sendo

enrolado e o cabo secundarlo em sentldo contrarlo va sendo desenrolado do

do'rp-o helicoidal.

-.Néssa condigido, de desenrolar, em cada canal onde estiver o cabo

t] ;ﬁgéio‘:._ , fpdsta_ﬁeij arranjo de molas e a carga de peso do portdo. Com isso o

portio sera mantido inerte em qualquer posi¢do deixada pelo usuario, sendo

1mped1do ‘de descer ou subir inadvertidamente.

-_,é_i‘t_‘c_i,j__,vp_(')S.s"ibili:ta_d'q"_-pelb sistema, da ao portdo total leveza, tanto

S ';p"ara: :‘ei'-'fs_.vu'l_j_il_'cltar'q_uane’tol_-:pva'-ra-”a,descida, exigindo minimo esforgo por parte do

Estand'o' o portao fech_gdo o pabo secundario _encontra-se_totalmente .

secundério,_no corpo. helicoidal;-sera- mantido um equilibrio~entre a forga de



. 5/9

ondigdo deé equilibrio conta com numero adequado de molas em
seu arranjo, o que possibilita entdo que o usuario remaneje-as, acrescentando-

.as ou retirando-as para alcancar a tensdo necessaria de acordo com o peso de

”'-“'c'j'ual'qu'e p,oritﬁ.o',..g_e‘li'm'i%ria-ndo,i'assi-m,_ a necessidade de desenvolvimento de

: "prOJetos espemflcos 1mpostos pelos fabrlcantes existentes no mercado, ou seja,

.o conjunto adapta se a qualquer peso de portdo. Além disso, o conjunto em

,questdo- :é muito mais simples -em termos de construtividade e,

 consegiientemente, de instalagdo, que ¢ feita nas laterais do portdo basculante.

o,';,s;iﬂs___t}e_in,a permite.o uso. .de-.correntes,-ao invés-de-cabo-de

ago, 'as quais possuem notdvel resisténcia a fadiga, suportando mais

B A

Expllcado superf1c1almente passa o conjunto e o sistema que o envolve,

;;a ser me"hor" detalhado A flgura abaixo relac1onada refere -se ao estado da

15 técni‘ca:

Flgura 1 - imagéns dés figuras 2 e 3 do portdo convencional da PI

.0001223 8, exphcada no campo destlnado ao estado da tecnlca

i A__flguras aba1xo relac1onadas referem-se ao conjunto em questao,

»—m- wmotivo desse pedido~de-patente:- e

A 20, Flgura 2 _ vista :do pottéo basculante fechado. Nessa condi¢do o .cabo

(W

- “deslizante; nja':est{;utura 'd:Q{‘ po'rtéo.. O cabo secundario esta enrolado nos canais

em redugio de didmetro do corpo helicoidal e passado pela polia inferior do

di"s:p;(_')‘s'i'tij}vq.'.__d_e-_s‘:li':za"rite que aloja o arranjo de molas, preso no batente do portéo.

S eflcazmente o abre e fecha _do- portao sem quebrar. . Tl e e e
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,;,do _po'rtao quando 0 cabo secundario vai sendo desenrolado do corpo
5 he11c01dal s1mu1taneamente ao enrolamento do cabo principal a polia. Nessa

-condu;aOa Ao arranJo de molas -vai sendo a11v1ado e, conforme o estagio em que

b ..’.j_,'ie‘StIVCI'"'O. cabo secundarlo no corpo hellcmdal é mantldo o equilibrio entre a
a ‘,--»‘forc;a de traqao apllcada € a carga de peso do portéo. Ao lado, detalhe B;

Flgura 4 — vista segundo flgura anterlor mostrando o portdo-ja quase

10 :-aberto Ao lado detalhe C e i i i i

*;v1sta segundo flgura anterlor mostrando o portdo aberto.

Nessa condlqao o arranjo de molas esta a11V1ado pelo_ desenrolar do_cabo.

secundérlo pelo corpo hellcmdal € a polla tem o cabo principal enrolado, apds

:"»carregar o portao em total equlllbrlo entre a forg:a apllcada € a carga de seu

BRIt peso Ao lado detalhe D

Flgura 6 = mostra 0 remaneJamento de molas para alcanc;ar a adequada

forga de tragﬁo a ser apllcada conforme a carga de peso do portdo. Com isso o

Flgura':'7' - mostra 0 uso de correntes ao invés de cabos. Ao lado, detalhe

Em conformldade com 0s desenhos anexos o “CONJUNTO LATERAL

“ “_":'PARA SISTEMA DE MOVIMENTACAO COM AUTO REGULAGEM PARA

.i'PORTAO BASCULANTE” obJeto desse presente pedido de patente de
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'-1'=?-...__,1nvenc;ao constltui -se. a part1r de uma polia (1) fixada em um suporte (2) em

':‘jlv“‘.:um ponto superlor “do batente (B) do portdo basculante (P), dita polia (1)

1ncorporando alem de seu canal per1fer1co (3) normal, um corpo helicoidal (4)

;prolongado a partlr de sua face mterna def;nldo por varios canais circulares

(5) em’ gradual redugao de dlametro

Com tal conflgurag:ao a polia (1) recebe, pelo seu canal periférico (3) o

__cabo prmmpal (6) o qual apoés passar por uma polia superior (7) fixada no
'fvertlce do batente (B) € estendldo inferiormente e ligado ao eixo central

desllzante (8) do tr11ho (9) da porg:ao intermediaria do portdo basculante (P).

Pelos canals (5) de seu _corpo_helicoidal (4)_a.polia (1)-recebe.um-cabo ~ -

. _se_cun_défio’ (10) que est»ende-se inferiormente e passa pela polia inferior (11)

'"_'vrolamentos (14) ‘no trllho (15) do batente (B). A partir da barra superior

'de‘sllz-ante (‘13) sdo flxados os extremos de um arranJo de molas ('16), quos

extremos opostos sdo ancorados na. barra inferior (17) também fixada no

""»;‘f—-‘batente (B), porem de forma estatlca Apbs envolver ‘a polia inferior (11) da

_{Vi‘barra superlor desllzante (13) o cabo secundario (10) ¢é ligado, por seu

'ex‘tre‘mo a um pino (18) flxo do batente (B).

Tal dlsp051g:ao é mstalada em.ambas-as-laterais-do- portao basculante (P). —

Estando o portao (P) fechado como ilustra a figura 2, o cabo secundério

E ..::10) encontra se. totalmente enrolado nos canais (5) do corpo helicoidal (4) da

p011a (1), com o arranJo de molas (16) tensionado. Apds leve empurrdo por

»parte do usuarlo a polla (1) inicia o giro, fazendo com que o cabo secundario

:j;;l"-;_(IO) va sendo desenrolado do corpo ‘helicoidal (4) e, em sentido o contrario, o
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:T:‘cabo pr1nc1pal (6) llgado ao eixo. deslizante (8) do trilho (9) va sendo

enrolad.o-i,':puxando o portao (P) e 1n1c1ando a sua subida.

Nessa condlg:ao a polla (1) ira trabalhar juntamente com o arranjo de

molas (16) em fungio do peso do portdo (P). Como é de conhecimento, a forga

“ .Sv:_«”vv-de trag:ao da mola (16) € 1nconstante ou seJa quando totalmente esticada a

alor e quando em retorno exerce .forca de tragdo gradualmente

"_E_menor Pelo fato dessa forq:a ser inconstante € utilizado o corpo helicoidal (4)
da poha (1) que trabalha a partir do desenrolamento do cabo secundario (10)
N na?[di”‘fec;’ab_ ‘de um diamétro menor a um didmetro maior dos canais (5) quando

do desenrolamento (para a abertura) A551m “ao iniciar-se_o.levantamento -deo

portao (P) €. ‘o glro da polla (1) o cabo secundario (10) ir4a desenrolar e

percorrer 0s canais (5) em dlrec;ao ao canal (5) de maior didmetro do _corpo . -

R 'hellcmdal ( ):Tal ’condlg:-ao é necess*arla para que haja uma compensagdo de

"'*-fo.rg:.as~e.m felagaa a tragaa 1mposta pelo arranjo de molas (16) p01s quanto
15 A.mals..oﬁcal'ag) secundarlo (10) afastar se do eixo da polla (1) menor é a forga de

tragao- ex1g1da para que seja mantido o equilibrio em rel}ac,‘ao a carga de peso
' do portao (P) em: abertura » | |

“molas (16) menos a carga de peso do

portao (P) obtlda atraves dessa _compensagdo- de -forgas; €~ sempre "zero,

o “”f,éc.hamén'td{(’qfuando_ ao cvont’r'a’irio o cabo secundario ¢ enrolado), exigindo

forg:o por parte do usuarlo para essa tarefa. Além disso, o portdo (P)

sera mantldo 1nerte -em qualquer posu;ao deixada pelo usuario, sendo impedido

de descer ou subir inadvertidamente.
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"_v_"‘E,As-sa'ép‘nd}igﬁo de-equilibrio conta com o numero adequado de molas em
seu arranJo (16) o que pos-sibilita entdo que o usuario remaneje-as,

‘acrescentando -as. ou retlrando -as para alcangar a forga de trag:ao necessaria, de

03'1."p_éso‘:;d0_ port'ﬁo-‘,» eliminando assim a necessidade de

déSé‘VﬁVQIV'nmehtb de projetos especificos impostos pelos fabricantes existentes
no mercado Com isso, 0 conjunto serve para portdes de qualquer peso, com

e feitei"'*:lat;eralmente, trazendo notdveis melhorlas em

que

Alem dlSSO o 51stema permite o uso “de correntes (10a) como mostra a

[

10 flgura 7, .ao invés de cabo de ago as quals possuem m_notavel _resisténeta-a- - -

{ uportando mals eflcazmente 0 abre e fecha do portdo sem quebrar.




1/3

REIVINDICACOES

’ ”"1) “CONJUNTO LATERAL”, const1tu1do por polia (1) fixada em suporte (2)

L .._,em ponto superlor do batente (B) do portao basculante (P), dita polia (1)

;’if;anal perlferlco (3) normal pelo- qual ¢ passado o cabo principal (6),

5 3_:"0"qual apos passar por uma poha superior (7) fixada no vértice do batente (B),
é estendldo 1nfer1ormente e ligado ao eixo central deslizante (8) do trilho (9)

i-_-da porc;;ao : intermediéri._a do pbrtﬁo ‘basculante (P), sendo a referia polia (1)

caractenzada por 1nC'orp0.rar.". a ‘p‘artir de sua face interna, um corpo

“ -:;-hehcmda _:'?"(4) prolongado a partlr de sua face interna, definido por varios

10 canais c1rculares (5) em gradual reduqﬁ de; diametro pelos quajs;‘r‘e,c_e,b.e,.um C e

M_olamentos (14) no trllho (15) do batente (B), ao passo que a partir da barra
‘superlor desllzante (13) sdo fixados os extremos de um arranJo de molas (16),

15 f'cujos extremos opostos sédo ancorados na barra inferior (17) também fixada no

B) porem de forma estatlca sendo que, apos envolver a polia

- _:.1nfer10r i(;1‘:1) da barra superlor deslizante (13), o cabo secundario (10) é

hgado por seu extremo, a um pino (18) fixo do batente (B).

L2y “SISTEMA DE. MOVIMENTACAO COM .AUTO -REGULAGEM -PARA

._,.__O:RTAO BASCULANTE” 5 de acordo com relvmdlcagao 1, quando em

"!“.;g‘cond"_”ao de portao fechado, caracterizado pelo cabo secundario (10)

encontrar-se totalmente enrolado nos degraus (5) do corpo helicoidal (4) da

oha (1) ' com”o 'arran'j'o" de molaS' (16) tensionado para que, apés leve

;empurrao por parte do usuarlo a poha (1) iniciar o giro, fazendo com que o
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ar10(10) v:é;.senjdr_fo'__?des'enrolado do corpo helicoidal (4) e, em
e sentldo contrarlo, o Aca_.b_q_‘pr-incipa_l (6) ligado ao eixo deslizante (8) do trilho
(9) v4 sendo enrolado no didmetro maior (2) da polia (1), puxando o portdo

(P), 1n101ando a sua- sublda

'_Z'f)" “SISTEMA DE MOVIMENTACAO COM AUTO REGULAGEM PARA

PORTAO ] ASCULANTE” de acordo com reivindicagdo 2, caracterizado pelo
desenrolamento do cabo secundario (10) a partir de um dlametro menor para

um dlametro malor dos canals (5) para a abertura, exigindo menor forga de

trar,:ao 'pe__o arran_]o de molas (16) para o equilibrio em relagcdo a carga de peso

= 10" do portao (P) em abertura : e = m

A arranjo de 'mozlas (16) menos ‘a carga de peso do portao (P), obtida através

dessa compensagao de forg:as Ser sempre zero; caractenzado pela eliminagdo

15 do peso tanto para a abertura quanto para o fechamento (quando o cabo

'secundérlo é. enrolado),~ex1g1ndo minimo esfor¢o por parte do usudrio para

essa tarefa e o portao ser mantldo 1nerte em qualquer posi¢do deixada,

" vv;"vl-mp'_ed'ldo-“.d_e descer ou-sublr V1nadvert1damen‘te.

5) “SISTEMA DE MOVIMENTACAO COM _AUTO. REGULAGEM - PARA™

20 PORTAO'-:BASCULANTE”"-d:‘acordo com relvmdlcacoes 1, 3 e 3,

- .__caraci_:gr-lza""‘f pelo remanejamento do ntmero adequado de molas em seu

arra Jv_>f(':‘1';:6:')'."'~'para s_er -al*can‘c;ada a forga de tragio necessaria de acordo com a
carga de peso do portéo, adaptando-se a portoes de qualquer peso.

""’6) “CONJUNTO LATERAL PARA SISTEMA DE MOVIMENTACAO COM




Y

; "'f;AUTo "?REGULAGEM PARA PORTAO 'BASCULANTE”, de acordo com

fre1v1nd go'es 1 2 3 4 ‘e 5 caracterlzado pelo uso, opcionalmente, de

<5;‘correntes (lOa) para o trabalho da polla (1).

— o —_ o= == - =
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RESUMO

_.""ff:‘__-‘5:.".';_"‘CONJUNTO_LATERAL PARA SISTEMA DE MOVIMENTACAO COM

‘-“:ULAGEM PARA PORTAO BASCULANTE”, composto por polia
(1) receptora pelo seu canal perlferlco (3), do cabo principal (6) ligado ao

| ';":':‘,':"Svf'-v'_'."elxo central desllzante (8) do tr11ho (9) do portdo basculante (P) e, pelo corpo

“ .";fi'jhellcmdal (4) com canais (5) em gradual redugdo de didmetro, prolongado a

"'"--.'::..,;l.partlr de sua face 1nterna _receptora de um cabo secundario (10) ligado a polia
1nfer10r (11) do suporte (12) de dlSpOSlthO deslizante de um arranjo de molas

" 5”-’(16) Com tal dlsp031¢ao 1nstalada.em cada lateral do portdo, a polia (1)

: ab_gilih’a.,, ntamente corn 0. arranjo de molas-(16) -em fun¢do-do peso-do-pertido
-."??r@'v:q;ug,:-,tan_t_o':_par‘a...a‘.._._aber,tura ‘quanto para o fechamento, a medida em que

‘0 cabo secundario percorrer os canais (5) do corpo helicoidal (4), ocorra uma. .

compens '_.ao. de forg:as em relag:ao a trac;ao imposta pelo arranjo de molas (16)

-‘.""Pe-s:o do portao (P) A forga de tragdo do arranjo de molas (16).

'_35rri"enbs,‘-'a'"f'éarga»‘de' pe;so do’ .‘port-ao (P) sera sempre zero, eliminando peso na

abertura € no fechamento mantendo o portdo (P) inerte em. qualquer posigédo

O"'n'um.cro de vm,olas"-'; 1ra_va_r1ar no arranjo (16), acrescentadas ou
fazendo com: que ‘o conjunto sirva para qualquer portdo de qualquer
R o -1-1e P él,imln-‘a"n‘do'f""ro'ét‘dé?"e's ecificos impostos™pelos fabricantes existent€s no

mercado. O sistema permite o uso de correntes (10a) ao invés de cabo de ago.
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