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用于将锁具开锁和上锁的驱动装置

(57)摘要

一种用将使得能够进入受保护区域的锁具

(1’)开锁和上锁的驱动装置(1)，包括驱动组件

(2)，所述驱动组件包括电流源、电动马达以及终

止于带齿轮(3)的齿轮组件，并且安排在旋转壳

体(5)中，其中，所述锁具(1’)具有主体(4)，所述

锁具(1’)的控制元件(6)可旋转地安放在所述主

体中，其特征在于，所述壳体(5)借助于所述控制

元件(6)安放在所述锁具(1’)的所述主体(4)中

的支承件中，所述壳体以固定方式连接到所述控

制元件，并且所述驱动装置(1)装配有带有齿(8)

的环(7)，以与所述驱动组件(2)的所述带齿轮

(3)协作，所述带齿轮相对于所述壳体(5)可旋转

地安放在轴承中，其中所述环(7)与所述旋转壳

体(5)同轴地且相对于所述锁具(1’)的所述主体

(4)以固定方式安排。
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1.一种用于将使得能够进入受保护区域的锁具(1’)开锁和上锁的驱动装置(1)，包括

驱动组件(2)，所述驱动组件包括电流源、电动马达以及终止于带齿轮(3)的齿轮组件，并且

安排在旋转壳体(5)中，其中，所述锁具(1’)具有主体(4)，所述锁具(1’)的控制元件(6)可

旋转地安放在所述主体中，所述旋转壳体(5)借助于控制元件(6)安放在所述锁具(1’)的所

述主体(4)中的轴承中，所述旋转壳体以固定方式连接到所述控制元件，并且所述驱动装置

(1)装配有带有齿(8)的环(7)，所述齿与所述驱动组件(2)的所述带齿轮(3)协作，所述带齿

轮(3)相对于所述旋转壳体(5)可旋转地安放在轴承中，并且所述环(7)与所述旋转壳体(5)

同轴地且相对于所述锁具(1’)的所述主体(4)以固定方式安排，其特征在于，所述环(7)安

放在所述旋转壳体(5)中的轴承中。

2.根据权利要求1所述的驱动装置，其特征在于，所述环(7)的所述齿(8)是内齿。

3.根据权利要求1所述的驱动装置，其特征在于，所述环(7)的所述齿(8)是外齿。

4.根据权利要求1所述的驱动装置，其特征在于，所述旋转壳体(5)借助于成形的可释

放连接件连接到所述控制元件(6)。

5.根据权利要求1所述的驱动装置，其特征在于，所述旋转壳体(5)连同所述控制元件

(6)是整体。

6.根据权利要求1所述的驱动装置，其特征在于，所述环(7)借助于成形的连接件连接

到所述锁具(1’)的所述主体(4)。

7.根据权利要求1所述的驱动装置，其特征在于，所述驱动装置装配有控制所述驱动组

件(2)的电子控制单元(10)。

8.根据权利要求7所述的驱动装置，其特征在于，所述电子控制单元(10)装配有第一传

感器(12)和与所述第一传感器协作的手动控制按钮(13)，所述手动控制按钮安排在所述驱

动装置(1)的前面部分(11)上。

9.根据权利要求7所述的驱动装置，其特征在于，所述电子控制单元(10)装配有第二传

感器(14)，所述第二传感器确定所述旋转壳体(5)的角位置。

10.根据权利要求9所述的驱动装置，其特征在于，所述第二传感器(14)是加速度计。

11.根据权利要求7所述的驱动装置，其特征在于，无线地控制所述电子控制单元(10)。

12.根据权利要求11所述的驱动装置，其特征在于，借助于计算机软件经由无线连接而

无线地控制所述电子控制单元(10)。

13.根据权利要求7所述的驱动装置，其特征在于，经由蓝牙无线连接无线地控制所述

电子控制单元(10)。

14.根据权利要求7所述的驱动装置，其特征在于，所述电子控制单元(10)装配有用于

递送供应电压和传送数据的微型USB插口。

15.根据权利要求1所述的驱动装置，其特征在于，所述驱动装置装配有呈原电池单元

形式的电能源。

16.根据权利要求1所述的驱动装置，其特征在于，所述驱动装置安排在受进入保护的

区域的入口的内侧处并且安排在与所述锁具(1’)的钥匙控制部分相反的侧上。

17.根据权利要求9所述的驱动装置，其特征在于，所述第二传感器(14)是重力传感器。

18.根据权利要求11所述的驱动装置，其特征在于，借助于移动装置应用程序经由无线

连接而无线地控制所述电子控制单元(10)。
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19.根据权利要求1所述的驱动装置，其特征在于，所述驱动装置装配有呈蓄电池单元

形式的电能源。
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用于将锁具开锁和上锁的驱动装置

技术领域

[0001] 本发明的主题是一种用于将使得能够进入受保护区域的锁具开锁和上锁的驱动

装置，并且特别是所谓的“智能锁具”，智能锁具的开锁或上锁可以在没有授权人直接接触

锁具的情况下实现。

背景技术

[0002] 一种用于将使得能够进入受保护区域的锁具开锁和上锁的已知驱动装置具有驱

动组件，所述驱动组件用于在呈衬套形式的壳体内驱动锁具，所述衬套在一侧处从外部固

定有盖且在另一侧处固定有底座，其中驱动组件部件固定到所述壳体或安放于其中。驱动

组件包括电流发生器、电动马达和齿轮组件。

[0003] 电流发生器是平行于马达的轴线放置于马达旁边的四个圆柱形原电池单元(电

池)。

[0004] 马达由电池供电。

[0005] 来自电动马达的驱动力经由由带齿轮组成的齿轮组件传递到用以控制锁具的部

件。

[0006] 底座具有开口，所述开口供锁具的控制元件通过，并且此元件的第二端连接到锁

机构。

[0007] 作为驱动装置的壳体的衬套在内部具有齿，所述齿与驱动组件的齿轮组件的带齿

轮中的一者协作。驱动装置装配有控制驱动组件的电子控制单元。其放置于盖与马达之间。

电子控制单元由放置于壳体中的电池供电。可以借助于计算机软件、优选地移动装置应用

程序经由无线连接而无线地控制电子控制单元。装置不需要外部电源，并且可以借助于智

能电话应用程序进行控制。

[0008] 在具有型材插件的所有门类型中，从公寓的内部安装驱动装置。用于将锁具开锁

的如此设计的驱动装置的大小相当大，这归因于电源电池的大小以及必须封闭在装置的壳

体内的驱动机构的其他部件的大小。

[0009] 从波兰申请P.336314已知一种用于锁具的驱动装置。以板配件的形式固定在门上

的用于马达驱动和手动致动锁芯的驱动装置具有用于将旋转传递到锁芯的驱动轴、用于手

动转动驱动轴的旋钮、以及安排在旋钮中的用于驱动轴的马达驱动旋转的齿轮马达。驱动

带齿轮不可旋转地安放在驱动轴上，并且与旋钮连接使得其传递扭矩。齿轮马达不可旋转

地联接到板配件，并且在施加电流时通过离合器联接到驱动带齿轮。

[0010] 从德国专利申请DE  102014009826  A1已知一种用于将受进入保护的区域的入口

开锁和上锁的装置。装置具有圆柱形壳体。壳体封闭底板、微型马达(优选地是直流马达)、

电池、封阻组件和控制单元。封阻组件的封阻元件是具有环的杆，所述杆由电动马达经由能

够将运动从马达传递到杆的扭转弹簧移动。电池用来为控制系统提供电力供应，而与经由

外部电源线向装置供应的电力无关。控制单元经由无线连接进行控制。
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发明内容

[0011] 本发明的目的是开发一种具有简单设计的用于将锁具开锁和上锁的驱动装置，并

且提供一种新的解决方案类型。

[0012] 本发明的用于将使得能够进入受保护区域的锁具开锁和上锁的驱动装置包括驱

动组件，所述驱动组件包括电流源、电动马达以及终止于带齿齿轮的齿轮组件，并且安排在

旋转壳体中。所述锁具具有主体，所述锁具的控制元件可旋转地安放在所述主体中。所述驱

动装置的特征在于，所述壳体借助于控制元件安放在所述锁具的所述主体中的支承件中，

所述壳体以固定方式连接到所述控制元件，并且所述驱动装置装配有带有齿的环以与所述

驱动组件的带齿轮协作，所述带齿轮相对于所述壳体可旋转地安放在轴承中。所述环与所

述旋转壳体同轴地且相对于所述锁具的所述主体以固定方式放置。

[0013] 优选的是，所述环的所述齿是内齿。

[0014] 还优选的是，所述环的所述齿是外齿。

[0015] 进一步优选的是，所述壳体借助于成形的可释放连接件连接到所述控制元件。

[0016] 另外优选的是，所述壳体连同所述控制元件是整体。

[0017] 还优选的是，所述环借助于螺钉与所述锁具的所述主体连接。

[0018] 进一步优选的是，所述环借助于成形的连接件与所述锁具的所述主体连接。

[0019] 进一步优选的是，所述环安放在所述旋转壳体中的支承件中。

[0020] 还优选的是，所述驱动装置装配有电子控制单元以控制所述驱动组件。

[0021] 进一步优选的是，所述电子控制单元装配有第一传感器和与之协作的手动控制按

钮，所述手动控制按钮安排在所述驱动装置的前面部分上。

[0022] 另外优选的是，所述电子控制单元装配有第二传感器，所述第二传感器确定所述

旋转壳体的角位置。

[0023] 另外优选的是，所述第二传感器是加速度计(重力传感器)。

[0024] 进一步优选的是，无线地控制所述电子控制单元。

[0025] 更优选的是，借助于计算机软件、优选地移动装置应用程序经由无线连接而无线

地控制所述电子控制单元。

[0026] 还更优选的是，经由蓝牙无线连接无线地控制所述电子控制单元。

[0027] 进一步优选的是，所述电子控制单元装配有用于递送供应电压和传送数据的微型

USB插口。

[0028] 另外优选的是，所述驱动装置装配有呈原电池单元或蓄电池单元形式的电能源。

[0029] 还优选的是，所述驱动装置安排在受进入保护的区域的入口的内侧处并且安排在

与所述锁具的钥匙控制部分相反的侧上。

附图说明

[0030] 在附图的实施例中示出本发明的主题，其中图1以环具有外齿的变型示出用于将

锁具开锁和上锁的驱动装置的纵截面，并且图2以环具有内齿的变型示出用于将锁具开锁

和上锁的驱动装置的纵截面。

说　明　书 2/4 页

5

CN 110959059 B

5



具体实施方式

[0031] 如图1和图2中的本发明的实施例所示，用于将锁具1’开锁和上锁的驱动装置1包

括安排在旋转壳体5内的驱动组件2，锁具1’使得能够进入受保护区域。锁具1’具有主体4，

锁具1’的控制元件6可旋转地安放在所述主体中。壳体5以固定方式连接到控制元件6，并且

借助于控制元件6安放在锁具1’的主体4中的支承件中。

[0032] 安排在壳体5内的驱动组件2通常包括电驱动马达、减速带齿齿轮和呈电池单元形

式的能量源。它还可以装配有离合器。在图中未示出与本发明的概念无关的驱动机构2的结

构。

[0033] 如图1和图2中的本发明的实施例所示，驱动组件2装配有带齿轮3(带齿齿轮的轮

中的一者)，所述带齿轮相对于壳体5可旋转地安放在轴承中。

[0034] 如图1和图2所示，壳体5借助于成形的可释放连接件连接到控制元件6。显然，在本

发明的其他实施例中，壳体5可以以提供壳体5与控制元件6的固定连接的另一种已知方式

连接到控制元件6。在具体情况下，壳体5连同控制元件6可以是整体。

[0035] 驱动装置1装配有带有齿8的环7，以与驱动组件2的带齿轮3协作。环7与旋转壳体5

同轴地且相对于锁具1’的主体4以固定方式放置。

[0036] 在图1所示的本发明的实施例中，环7的齿8是外齿，并且环7安放在壳体5中的支承

件中且借助于成形的连接件连接到锁具1’的主体4。

[0037] 在图2所示的本发明的实施例中，环7的齿8是内齿，并且环7借助于螺钉9连接到锁

具1’的主体4。

[0038] 显然，在本发明的其他实施例中，环7可以以提供环7与锁具1的主体4的固定连接

的另一种已知方式、例如借助于铆钉和胶合连接到锁具1’的主体4。在具体情况下，环7连同

锁具1’的主体4可以是整体。

[0039] 如在图1和图2中的本发明的实施例中所示，驱动装置1装配有控制驱动组件2的电

子控制单元10。电子控制单元10在驱动组件2与前面部分11之间安排在壳体5内，并且装配

有第一传感器12，所述第一传感器放置在电子控制单元10的中心部分中。第一传感器12与

安排在驱动装置1的前面部分11上的手动控制按钮13协作，并且使得能够手动致动对门的

开锁或上锁。电子控制单元10还装配有第二传感器14，所述第二传感器确定旋转壳体5的角

位置。在图1和图2所示的本发明的实施例中，第二传感器14是加速度计(确定旋转壳体相对

于地球重力场的角位置的传感器)、并且安排在电子控制单元10上。

[0040] 借助于计算机软件、优选地移动装置应用程序经由无线连接而无线地控制电子控

制单元10。

[0041] 也显然，可以经由蓝牙无线连接无线地控制电子单元10。

[0042] 电子控制单元10装配有用以递送供应电压和传输数据的微型USB插口(未示出)。

[0043] 驱动装置1装配有呈原电池单元或蓄电池单元形式的电能源。

[0044] 驱动装置1安排在受进入保护的区域的入口的内侧处并且安排在与锁具1’的钥匙

控制部分相反的侧上。

[0045] 按压手动控制按钮13优选地以一定的延迟导致上锁的锁具1’开锁或未上锁的锁

具1’上锁。第二传感器14将关于壳体5的位置的信息传输到电子控制单元10和控制驱动装

置1的人的移动装置，由此人得到关于锁具1’的开锁或上锁的信息。
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[0046] 在作为本发明的用于将锁具1’开锁和上锁的驱动装置1的解决方案中，壳体5以刚

性(固定)方式连接到控制元件6，其中控制元件6安放在锁具1’的主体中的支承件中。在此

解决方案中，锁具1’的控制元件6传输来自驱动机构2的扭矩以及横向力和轴向力两者，这

就是驱动装置1的壳体5相对于锁具1’的主体4的任何其他支承件都是不必要的原因。驱动

装置1的壳体5的唯一支承件是锁具1’的控制元件6，这提供本发明的驱动装置1的概念。
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