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(57) Sroubovy mechanismus stavin{ Fed{
s v¥hodou stavidni pracowvnich vélod
vdlcovaci astolice, Sestdvd ze stavé-
cfho Broubu, opdrné matice a plevdds-
cich &lend. Vstupni 3lén je v zédb&ru
se atykxovou plochou stav&ciho Zroubu

a se stykovou plochou matice uloZené
na ose spoledné rovnif pro stavéci
#roub, Sgykové plocha stav&ciho Srou-
bu a atykovd plocha opd&rmé matice Jsou
opatfeny rozdflnymi valivymi priméry,
¥{m¥ jsou dosaZeny rozd{lné otdlky
stav&ciho Aroubu a opégné matice, Ke
Xonstrukci &lend zajiZtujfecich kinema-
tiku mechanismu lze pouiit vBechny
druhy ozubeni, d¥lené Znekovd kola,
tPec{ rotadn{ vdlce atd.
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Vynélez se tyk4 Zroubového machanismu stavén{, s vyhodou pracovafch v4lcd vélcova~
el stolice.

Jsou znéma Feden{ Froubovich mechanismi stavind pracovnfch v4lcd védlcovaos stolice,
kde pfevod kroutfcfho momentu mezi vstupem a stavicim Eroubem Je Teden Bnekovou pfevo-
dovkou, Zeln{ nebo kufdlovou pFevodovkou. Napfikléd konstrukén{ stavdn{ pracovanfch vdl-
el védlcovacfch stolic jsou provedena pomoci Znekového pFevodu, ktery je charakterizovdn
tim, Ze nérokuje zna¥nd obestaviny proator, vykazuje omezenou \&innost a ta Je znovu
sniZovédna znadnymi ztrdtemi v z4vitu Jeho vlastnfho stav&ctho Zroubu, K dosafens prevo-
dového Udinku srovnatelného s Felenim podle vyndlezu by navic bylo potFeba kombinace
dvou pFevodovyoh sk¥{n{ &nekovyich nebo viceatupnovou pFevodoviu gelnf, coZ u Peden{ po-
dle vyndlezu nen{ podmfnkou. K dal3{m syatémim stavin{ pat?{ rowvnd# stavén{ progtied-
nictvim hydrauliky, které vyZaduje rovnds znadny obestaviny prostor, vysokd néroky z hle-
diska spolehlivosti zdroJe tlakového médis a tZsnfcfch elementd pro dosazeni tuhosti
hydraulického systému.

V¥Se uvedend nedostatky jsou odstrandny Sroubovim mechanismem, ktery sestdvd ze
stavdctho Broubu, opdrné matice a pFfevdd&cich &lenl podle vynélezu, jehoZ podstatou je,
Ze vstupn{ &len Je v z4b¥ru se stykovou plochou stavdciho Sroubu a se stykovou rlochou
matice uloZené na ose spoleiné rovndi pro stavdc{ Broub. Stykovd plocha op¥rného Broubn
a stykovéd plocha .matice jsou opatfeny rozd{lnymi valivymi priméry.

Rozd{lnymi valivymi primdry stykovych ploch jsou dosafeny rozd{lné otd¥ky mezd sta-
vécim ¥roubem a .op&rnou maticf., Z{skdnfm velké&ho pfevodového &{sla se dosdhne velkého
tlakového u&inku,

Uvedené TFeSen{ se p¥i pouZit{ valivych patnich loZisek vyznaduje velkou celkovou
U&innost{ a malym obestavinym prostorem. Nejv&t8im problémem pohybovych Sroubd je tFent
v zévitech, a to zejména p¥i rozbdhu z klidu. V tomto pFipad¥ je t¥en{ tém&%F celé yyu-
£ito ve smyslu pisobeni vatupnfho Slenu. Velikost s{ly, potfebné pro pFekondn{ naklon¥-
né roviny (po rozvinut{ z4vitu), bude t¥enim ovlivnéna Jen nepatrn&, PouZité Fedent
poskytuje mnohealternativn{ uspo¥4dénf. Ke komstrukei &leni zajidtuitefch kinematiku
mechanismu lze poufft vBechny druhy ozuben{f, v&etnE d3lendho Snekového kola s rozdfl~
nym po&tem zubd v t&chto polovindch, aviak zabirajic{ch s jedni{m Znekem., D&le lze po~
uZit tfecfch rotadnfeh v4lcd s rozdflnymi valiv¥mi primdry a rotadnfch systémid. MoZné
Je 1 pouZitf vstupn{ ozubend tyZe pisobici na tFect kola, prevod uskuteindny vdledkovy-
mi Fet&zy apod.

Priklad provedeni ¥nekového mechanismu stavdn{ Jo zndzorn&n na vfkrese.

Sroubovy mechanismus stavén{ Je uspordddn uvnit¥ t&lesa 1 stavdcfho mechanismu,
Obsahuje vatupn{ Slen 3, ktery je v z4bdru ae stykovou plochou 4 staviciho ¥roudbu 2
& se stykovou plochou 5 opdrné matice 6 ulo%ené na ose spoledné pro opdrnou matici §
a atavécl Broub 2, Stykov4 plocha 4 opdrného Sroudu 2 a stykovd plocha 5 opérné matice
6 jsou opatfeny rozd{lnfmi valivymi primdry. Stavdci Zroud 2 Je uloZen uvnitf¥ opdrné
matice 6 opatfené zévitem 8 a pisob{ na své opa¥né strans proti tlaku 7. Rozd{lné vali-
vé primdry stykovych ploch vyvod{ rozd{lné otdlky stavicfho ¥roubu a opdrné matice.
V pfipadd pouZit{ &elnfho ozuben{ je rozdflnost otdiek mezi stavicim Broubem opatfenym
ozubenim a op&rnou matic{ s ozubenim zpdsobem rozdilnym po&tem zubdbdl,

Na loZiskové t&leso vdlce dosedd stavici Sroud 2. Otélenim vatupniho Zlenu 3 doché-
zi k otdZen{ staviciho Broubu 2 1 opdrné matice 6, stavdci Sroubd 2 se zvolna vySroubo~
v&v4. Rozdilnfmi valivymi primdry stykovych ploch 4 a 5 (tedy 1 rozd{lnym podtem zubdi)
Je vyvozen vysoky tlak.

PouZit{ vynélezu lze s vy¥hodou aplikovat vdude, kde jo t¥eba vyvodit vysokd tleky
pfi nf{zké nérodnosti na silové pomdry vstupniho ¥lenu nebo vXude tam, kde je tfeba veli-

ce jemné stavdni.
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3roubovy mechanismus stavdni, s v¥hodou pracowvnich v4lcd vdlcovact stolice, ktery
Je uspoifdddn uvnit¥ t¥lesa stavEciho mechaniamu, sestdvajic{ ze stavicfho Broudbu, opdr-
né matice a pFevdd¥cich Zlenl, vyznaleny tim, fe je tvoFen vatupnim Zlenem (3), ktery
Je v z4b&ru se stykovou plochou (4) stavdctfho Broudu (2) & se stykovou plochou (5)
opérné matice (6) uloZené na apoledné ose se stavieim Zroubem (2), pFiSem% valivé pri-
m¥ry stykové plochy (4) stavdciho Broudbu (2) a stykové plochy (5) opdrné matice (6)
jsou rozdi{lné,.
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