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(54 Zapojeni automatického elektronického pFepinafe sekvenci avodd,

zejména vicekandlovieh elektrokardiografickjch pFistrojd

1

Piedmdtem vyndlezu je zapojeni automatického pFepinade sekvenci svodd, zejména
vicekandlovych elektrokardiografickyoh p¥istrojl. ’

Zapojeni pfepinade avedd je fe své podstatd sekvendni logicky obwvod sloufici k bez~
kontaktnimu pFepindni gekvenci svodd, zsjména vicekandlovych elekirokardiogratickych
piistrojd v autom%atiokém refimu préce napiiklad npoiupréce's poSitafem a podobné. Pievéi-
né vétiina elektrokardiografickyjch p¥istrojd v sousasné dobd uiivé pro piepindni. sekven-
ci svodd mechanickych prepina&ﬁ-veliéﬁ svodd. Vzhledem k manudlni obsluse gnemo¥nuj{ ty—

7 to volide automatizaci provozu elektrokardiograﬁckych priatrojﬁ. Rozvoj novych metodik
- elektrokardiografickych vyéeti'-eni zejména pa.k pPechod na bészi vypodetni techniky vyZa-
duje p¥istup poveld po¥itade do elektrokardiografického p¥istroje a to v oblasti volide
svodd. Manudlni volide tento pFistup neumo¥nuji. Pro archivaci elektrokardiografickych
zéznamd je nutné tyto automatiocky formdtovat popiipad¥d oznalovat, coi opdt piistroje
8 manudlnim volidem neumo¥nuji. Navic protofe jde o mechanické pFepinede, jsou tyto vo-
1i%e svodd relativnd oxp‘onova.né a tudif poruchové.

Uvedenéd nedostatky odstranuje sapojeni automatického elektroniockého pPepinale
sekvenci svodd, zejména vicekenilovioh elekbrokardiografickyeh pi":[sti-o;]&. jehoZ podste~
ta gpodivd v'tdm, %e generdtor hodinového kmitodtu mé vistup p¥ipojen jednek na vstup
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hradla hodinového kmitodtu a jednak na jeden ze vatupl Eitade pFedb&hu a dobdhu motoru,
ktery md jeden z vistupl pilpojen na jeden ge vatupld klopného obvodu ¥{gen{ hradla ho~
dincvého kmitodtu & druhy vistup piipojen na jeden ze vatupd dekodéru délky pFedbdhu, ,
ktery mé vistup pFfipojen jJednek na vstup Sitede mesisekvenci, spojeny svimi vistupy pies
dekodér mezisekvenci s jednim se vstupl panelu indikace pribéhu eyklu, jednak na vatup
Sitade sekvenci, spojeny svimi vistupy pFes dekodér sekvenoi s jednim se vstupd panelu
indikace pribéhu eyklu, & jednak na vetup E{tade pF¥edbdhu a dob&hu motoru, spojeny svymi
vjatupy pies dekodér pFedbdhu motoru, dekodér dobdhu motoru a klopny obvod Fizeni motoru
8 jednim ze vstupl panelu indiksce pribdhu oyklu, p#ilemi vistup hradla hodinového kmi-
todtu je spojen se vstupem SitaSe mezisekvenof, p¥ipojenym jednsk na vstup monostebilni- )
ho multivibrdtorn spofdéni, ktery mé vstup piipojen na vstup 3itale sekvenc{ a jednak

na vetup bloku piedvolby oyklu, spojeny svymi vatupy jednak s Sitalem mesisekvenci a jed-
nak 8 Sitadem pFedbéhu & dobshu motoru, p¥ipojenym pFes hradlo piipravy k cyklu ne vatup
klopného obvodu ¥{zeni hradla hodinového kmitodtu se vstupem dekodéru p¥edbdhu mtoru.
dekodérem dobdhu motoru a klopnfm obvodem ¥izeni motoru, p¥iSem¥ hredlo p¥iprevy k oy-
klu mé p¥ipojen vetup na jeden ze vstupli panelu indikece pribshu oyklu.

Vjhodou gapojeni podle vynélezu je odetrandni mechanickyoch pFepinadd-volidd a tedy
i mo#nost automatiszace provozu elektrokardiografickyoh p¥istrojd, svydieni spolehlivosti -
provozu elekirokardiogratu, mofnoet spojeni @ pF¥ipalnou vfpodetni techaikouw, snadnost
formdtovdni zdzneml elekirokardiografu (to '.'la sdznam kafdého vysetieni elektrokardio-
grafem mé konstantni délku s identifikac{ svodd a podobnd) & v neposledni F#ed¥ svyikeni
komfortu a zjednoduleni obsluhy sdrevoinického persondlu. .

P¥{klad zapojeni podle vynilezu je sndsornén na p¥ipojenfch vjkresech, kde ne obr.
K Je nekresleno blokové schéma zapojeni, na obr, 2 symbolické Sasové prdbdhy nepéti na
vystupech a na obr. 3 detalln{ sapojeni.

Zapojeni podle vyndlezu, sestévajiol 3 generdtoru ] hodinového kmitodtu, kterj md
Jeden ze vatupl spojen s prvafm vetupem hradla 2, hodinového kmitodtu, jeni mé druhy
vstup p¥ipojen jednak na vystup prvaiho hradla 21 klopaého obvedu 13 #iseni hradla hodi-
nového kmitodtu a jednsk na druhé hradlo 22 klopného obvodu _1_2 #{gen{ hredlas hodinového
kmitodtu,piidemi jeden gze vetupd prvaiho hredla 21 klopného obvodu 13 ¥isenf hredla hodi-
nového kmitodtu je spojen s p¥epinadem 8Q Sasovéni pFedbdhu motoru l@pojem v sexdii
8 tladitkem 79 start oyklu, a druhy -vetup je spojen p¥es druhé hradlo 22 klopného obvodu
13 ¥{zeni hradle hodinového kmito¥tu jednak s Sasovaoim odporem 23 pies Sasovaol konden-
zétor 24 na zem, jednsk na emitcr'fé%iuciho trangistoru 25, ktery md kolektor pi#ipojen
ne zem a bdzi zapojenou mesi Sasoveoi odpor 23 a Sasovaci kondensditor 24, jednak pFes
derivadni kondensétor 73 s vystupem prvatho hradla 69 dokod_éru‘ 8 sekvenoi a jednak p¥es
derivadnl odpor J4 ns zem. P¥iSem¥ vystup hradla _2 hodinového kmitodtu je spojen jednak
se vstupem t¥etfho hradla 31 dekodéru 7 mezisekvenci, které mé vystup p¥ipojen na panel -
13 indikace prib&hu oyklu a jednak s prvaim vatupem 4 $itade 3 mezisekvenoi, jeho¥ vj~-
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stupy jsou popFfpadd p¥ipojeny pies druhj invertor 36 dekodéru ] mezisekvenci a Stvrty
invertor 44 ai Seaty invertor 46 6 dekodéru 7 mezisekvenci k jednotlivym vstupﬁm prvaiho
hradla 28, které mé vistup p¥ipojen na panel 15 indikace pribdhu cyklu, druhého hradla
29, které mé vistup piipojen na panel 15 indikace pribdhu cyklu, Stvrtého hradla 35 a
pétého hradla 37 dekodéru 7 mezisekvenci spojenfch se vstupy prvatho iavertoru 30, tie-
tiho invertoru 38, sedmého invertoru 30, jeho# vystup je p¥ipojen ne panel 15 indikace
pribdhu cyklu a osmého invertoru 32 dekodéru 7 mezisekvenci a soudasné se vstupy t¥etfho
hradle 31, Sestého hradla 39, sedmého hradla 47 af devdtého hradla 49 dekodéru ] meszi-
sekvenci. Sest§ invertor 46 dekodéru I mezisekvenci je p¥ipojen jednek na prepinad 76
délky sekvenol e jednak na vstup A Sitade 2 sekvenci, ktery md vystupy pop¥ipadé spojeny
pres prvni invertor 65 eZ gtvrty invertor 68 dekodéru 8 sekvenocdl na vetupy prvaiho hrad-
la 69 a¥ ¥tvrtého hradla T2 e pdtého hradla 15 dekodéru 8 sekvenci a soudasnd s desdtym
hradlem 51 dekodéru ] mezisekvenci, p#idem¥ vystupy druhého hradla JO e &tvrtého hrad-
1a 72 a pAtého hradla 5 jsou spojeny se vatupy Sestého hradla 53 dekodéru 8 sekvenci,
Xteré mé vystup p¥ipojen na panel 15 indikace pribdhu cyklu, pop¥ipedé jsou napojeny
p¥imo na panel 15 indikace prib&hu oyklu. V§stup prvnl sekce &itade 5 sekvenci je spojen
pres prepinad 76 délky oyklu zapojeny v sérii s p¥epinalem IT diagnostického programu
na jeden ze vstupl prvafho hradla 58 klopného obvodu monoatabilnfho multivibrdtoru 4
zpoZdsnf, které mé vistup spojen jednak se vstupem druného hradla 62 klopného obvodu
monostabilniho multivibrétoru 4 spoidéni a jednek pTes pm:’. invertor 59 monostablilniho
aultivibrétoru 4 spoidéni, jednak pFes prvni odpor 34 monostabilnfho muliivibrdtoru 4
gpoZdéni na kladny potenciél; jednsk p¥es kondenzétor 690 monostabilnfho multivibrdtoru
4 zpofddni, jednsk na treti odpor 56 monostabilniho multivibrdtoru 4 zpo¥ddni v sérii

8 drubjm odporem 55 monostabilniho multivibrdtoru 4 zpoﬁdéni‘na,kladni potencidl a jJed-
nek pa bézi tranzistoru 61 monoétabilniho multivibrétoru 4 zpoZddni, ktery mi emltor
p¥lpojen na zem a kolektor spojeny pres tvrty odpor 5] monostabilniho multivibrdtoru 4
zpoZddni na kladnj potencidl a jednek ne jeden ze vstupll druhého hradla 62 klopného ob~
vodu monostaebilnfho multivibrdtoru 4 zpoZdéni na jeho¥ vystup je p¥ipojen druhy inver-
tor 63 monostabilnfho multivibrétoru 4 zpo¥ddni, ktery mé vistup pFfipojen na jeden ze
vatupld GitaiSe 5 sekvenci. Druhy vistup generétoru 1 hodinového kmitodtu je spojen pies
3{tad § p¥edbdhu & dob¥hu motoru seatévajict & &ftade 34 vydsich bitd a S8itade 42 nifi-
#ich bitd, pres pFepinad 81 dobdhu motoru jednak s hradlem §2 dob&hu motorw, kieré md
vjstup p¥ipojen na jeden ze vastupl druhého hradla 85 klopného obvodu 11 Fizen{ motoru a
Jednak na jeden ze vatupd hradla 16 p¥#{pravy k oyklu, které mi vistup piipojen na panel
15 indikace pribShu oyklu. PPepinad 80 pFedbdhu motoru bloku 12 pPedvolby cyklu je pii-
pojen jednak na vystup prvaiho hradlae 22 dekodéru 14 délky pFedbdhu, které mé prvni
vstup spojen s &itadem 42 niZ¥ioh bitd a druhf vetup spojen s jednim ze vstupd druhého
hradla 33 dekodéru 14 p¥edbdhu motoru, které mi vistup spojen jednak s jednim ze vatupd
Sitade }_1 vyssioh bitd, jednak s Sita¥em 42 ni¥sfch bitd a jednak s jednim se vstupd
dekodéru 9 pPedbdhu motoru, jehol vystup je spojen s jednim se vetupd druhého hredle 33
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dekodéru 14 délty pFedbdhu. Druhy vstup dekodéru 3 piedb¥hu motoru je spojen Jodmk 8 v~
atupen pétého hradle 75 dekodéru 8 sekvenci a Jednsk se vstupem prvaiho hradla 40 dekodé-
ru 10 dobShu motoru, které mé vystup p¥ipojen na jeden ze vatupl druhého hradla 41 deko-
daéru 10 dob&hu motoru, které md druhy vetup p¥ipojen na tladitko I8 ukon¥eni oyklu. P¥-

. tom pFepinad S0 pFedbdhu motoru je spojen pFes kondensétor 83 ¥{zeni motoru s jodn:ln ze
vetupd prvatho hradla §4 klopaého obvodu 11 ¥fsenf motoru.

Funkce shora popeaného sapojeni Je nésledujiofis 'pé p¥ipojens nupﬁbe:’.oh napdti x ob-
vodu se v klopném obvodu 13 iiuni hradlia hodinového kaitodty autmtioky goneruje :I.-
puls, ktery vyauluje S{tad 3 mesisekvenci, 3ita¥ 5 sekvenol a Sitad ﬁ pFedbdhu a dobdhu
~ motoru. Tim je obved pFipravea k ¥innosti a Sekd na- spoustdci impulm, kterj se goneruje '
na vistupu 86 piepinale 80 p¥edbdhu motoru, piilemi tento npouét&o:’. impuls pFichési do
‘klopného obvodu 13 ¥{sen{ hradlae hodinového kmktoStu. PFed aktiveof cyklu spoubtéoin im-
pulsem lze obvod naprogramovat predvolenim parametrd v bloku 12 p¥edvolby cyklu. Vv této
fézi to je pFed zapodetim oyklu je éktiwyin Jednak impuls p#{fpravy, kterf se generuje
na v¥stupu 97 hradla 16 p¥iprayy k oyklu, jednak na 'vstupu 100 hradla pFipravy k oykla
se generuje soudasnd impuls negace p¥ipravy k oyklu a jednek na v¥stupu 90 Sestého hred-
* la 33 dekodéru 8 sekvenci se generuje impuls nulové sekvence.Pdjde-1i nyn:t na vetup

klopného obvodu 13 #{zeni hradla hodinového kmitodti aktivadni povel spoustdciho :I.mpulau,
generuje tento obvod na vistupu 87 prvaiho hradla 21 klopného obvedu 13 #iseni hradla
hodinového kmitodtu impuls trvédni oyklu, ktexy otevie hradlo 2 hodinového kmitoStu. Im-
pulsy # generdtoru 1 hodinového kmitodtu p¥ichés{ na vstup hradle 2 hodinov‘ho Mtoﬁtu
generuji na ;jeho vistupu 88 impulsy hodinového kmitodtu, jen¥ p#ichdsi Jednak na vstup

A 3itede 3 mezisekvenci a jednak na jeden se vatupd t¥etibo hradla 31 dokodéru 7 mesi-
sekvenol. Soudasné spoudtsoil impuls aktivuje pies dekodér 9 p¥edb¥hu motorn pomoef impul-
su b&hu motoru vanikajfofho na vystupu 98 druhého hredla 85 klopného obvodu 11 #gend
motoxu, motor pro posun zéznemového médis elektrokardiogra.ﬁekého p¥istroje. Impulsy ho-
dinového kmitodtu- pﬁoh‘ze;ji s vntup ‘${tade 1 mesisekvenol a postupnd mén{ jeho stav.
Dekodér 7 mezisekvenodl zpracu;]e okemi:l.tj stav §itade 3 mezisekvenci, piiSem¥ na vystupu
91 prvnihe hradla 28 dekodéru 7 megisekvenol generuje se :meula snadky, na .vystupu 101
drubého hradla 29 dekodéru 7 mezisekvenol se ganeruje impuls negace kalibrace, na viatue:
pu 90 tFetLho hradla 21 dekodéru 7 mesisekvenci ase generu:jo impuls kalibrace, na vfstupu
39 devétého hredle 49 dekodérﬁll mezisokvenoi se generuje impuls negace rychlostartu a
_ba vjstupu 89 sedmého invertoru 50 dekodéru ] meszisekvenol se generuje impuls rychlo-
startu, ve sledu pfichdzejicfch impulsd hodinového kmitoStu vis obr. 2. Impuls s vistu- ‘
pu 3itade 3 mezise]‘svenei Je veden na monostabilaf multivibrdtor 4 spofadni. (Selem toho-
to monostabilniho multivibrétoru 4 spoZddni je vhodnfin spo¥ddnim vj'stupnih‘o' -imbuluu

z 8itede 3 mezisekvenol Sasovat ektiveoi impulsu rychlostartiu tak, aby timto :I.mpuis sa-
Sal d¥{ve ne¥ dojde k p¥epnuti sekvenci a skon¥il sa definovenou dobu po pifepnuti sek- ‘
venol svodd. Toto opat¥eni tudi¥ blokuje zdsznemové saf{sens elektrokardiografiockého p¥i-:
stroje po dobu p¥echodovyoh jevid vénika;]ioich v souvislosti s p¥epindnim sekvenci svodi.:
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2 monostebilniho xiultivibrétoru 4 spofdéni je impuls déle veden na vatup Sitade 5 sek-
venol, jeho¥ jednotlivé vjstupy vedou do dekodéru 8 gekvenci. Dekodér 8 sekvenci zpracu-~
je okem¥ity stav &itade 5 sekvenci tek, Ze generuje na vystupu 92 Sestého hradla 53 de-
kodéru 8 sekvenci impuls nulové sekvence, ne vistupn 93 druhého hradla JO dekodéru §
sekvenci impuls prvni sekvence, ma vystupu 34 tPetiho hradla 71 dekodéru § sekvenci im-
puls druhé sekvence, na vystupu 25 Stvrtého hradla 72 dekodéru 8 sekvenci impuls tFetd
gekvence a na vystupu 96 pdtého hradla I3 dekodéru 8 sekvenci impuls ¥tvrté sekvence viz
obr. 2. Vfstupni impuls z Sitade 3 sekvenci je veden na vstup Sitale § p¥edbdhu a dobdhu
motoru, jeho¥ jednotlivé vystupy vedou do dekodéru 9 piedbdhu motoru, dekodéru 10 dobdhu
motora a do klopného obvodu 11 ¥izeni motoru. O%elem t8chto obvodld je, zajistit p¥ed ze-
Sitkem automatiokého cyklu rozbdh a po skonSeni cyklu pak zastaveni motora pohonu zészna-
mového média elektrokardiografického pF¥istroje. V§stupni impuls 3 Sitade 6 predbdhu a
dobdhu motoru vede na vstup hradla 16 p¥{pravy k oyklu. Toto hradlo 16 p¥ipravy k cyklu
generuje impuls ukonSeni cyklu pro klopny obvod 13 ¥izeni hradla hodinového kmitodtu a
gouSasnd genernje impule pF¥ipravy unoZnujici op¥tovné spudténi cyklu. Je-li zsapotiebl
v pribdhu automatického oyklu = jekgchkoliv divodad tento cyklus pFerudiit a zadit znovu,
1ze to udélat prost¥ednictvim povelu konec oyklu, kterj generuje na:svém vystupu 102
t1laditko 78 ukondeni cyklu. Tento povel ektivuje dekodér 14 délxy p¥edbéhu. Po jeho
skonden{ je obvod ve vjchosim refimu, to je ${tad 3 mesisekvenci, Sita¥ 3 sekvenci -1 6:(-
tad § piedbéhu a dob¥hu motoru jsou vynulovény, motor je zastaven a jsou ektivovany im-
puls nulové sekvence & impuls p¥ipravy, tudif lze znovu akiivovat automatiocky cyklus
spoustdcim :I.mpulaem klopného obvodu 13 ¥izeni hradla hodinového kmitodtu. Blok 312 pied-
volby coyklum alouii Jek bylo uvedeno k nastaveni parametrd automatického cyklu, zejména
podtu sekvenocl (v zévislostli na po&tu kandld elektrokardiografického p¥istroje), Sasové-
ni sekvenoi nap¥{klad doby rosb&hu motoru registradniho za¥{zeni, doby dob&hu motoru po
" gkonSeni autoniatického cyklu, doby trvéni impulsu teatovﬁxﬁ’. oitlivosti a podobgé. Blok
12 p¥edvolby oyklu déle umoZnuje soudesnd naprogremovat i servisni respektive testovaci
‘ program urdeny k udribd zafizen{. Obvody panelu 15 indikace pribéhu cyklu obsshuji prvky 4
pro zobrazeni pribéhu autometického cyklu. '

Toto zapojeni lze poufit pro pifistroje vjhradné charskteru prdce podobné automa-
tickému re¥imu vicekandlovjch elektrokardiografd. ‘

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni automatického pFepinale sekvenci svodd, zejména vicekandilovjch elektrokar-
diogratickyoh pFistroji, vyzneSené tim, Ze generdtor (1) hodinového kmitodtu md vy-
stup pFipojen Jednak na vstup hradla (2) hodinového kmitodtu a jednak na jeden ze
vatuph &itade (6) piedbdhu a dobShu motoru, ktery mé jeden = vystupld pFipojen na je~
den ze vetupd klopného obvodu (13) #izeni hradla hodinového kmitodtu, jehof vystup je
piipojen ne vetup hradla (2) hodinového kmitodtu a druhy vistup p¥ipojen na jeden ze
vetupd dekodéru (14) délky pFedbshu, ktery md vystup p¥ipojen jednak ne vetup ditade
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(3) masisekvenci, spojeny svymi vystupy p¥es dekodér (7) mesisekvenci s Jjednim ze
vatupd panelu (15) indikace pribdhu cyklu, jednak na vatup &itede (5) sekvenci, spo-
Jeny avimi‘ vistupy pFes dekodér (8) sekvenci s Jednim ge vstupd panelu (15) indikace
pribéhu c&klu. 8 jednek na vetup Sf{tade (6) pFedbéhu a dobéhu motoru, spojeny svyml
vistupy pfes dekodér (9) predbshu motoru, dekodér (10) dobdhu motoru a klopny obvod
(11) ¥{geni motoru s jednim se vastupd panelu (15) indikace pribdhu oyklu, piiSem
vystup hradle (2) hodinového kmitodtu je spojen se vatupem Si{tade (3) mesisekxvenoi,
p¥ipojenym jednak na vetup monostabilnfho multivibrdtoru (4) spo¥déni, kterf md vatup
p¥ipojen na vstup Sftade (5) sekvenof a jednak na vetup bloku (12) p¥Fedvolby oyklu,
spojeny svimi vstupy jednak s S{tadem (3) meiiaokvenbi a jednak s Sitadem (6) predbé~
hu a dob¥hu motoru, p#ipojenym p¥es hradlo (16) p¥ipravy k oyklu na vstup klopného
obvodu (13) ¥{zeni hredla hodinového kmitoStu spojenym se vetupem dekodéru (9) pied-
b¥hu motoru, dekodérem (10) dobShu motorm a klopnym obvodem (11) ¥fzeni motoru, p#i-
Sem¥ hradlo (16) p¥ipravy k oyklu mé p¥ipojen vatup na jeden se vutupd panelu (15)
indikece pribdhu cyklu.

Zapojeni podle bodu 1, vyzna¥ené tim, ¥e hradlo (2) hodinového kmitodtu mé druhy
vatup pFipojen jednak na vjstup prvniho hradle (21) klopného obvodu (13) F{sen:
hradla hodinového kmitodtu a jednak na druhé hradlo (22) klopného obvodu (13) ¥{seni
hradla hodinového kmitoStu, p¥iSemf jeden se vstupd prvafho hradla (21) klopného ob-
vodu (13) ¥{weni hradla hodinového kmitodtu je spojen s p¥epinadem (80) Sasovédni
pi‘edb&hu!upo;lenim v serii s tla¥itkem (79) start oyklu, a druhj vetup je spojen pies
druhé hradlo (22) klopného obvodu (13) ¥isen{ hradla hodinového kmitoStu Jednek s &a-
sovacim odporem (23) p¥es Sasovaci kondensdtor (24) na sem, jednsk na on:l.tor‘ spinaci-
ho trangistoru (25), ktery md kolektor pFipojen na gem a bdsi szapojenu mezi Sasovact
odpor (23) a dasovaci kondensdtor (24), jednak pies derivadni kondensdtor (73) & vf-
stupem prvatho hradls (69) dekodéru (8) sekvenc{ a jednak p¥es derivadni odpor (74)
na sem.

Zapojeni }oue bodu 1, vysnadené tim, fe hredlo (2) hodinového kmito3tu je spojeno
Jednak s t¥etim hredlem (31) dekodéru (7) mesisekvenci a jednak s prvafm vetupem (A)
Sitade (3) mesisekvenof, johoZ vistupy jsou pop¥{pad$ pFfipojeny pies druh§ invertor
(36) dekodéru (7) mesisekvenoi a 3tvrty invertor (44) a¥ Hestf invertor (46) dekodé-
ru (7) mesisekvenoi k Jednotlivym vstupim prvafho hradla (28). druhého hradla (29),
Stvrtého hredla (35) a pitého hradla (37) dekodéiu mesisekvenoi spojenyoh se vstupy
preniho invertoru (30), t¥et{ho invertoru (38), sedmého invertoru (50) a osmého in-
vertoru (52) dekxodéru (7) mesisekvenci a souSasnd se vstupy st¥etf{ho hradla (31),
Sestého hradla (39), sedmého hradle (47) a¥ devétého hredla (49) dekodéru (7) mesi-
sekvened,

Zapojeni podle bodu 1, vysnadené tim, e Sestj invertor (46) dekodéru (7) mesisekven-
of je pFipojen jednak na pFepinad (76) délky sekvenol a jednak na vetup (A) Sitade
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(5) sekvenci, kterf mi vystupy pop¥ipadd pripojeny pFes prvni inventor (65) af &tvrty
invertor (68) dekodéru (8) sekvenci na vstupy prvnfho hradla (69) af Stvrtého hradla
(75) dekodéru (8) sekvenci, a soudasnd s desdtym hradlem (51) dekodéru (7) mesisekven-
of, piidemt vistupy druhého hredla (70) ai Stvrtého hradle (72) & pétého hradla (75)
jsou spojeny se vatupy Sestého hredla (53) dekodéru (8) sekvenci. .

3 vykresy



202 708

15

16

101

]ie
V2

12

Obr. 1




202 708

g

- 8%

gl

% |

%Y

g5

9% |

i

8

~ Obr. 2






	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS

