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Przedmiotem wynalazku jest potautomat do kontroli
i segregacji sprezyn naciskowych wedlug dowolnie obra-
nego na sprezynach wzorcowych punktu ich charaktery-
styki.

Znane urzadzenia do pomiaru charakterystyki spre-
zyn posiadaja zbyt skomplikowana budowe, a pomiar
charakterystyki jest pracochlonny. Znane jest na przy-
klad rozwiazanie przyrzadu, w ktérym konstrukcj¢ nos-
na i miernik sily stanowi waga uchylna.

Na jednej z szalek zamocowany jest zesp6ét z kol-
kiem bazujacym sprezyny i wskaznikiem zegarowym
wskazujacym warto$¢é ugiecia sprezyny. Badana sprezy-
na jest §ciskana wystepem listwy napedzanej korbka
poprzez przekladni¢ zgbata, przy czym na wskazniku
zegarowym odczytuje si¢ warto$¢ ugiecia sprezyny a na
podzialce wagi warto$¢ nacisku.

Niedogodnoscia tego rozwiazania jest to, ze przy
kazdym pomiarze zachodzi konieczno$¢ ustawiania po-
lozenia poczatkowego wskaznika zegarowego oraz to, ze
mozna mierzy¢ tylko sprezyny odporne na wyboczenie.
Wymienione wyzZej rozwiazanie posiada jeszcze t¢ wa-
de, ze pomiar ugigcia sprezyny jest obarczony znacz-
nym blgdem wskutek wystepujacego poslizzu migdzy lin-
ka a polaczona ze wskaznikiem rolka.

Celem wynalazku jest usunigcie wad wystepujacych
W WyZej wymienionym rozwiazaniu.

Cel ten zostal osiagniety przez skonstruowanie urza-
dzenia wedlug wynalazku skladajacego si¢ z glowicy, w
ktorej korpusie znajduje si¢ tarcza obrotowa z trzpienia-
mi, na ktérych sa umieszczane badane spr¢zyny, oraz
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koto podzialowe i kolo zapadkowe stuzace do dokony-
wania obrotu tarczy o okre§lony kat. Poza tym urza-
dzenie wedlug wynalazku ma mechanizmy zastawkowe
sterowane przez czujnik elektrostykowy, stuzace do sor-
towania badanych sprezyn. Urzadzenie wedlug wyna-
lazku pozwala wielokrotnie zmniejszyé pracochtonno$é
operacji kontroli charakterystyki sprezyn naciskowych
i ich segregacje, przy czym dokladno$¢ segregacji pra-
wie wylacznie zalezy od dokladnoséci uzytych do wzor-
cowania sprezyn wzorcowych.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedsta-
wia mechanizm blokujacy o§ glowicy obrotowej, fig. 2
przedstawia rzut pionowy poélautomatu wedlug wyna-
lazku a fig. 3 konstrukcj¢ zespotu trzpienia bazujacego
sprawdzane sprezyny. Konstrukcj¢ nosna polautomatu
stanowi stolik 1. Na nim znajduje si¢ glowica posiada-
jaca korpus 2, w ktérym zamocowano na wspodlnej osi
tarcze obrotowa 3 z trzpieniami 21, kolo podziatowe 4
i kolo zapadkowe 5.

W S$ciance korpusu 2 z jednej strony znajduje si¢ za-
padka 6 z rolka 7 i krzywka 8, za§ z drugiej strony
umieszczono zderzak wahliwy 9. Naprzeciwko poziomo
ustawiajacego si¢ trzpienia 21 znajduje si¢ opér 10 i
czujnik elektrostykowy z plaska koficowka 11 polaczona
ze stykiem ruchomym 12. Pod plyta stolika 1 umiesz-
czony jest reduktor 13 z krzywka 14 i przekladnia
dzwigniowo-zgbata 15 oraz mechanizmy zastawkowe 16.
Zespot trzpienia przedstawiony na fig. 3 posiada w kor-
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pusie sprezyne 17 naciskajaca na wlasciwy trzpien 21
z kotkiem 18 oraz nakretke regulacyjna 19.

Dziatanie pétautomatu polega na tym, ze korpus glo-
wicy 2 wykonuje ruch posuwisto-zwrotny otrzymujac
napgd od silnika elektrycznego poprzez reduktor 13,
krzywke 14 i przekladni¢ dzwigniowo-zgbata 15. W cza-
sie ruchu glowicy w lewo, badana sprezyna, znajduja-
ca si¢ na trzpieniu 21 w koficowej fazie ruchu, jaki wy-
konuje wraz z glowica, wywiera nacisk na koficowke 11
czujnika elektrostykowego i w zaleznosci od wielkosci
tego nacisku, styk ruchomy 12 rozwiera lub zwiera ob-
wod elektryczny sterujacy odpowiednie mechanizmy za-
stawkowe 16.

Ruch powrotny glowicy w prawo wywoluje sprezyna
20 i wowczas rolka 7 najezdzajac na uchylna krzywke 8
unosi zapadke 6, a nastgpnie kolo podziatowe 4 natra-
fiajac na zderzak wahliwy 9 powoduje obrét tarczy 3
z trzpieniami 21 o ustalony kat, po czym rolka 7 spada
z krzywki 8 a zapadka 6 unieruchamia tarcze 3.

Podczas trwania ruchu posuwisto-obrotowego trzpie-
ni 21, sprawdzana sprezyna spada do odpowiedniej
przegrody a nastgpna zajmuje polozenie zgodne z osia
koficowki 11 czujnika. W czasie ponownego ruchu gto-
wicy w lewo rolka 7 przesuwa si¢ pod uchylna krzyw-
ka 8.

Wystajacy z zespolu trzpienia kolek 18 w koncowej
fazie §ciskania badanej sprezyny opiera si¢ na oporze
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10, tak aby trzpie\fl 21 nie wywieral nacisku na koficow-
ke 11 czujnika, natomiast nakregtka regulacyjna 19 stu-
zy do ustalenia catkowitej dlugosci zespotu trzpienia,
aby bez wzgledu na blad mimosrodowosci tarczy 3,
sprezyny byly $ciskane do pewnej jednakowej ustalonej
dtugosci.

Zastrzezenie patentowe

Pétautomat do segregacji sprezyn naciskowych, zna-
mienny tym, Ze ma glowicg, w ktorej korpusie (2) sa
umocowane na wspoélnej osi tarcza obrotowa (3) z za-
mocowanymi na niej trzpieniami (21), kolo podzialo-
we (4) i koto zapadkowe (5), przy czym w $ciance kor-
pusu (2) znajduje si¢ poza tym zapadka (6) wspodlpra-
cujaca z kolem zapadkowym (5), rolka (7) wspdtpracu-
jaca z krzywka (8) w trakcie ruchu powrotnego glowicy
majacego miejsce po zakoficzeniu cyklu pomiaru oraz
zderzak wahliwy (9) wspoélpracujacy z kotem podzialo-
wym (4) powodujacym obrot tarczy obrotowej (3) z
trzpieniami (21) o ustalony kat, a poza tym ma opér
(10) i czujnik elektrostykowy z plaska koncéwka (11)
polaczong ze stykiem ruchomym (12) sterujacym zalez-
nie od sily nacisku wywieranego przez badana sprgzyne
na konicowke (11) odpowiedni mechanizm zastawkowy
(16).



Kl. 42k,25

67579 MKP GO1m 13/00

KA
270l 7m

7
y);}
*' Al e
EELES

fg.3



	PL67579B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


