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La présente invention concerne un robinet
sanitaire comportant un organe de marche-arr&t i deux
positions stables.

Les robinets sanitaires comportent généralement
une poign&e assurant en m@me temps la fonction d'ouver-
ture et de fermeture d'é&coulement depuis un orifice d'en-
trée vers un orifice de sortie et la fonction de réglage
du débit. :

On a proposé &galement des robinets sanitaires
comportant un organe de marche-arré&t 3 deux positions
stables, tel par exemple un poussoir de marche-~arrét,
assurant uniquement la fonction d‘ouverture et de ferme-~
ture d'écoulement et comportant &ventuellement une poignée
ou un bouton de réglage de débit situé 3§ digtance de
1l'organe de marche-arré&t. De tels robinets présentent une
complication inhérente & la dissociation des fonctions de
marche-arrét et de réglage de débit et de plus un encombre-
ment important dt & la localisation de 1la poignée ou du
bouton de réglage de débit en amont de l'organe de marche-
arrét par rapport au sens de 1'é&coulement.

En outre, ces robinets 3 organes de marche-

arrét résolvent d'une manire insuffisante les problémes
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de stabilisation du clapet et de coup de bélier i la
fermeture. ' '

L'invention a pour but de remédier aux défauts
des robinets & organe de marche-arrét connus en réalisant
un robinet compact, commode pour l'usager et doué d'un
fonctionnement net et peu bruyant. )

Plus particuliérement, l'invention concerne un
robinet sanitaire du type comportant un corps pourvu
d'au moins un orifice d'entrée d'eau et d'au moins un
orifice de sortie d'eau, un organe différentiel mobile

-

portant un clapet principal apte & commander le passage
de l'eau de l'orifice d'entrée 3 l'orifice de sortie en
fonction de la différence de pression entre l'orifice

-~

d'entrée et une chambre pilote adjacente 3 1'organe mo-
bile, cette chambre étant alimentée 3 partir de 1l'orifice
d'entrée et &tant susceptible d'é&tre déchargée vers
l'orifice de sortie, au moyen d'un clapet pilote assu-
jetti & un organe de marche-arrét & deux positions
stables.

Selon la caractéristique essentielle de 1'in-
vention, ce robinet comporte un organe de réglage de

-

débit déplagable parallélement ou coaxialement & l'or-
gane mobile & l'intérieur du corps du robinet pour )
modifier la section de passage de l'eau de l'orifice
d'entrée 3 l'orifice de sortie.

Il en résulte que le robinet de l'invention
est particuliérement compact et commode pour 1l'usager.
Du fait du parallélisme entre les mouvements de l'organe
de réglage de débit et les mouvements de l'organe mo-
bile, il n'est ainsi pas nécessaire d'augmenter la
hauteur du robinet. De plus, le robinet est de fabri-
cation pius facile du fait que les usinages sont en
paralléle.

Dans un premier mode de réalisation de 1'in-
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vention, 1l'organe de réglage de d&bit est constitué par
une butée limitant la levée de l'organe mobile par
rapport & l'orifice d'entrée ou de sortie.

Cette butée peut affecter une forme générale-
ment annulaire et &tre capable d'un mouvement dé trans-
lation ou d'un mouvement de déplacement hélicoidal. Elle
peut &tre indépendante de l'organe mobile ou peut faire
partie intégrante d'un ensemble -supportant cet organe, et
réglable en position par rapport & l'orifice d'entrée. La
butée peut étre également constituée par une vis préré-
glable dont l'axe est parallé&le & l'axedédéplacement de
1'organe mobile. : '

Selon une autre caractéristique de 1l'invention,
le robinet comporte un déflecteur disposé en aval de
l'orifice d'entrée au voisinage de 1l'organe mobile, par
exemple sous celui-ci. Le déflecteur permet de stabiliser
l'application de 1l'organe mobile contre la butée pour
éviter les claquements, coups de bélier ou vibrations.

Dans une variante de réalisation de 1'inven-
tion, la butée est fixe et le déflecteur est réglable
en position pour modifier le débit d'é&coulement entre
l'orifice d'entrée et l'orifice de sortie.

Lorsque l'orifice de sortie est coaxial 3
l'orifice d'entrée extérieurement & celui-ci, le dé-
flecteur peut affecter une forme généralement annulaire,
en entourant l'orifice d'entrée et en ménageant un
passage vers l'orifice de sortie. /

Lorsque l'orifice d'entrde est coaxial &
l'orifice de sortie extérieurement & celui-ci, le

-~

clapet pilote est 1ié & l'organe de marche-arré&t par

une liaison & course morte.
D'autres caractéristiques et avantages de

l'invention seront mieux compris 3 la lecture de la
description qui va suivre et qui se référe aux dessins
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annexés, donnés uniquement & titre illustratif, et sur
lesquels : )

. la figure 1 est une vue en coupe. d'un robi-
net sanitaire conforme & un premier mode de réalisation
de l'invention dans lequel la butéé est un organe annu-
laire & déplacement en translation ; o

. la figure 2 est une vue en coupe d'un deuxiéme
mode de réalisation dans lequel la butée est un organe
annulaire 3 déplacement hé&licoidal ;

. la figure 3 est une vue en coupe d'un troi-
siéme mode de réalisation dans lequel la butée fait
partie intégrante d'un ensemble supportant l'organe
mobile ; '

. la figure 4 est une vue en coupe d'un quatridme
mode de réalisation dans lequel la butée est un organe
annulaire déplagable en translation au moyen d'une vis
cachée sous un poussoir de marche-arrét ;

. la figure 5 est une vue en coupe d'un cinquiéme
mode de réalisation dans lequel la butée est constituée
par une vis caché&e sous un basculeur de marche-arrét ;

. la figure 6 représente en coupe un sixiéme
mode de réalisation daﬁs lequel la butée est une vis
commandée par une.poignée pefmettant en outre d'actionner
1l'organe de marche-arrét ;

. la figure 7 est une vue en coupe d'un septié&me
mode de réalisation dans lequel un déflecteur assure la
fonction de réglage de débit ; et

. la figure 8 représente un huiti&me mode de-
réalisation dans lequel l'orifice d'entrée entoure l'ori-
fice de sortie.

On a représenté sur la figure 1 un robinet
selon l'invention comportant un corps creux 10 pourvu

- d'un embout filetéd 12 de raccordement dans lequel pénatre
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un tube intérieur 14 terminé par un orifice d'entrée 16
de forme évasée, communiquant avec 1l'intérieur du corps
du robinet et définissant un si&ge de clapet 17. L'eau
arrive par l'orifice d'entrée 16 pour s'&couler vers un
orifice annulaire de sortie 18 coaxial & l'orifice 16 et
délimité entre le tube 14 et 1l'embout 12.

Une piéce intérieure 20 est vissée 4 1l'inté-
rieur du corps 10 avec interposition d°'un joint d'étan-
ch@ité 22 de maniére & délimiter un passage annulaire 24
communiguant avec l'orifice de sortie 18.

Un déflecteur annulaire 26 de type cuvette
est monté & la base de la pidce 20. Le dé&flecteur présente
un orifice circulaire 28 entourant 1'orifice d'entrée 16
et ménageant un passage annulaire autour de ce dernier.
Le déflecteur 26 est vissé& 8 la base de la pi&ce 20 avec
interposition d'un organe mobile 30 constitué par une
membrane élastigue 31 de forme annulaire gui supporte un
quipage mobile 32 déplacgable selon l'axe XX du robinet.
L'équipage mobile est pourvu d'un orifice central 34 qui

-

est muni d'une aiguille 36 monté&e libre i l'intérieur de
l'orifice 34 et apte & assurer le passage de l'eau i tra-
vers l'orifice 34 tout en empé&chant son entartrage.
L'équipage mobile 32 comporte en outre un
clapet principal annulaire 38 apte & venir en appui soit
sur le siége 17 de l'orifice d'entrée 16 soit sur une
butée 40, en réponse aux'mouvements de l‘°organe mobile.
La butée 40 est constituée par un écrou &
six pans apte & coulisser suivant 1l'axe XX & l'intérieur
de la pi&ce 20 et & &tre entrainé en rotation au moyen
d'un organe rotatif 42. L'organe 42 est monté& de fagon
étanche & l'intérieur de la piéce 20 et compbrte un
appendice fileté& 44 coopérant avec le taraudage de
l'écrou 40. L'organe d'entrainement 42 peut &tre entrainé

en rotation au moyen d'une poignée 46 apte 3 tourner
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autour de l'axe XX et assujettie en rotation & 1'organe
d'entrainement 42 par tout moyen approprié.

Une chambre pilote 50 définie entre la pié&ce
20, l'organe mobile 30 et l'organe d'entrainement 42 est
alimentée en permanence en eau par liorifice 34, que le
clapet 38 soit en position ouverte ou en position fermée.
La chambre 50 communique avec l'espace annulaire compris
entre l'organe d'entrainement 42 et 1'écrou 40 au moyen
de passages tels que 52 et 54.

L'organe d'entrainement 42 comporte également
un passage axial 56 disposé& suivant l'axe XX, communi-
quant avec la chambre 50 et terminé par un sié&ge de
clapet 58 pouvant &tre ouvert ou fermé&, comme cela sera
décrit plus loin, pour permettre de décharger l'eau
contenue dans la chambre 50 vers l'orifice de sortie
18. A cet effet, l'organe d'entrainement 42 comporte au
moins un passage radial 60 débouchant dans une chambre
annulaire 62 communiquant avec le passage annulaire 24
au travers d'au moins un passage radial 64 ménagé dans
la partie 20.

Le siége de clapet 58 peut &tre obturé par
un clapet pilote 66 commandé par un poussbir de marche-
arrét 68 a deux positions stables comportant un méca-
nisme bistable 70, par exemple un mécanisme du type
utilisé dans les stylos & bille rétractables, placé i
1'intérieur de l'organe d'entrainement 42. Le poussoir
68 est déplacable suivant l'axe XX et peut s'escamoter
plus ou moins dans la partie supérieure de ‘la polgnee
46,

L'organe mobile 30 constitue un &quipage
différentiel congu de telle sorte que lorsque le clapet
pilote est fermé&, la pression dans la chambre pilote 50
est &gale & la ﬁression a l'orifice d'entrée et suffit
pour plaquer le clapet principal sur l'orifice d'entrée
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et que, au contraire, lorsque le clapet pilote est ouvert

" et que la pression dans la chambre pilote'décroit, 1a

=~

pression & l'orifice d'entrée compense la pression de la

chambre pour appliquer l'organe mobile sur la butée.
Dans la position représentéelsur la figure 1

oli le clapet pilote est en position ouverte, la chambre

pilote est alimentée en eau mais se décharge vers l'orifice

de sortie en sorte que la pression pilote est insuffisante
pour compenser la pression dfentrée. L'organe mobile est
ainsi plaqué contre la butée et le clapet principal est
ouvert, en laissant donc passer un &coulement principal
d'eau, auquel s'ajoute, en permanence un Ffaible débit
d'eau traversant la chambre pilote.

L'actionnement du poussoir de marche-arrét
entraine la fermeture du clapet pilote, donc une augmern-
tation de pression & l'intérieur de la chambre pilote et
finalement la fermeture du clapet principal. L'eau de la
chambre pilote ne peut s'échapper de celle-ci et sa
pression méintient le clapet principal en appui sur son
siége.

On remarquera que le déflecteur 26 permet
d'éviter les risques de bruits par claguements, vibra-—
tions ou coups de bélier. En effet, ce dé&flecteur
permet d'obtenir une pression plus forte dans la zone
comprise au-dessus du déflecteur conduisant ainsi 3
plaguer l'organe mobile sur la butée et & ralentir son
mouvement de fermeture. En outre, les é&ventuelles
inclusions gazeuses contenues dans la chambre pilote
sont aspirées par succion vers l'aval au travers des
passages 56, 60, 64 et 24.

On a représenté schématiquement sur la
figure 2 un autre mode de réalisation de l'invention dans
lequel la butée et l'organe d'entrainement sont cons-
titués par une seule piéce 72 animée d'un déplacement
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hé&licoIdal 3 1'intérieur de la piéce 20. Il en résulte
que la poignée d'entrainement 46 subit également un qé—
placement combiné de rotation et de translation, alors

que dans le mode -de réalisation de la figure 1, cette poi-
gnée ne subit qu'un mouvement de rotation.

' Dans ce mode de ré&alisation, on modifie la
distance 22 entre le sié&ge 17 de lforifice d'entrée 16
et la but&e 40 en déplagant la butée grice 3 1'actionne-
ment décritide la poignée.

La figure 3 montre un autre mode de réalisa-
tion de l'invention dans lequel la butde 40 fait partie
intégrante d'un ensemble 74 supportant 1l'organe mobile
30. L'ensemble 74 est déplagable suivant un mouvement

h&licoidal vis-3-vis du corps 10 par mise en rotation

de la poignée 46. )

On modifie la distance D, comprise entre le
siége 17 du clapet principal formé par l'orifice d'en-
trée 16 et la butée 40, en déplagant l'ensemble formé
par le support 74 de la butée et par 1'organe mobile
30. _

La figure 4 montre un autre mode de ré&alisation
de l'invention dans lequel la butée 40 est indé&pendante
et est constituée par un organe annulaire 76 présentant

un passage intérieur 78 dirigé suivant 1l'axe XX et

-

-déplagable en translation & 1'inté&rieur d'une chambre 80

-~

formée & 1'intérieur d'une pidce 82 vissée sur le corps
10. Le déplacement de l'organe 76 est réalisé par 1l'intexr-
médiaire d'un dispositif vis-&crou 84 présentant une téte
de commande 86 logée & l'intérieur de la piéce 82 sous
le poussoir 68. Un tel robinet permet donc de prérégler
d l'avance le débit, sans qu'on puisse ensuite modifier
ce débit, 3§ moins de démonter le poussoir 68. °

Dans ce mode de réalisation, on modifie 1la

distance 24 entre le siége 17 et la butée 40.
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Sur la figure 5, l'organe de réglage du dé-
bit est une butée 40 constitude par une vis 88 logée

-~

suivant l'axe XX 3 1l'intérieur d'une piéce 90 solidaire

du corps de robinet 10 sous l'organe de marche-

arrét, celui-ci é&tant constitud par un dispositif bistable
a bascule 92 susceptible d’actionner latéralement une

tige 67 de commande du clapet pilote 66. Le réglage de la
vis 88 entraine la modification de la distance D
la butée 40 et le si&ge 17,

5 entre

L'organe de wé&glage de débit de la figure 6
est une butée 40 constituée par une vis 94 disposée dans
l'axe XX du robinet. Cette vis est entrainde en rotation
par 1l'intermédiaire d'un levier 96 articulé autour d'un
axe 98 perpendiculaire 3 1'axe XX. Ce levier comporte
un bec 100 apte 3 éoopérer avec un plateau annulaire 102
déplagable en translation suivant 1'axe XX & 1'intérieur
d'une pi&ce 104 vissée sur le corps 10 du robinet et pré-
sentant deux positions stables détermines par deux crans
106 et 108 aptes & coopérer avec une bille 110 sollicitée
radialement par un ressort 112. Ce plateau 102 actionne
le clapet pilote 66, qui est disposé parallélement &
l'axe de rotation de la vis, au moyen d'une tige de
commande 114 terminée pai une téte 116 sollicitée en
permanence sous le plateau 102 par 1l'intermédiaire d'un
ressort 118,

Le réglage de la vis 94 modifie la distance
D¢ entre le siége 17 et la butée 40.

La butée 40, représentée sur la figure 7,
est fixe en sorte que la distance D, entre cette butée
et le siége de clapet principal est fixe. La poignée
de commande 46 sollicite le déplacement du disque d'é-~
tranglement 26, muni d'un_ rebord annulaire intérieur 120
dont elle fait varier la distance Q7 par rapport d un

rebord annulaire extérieur 122 solidaire du tube 14.
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10

Dans ce mode de réalisation, l'organe mobile
30, le bouton poussoir 68, le mécanisme bistable 70 et
le clapet pilote 66 sont portés par une pi&ce 124 vissée
a l'intérieur du corps 10 en ménageant un passage annu-
laire pour une pigce d'entrainement 126 coopérant par
filetage avec le corps'lo et entrainée par la poignée 46.
La piéce 126 se termine par un rebord 128 sur lequel des
pattes radiales 130 du disque d'&tranglement 26 traver-
sant des passages radiaux 132 ménagés dans la piéce 124
sont appliquées par un ressort 134.

Dans le mode de réalisation de la figure 8,

-~

l'orifice annulaire d'entrée 140 est coaxial & l'ori-

-~

fice de sortie 142 extérieurement 3 celui-ci et le

~

clapet pilote 144 est 1ié i 1l'organe de marche-arrat

68 par l'interm&diaire d'une liaison 3 course morte 3
ressort 146 logée dans une pié&ce 148 solidaire du méca-
nisme bistable 70. L'organe mobile 30 est pourvu d'un
orifice central 150 disposé suivant l'axe XX.

En position haute de l'organe 68, le clapet
pilote 144 dégage l'orifice central 150 de décharge,
tandis que l'organe mobile 30 est appliqué contre la
butée 40 ; la position de la butée est réglée par rota-
tion de la poignée 46 qui entraine la pidce 72 support
de butée. L'ensemble poignée 46 -piéce 72 se déplace
selon un mouvement hélicoIdal et modifie la distance
Dg entre le siége 17 et la butée 40.

Pour fermer le robinet, on appuie sur lfor-
gane 68, de sorte que le clapet pilote 144 vient en
position basse et obture l'orifice de décharge 150.

La pression d'eau amont présente'a l'orifice d'entrée
140 reste transmise & la chambre pilote par l'orifice
34 de sorte que l'organe mobile 30 est appliqué contre
le siége 17 de l'orifice de sortie 142 par l'effet de

pression différentielle qui s'exerce sur la membrane.
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L'invention n'est pas limité&e aux modes de
réalisation particuliérement décrits et représentés et
on peut imaginer d'autres variantes sans sortir du cadre
de 1l'invention.

Ainsi l'organe mobile pourrait &tre consti--
tué par un piston au lieu d"une membrane mobile.

De méme, l'aiguille 36 pourrait &tre solidaire
du clapet 66 ou d'une pi&ce fixe ou mobile du robinet.

Le robinet sanitéire de l'invention trouve
une application générale en robinetterie pour 1'équipe-
ment des appareilss$sanitaires.
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REVENDICATIONS

1. Robinet sanitaire comportant un corps
pourvu d'au moins un orifice d'entrée d'eau et d'au
moins un orifice de sortie d'eau, un organe différentiel
mobile portant un clapet*principal apte a8 commander 1le
bassage de l'eau de l'orifice d'entrée i l'orifice de
sortie en fonction de la différence de pression entre
l'orifice d'entrée et une chambre pilote adjacente a
l'organe mobile, cette chambre &tant alimentée EY partir
de l'orifice d'entrée et &tant susceptiblé d'étre déchar-
gée vers l'orifice de sortie au moyen d'un clapet pilote
assujetti & un organe de marche-arrét i deux positions
stables, caractérisé par le fait qu'il comporte un organe
de réglage de débit déplagable parallé&lement ou coaxiale-
ment & 1l'organe mobile & 1'intérieur du corps du robinet
pour modifier la section dé passage de l'eau de l'orifice
d'entrée & l'orifice de sortie,

2. Robinet selon la revendication 1,
caractérisé par le fait que l'organe de réglage de

débit est constitué par une butée limitant la levée de

-

“ l'organe mobile par rapport & l1l'orifice d'entrée ou de

sortie.

3. Robinet selon la revendication 2,
caractérisé par le fait que la butée affecte une forme
généralement annulaire et eét capable d'un mouvement de
translation ou d'un mouvement de déplacement hé&licoIdal.

4. Robinet selon l'une des revendications 2 et
3, caractérisé par le fait que la butée fait partie inté-
grante d'un ensemble supportant cet organe et réglable en
position par rapport & l'orifice d'entrée.

5. Robinet selon la revendication 2,
caractérisé par le fait que la butde est une vis pré-
réglable dont 1l'axe est paralléle-a l'axe de déplacement

de 1l'organe mobile.
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6. Robinet selon l'une des revendications 2
a 5, caractérisé par le fait qu'il comporte un déflecteur
disposé en aval de l'orifice d'entrée au voisinage de
l'organe mobile pour stabiliser l'application de 1l'organe
mobile contre la butée. . ' ‘

7. Robinet selon la revendication 6,
caractérisé par le fait que la butée est fixe et qu'un
disque d'étranglement r&glable en position permet de modi-
fier le débit d'écoulement entre l'orifice d'entrée et
l'orifice de sortie.

8. Robinet selon 1l'une des revendications 6

et 7, carvactérisé par le fait que l1l'orifice de sortie

-~

g
1l'ovifice d'entrée extérieurement a celui-ci

o

est coaxial
et gue le déflecteur ou disque d'étranglement affecte une
forme ¢généralement annulaire en entourant 1l'orifice d’en-
trée et en ménageant un passage vers l'orifice de sortie.
9. Robinet selon la revendication 1, caracté-
risé par le fait que l'orifice d'entrée est coaxial &
1'orifice de sortie extérieurement & celui-ci et que le

I

clapet pilote est 1ié & 1l'organe de marche~arré&t par une

-

liaison d course morte.
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