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Vyndlez se tfk4 pohonu, zejména pro tkaci stroje. 224 244

Tkaci stroje a podobnid zat¥izeni lze podle soudasného stavu
techniky pohdn&t bud mechanickym pohonem, tvo¥enym motorem a varié-
torem, nebo pohonnou soustavou sestavajici =z motoru,'elektromagnea
tické spojky a mechanické brzdy nebo pohonnou soustavou sestava~
jici z motoru, elektromagnetické spojky a prevodové skiin& nebo
kone&né& regulovatelnym stejnomdrnym motorem,

Nevyhody soudasného stavu spodivaji v tom, %e jak v piipadd
pohonu motoru s varidtorem, tak v p¥f{paddch pohomné soustavy tvo-
rené motorem, elektromagnetickou spojkou a mechanickou brzdou
a pohonné soustavy tvoiené motorem, elektromagnetickom spojkou
a prevodovou ski¥ini nelze vyuZivat jiné rychlosti ne% té, kterd
je predem nastavené'pfipadné kter4d je didna pievodovou skiini,
Nevyhodou pouZiti regulovatelného stenosmdrného ﬁotoru jsou jeho
znadné poirizovaci ndklady, které nejsou umdrné cend pohénéného
zarizeni, které vitiinou potiebuje pouze dvé rychlosti, a to
rychlost technologickou a rychlost provozn{,

Uvedené nevyhody dosud znédmych pohonti tkacich stroji do
znadné miry odstranuje pohon pro stroje nebo zatizeni, zejména
pro tkaci stroje podle vynilezu, jeho% podstatbu Jje, Ze na
h¥ideli pohén&ného stroje, opatieného prvni brzdou, je upevn¥na
prvni Femenice, kterd je v#ébéru s druhou remenici{, upevné&nou

na h¥fdeli prvniho motoru, na ndmZ je upevhéna i t¥eti Femenice,
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kterd je v zdbdru se &tvrtou Yemenici, upevndnou na hnané 8asti

spojky, jeji% hnaci &4st je pevnd spojena s hiidelem ﬁruhého
moforu, opatfeného druhou brzdou a ovlidacim zaiizenim, které

je svym prvnim vyvodem pi¥ipojeno k vypinééi druhé brzdy, svym
druhym v§vodem k prvnimu vstupu jednotky elektronické piedvolby
ot4d%ek druhého motoru a svym tiretim vyvodem k vykonovému spina-
&i prvniho motoru a k vykonovému Spfha5i druhého motoru, kde vy-
konovy spinad druhého motoru je svym vstupem spojen s vystupem
jednotky elektronické predvolby otdSek druhého motoru, svym
prvnim vistupem je spojen se vstupem druhého motoru a svym dru=-
hym v§stupem je spojen se vstupem spojky, prifem# Fidici &len

je svym vstupem spojen s pohdn&nym strojem, svym prvnim vystupem
je spojen s prvni brzdou a svym druhym vystupem je spojen s
druhym vstupem jednotky elektronické predvolby otéddek druhého
‘motoru a s prvnim wstupem jednotky elektronické pFedvolby otéddek
prvniho motoru, kterd je-propojena s jednotkou elektronické pied-
volby oté&ek prvniho motoru a kterd je svym vystupem pripojena
na vstup vykonového spinade prvniho motoru, ktery je svym vystupem
p¥ipojen na vstup prvniho motoru,

Podstatou vYnélezaogg?%2%6; Ze prvni motor anebo druhy
motor mohou byt provedeny jako pfepinatelné'a Ze druhi a tieti
femenice mohou byt provedeny jako vymé&nné,

Vyhodou pohonu podle vynidlezu je moZnost zméﬁy rychlosti
pohonu p¥i jednoduché konstrukci, snadné obsluze s Sasové neni-
rodnou zmdnou rychlosti otddeni p¥i nizkych porizovacich nakladech,

Pohon pro stroje nebo zafizéni, zejména tkaci stroje, bude
ddle popsidn podle priloZendho vykresu, kde na obr., 1 je zndzor=-
néna sestava pohonu podle vynidlezu a na obr, 2 je znazorn¥no
blokové schéma zapojeni{ pohonu podle vynilezu,

Na obr. 1 je zndzorndna sestava pohonu podle vynédlezu, Ke
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vstupnimu hi{deli poh&n&ného stroje 1, opatreného prvni brzdou

2, je p¥ipevnéna prvni Femenice 3, V zdb&ru s ni je druhi Feme=-
nice 4, pevni spojéné. s hi*tfdelem prvniho motoru 5., S hi¥idelem
prvanfho motoru 5 je pevnd spojena M t¥eti remenice 6, kterd je
v z4bdru se &tvrtou Femenici 2, kterd je pevné spojena s hnanou
84sti spogky 8., Hnac{ 84st spojky 8 je pevnd spojena se vstupnim
h¥fdelem druhého motoru 9, ktery je opatifen druhou brzdou 0.
Soufasn¥ je pohon opat¥en ovlddacim zafizenim 11..

Na obr, 2 je znizorn&no blokové schéma zapojeni pohonu po-
dle vyndlezu, Ovladaci{ zarizen{ 11 je svym prvnim vyvodem pPiw
pojeno ke spina&i druhé brzdy 10, svym druhgm vaodem Je p¥ipo-
Jeno k prvnimu vstupu jednotky 12 elektronické.pfedvolby otiddek
druhého motoru 9 a svym tfétim v§vodem k vikoﬁovému spinadi 13
bprvniho motoru 5 a kvvfkonovémﬁ spinadi 14 druhého motoru 9. Vy=
konovy spinad lﬂ druhého motoru 9 je svym prvnim vystupem pii-
pojen na vstup druhého motoru 9, Vstup vfkonového spinade 13
prvniho motoru 5 je spojen s vfsfupem jednotky 15 elektrqnické
pfedvolby otdSek prvniho motoru 5, zatimco vystup vykonového spi-
nade 13 prvniho motoru 5 je p¥ipojen ke vstupu prvniho motoru 3
Druhy vy¢stup vykonového spinade 14 drﬁhého motoru 9 je piipojen
na vstup spojky 8. Vstup vykonového spinade 14 druhého motoru 9
Je pfipojen k v¥stupu jednotky 12 eiektronické p¥edvolby ota-
Cek druhého motoru 9, kterd je dale propojena s jednotkou 15
elektronické piedvolby otd¥ek prvnfho motoru 5, Ridicd ¥len 16
Je svym vstupem spojen s pohéndnym strojem 1, svym prvnim v§stu-
pem je spojen s prvni brzdou 2 a svym druhym vystupem je spo-
Jen s druhym vstupem jednotky 12 elektronické p¥edvolby otiddek
druhého motoru 9 a s prvnim vstupem Jjednotky 15 elektronické
pfredvolby otddek prvniho motoru 5.

V &innosti se pPi startu stroje zapne druhy motor 9 a sep-



224 244
ne spojka 8, naleZ se za&n& otacet t¥eti Femenice 64 ktera je

s ni v z4bdru, druhd Yemenice 4, kterid je upevnénd na spole&ndm
h¥fdeli s tdeti Pemeniei 6 a prvni Femenice 3, ktera je v zadb&ru
s druhou temenici 4 a pohénény stroj 1 na jehoZ vstupnim h¥ide-
1i je upevn¥n® prvni Femenice 3. Otddky stroje jsou dadny otad-
kami druhého motoru 9 a pievodovymi pomdry mezi jednotlivymi Fe-
menicemi., Ovlidaci za¥izeni 11 snimi rychlost otdleni pohén&ného
stroje 1 a vyhodnocuje, souhlasi-1i nastavend a zmé&fenad rychlost
otiddeni. Je vfhodné, aby se rychlost otddeni pohdnéného stroje 1
p;i pohonu druhym motorem 9 rovnala technologicﬁé rychlosti ota=-
geni,

V pifpad& souhlasu nastavené a skutedné rychlosti otéd&eni
vyda ovlédaci zafizeni 11 povolovaci signél, kteryueosni zapnu-
ti prvniho motoru 5 a jeho rozb&h do otalek, které jsou urceny
nastavenim jednotky 15 elektronické pfedvolpy otd&ek prvniho mo-
toru 5., P¥i zvy3eni otddek pohdn&ného stroje vy§l§=ovlédaei za-
¥izeni signil do vykonového spinade 14 druhého motoru 9, ktery
odepne spojku 8 a vyp-ne druhy motor 9. Ovladaci zafizenivll
pak sepne druhou br#@du 10, ktera zastavi druhy motor 9. Je vyhodné,
aby se rychlost otdZeni pohdn&ného stroje 1 pid pohonu prvnim
motorem 5 rovnala provozni rychlosti otéadeni,

V pripadd zastaveni stroje se vypind prvni motor 5, p¥ipad-

né se sepne prvni brzda 2 a souasnd se pi'i rozepnuté spojce 8
spind druhy motor 9, &imZ je pohon pifiprawen pro iechnologickou
rychlost pohin&ného sfroje 1.

V pi#ipadd poruchy ¥idlci &len 16 vy3le signidly do jednotky
12 elektronické piedvolby otddek druhého motoru 9 a do jednotky
15 elektronické piedvolby otddek prvniho motoru 3, které zpiso-

bi zastaveni prislu3ného motoru, Soudasnd P{dici &len 16 sepne

prvni{ brzdu 2, kterid zastavi pohdndny stroj 1.
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Je vfhodné, jsou-li prvni motor 5 a druhy motor 9 piepina-

telné, tak¥e je mo¥no nastavit n¥kolik rdznfch provoznich otddek
stroje. To soulasnd umo%n:[ i stupnovité rozbihidni stroje, &imZ
se minimalizujf{ rdzy do stroje. Dals{ moZnosti zv§iSeni{ poZadova-
ného rozsahu otddek je, jsou-li druhA FYemenice 4 a t¥eti Femenice
6 vym&nné,

Pohon podle Vynélézu je mo%no ] vffhociou pouZit v textilnim

primyslu, zejména u vicepioélupnich tkacich stroja.
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1. Pohon, zegména pro tkaci{ stroje, dvdma elektromotory,

vyznatujici se tim, %e na hi*{deli poh4n¥ného stroje (1) opatie-
néﬁo prvni brzdou (2), je upevndna prvni Yememice (3), kterd je
v zAdb&ru s druhou Femenici (4), upevnénou na h¥ideli prvmiho
hctoru (5), na ném¥ je upevn¥na i t¥eti Femenice (6), kterd je
v z4bdru se &tvrtou Yememnici{ (7), upevnénou-ﬁa hnané dasti
spojky (8), jeji% hnaci{ &4st je pevnd spojena s h¥fdelem druhého
motoru (9), opat¥eného druhou brzdou (10) a ovlAdacim zaFizenim
(11), které je svym prvnim vjvodem pfibojeno k vypinadi druhé
brzdy (10), svfm druhym vyvodem k prvnim%vstupu jednotky (12)
elektronické piedvolby otiddek druhého motoru‘(9) a svym tretim
vyvodem k vykonovému spina¥i (13) prvnfho ﬁétoru (3) a k vikono=
vému spinadi (14) druhého motoru (9), kde vykonovy spinad (14)
druhého motoru (9) je svym vstupem spojen s viséupem jednotky
(12) elektronické predvolby otd¥ek druhého motoru (9), svim
prvnim vystupem je spojen se vstupem druhého motoru (9) a svim
druhym v§stupem je spojen se vstupem spojky (8), prifem%¥ ¥{=
dici &len (16) je svfm vstupem spojen s poh4nsnym strojem (1),
svym prvnim v§stupem je spojen s prvnf{ brzdou {2) a svfm dru-
hym v§stupem je spojen s druhym vstupem jednotky (12) elektro=-
nické piedvolby otdSek druhého motoru (9) a s prvnim vstupem
jednotky (15) elektronické pfedvolby otdSek prvniho motoru (5),
kterd je propojena s jednotkou (12) blegfronieké predvolby
otd¥ek prvnfho motoru (5) a kterd je svim vystupem p¥ipojena

na vstup v?konového spinade (13) prvniho motoru (5), ktery

Jje svﬁm‘vétupem piripojen na vstup prvaniho motoru (5).
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2, Pohon podle bodu 1, vyznadujici{ se tim, Ze prvni moto£5;nebo

druhy motor (9) jsou provedeny jako piepinatelné.

3. Pohon podle bodu 1 nebo 2, vyznadujici se tim, Ze druhé
femenice. (4) a tireti Femenice (6) jsou prdvedeny jako vy-

mdnné,

2 vykresy
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Obr. 2




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

