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AMP Incorporated, Eisenhower Boulevard, Harrisburg, Pennsylvania, Yhdysvallat

Laite johtimien katkaisemiseksi ja liittidmiseksi - Anordning for trimning

och anslutning av ledningar

Keksinté koskee laitettd vidlein kannatinnauhan viereen sijoitettujen
johdinparien vastaavien johtimien tasauskatkaisemigeksi ja yhteenliittdmi-
seksi tyontdmilld vastaavat tasatut johtimet liittimien ensimmiéigiin ja
toipiin johdinrakopareihin,

Puhelinkaapeleita yhteenliitettiessi tdytyy vaikeissa ympiristdolo-
"suhteissa, kuten miesaukossa tydskentelevidn asgentajan usein liittdi monia
tuhansia johdinpsreja. Sen vuoksi on tdrkedti, ettd jokainen liites teh-
dédin mahdollisimman nopeasti ja vihin vaivein ja ettd laite on pienikokei-
nen ja helposti kuljetettavissa kentdlld kdyttod ajatellen,

Tunnettu laite kdsittdd tukirakenteen, joka on jérjestetty liitin-
nauhan sydttémiseksl tybaseman ohi, tissi asemassa olevat johtimien tasaus-
katkaisuja sisdfnpanopistimet, jotka on jidrjestetty liikkumaan edestakaisin
kohtisuorasti systtoratas vastaan, ohjaimen johdinparin johtimien erottami-
seksi ja ohjaamiseksi niitd vastaaviin tydasemiin ja jakoelimiid pistimien
kédyttimigeksei ja nauhan jakosydttimiseksi vuorottaisesti.

Egilly oleva laite on tarkeitettu kiytettdviksi liittimien kanssa,



jotka on poistettavasti kiinnitetty nauhalle, jolloin liittimien ensimmiiset
ja toiset rakoparit avautuvat nauhan vastakkaisiin sivureunoihin, Tdllaigia
liittimii kuvataan US-patenttihakemukgessa no: 576 831 (5058).

Keksinnén mukaan tukirszkenne rajoittas nauhansysttérataa, jossa on
nauhan tulopdd lEhelld asentajan paikkaa ja nauhan poistopdi siiti kauem-
pana, Jjollein Jjohtimien katkaisu- ja gisdinpanopistimet on sijoitettu
vastakkaisesti sydttoradan vastakkaisille puolille liikutettavaksi edes-
takaisin toisigan kehti ja toisistasan poispdin, johtimien ohjaimessa on
vastakkaiset pinnat, jotka ulontuvat gybttdradan tulopddstd asentajan paik-
kaa kohti ja kannattimia on jidrjestetty kannattamaan johdinparien nippuja
sy6ttéradan kummallakin puolella ja jakoelimid kHyttdmdin pistimid ja
jakosydttdmddn nauhas vuorotellen.

Tdgtd konstruktiosta seuraa yksittdigten johtimien vihiisempil kiésit-
telytarve ja vain lyhyt johtimen kulkumatka. Tdmd puolestaan vihentidi
asentajan vdsymistd Ja kaksinkertaistaa tydtehon erdigiin tunnettuihin

laitteisiin verrattuna.

Seuraavassa kuvataan keksinndn esimerkkif viitaten oheigiin piirus-
tuksiin, joissa

kuvio 1 on perspektiivikuva keksinnén mukaisegta laitteesta,

kuvie 2 on mivukuva laitteesta osin leikkauksessa esitettyni,

kuvioe 3 on leikkauskuva kuvion 2 linjalta 3-3,
kuvio 4 on pdédllikuva,

5 on perspektiivinen osakuva vastin- ja ohjauskappaleegta,

kuvio 6 on opin leikkauksessa ndytetty osapiillikuva, joka esittidd
tydvyshykkeen keskiosan ennen johdinparin painamista liittimeen,

kuvio 7 on kuviota 6 vastaava kuva johtimien sisidinpainon jilkeen,

kuvio

kuvio 8 on sivukuva kaapelin kannatinrakenteestsa,

kuvio 9 on leikkauskuva pneumaattisesta Ja koekiyttcselimestd ja

kuviot 10 - 14 ovat kaaviollisia p#illikuvia tyovydhykkeegti perik-
kiisissd tydvaiheissa.

Laitetta 94 kidytetdin normaalisti kahden johdinparin 2, 2' vastaavien
johtimien liittdmiseen toisiinsa erillisissi sihkéisissd liitoksissa 1iit-
timessi 10, joka on kiinnitetty kannatinnauhalle, kuten US-patenttihake-
muksessa no: 576 831 (5058) on kuvattu. Jokainen pari 2 kdsittdi eristetyt
johtimet 4, 6 ja jokainen pari 2' kisitt#i johtimet 4', 6'.

Viitaten kuvieihin 1 - 5, laite 94 kdsittid rungon 98, Jjossa on etu-
seind 100, josta sivuseindt 102 léhtevidt taaksepiin. Rungon alapdihin en
jdrjestetty eteenpidin tyontyvid laippa 103 ja sen yldpddhin on muedostettu
siihen yhtendisesti liittyvidt, eteenpdin ulontuvat sisdinpanepistimien
pesit 104, 104'. Sisdinpanopistimien pesissd 104, 104' on katet 10, 106',



vastekkaiget sivuseindt 109, 109' ja ne on yhdistetty rivalla 112.

Vastin- ja ohjauskappale 116 (kuvie 5) on kiinnitetty yhdysrivan 112
yldpinnalle 114 sopivilla kiinnittimilld, jotka on pujotettu kappaleessa
116 olevien aukkojen 124 ldpi. Vastin- ja ohjauskappaleen ylidpinnassa 118
on ura 120, joka kulkee laitteen etu- ja takaesan vilissi sijaiten samalla
pistimien pesien 104, 104' vilissi. Uran 120 pohjassa on keskisyvennys 122
ja uran 120 leveys on olennaisesti yhtd suuri kuin liittimen 10 alaoesan
leveys, niin etté liitinnauhaa voidaan sySttii kappaleen 116 ylipinnan
yli liittimien alaosien sijaitessa urassa ja liittimien ulkonemien syvennyk-
segsd 122.

Johdinparin erotin 88 on asennettu kappaleen 116 etupdihén U-muotoi-
gsen 126 avulla, jossa on uuma 130 ja sivuseindt 128. Uumassa on aukko 132
liitinnauhaa varten. Tuen 126 sivuseinit 128 on sovitettu kappaleen 116
péiissd oleviin loveamiin 134 ja tuki on kiinnitetty kappaleeseen 116 kiin-
nittimilli, jotka menevidt uran pohjassa olevien reikien 138 lépi.

Erottimella 88 on poikkileikkaukseltaan suurin piirtein suorakaiteen
muotoinen, tukeen 126 sovitettu tyvipii 140 ja ylospdin kdinnetty ja sui-
pennettu kédrki 142, Kun johdinpari erotetaan ja vied&didn alaspdin kirjen
huipun 135 yli, johtimet johdetaan poikittaisesti tuen 126 sivuseinid
ja vastin- ja ohjesuskappaleen kumpaakin sivupintaa 136, 136' pitkin.

Liitinnauvhaa varten on jirjestetty ohjausputki 144, joka menee sei-
nien 110 rajoittamassa pesissd olevan aukon 108 lipi aukkeon 132, Nauha
kuljetetaan uraa pitkin tydvythykkeeseen 190, jossa sihktiset liitokset
tehdddn, ja valmiit liitokset vapautetaan laitteesta jdljempidnd kuvatulla
tavalla tyovyohykkeen takana. Kannatinnauha ohjataan tydvythykkeesti paluu-
ohjausputken 146 lipi sydttdelimeen, joka kuljettaas nauhaa asgkeleittain
eteenpidin.

Erottimen 88 +tyvipddn ylédpinnalle on asennettu ylidohjain 148, Tiéessid
on ripa 152, joka tydntyy taaksepiin ohjausuran 120 piidlle liukukesketuk=
seen liittimien kanssa.

Johtimet tasauskatkaistaan ja tytnnetddn liittimen rungon ja 1liitdn-
tipiditteen kohdakkaisiin rakoihin pistimilli 92, 92', jolloin sisdlnpano-
pistimen 92' etupidi on selvisti esitetty kuviossa 5. Sisd@npanepistin on
lieridmdinen, mutta sBe koneistettu etupdédstidn kolmen yhteniisen sisiidne
panoelimen 158', 160' ja 162' muodostamiseksi. Elimessd 162' on lieridmii-
nen ylipinta ja tasainen alapinta, kun taas elimet 158' ja 160' ovat
poikkileikkaukseltaan pHiasiassa suorakulmaiget.

Vastin- ja ohjauskappaleen 116 sivut on varustettu lovilla 152, 152°',
jotka ottavat vastaan sisiinpanopistimien 92, 92' etupidst (kuvie 5). Niiden
lovien sisipidisséd olevat sirmit 166, 166' toimivat yhdessd elimien 160,
160' sdirmien 164, 164' kanssa johtimien katkaisemiseksi vilittomisti ennen

siséiintyontod. Kappaleen 116 sivuseinistd 136, 136', jotka sijaitsevat



lovien edessd, on poistettu ainetta, so. niitid on ohennettu, johtimien
voimiseksi pddstd tyovyohykkeeseen. Taaemmat sivuseindt 154, 154' sopi-
vat tiiviisti sisddn panopistimien pesien vastakkaisten sivuseinien 104,
104' valiin.

Kappaleeseen 116 on kummankin loven takaseinsn kohdalle liukuvasti
sijoitettu venttiilinohjaustangot 156, 156', joiden takapdissid on kiskoja
180 pitkin liukuvat luistit 186, 186'. Luisteista ldhtevdt ylospdin tapit
190, 190', joita normaalisti kuormittaa eteenpdin kuvion 3 asentoon levy~
Jousi 194, joka on ruuvilla kiinnitetty kappaleen 116 takaosaan. Tapit
190, 190' voivat liikkua, kun johtimet painavat ohjaustankoja, kosketukseen
ohjausvarsiesa 198, 198' olevien rullien 196, 196' kanssa: Nimi ohjausvar-
ret muodostavat osan venttiileistd 200, 200', Jjotka on asennettu pistimien
pesien ylipinnoille aloittamaan tysjakson (kuvio 10). Pistimet 92, 92'
on liukuvasti asennettu holkkilaakereihin 168, 170 ja 168', 170' (kuvio 3),
jotka on tuettu pesiin 104, 104' ja sivuseinissd 102 oleviin sopiviin na-
poihin 172, 172°'.

Pistimid liikutetaan edestakaisin liittimen 10 suhteen kaliipereilla
202, 202', jotka on kytketty pistimiin kynsilli 178, 178', jotka on vapaas-
ti sovitettu pistimien poikittaisuriin, jolloin kaliiperit on siirretty
sivulle pistimien suhteen, niin etti kynnet ulontuvat eteenpédin kaliiperien
piistd ulottuen pistimien pesiin 104, 104'. Kuten kuviossa 3 on parhaiten
esitetty, kaliipereissa on korvakkeet 204, 204', jotka on kdintyviésti laa=-
keroitu tapille 206, joka sijaitsee rungon etuseinin 100 siséipinnassa. Kalii-
perien toisissa pidissd 208 on vastakkaiset tukipinnat 210, 210', joita
kierrejouset 213 kuormittavat nokkaa 212 vasten. Kierrejouset on asennettu
tapeille, joissa on kierteitetyt kannat 215, jotka on asetettu rungon sivu-
seiniin 102 yhtendisesti liittyviin napeihin.

Nokkaelin 212 on asennettu pystysuoralle karalle 214, joka on ylé-
pddstéin tuettu laakeriin 217 ja kohdasta 216 kytketty kidyttdelimen 220
ldhtoakseliin 218, Kiyttoelin on hyvin tunnettua tyyppii ja rakennettu
pydrittdmidn akselia 218 1/4-kierroksen verran jokaisen sisddntydntdjakson
aikana, niin ettd kaliiperit liikuttavat pistimid sisiiéinpdin liitinti kohti
ja sitten palauttavat ne kuviogsa 3 esitettyihin normaaliasentoihinega.

Kiyttoelin 220 on edullisesti pneumasttisesti kiytetty ja kdsittdid
ilmasylinterin kidyttéimin hammastanko- ja hammaspydrimekanismin, jollein
hammaspyOrd on akselilla 218 ja sylinterin mintd kidyttii hammastankoas.
Pneumagttiset kdyttoelimet ovat kéitevid ja turvallisia kiyttdi miesaukoisga,

joissa saattaa esiintyid rdjahtdvii kaasuja.



Kuten kuviossa 2 esitetdin, Jjohtimien liittdmisen jédlkeen liittimet
erotetaan kannatinnauhasta kaspelinosien viereisessi paikassa viemidllZ ne
kosketukseen ohjausputken 146 kaarevan ylépdén 184 kanssa jako- eli agkel-
sy6tén aikana, mikd saa aikaan ulkonemien irtoamisen kannatinnauhasta.

Nauhasydttson sisdltyy sydttorulla 230 ja vdlirulla 232, joka vetdd
kannatinnauhaa 62 paluuohjausputkesta 146, Rulla 230 on kiinnitetty akse-
lille 238, joka on tuettu kannattimen 236 varteen 234. Kannatin 236 on
kiinnitetty jdljempdnd kuvatun takalevyn 258 alapididhin., Akselilla 238 on
kdyttopyord 240, joka on kytkeytyneend hammastankoon 242, joka on kiinni-
tetty sdddettidviiskuisen sylinterin 254 minndstd ulkonevan varren 252
padhdn, niin ettd voidaan saada eri pituisia gydttdiskuja, kuten tuonnem-
pana myés kuvataan. Sylinteri 254 ldhtee eteenpdin laitteen alapédidstid ja
on tuettu kannattimen 236 laippaan 237. Kidyttopyord on kiilattu kiinni
tunnetun tyyppiseen yksisuuntakytkimeen, joka on kiilattu kiinni akseliin
238 timin vastakkalseen suuntaan pydrimigsen estidmiseksi hammagtangon paluu-
igkun aikana.

Tiydellisessd tydjaksossa, jossa yhden parin kaksi vastaavaa johdinta
liitetddn toisen johdinparin kahteen vastaavaan johtimeen, (olettaen liit-
timen sijaitsevan tySvyShykkeessd) liitintd kuljetetaan ensiksi lyhyen
matkan, joka on yhtd suuri kuin liitdntédpidtteen ja navhan pituussuunnagsa
erilleen toisistaan sijoitettujen rakojen vidlinen etdisyys, kun ensimmZinen
johdinpari on katkaistu ja tyonnetty liittimeen 10, toisten rakojen vie-
nigseksl samaan linjaan pistimien kanssa ja siften pitemmin matkan vierei-
sen liittimen ensimmdisten rakojen sijoittamiseksi samaan linjasan pis-
timien kanssa. Ndmi kaksi eri systtdoiskua saadaan aikaan koteloon 256 si-
sillytetyilld logiikkaventtiileilld.

Kuviossa 3 esitetyt laitteen liikkuvat osat on edullisesti suljettu
atmosfidirin yhteydesti kotelon takakannella 258, joka on kiinnitetty sivu-
seiniin 102 sopivilla kiinnittimilld 259. Lisdkansia tai peitelevyjid 260,
262 on jirjestetty ympidrdimiin kotelon ja kdyttdelimen 220 alapéiitd. Pis-
timet 92, 92' on molemmista pidistéin varustettu ymparikulkevilla tiivisgte~
renkailla 174, 176 kosteuden pidisyn estimiseksi holkkilaakereihin 168, 170.
Nimi tiivistykset mahdollistavat laitteen kidyttimisen kosteassa ympiris-

tosed, kuten miesaukoissa.
Kuten kuviossa 8 on esitetty, laite on asennettu tangon 268 varaan,

joka voi olla asetettu kaapelin pididen vidliin ja kiinnitetty niihin. Laite
on kiinnitetty levyn 264 avulla asennoituslenkistdsn 96, joka lihtee luis-
tista 266, joka on siirrettidvissd tankoa 268 pitkin ja lukittavissa tdhin
jousikuormitteisella piddkkeelld 270. Tim& sallii laitteen liikuttamisen
kaapelin 1 suuntaisesti, niin ettd lukuisia 1liittimilld toteutettuja
liitoksia voidaan tasaisesti jakas kaapelin liitospituudelle. Kaapelinpiit



asetetaan tukilevyjen 271 varaan, jotka myos on liukuvasti asennettu tan-
golle 268 ja lukittavissa tdhdn ruuvilla 272. Levyjen 271 yldreunat 273 on
puotoiltu tukemaan kaapelia ja kaapelin paikoillaan pitdmistd varten on
jirjestetty polvivipulukitsimella 276 varustettu kaapelihihna 274.

Kuten kuviossa 1 on esitetty, kumpaankin sivusein#idn 102, 102' on
kiinnitetty johdinnipun tukitangoet 278, joissa on tydvydhykkeen kummallakin
puolella ylos- ja eteenpdin tydntyviat ulokkeet 280, 280' kummastakin kaa-
peligta tulevan nipun paikoittamiseksi pistimien pesien 104, 104' ylédpin-
noille. Ohjaustuet 282, 282' ulkonevat pesien 104, 104' etupinnoista ja
niissd on viistot reunat 284, 284' johtimien tyovydhykkeeseen ohjaamisen
auttamigeksi.

Jekosytton kidyttdelin kidsittdi komposiittisylinterin 290 (kuvio 9),
jossa on p#itekannet 292, 294 ja keskinen runko-osa kolmine sylintereineen
296, 298 ja 300, jotka on erotettu vidlikappaleilla 302 ja 304 ja joissa on
vastaavasti midnndt 306, 314 ja 322.

Mintien varret 308, 316 ja 324 yhdistivdt vastaavat minndt, jolloin
varsi 324 on kiinnitetty hammastankoon 242, On huomautettava, ettd varsia
308 ja 316 ei ole kiinnitetty mdntiin 314 ja 322. Sylinteri 296 sallii
vain lyhyen iskun, joka on puelet sylinterin 298 sallimasta, kun sylinteri
300 sitd vastoin sallii edellisii piltemmdn igkun. Kutakin sylinterii eli
sylinterintilaa varten on jirjestetty tuloaukko 310, 318 ja 386, jolloin
nimi ovat yhteydessi vastaaviin kierteitettyihin asukkeihin 312, 320 ja 328,
Kanteen 292 on tehty kierteitetty aukke 330, Jjosta ldhtee kanava 332 oi-
keanpuoleisen gylinteritilan 300 yhteyteen mintien samanaikaiseksi palaut-
tamieeksi.

Tavanomaista liitostyStdi tehtiessi sylinterin 298 minti 314 ei ole
aktiivinen, vaan pysyy iskunsa vasemmanpuoleisessa rajakohdassa. Kun ensim-
midinen johdinpari on tydnnetty liittimeen, paineilmaas sydtetdin sylinteriin
296 minnin 306 siirtimiseksi oikealle ja siten nauhan sydttimiseksi matkan,
joka vastaa kahden johdinraon vilisti etdisyyttd. Miannin varsi 316 siirtdi
Jakson tdmén osan aikana mintdd 322 lyhyen matkan hammastangon 242 siirti-
miseksi oikealle kuvion 2 mukaan. Toisen johdinparin liittdmisen jélkeen
paineilmaa syttetdin sylinteriin 300 nauhan kuljettamiseksi tietyn matkan
verran eteenpiin seuraavan liittimen sijoittamiseksi tyovythykkeeseen.

Liitostydtd tehtdessd midntid 306 ja 314 siirretdin perikkiin kahden
lyhyen sgyotttiskun aikaansaamiseksi ja sitten siirretiin mdntdd 322 seu-
raavan liittimen paikoittamisekgi tybvybhykkeeseen.

Ohjausjédrjestelmf sisiltdi edullisesti ZdrimmiEisen pienii venttiili~
mekanismeja, esim, sellaisia kuin US-patentissa 3 618 636 on esitetty.



Liittimis- eli tydjakso valitaan sopivalla, tunnetun tyyppiselld valitsin-
venttiililld 334.

Kun kahden kaapelin pdidt on liitettivi yhteen, asentaja asentaa
kuviogsa 8 esitetyn kiinnitysrakenteen ja asettaa laitteen yldpiZin soepivalle
korkeudelle., Liitinnauha sydtet&in rullasta 66, joka on kiinnitetty pysty-
akselille rullan peitteen 222 alle, putken 146 ja tybvyshykkeen 1lidpi.

Nauhan etuosa, jossa ei ole liittimid, sydtetddn paluuputken 146 1lipi ja
pujotetaan telojen 230 ja 232 nippiin. Asentaja valitsee johdinparin 2

tai 2' toisesta nipusta, vie parin erottimen 88 yli (kuvio 10) tysvydhykkee-
seen ja ohjaustankojen 156, 156' piitd vasten. Ollessaan oikein asetettuna
tysvybhykkeeseen johtimet siirtdvidt tankoja 156, 156' taaksepdin kiskoja

180 pitkin saattaen tapit 190, 190' painamaan rullia 196, 196' ohjausventtii-
lien 200, 200' tilan muuttamiseksi (kuviot 6, 7 ja 11). Pistimet ajetaan
sigdénpdin kdyttbelimen 220 paineistamigen johdosta johtimien katkaisemi-
seksi ja painamiseksi liittimen ensimmiisiin rakoihin. Liitinnauhaa syd-
tetidn gitten tietyn lyhyen matkan eteenpiin toisten rakojen viemiseksi
gsamgan linjsan pistimien kanssa Jja asentoja toistaa toimenpiteet toisesta
nipusta otetun johdinparin 2 tai 2' osalta (kuviot 12 ja 13). Tdmidn jakson
aikana nauhaa sybtetdidn eteenpdin matkan, joka on riittivi seuraavan liit-
timen ensimm@iisten rakojen viemiseksi samaan linjaan pigtimien kanssa. Kun
liittimet 10 siirtyvdt pois tydvydhykkeestid, ne irrotetaan kannatinnauhalta
ja lasketaan kaapelien piiden liheisyyteen.

Laitteen etuna on, ettd silld voidaan pididstd suhteellisen suuriin
tuotantonopeuksiin, koska taideiltaan tavallinen asentaja voi liittdd
'kaapelin 1 600 johdinparia kaapelin 1' 600 johdinpariin tunnissa. Toi-
saalta sama asentaja pystyy pidseméin vain n. 200 - 250 parin liitokseen/h
aiemmin tunnetulla kaapelinliiténtilaitteella.

Suuret tuotantonopeudet johtuvat mm, giitid, etti laite sallii gijoit-
taa kaapelit sopivasti asentajaan ndhden. Asentajan tarvitsee liikuttaa
kutakin johdinparia vain hyvin lyhyen matkan nipusta 86 tai 86' erottimeen
88, Laite on vain n. 100 mm leved nipputukien 280, 280' v&lilti mitattuna
ja kutekin johdinparia liittdessién asentajan tarvitsee normaalisti siir-
t88 Jjohdinparia poikkisuunnassa nipusta vihemmin kuin 50 mm ja erotinta
pitkin matkan, joka ei ylitd n., 50 mm, Erotin sijoitetaan normaalisti asen-
tajan pddn alapuolelle, niin ettd niput 86, 86' ovat mukavalla korkeudella
kigittelyd silmiilli pitiden, esim. uuman tason ylidpuolelle asentajan istuessa.
Laitteen kd&yttijid rasittuu vain vihin, kogka liittimien sydtts ja johti-
mien sisdinpano tapahtuvat konevoimalla.

Laitteen kompaktisuutta lis#di se, ettd liittimet sydtetddn suoravii-

vaista ratas pitkin tydvyohykkeeseen ja siitd poies. Koska kuhunkin tyo-

Jjaksoon tarvitaan hyvin vihidn energiaa, laitetta voidaan kiyttdd kauan



yhdelld painekaasusiili$lléd. Kokeet osoittavat, ettd yhdelld vakiolla 6300
litran painevetysiilitlld voidaan pHéstd n. 16,000 tdydelliseen tydjaksoon
(kahden johdinparin johtimien liittimiseen).

Haluttaessa voidaan tehdd haaraliitos lipimenevdin johdinpariin
kiyttien US-patenttihakemuksessa no: 576 831 (5058) kuvatun liittimen toista
esimerkkid ja vaihtokytkem&lld laitteen pneumaattisen logiikkajédrjestelmin
valitsinventtiili 286.

Kun useita haaraliitoksia on tehtidvd kaapelin johdinpareihin, laite
asennetaan edelld kuvatulla tavalla kaapelin viereen ja kaapelin johdinpa-
rinippu asetetaan laitteen ylédpdidssid olevalle toiselle nipputuelle, so,.
jompaakumpaa tukea 280, 280' vasten. Haarajohdinnippu voidaan asettaa
tydvybhykkeen toisella puolella olevien toigien tukivarsien varaan,

Agentaja valitsee ensikei johdinparin kaapelista tulevasta nipusta
ja vie tdm&n parin johtimien erottimen yli tyovydhykkeeseen kummankin
johtimen katkaisemigeksi ja toisen katkospdidn tyontimiseksi kummgnkin U-
muotoisen liittimen (liitintipidtteen) toisessa pHissi olevaan ensimmii-
seen johdinrakoon. Sitten nauvhaa sydtetédin automaattisesti mdirdmatkan
eteenpidin keskisten johdinrakojen viemiseksi samaan linjaan pistimien
kanssa. Laitteen kdyttdjdlld on tydn tidsgsd vaiheessga johtimien toiset
katkospiit kisisgdidn ja hdn vie ndmid johtimet erottimen yli tydvyohykkee-
seen, Kun laitetta jdlleen kédytetddn, pistimet leikkaavat poikki nédiden
Johtimien pddt Jja tyontivit johtimet liittimien keskimmiigiin johdinrakoi-
hin., lLidpimenoparin johtimet on siie nyt liitetty yhteen liittimelld. Sit-
ten nauha sydtetdin eteenpdin jdljelld olevien johdinrakojen viemiseksi
samaan linjaan pistimien kangsa. Asentaja vie valitun haarajohdinparin
erottimen yli ja k8ynnistdi pistimet. Sitten nauhaa syctetiééin eteenpidin

seuraavan liittimen paikoittamiseksi tydvythykkeeseen.
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Patenttivaatimukset:

1. Laite johdinparien johtimien tasauskatkaisemiseksi ja
katkaistujen johtimien sijoittamiseksi sdhkoliittimen (10) pin-
teiden (12) vastakkaisiin johtimia vastaanottaviin rakopareihin,
joka laite kdsittdd tukirakenteen (116) , joka rajoittaa liittimen
sydttéradan (120), vdlineen (290) liittimen (10) syottédmiseksi
sybttérataa (120) pitkin ja tydaseman (90) ohi, jolloin sydttd-
radalla on liittimen tulopdd, l&helld asentajan paikkaa ja liit-
timen poistopdd kaukana tdstd paikasta, johtimen katkaisu- ja
gisddnpanopistimet (92 ja 92'), jotka sijaitsevat syodttdradan (120)
vastakkaisilla puolilla ja jotka on sovitettu liikkumaan edesta-
kaisin poikittain syodttdradan (120) suhteen sekd toisiaan kohti ja
pois toisistaan, johtimien ohjaimen (88), jossa on vastakkaiset
pinnat (128 ja 128') parin vastaavien johtimien ohjaamiseksi tyo-
asemalle (90) katkaisua varten ja sisddnsijoitusta varten johti-
mia vastaanottaviin rakoihin pistimien (92 ja 92') avulla, ty6-
aseman (90) vieressd sijaitsevat vdlineet (271) niputettujen kat-
kaistavien ja sisdidnsijoitettavien johdinparien tukemiseksi ja ja-
kovdlineet (220, 256) pistimien (92 ja 92') kdyttamiseksi ja liit-
timen (10) siirtidmiseksi jaksottain sy®&ttdrataa (120) pitkin,
tunnettu siitd, ettd liittimen siirtovdlineet (66, 144,
254, 256) on sovitettu syodttdmddn sydttdrataa (120) pitkin yhte-
ndistd kannatinnauhaa, jolle sarja liittimid (10) on sijoitettu
riviin, joka kulkee kannatinnauhan pituussuunnassa, liittimien
(10) pinteiden (12) johtimia vastaanottavien rakojen avautuessa
sivulle kannatinnauhasta, jolloin johtimien ohjaimen (88) johti-~
mille tarkoitetut ohjauspinnat (128 ja 128') l&dhenevidt toisiaan
aksiaalisesti poispdin sydttdradan (120) tulopididstd ja asentajan
paikkaa kohti kulkevassa suunnassa ja johdinnippuja tukevat vdli-
neet (274) on sijoitettu sydttdradan (120) vastakkaisille puolille.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t unnet tu
siitd, ettd jakoelin (256) sisdltdd iskultaan eripituisia mdntd-
ja sylinterielimia (306, 296; 322, 300) vuorottaisesti lyhyen
ja pitkdn syottdiskun aikaansamiseksi,

3. Patenttivaatimuksen 1 mukainen laite, t un ne t t u
siitd, ettd jakovdline (256) on varustettu valintaventtiililld
(286), joka on sdidettdvissd, niin etti jakovdline (256) saatetaan
tuottamaan vuorotellen lyhyitd ja pitkid syottdiskuja tai syotto-
iskusarjoja, jotka kukin kdsittdvdt kaksi perdkkaistd lyhyttd

iskua, joita seuraa pitkd isku.
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4. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd johtimien ohjaimen (88) vastakkai-
set pinnat (128, 128') ulontuvat nauhan sydttdradan tulopddn
vastakkaisilta puolilta. ]

5. Jonkin edeltdvan patenttivaatimuksen mukainen laite,
tunnettu siitd, ettd sybttdradassa (120) on ura (120)
nauhan vastaanottamiseksi ja ripa uran yldpuolella liukukosketuk-
sessa liittimen (10) kanssa nauhan piddttédmiseksi urassa.

6. Jonkin edellisen patenttivaatimuksen mukainen laité,
tunnettu siitd, ettd sydttdradan (120) alla ja samassa
linjassa sen kanssa on putki (144) liitinnauhan ohjaamiseksi tu-
lopadtd kohti.
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Merkitse hekemusJulkaisun

Hak. n:o ?é /326
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Hakemus-, kuulutus- ja patenttijulkaisuja:- AnsCkningspublikationer, utlégg-
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Suomi - Finland
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