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Uchwyt samozakleszczajacy zwlaszcza do palet lub pojemnikow

1

Przedmiotem wynalazku jest uchwyt -samoza-
kleszczajgcy, zwlaszcza do palet i pojemnikow.

Dotychczas palety i pojemniki’ podnoszone byty
za pomoca zawiesi lancuchowych lub  linowych,
zaczepianych i odczepianych recznie co poza ko-
nieczno$cig zatrudnienia pracownika stwarzalo
niebezpieczenstwo zaistnienia wypadku.

Celem wynalazku jest podejmowanie i odstawia-
nie palet lub pojemnikéw bez udzialu pracow-
nika, co poza wyeliminowaniem tego pracownika
polepsza warunki bezpieczenstwa pracy. - ‘

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie, do
podejmowania i odstawiania palet lub pejemni-

k6w, uchwytu samozakleszczajacego sie, ktory sta- -

nowig: rama, w ktoérej w Kkulisach umieszczono
przesuwne sworznie polgczone dzwigniami z uchem
dla haka, oraz polgczenie ucha z ramg poprzez
mechanizm zapadkowy, ktoéry z kolei stanowi te-
leskop z zapadkg majgcg ksztalt wydluzonej lite-
ry ,,X”. Zapadka obrotowo osadzona jest na sworz-
niu, a sterowana jest przetyczka i zewnetrzng tu-
lejg teleskopu, przez pionowy przesuw ucha.

W odmianie wynalazku samozakleszczajacy uch-
wyt przystosowany jest do zawiesila. dwuhakowe-~

gc przez zastosowanie nosnej belki i podwéjnej’

ilodci skrzyzowanych dzwigni.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia uchwyt w widoku z boku, fig. 2 uch-
wyt w widoku z przodu, fig. 3, fig. 4, fig. 5
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i fig. 6 — mechanizm zapadkowy w przekroju
podiuznym w Kkolejnych polozeniach: podnoszenie
odkleszczonego uchwytu, postawienie uchwytu na
palecie lub pojemniku, podnoszenie palety lub po-
jemnika oraz poloZenie zapadki przy odstawianiu
palety lub pojemnika, fig. 7 — uchwyt w odmia-
nie dla dwu hakéw w widoku z boku, a fig. 8 —
tenze uchwyt w widoku z przodu.

Uchwyt stanowi rama 4, w ktoérej wykonane sg
kulisy 7, w ktéorych przesuwnie sy umieszczone
sworznie 1 zaczepiajace ‘o noéne haki 10 palety
lub pojemnika. - Sworznie 1 sg polgczone dzwig-
niami 6 i 5 z 'uchem 2 dla haka suwnicy, a jed-
nocze$nie ucho 2 jest polaczone poprzez mecha-
nizm zapadkowy 3 z ramg 4, dla zapewnienia
réwnoczesnego przesuwu sworzni 1 zastosowano
lgcznik 8 zamocowany przegubowo do ramy 4 i do
dzwigni 5. Zapadkowy mechanizm 3 stanowig: ru-
w ktorej przesuwnie umieszezony jest
trzpien 15, na koncu ktoérego jest osadzona obro-
towo zapadka 14 w ksztalcie wydtuzonej litery
»X”. Rura 11 ma wyciety podluzny otwér 12 oraz
ma przetyczke 13 stuzgcg do sterowania zapadka
14. W odmianie u‘chw”yﬂtuv no$na belka 2 z dwo-
ma uchami 2 ma Kkulisy 7, w ktérych réwniez
umieszczone sg przesuwnie sworznie 19 przymoco-
wane do dzwigni 16 skrzyzowanych z dzwigniami
17, na koncach ktérych. sa osadzone nieruchomo
sworznie 1 zaczepiajace o haki 10 palety lub po-
jemnika. Swobodne konce dzwigni 16 s3 polgczo-
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ne lgcznikiem 18, ktéry z kolei poprzez mechanizm
zapadkowy 3 polgczony jest z belka nosng 9.

Uchwyt dziala w nastepujacy spos6b: na haku
20 urzadzenia diwigowego, zawieszony jest uchem
2 uchwyt samozakleszczajgcy, przy czym diwig-
nie 5 i 6 narysowane linig przerywang sytuuja
sworznie 1 w polozeniu najwiekszego rozwarcia
i pozwalajg na postawienie uchwytu na palecie 10.

W tym momencie mechanizm zapadkowy znaj-
duje sie w polozeniu pokazanym na fig. 3, to jest —
teleskopowy uklad rury 11 i trzpienia 15 znajduje
sie w zwarciu i polozenie jego jest zabezpieczone
zapadkg 14 wspartg o krawedz otworu 12 rury 11.
Hak 20 urzadzenia diwigowego opuszcza sig w
dot, az do wsparcia ramy 4, o palete 10 lub w od-
mianie wynalazku o lgcznik I8 o palete
10 co powoduje dalsze skrocenie teleskopowegQ
ukladu rury 11 i trzpienia 15 i tym samym po-
woduje oparcie sie zapadki 14 o krawedZ przetycz-
ki 13 i obrét zapadki 14 az do oparcia sie o gbérng
krawedZ otworu 12. Nastepnie nalezy podniesé
hak 20 wraz z uchem 2 do gbéry przez co naste-
puje swobodne rozwarcie sie teleskopu — rury 11
i trzpienia 15, zblizenie sie sworzni 1 i wejscie
ich w zasieg hakéw 10 palety i podnoszenie pa-
lety. W polozeniu przenoszenia zapadka 14 usta-
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wiona jest pionowo i nie stawia oporu dla zmia-
ny dilugo$ci ukladu teleskopowego. Dla odstawie-
nia palety nalezy ustawiong w' miejscu przezna-
czenia palete postawié i obnizyé hak 20 suwnicy,
cc spowoduje skrocenie teleskopowego ukladu
i zblizenie trzpienia 15 wraz z zapadkag 14 az do
oparcia sie jej o przetyczke 13. Woéwczas sworz-
nie 1 rozsuwaja sie w skrajne polozenia kulis
umozliwiajgc zdjecie uchwytu z palety 10. W ten
spos6b zamkniety zostal cykl pracy uchwytu,

Zastrzezenia patentowe

1. Uchwyt samozakleszczajacy, zwlaszcza do pa-
let lub pojemnik6éw, znamienny tym, Ze ma rame
(4) z kulisami (7), w ktorych umieszczone £3 sworz-
nie (1) polgczone diwigniami' (6 i 5) 'z uchem (2),
ktére z kolei polaczone jest mechanizmem zapad-
kowym (3) z ramg (4) przy czym dla wyrdéwnania
przemieszczen sworzni (1) jedna z dzwigni (5) jest
polaczona igcznikiem (8) z ramg (4).

2. Uchwyt wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
mechanizm zapadkowy (3) ma rure (11) z otworem
(12) i przetyczka (13) oraz przesuwny w osi rury
(11) trzpien (15), na ktorego koncu znajduje sie
”X”

zapadka (14) w ksztalcie wydluzonej litery
zamocowana obrotowo.
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