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pneumatickych
ovl4déni kuZe

fe¥eni se tykd oboru hydraulickych a
armatur a re$i za¥izeni pro
lky ventilu. Zakizeni sestéva
z pohybového a p¥idavného groubu s pom&rem
stoupéni zédvitd obou roubll men$im neZ jed-
na. Toto provedeni umoZiiuje dvojrychlostni
dokonalé uzavirdni ventilu pro hydraulické

nebo pneumatické armatury.

(54) Zatizeni pro oviadani kuZelky ventilu
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Vyndlez ¥e¥f za¥fzen{ pro ovladdni kuZelky ventilu hydraulickych nebo pneumatickych ar-
matur. ‘ '

Dosud pou¥ivand za¥fzenf{ pro ovladdni kuZelky ventilu jsou ¥eSena pomoci jednoho pohybo-
vého ¥roubu. P¥i pom&rn& velkém stoupdni zdvitu tohoto Zroubu sice nastévd zna&nd rychlost
pohybu ku¥elky, avdak k jejimu p¥itlafen{ na sedlo je zapot¥ebf velké sily. ZmenSenim stoupé-
nf z&vitu se sice velikost sily sniZf, p¥itom se vSak citelné zmen3f posuv kuZelky.

Uv&d&nou nevyhodu odstranuje ve zna&né mire za¥izeni pro ovlidanfi kuZelky ventilu, u né&-
ho%¥ je pou¥it pohybovy Sroub umf{st&ny v matici t&lesa ventilu podle vyndlezu. Podstata vynd-
lezu je v tom, ¥e zaPfzeni{ je opat¥eno. p¥fdavnym Zroubem, p¥ifemZ pomér stoupén{ vn&jEiho
z4vitu na pohybovém &roubu k stoupdni z&vitu na p¥idavném Zroubu. je men3{ ne? jedna.

DPalif podstata vyndlezu je v tom, ¥e p¥fdavny ¥roub spojeny s kuZelkou ventilu je uloZen
v dutind pohybového ¥roubu s vnit¥nfm z4vitem. Dal¥{ podstata vyndlezu je v tom, Ze p¥fdavny
%roub je vytvoYren vcelku s pohybovym Eroubem a zasahuje do z&vitem opat¥feného otvoru v kuZel-
ce ventilu. Dald{ podstata vyn&lezu je v tom, %e p¥fdavny 3roub s prichozim otvorem je umistén
v zAvitem opat¥eném otvoru v t&lese ventilu, p¥ifem? kuZelka je vytvo¥ena vcelku s pohybovym
Sroubem.

vzhledem k riznému stoupdni zAvitd obou Zroubdl je vysledny pohyb kuZelky slouZici k uza-
v¥eni ventilu roven rozdflu stoupdni obou zAvitl a sfla pot¥ebnd k uzavien{ ventilu je pomé&r-
n& mald. P¥i otvirdni je tato funkce opadni. Za¥izenf je tedy automaticky dvojrychlostni,
pfitom konstruk®n& nendro&né a spolehlivé.

zafizen! podle vyndlezu je zndzorn&no na vykrese, na ném% na obr. 1 je nérysny prifez
jednoho z moZnych provedeni, na obr. 2 dal¥{ provedeni, na obr. 3 op&t jiné provedeni za¥fzeni
k ovladéni kuZelky ventilu.

za¥{zeni na obr. 1 pozUstdvd z pohybového Zroubu 1 s vn&j¥im zdvitem 2, umist&ného v ma-
tici 4 vytvo¥ené v hornf &4sti télesa 9 ventilu. V dutin& 3 pohybového Eroubu 1, v niZ je vy-
tvo¥en vnit¥nf z4vit 12, je umistén p¥fdavny Eroub 5 se z&vitem 10. Konec pfidavného Z¥roubu
5 je pevn& spojen s ku¥elkou 6 ventilu, na ni%¥ je upevné&no t&sn&ni 8. Pomé&r stoupdni vn&jsiho
zdvitu 2 pohybového Sroubu 1 k stoupani z&vitu 10 p¥idavného Sroubu 5 je men¥{ nez jedna.

U za¥fzen{ podle obr. 2 je pohybovy Zroub 1 vytvofen vcelku s pifdavnym Sroubem 5, ktery

zasahuje do z&vitem 11 opat¥eného otvoru 13 v kufelce 6 ventilu. Pomdr stoupdni zdvitd 2, 10

obou Sroubd 1, 5 je stejny jak ve vySe uvedeném p¥ipadé.

Pohybovy ¥roub 1 na obr. 3 tvo¥i celek s kuZelkou 6 ventilu a pffdavny Sroub 5 s pricho-
zim otvorem 15 je umfstdn v z&vitem 16 opatfeném otvoru 18 v dolni &4sti t&lesa 9 ventilu.
Mezi nadkrufkem 17 p¥fdavného 5roubu 5 a dolnf ¥4asti t&lesa 9 ventilu je vloZeno dals{ té&s-
néni 14. '

P¥i oté¥eni pohybového roubu 1 nastdvéd jeho posuv spolu s posuvem p¥idavného Zroubu 5
a kuZelka 6 s t&sndnim 8 dosedne na sedlo 7 ventilu, p¥ipadng na nédkruZek 17 p¥idavného Srou-
bu 5. Uvedenym pom&rem obou stoupdni zdvitd 2, 10 3roubd 1, 5 je dosa¥eno dvojrychlostniho,
krdtce trvajiciho posuvu a dokonalého uzavieni ventilu.

PREDMET VYNALEZU

1. za¥izeni pro ovli&dén{ ku¥elky ventilu, s pohybovym Sroubem umisténym v matici té&lesa
ventilu, vyznalené tim, %e pohybovy Sroub (1) je opat¥en p¥fdavnym Sroubem (5), p¥idemZ pomér
stoup&ni vn&j¥fho z4vitu (2) na pohybovém Sroubu (1) k stoupdnf zdvitu (10) na ptidavném Srou-
bu (5) je mend{ ne%Z jedna.
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2. za¥fzeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze p¥idavny Sroub (5) spojeny s kuZelkou (6)
ventilu je ulo¥en v dutind (3) pohybového Sroubu (1) s vnit¥nim z&vitem (12).

3. zaff{zeni podle bodu 1, vyznalené tim, Ze p¥idavny Eroub. (5)je vytvo¥en vecelku s pohy-
bovym ¥roubem (1), pY¥iZemZ tento pifdavny Sroub (5) zasahuje do z4vitem (11) opatfeného otvo-
ru (13) v kuZelce (6) ventilu.

4. za¥fizenf podle bodu 1, vyznalené tim, %e p¥idavny 3roub (5)s prichozim otvorem (15)
je umist&n v zdvitem (16) opat¥eném otvoru (18) v t&lese (9) ventilu, p¥i&emZ kuZelka (6) Je

vytvo¥ena vcelku s pohybovym Sroubem (1).

1 vykres
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