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Defekiograf magnetyczny do;bodiniq lin, pretéw i rur stalowych

Patent trwa od dnia 15 wrzefnia 1962 r.

Przedmiotem wynalazku jest defektograf ma-
gnetyczny .zaopatrzony w magnes staly, cewke
pomiarowa, krazek toczqcy si¢ po badanej linie
i wzmacniacz z przyrzgdem piszacym.

Defektograf magnetyczny jest przeznaczony
do wykrywania wewnetrznych i zewnetrznych
uszkodzeh lin oraz pretéw i rur stalowych.

Znane dotychczas defektografy do badafi lin

stalowych posiadajg na og6i te niedogodnofci, .

e line magnesuje do stanu nasycenia elektro-
magnes. Elektromagnesy takie posiadajg duie
wymiary i znaczny ciezar oraz wymagajq zasi-
lania prgdem elektrycznym, co utrudnia wa-
runki badania i ogranicza w wielu przypad-

*) Wiagciciel patentu o$wiadczyl, Ze wsp6t-

twoércami wynalazku sg dr Mieczyslaw Jezew-

.ski, dr inz. Zygmunt Kawecki, mgr inz. Euge-

niusz Krawczyk, mgr inz. Jerzy Ogorzatek 1 dr
inz. Ludger Szklarski. )

kach zastosowanie defektograféw. W niekt6-
rych ze znanych defektograféw uzwojenia elek-
tromagnesu nawinigte sg wokolo liny, co
uniemoiliwia badanie lin noénych kolejek lino-
wych na podporach. .

Przy znanych defektografach zasilanie elek-
tromagnesem odbywa si¢ pragdem statym . z pm-
stowniké6w lub z baterii akumulatoréw lub pra-
dem zmiennym z sieci, ewentualnie z przetwor-
nicy. Prowadzenie¢ liny wzgledem elektroma-
gnesu odbywn si¢ za pomocg krgzkéw lub kloc-
kéw umieszczonych na zewngtrz elektromagne-
su. Toczenie matego krazka po grube} linie po-
woduje drgania magnesu i niewlaSciwe wska-
zania defektografu. Powszechnie' uzywane cew-
ki pomiarowe posiadajg skomplikowang budo-
we oraz malg czuloéé, a przy tym sg malo od-
porne na wstrzgsy. Wielko&¢ wychylenia przy-
rzadu’ piszgcego w znanych defektografach za-
lezy od predkosci przesuwu liny, a wyjgtko-



[]
wo zdarza sie, Ze zapis jest niezalezny od pred-
"koSci liny, lecz tylko w zakresie 0,8—1,3 m/sek.
Tego rodzaju defektografy nie nadajg si¢ do
badania rur i pretéw stalowych.

Defektograf wedlug wynalazku usuwa powyz-
sze niedogodnosci, gdyz magnes jest mniejszy
i lzejszy oraz nie wymaga =zasilania prgdem.
Poza tym zastosowane prowadnice nie powo-
dujg szkodliwych drgain w czasie badania liny.

Defektograf jest uwidoczniony na zatgczo-
nych rysunkach, na ktérych fig. 1 przedstawia
przekr6j cze§ciowy plaszczyzny A—A, fig. 2 —
widok z boku, fig. 3 — przekr6j przez cewke
plaska, fig. 4 — widok na cewke plasks, fig. 5

- — przekréj przez cewke przeciwsobna, fig. 6
— widok na cewke przeciwsobng, fig. 7 — prze-
kréj przez kragzek toczacy sie po badanej linie.

Magnes konstrukeji uniwersalnej przedsta-
wiony -na rysunku (fig. 1 i 2) zbudowany jest
z magneséw stalych anizotropowych- 1 ulozo-
nych promieniowo: dookola dolnych poléwek
nabiegunnikéw 2. Gérna potowa nabiegunni-

kéw 3 daje sie¢ otwiera¢ na zawiasie 4 lub w_

ogble odejmowaé. Obwéd magnetyczny zamyka
sie przez pilyty 5. Wewngtrz nabiegunnikéw u-
mieszczone sg listwy 6 prowadzgce line w osi
nabiegunnikéw. Konstrukcja magnesu jest bar-
dzo zwarta i lekka, co umozliwia korzystny
przeplyw strumienia magnetycznego do liny,

latwe nakladanie magnesu na line 17 oraz prze-"
jezdzanie przez podpory w przypadku badania

lin no$nych kolejek linowych. Przez pokreca-
hie Srubami 7 mozna regulowaé docisk listwy
6 do badanej liny. Duza dlugosé-listew 6.za-
pewnia przyleganie kilku zyt do listwy i umoz-
liv‘vig przesuwanie liny "bez drgah magnesu:
Przy badaniu wylgcznie kopalnianych lin wy-
ciggowych, albo rur i pretéw magnesy moga
byt ustawiane koncentrycznie wzgledem osi
nébiegunnikéw ;

Cewka pomiarowa 8 (fig. 2) obejmujaca ling
mledzy nabnegunmkaml 2, 3 moze byé wykona-
na w dw6ch odmianach (fig. 3 4), lub (fig. 5, 6).
~ Cewka, wedlug fig. 3.1 4 sklada si¢ z dwéch
pierScieni 9 polaczonych rdzemaml 10, z nawi-
metym uzwo;eniem 11.

.Cewka uwidoczniona na fig. 5 i 6 sklada sie

z trzech dzielonych , zelaznych pierScieni 9, przy.

czym - zewnetrzne .pier§cienie. s3 wykonane
z dwéch blach polgczonych na obwodzle bla-
chg 18. Blacha 18 pierécieni’ zewnetrznych jest
polgczona rdzeniami 10, z.pierScieniami wew-
netrznymi na ktérych sg uzwojenia 11. Cewka
pomiarowa z fig. 3, 4 umozliwia okre§lenie po-

lozenia uszkodzenia w przekroju poprzecznym
liny. Nadto wskazania defektografu wykonane
takg cewka maja mniejszg zaleino$é od wiel-
koSci szczeliny pomiedzy koncami peknigtego
drutu. Cewka jest podzielona na trzy sekcje
symetrycznie umieszczone wok6t liny. Por6w-
nanie sity elektromagnetycznej w trzech sek-
cjach umozliwia okre$lenie wspéirzednych usz-
kodzenia w linie.

Cewki wedlug wynalazku wykonane z rdze-
niami zelaznymi dajg kilkakrotnie mocniejsze -

‘impulsy SEM od cewek dotychczas znanych..

Krazek 12 (fig. 2) przedstawiony w przekroju
na rysunku (fig. 7) posiada biezni¢ gumowsg 13,
ktéra toczy sie po linie. Wewngtrz krazka znaj-
duje sie selsyn 14 tak zwanego walu elektrycz-
nego, ktéry stuzy do napedu tasmy papierowej-
przyrzadu rejestrujacego. Predko$é papieru jest
proporcjonalna do predkosci liny. Obok selsy-
na umieszczona jest pradniczka 15 stuzgca do
kompensacji wskazan przyrzgdu piszgcego przy
zmianach predkoS$ci liny. Krazek 12 jest wah-
liwie zamocowany do magnesu, a do liny do-
ciskany jest sprezyng spiralng 16. Budowa krgz-

. ka 12 jest prosta i zwarta.

.Odcinek liny 17, znajdujgcy sie miedzy na-
biegunnikami 2 i 3, jest magnesowany do sta-
nu. nasycenia. Natezenie pola rozproszenia pow-
stajgcego dookola magnesowanej liny jest inne
w miejscu uszkodzenia-liny. Przy przesunieciu
liny wzgledem cewki pomiarowej 8 linie pola
rozproszenia obok miejsca uszkodzonego sg ob-
jete pierScieniami 9 i przechodzq przez rdze-
nie 10, co powodUJe 1mpuls SEM w. uzwojeniu
. ) -
Impulsy z cewki pomlarowej wzmocmone za

' pomocyg wzmacniacza lampowego lub tranzy-

storowego powoduja wychylenia p;;aka przy-
rzadu piszacego. Dzigki urzadzeniu kompensa-
cyjnemu, wskazania defektografu sg niezaleine
od predkosci ruchu w granicach 0,7—2,5 m/sek.
Przyrzad piszacy posiada mozliwo§é zapisania
czestotliwosci od pieédziesieciu okreséw na se-
kunde. _ '

- Zastrzezenia patentowe

1. Defektograf magnetyczny do badania lin,
pretdéw i rur stalowych, skladajgcy sie
Z magnesu sta’lego, cewek pomiarowych,
krazka, wzmacniacza i przyrzqdu piszacego,
znamlenny tym, ze magnes wykonany jest
z zespolu anizotropowych magneséw stalych
(1), umieszczonych koncentrycznie przy dol-
nych nabiegunnikach (2).
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2. Defektograf wedlug zastrz. 1, znamienny

tym, ze wewngtrz nabiegunnikéw umieszczo-
ne sg listwy (6) prowadzgce line, pret lub
rure w osi nabiegunnikéw, a $rubami (7)
reguluje sie ich docisk do badanego przed-
miotu.

. Defektograf wedlug =zastrz. 2, znamienny
tym, ze cewka (fig. 3, 4 ma dwa pier§cienie
zelazne (9) umieszczone obok siebie i po-
lgczone rdzeniami (10), na ktérych znajdujg
sie uzwojenia (11).

K . Odmiana defektografu wedlug zastrz. 3, zna-

mienna tym, Ze zamiast cewki (fig. 3, 4) ma
cewke (fig. 5, 6) skladajgcg sie z trzech
pierScieni zelaznych (9), z ktérych dwa zew-
" netrzne sa polgczone ze soba magnetycznie
za pomocg blachy (18). . .

5. Defektograf wediug zastrz. 1—4, znamienny

tym, ze do magnesu (1) jest przymocowany
krazek (12) z bieznia gumowsg (13), a wew-
natrz znajduje sie nadajnik selsynowy (14),
napedzajacy taSme przyrzadu piszacego,
z predko$ciag proporcjonalng do przesuwu
liny, oraz jest zaopatrzony w pradniczke (15),
przeznaczona do kompensacji wielkosci im-
pulsu z cewki pomiarowej (8), powstajacego
wskutek zmiany predkosm liny.

Akademia Goérniczo-Hutnicza
(Dzial Aparatury Naukowej)

Zastepca: mgr inz. Eugeniusz Mirecki
rzecznik patentowy
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