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Vyndlez se tykd zaP{zenf{ pro ovladéni obracede plochjch'materiélﬁ, uréeného zejméne pro
obraceni vyvédlcovangch plechd o 180° p¥i kontrole povrchovych ved po obou jejich strandch.

A% dosud se pro tento uddel uZfivej{ obracede riznjch konstrukci. Je zndm nep¥. obraced
plechi, ktery je rozd¥&len ne dv& semostetn¥ pracujfci sekce, z nich keZd4 je pohén¥ns se-
mostatnd vliestnim pohdn¥cim motorem. KeZdd sekce je urdena pro obrascen{ plechd do urgité
délky. Jsou~li plechy del3{ neZ je délka jedné sekce, provede se spojeni obou sekci . spojkou,
ovlddavou motoricky. Pohon obrecele lze pak spustit v obou smdrech, pfidemZ je vZsk nutné
aby byl spu3t¥n v urditém smyslu toZeni podle toho, kde se plech p¥ed obrscenim nechézi,
pfesn&ji Pfedeno, na kterou strenu obracefe byl plech dopraven. Déle je nutno ‘dodrZet jedtd
n&které podminky, aby nedo3lo k havdrii obrace&e. Pohon obrece&e nesmi byt spudtén, leZf-li
plech na nosech remen, nebo vice neZ 100 mm od nich.

Ob% sekce obracede mohou byt soulesnd spustdny pouze v p¥ipads, Ze plech je deldi ne¥
délke jedné sekce. Tyto obracefe se aZ dosud ovlddaly rudnim Ffzenim. K zejistdni tohoto
#{zenf se pou¥ivaly ovlddale, nepi*. spinade, valkové pPepinsde, tlsdftka, koncové spinale,
apod., od nichZ byle odvozovéna &innost releovych a stykefovyxh obvodd pohond obrscede.

Nevyhodou-stévajfciho rudnfho #izeni{ je , %Ze spolehlivd funkce obracele je p¥imo zdévisld
ns bezchybné menipulaci operdtoras, ktery zz¥{zen{ obsluhuje. Presné a rychlé zji¥tdn{ sprdvné-
ho ulofeni plechu na remenech obracefe byvéd téZ obtiZné, jelikoZ nelze vidy z dispozi&nich
2 provoznfch divodd umfstit stanovi¥t® operdtora co nejbliZe k tomuto obracedi.

Uvedené nevyhody odstrenhuje za¥{zenf pro ovlidddn{ obracefe plochych materiéld podle
vyndlezu, které sestdvd ze &tyP blokd &idel polohy, dvou povelovych blokd, dvou vyhodnoco~
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wyacfch blokd, dvou kontrolnf{ch blokd, dvou hredel, ¥fdicfho bloku, ovliddeciho bloku e spi-
nacich prvkd pohdén¥cich motorid.

. Podstetou gzeifigeni podle vyndlezu je to, Ze povelové vystupy druhého & Etvrtého bloku
idel polohy Jsou p!iboaony na korespondujfci{ informe&ni vatupy prvniho & druhého vyhodnoco-
vectho bloku @ povelové v¥stupy prvniho & t¥etfho bloku #idel polohy na odpovidajici informad-
ni vstupy prvého & druhého povelového bloku. S prvnimi informednfimi vstupy prvého a druhého
povelového bloku jsou pek peralelnd spojeny prvni informa¥ni vstupy prvnfho a druhého kon-
trolntho bloku, jejich¥ druhé informa¥nf vstupy jsou perslelnd p¥ipojeny k druhym informe¥nim
vstupdm prvnihe a druhého povelového bloku, jejich% ¥{dicf vfstupy jsou zspojeny ne odpovide-
jict povelové vstupy ¥{dicfho bloku a blokovacf vistupy ne druhé informa¥ni vstupy prvniho
[ ] druh‘ho hradls, jejichZ prvn{ informelnf vstupy Jsou spojeny s vystupy prvniho e druhého
kontrolntho bloku, V§stup prvatho vyhodnocovaciho bloku. je pek zapojen jednak ne prvnf Fidict
vatup prvnfho hradle s jednek ns druhy #idicf vstup druhého hradla a v¥stup druhého vyhodno-
covactho bloku je zapojen jednsk ne prvni f{dici vstup druhého hradla & jednek na druhy #f-
dici vatup prvniho hredlam, jeho% vyastup Je pfipojen na prvn{ spoustdci vstup ovlddaciho bloku,
na jehof druhy lppultlci vstup je zapojen vystup druhého hradla.

Vystup #fdicfho bloku je spojen s informe¥nim vstupem ovlddectho bloku, jeho prvni
F#f{dict vystup je pfipojen pereleln¥ na ovlddacf vstupy spinecich prvkd pohdndciho motoru
prvn{ poloviny obracefe, t¥etf Ffdicf vystup je pFipojen paralelnd na ovlddacl vstupy spina-
cich prvkd pohdn¥cfho motoru druhé poloviny obracele & druhy ¥{aici vystup je pPipojen na
ovlddeci vstup pohdn¥ciho motoru spojky obracele.

Vyhodou geffgzen{ podle vyndlezu je to, Ze umoZhuje spudtsni pohoni obracefe v zédvislosti
ne sprévné poloze e usazenf plechu v dovolené pripustné vzddlenosti od nosi remen e v zdvi-
slosti ne délce plechu, & to bez zdsahu obsluhy. P¥i délce plechu v&t3{ ne% je délke jedné
sekce obrecede, jsou obvody logického Fizeni sutometicky vidy p¥ipraveny tek, ¥e po spudtdni
pohond obracede pracujl ob¥ jeho sekce spole&nd.

Zafizenl pro ovldddnf obracele plochych meteridld podle vyndlezu je p¥ikladn¥ schemati-
cky sndzorn¥no ns obr, 1 a% 3 p¥ipojenfch vykresd. Obr. 1 je bokorysny pohled ne obraceZe
a obr. 2 pAdorysnf pohled na obrece® s dispozilnim rozmist¥nim bloki ¥idel polohy. Obr. 3
Je blokové schéms zeFizeni podle vyndlezu.

Jek patrno z obr, | 8% 3 sestdvéd zaFfzeni padle vyndlezu ze ¥tyF blokd 1, 2, 3, 4 &idel
polohy, co¥ jsou nept. induk¥nf{ snimaZe, uspolddanych ped remeny 15 obracele, dvou povelo-
v¥ch blokd 5, 8 realizovenfch obvody logického sou¥tu a logického sou¥inu, dvou vyhodnoco-
vacich blokd 6, T coZ jsou v deném pPipadd obvody negace logického sou¥inu a dvou kontrolnich
blokd 9, 12 reslizovenych obvody logického soudinu. Ddle pek zeF{zeni podle vyndlezu sestdvd
ze dvou hradel 10, 11, tvofenfch obvody logického souZinu, fidiciho bloku 13 & ovlddaciho
bloku. 14, realizovenych pem&lovymi obvody e spinacich prvkd X1, K2, K3, K4, K3, cof Jsou
nepP. kotevni stykele pohdn¥cich motord Mi, M2, M3, k jejich% pohén&cim hi*{deldm jsou pres
pPisludné prevodovky P1, P2, B3 kinematicky pFipojeny h¥idele.)8 remen 13 obracele & spojky
17 hifdeld )18. Jednotlivé bloky | ef 14 a spinaci bloky Ki a% K5 zsfizeni podle vyndélezu jsou
pek zapojeny ndsledovng. )

Povelové vystupy u; ef un a ¥, af yn druhého a ¥tvrtého bloku , 4 %idel polohy jsou
pfipojeny na korespondujfct! informe¥ni vstupy by ek Qn acl a% en prvniho a druhého vyhodno-
covactho bloku 6, 7 a povelové vystupy tl of tn e wl a wn prvnfho e t¥et{ho bloku 1, 3
‘%1del polohy na odpovidajfci informedni vstupy gl e% an e dl e% dn prvntho e druhého povelo-
vého bloku 3, 8, S prvnimi informe¥nimi vstupy gl, 4l prvého s druhého povelového bloku 3, 8
a prvnimi povelovimi v¥stupy tl, wl prvaiho e tPetiho bloku ln'l ¥idel polohy jsou parslelnd
tapodony prvn{ informe¥n{ vstupy el, nl prvnfho a druhého kontrolnfho bloku 9, 12, jejichZ
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druhé informe¥nf vstupy e2, n2 jsou paraleln pfipojeny k druhym informednfu*vstuplm 82, 42
prvniho & druhého povelového bloku 3, 8 a k druhym povelovym vystupim t2, w2 prvnfho @ tfe-
tiho bloku 1, 3 &idel polohy. )

Rtaict vfstupy x, o prvého a druhého-povelového:bloku 5, 8 jsou zapojeny na odpovidajfcel
povelové vstupy o, p ¥fdicfho bloku 13 a blokoveel vy¥stupy y, 2z ne druhé informeZni. vstupy
g» 1 prvniho a druhého hradla 10, 11, jejich¥ prvnf informedni vstupy £, m jsou spojeny
s vystupy prvniho & druhého kontrolniho bloku 9, 12, pFi¥em% zaddvaci vstup y Ffdiciho bloku
" 13 je pFipojen k oviade¥i v nezakresleném ¥{dicim pultu. Vistup prvniho vyhodnocovactho
bloku § je zepojen jednak ne prvni #idici vstup h prvnfho hredls 10 a jednak na druhy. Ffdiel
vstup j druhého hradla 11 e vy¥stup druhého vyhodnocovaciho bloku 7 je zapojen jednak: na
prvn ¥#fdicf vstup k druhého hradle 11! a jednsk ne druhy ¥{dicf vstup i prvatho hradls 10,
jeho% vystup je pPipojen na prvni spoudt&ci vstup r ovlddectho bloku 14, na JehoZ druby
spou§t§c£ vstup g je zepojen vystup druhého hradla 11.

Vystup Fi{diciho bloku 13 je spojen s informaZnim vstupem g ovliddactho bloku 14, Jehoi
.z8ddvaci vstup & je pPipojen k ovlada¥i v nezekresleném ¥{dicim pultu a Jehoz prvaf Fidict
v§stup 8 je pripojen peraleln¥ ne ovlddaci vstupy X, x spinacich prvkd K1, K2 pohdndciho
motoru Ml prvni poloviny obracede. TPeti F{dic{ v¥stup 7 ovliddaciho bloku 14 je psk té%
pFipojen parsleln¥ ne ovléddac{ vstupy i, y spinecich prvki K4, K5 pohén¥ciho motoru M2
druhé poloviny obracefe a druhy Ffdicf vystup § je spojen pfimo s ovlddecim vstupem /1

#{dictho prvku K3 pohéndcfho motoru M3 spojky obracele. .

Funkce zefizen{ podle vyndlezu je ndsledujfci:

PFi ulo¥enf msteridlu 16 ne remena 15 obracefe v pPipustné tolerenci je aktivovén prvnf
a druhy blok 1, 2 &idel polohy, p*ipednd t¥etf a &tvrty blok 3, 4 ¥idel polohy pFi uloZent
materidlu 16 ns opa&nou strenu obracefe. Prvni e t¥etf blok }, }_ %idel polohy slouZf pro . _.4,‘
hlfdéni sprévné polohy a uloZenf materidlu 16 vzhledem k podélné ose obracefe. Druhy a ¥tvrty
blok 2, 4 ¥idel polohy pak slouZ{ pro hlfddn{ minimdln{ vzddlenosti uloZen{ hrany materidlu
16 od nosl remen 15 obracele. PFi sprévném uloZen{ materidlu 16 ne rsmena 15 obracele, obje- -
vi se signély ne informadnich vstupech gl e% gn prvniho povelového bloku 3, resp. na informag-
nich vstupech dl % dn druhého povelového bloku 8.

Tyto povelové bloky 5, 8 urdujf jednak ne kterou strenu obracefe, tj. levou nedo pravou,
byl materidl 16 uloZen e jednsk urdujf podminku pro spojeni spojky obracele, tzn. je-li ma- )
teridl 16 delsfi ne’ je délka jedné poloviny obracede. Vfstupni signdly druhého, resp. &tvrtého
bloku 2, 4 &idel polohy se pi‘ivédé;ﬁ na odpovidejicf{ informe¥n{ vstupy bl e% bn prvafho
vyhodnocovectho bloku 6, resp. ne informe¥ni vstupy ¢l aZ ¢n druhého vyhodnocovactho bloku 7,
kterymi jé kontrolovédna minimédln{ vzddlenost uloZen{ okraje materidlu 16 od nosd ramen 13 '
obraceXe. 2 prvnfho e t¥etfho bloku 1, 3 &idle polohy jsou pak jedt¥ vystupni signdly p¥i-
véd¥ny na informa¥ni vstupy el, €2, resp. nl, gg kontrolnich blokd 9_, 12, urdujicich rovno-
b&%né uloZeni materidlu 16.

V V§stupni signély kontrolnfch blokd 3, 12, povelovjch blokd 5, 8 & vyhodnocovacich blokd '
6, 1 se pek pFivéd¥jl do hradel 10, 11, Jsou-li signdly pfitomny na vSech informednich
vetupech £, g & ¥fdicich vstupech h, i prvnfho hradla 10, resp. na vSech informa¥nich vatu-
pech 1, m e ¥fdicfch vstupech j, k druhého hredle 11, objevi se signdl na prvaim spoudté-
cim vstupu r, resp. druhém spouStdcim vstupu g ovlddecfho bloku 14, ktery zaji¥tuje vyddn{
vjkonngch poveld pro spu¥téni pohéndcfch motord M!, M2 obracefe a pohdn¥cfho motoru M3
spojky obraceéde, o

Spustsnf pohdn¥cich motord M1, M2 obrecefe se provdd{ oviada¥fem z nezakresleného #ai-
cfho pultu, a to signdlem p¥ivedenym na zeddvac{ vstup £ ovldédacfho bloku 14. Spustdnf po-
héndctho motoru M3 spojky obracefe se pek provddi deliim ovladefem v nezakreslendm Ffdicfa
pultu, = to aigndlem pFivedenym na zeddvact vstup g ¥#fdicfho bloku 13. Spudt¥nf je podmin¥no
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signdlem na prvnim povelovém vstupu @, resp. ne druhém povelovém vstupu p #fdicfho bloku 13,
ktery je na tyto povelové vstupy 9, p pFivdd¥n v p¥fpedd, kde uklddeny materidl 16 je deldf
nef polovina obracele. Tim je zabezpelena vzdjemnd soulinnost obou polovin obracefe. Vy¥stup-
nim signélem = prvniho ¥{diciho vystupu § ovlddaecfho bloku 14 se pak spou¥ti pouze v dovole-
nén sm¥ru pohén¥ci motor Ml prvnf poloviny obracede, v¥stupnim signdlem z t¥etfho ¥{diciho
vistupu 7 pohénSci motor M2 druhé poloviny obracele a vystupnim signdlem 2z druhého #fdictho
vistupu 5 pohdn¥ci motor M3 spojky obracede.

PREDMET VYINALLEZU

Zalizen{ pro ovldddni obracefe ploch¥ch materidld, sestdvejfcf ze ¥ty¥ blokd ¥idel
polohy, dvou povelovych blokd, dvou vyhodnocovacich blokd, dvou kontrolnich blokd, dvou hra-
del, ¥#fdiciho bloku, o¥lddactho bloku & spfnecfch prvkd pohdnécich motord, vyznedujici se
tim, e povelové v¥stupy (ul aZ un a vl aZ vn) druhého s ¥tvrtého bloku (2, 4) &idel polohy
Jsou pFipojeny ns korespondujfci informe&ni vstupy (bl aZ bn e &1 e% ecn) prvatho e druhého
vyhodnocovectho bloku (6,7) & povelové v¥stupy (tl1 a% tn a wi.eZ wn) prvafho a tfetiho
bloku {1, 3) &idel polohy na odpovidajfci informa¥nf vstupy (al e% en e @1 a% dn) prvého
a drahého povelového bloku (5, 8) s jejichi prvnfmwi informe¥nimi vstupy (et, d1) jsou pare-
leln¥ spojeny prvn{ informe2n{ vstupy (e1, n1) prvnfho a druhého kmntrolnfho bloku (9, 12),
JejichE Aruhé informednf vstupy (e2, n2) jsou peralelns pfipojeny k druhym informeZnim vstu-
pim (82, d2) prvnfho a druhého povelového. bloku.(5, 8), JejichZ ${dicf vfstupy (x,o) jsou
sapojeny na odpovidejfci povelové vstupy (o, p) ¥fdictho bloku (13) & blokovaci vy¥stupy
(y, 2) na druhé infommed¥ni vstupy (g, 1) prvafho a druhého hradle (10, 11) jejich% prvni
- informa¥ni vstupy (f, m) jsou spojeny s v¥stupy prvniho e druhého kantrolnfho bloku (9, 12)
piitem# v¥stup prvnftho vyhodnocoveciho bloku (6) je zapojen jednsk na prvnf ¥fdicf vstup (h)
prvatho hradle (10) a jednek ne druhy ¥{dicf vstup (j) druhého hradle (11) e v¥stup druhého.
. vyhodnocovactho bloku (7) je zapojen jednsk ne prvnf ¥fdicf vstup (k) druhého hradle (11)

a jednsk ne druhy Ffdics vstup (i) prvnfho hredle (10), jehof v¥stup je p¥ipojen na prvni
"spoulit¥ci vstup (r) ovlddeciho bloku (14), na jeho¥ druhy spoudtdci vstup (s) je zapojen
vystup druhého hradle (11) a vistup ¥{diciho bloku (13) je spojen s informa¥nim vstupem (q)
ovlddactho bloku (14), jehoi prwnf #{dicf vystup (B) je p¥ipojen perslelnd na ovlddaci vatupy
(s, ), spinacich prvkd (K1, K2) pohdn¥cfho motoru (M}) prvni poloviny obracede, t¥eti ¥#i-
dict vystup (9 ) Jje pfipojen peraleln¥ na ovlddaci vstupy (& , » ):spinecich prvky (K4, K5)
pohéndcatho motoru (M2) druhé poloviny obracefe a druhy F{fdici vystup (4 ) je spojen s ovlid-
dacfm vatupem (L) pohdn¥cfho motoru (M3) spojky obracede.

2 vykresy
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