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【部門区分】第１部門第２区分
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【公表日】平成28年5月9日(2016.5.9)
【年通号数】公開・登録公報2016-027
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【国際特許分類】
   Ａ６１Ｎ   5/10     (2006.01)
【ＦＩ】
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【手続補正書】
【提出日】平成29年3月9日(2017.3.9)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　患者の内部ターゲットを処置するための治療計画システムであって、
　内部ターゲットを処置するために、事前プロシージャの計画画像及び事前プロシージャ
の追跡データに基づく内部ターゲットと外部体表面との間の対応関係を含む複数の処置フ
ラクションを有する処置計画を受け取り、
　前記複数の処置フラクションのうち１又は複数の選択された処置フラクションの前に、
ターゲットのフラクション前計画画像を受け取り；患者の外部体表面の追跡データを受け
取り；及び、前記受け取ったフラクション前計画画像及び前記受け取った追跡データに基
づいて前記内部ターゲットと外部体表面との間の対応関係を更新し、
　前記処置計画に従って及び前記更新された対応関係を使用して患者に治療を供給する治
療デリバリシステムに、前記処置計画及び前記更新された対応関係を提供する、
ようにプログラムされた少なくとも１つのプロセッサを有する、治療計画システム。
【請求項２】
　前記少なくとも１つのプロセッサが更に、前記受け取ったフラクション前計画画像及び
前記受け取った追跡データに基づいて前記処置計画を更新するようにプログラムされる、
請求項１に記載の治療計画システム。
【請求項３】
　前記処置計画は、ターゲットを含む事前プロシージャの計画画像を使用して生成され、
前記受け取った追跡データは、前記事前プロシージャの計画画像の生成に対応する、請求
項１又は２に記載の治療計画システム。
【請求項４】
　前記フラクション前計画画像が４次元である、請求項１乃至３のいずれか１項に記載の
治療計画システム。
【請求項５】
　前記治療デリバリシステムが更に、治療のデリバリの間、前記更新された対応関係を使
用して前記処置計画の計画ターゲットボリュームを動的に調整するように構成される、請
求項１乃至４のいずれか１項に記載の治療計画システム。
【請求項６】
　前記治療デリバリシステムが更に、治療のデリバリの間、前記更新された対応関係を使
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用して治療ビームをゲーティングする、請求項１乃至５のいずれか１項に記載の治療計画
システム。
【請求項７】
　前記少なくとも１つのプロセッサが更に、前記受け取ったフラクション前計画画像を、
前記受け取った追跡データと時間的に同期させるようにプログラムされる、請求項１乃至
６のいずれか１項に記載の治療計画システム。
【請求項８】
　前記時間的な同期が患者の呼吸フェーズに基づく、請求項７に記載の治療計画システム
。
【請求項９】
　前記処置計画は、ターゲットを含む事前プロシージャの計画画像を使用して生成され、
前記少なくとも１つのプロセッサが更に、前記事前プロシージャの計画画像を、前記受け
取ったフラクション前計画画像と時間的に同期させるようにプログラムされる、請求項１
乃至８のいずれか１項に記載の治療計画システム。
【請求項１０】
　患者の内部ターゲットを処置する治療デリバリ方法であって、
　内部ターゲットを処置するために処置計画を受け取るステップであって、前記処置計画
が、事前プロシージャの計画画像及び事前プロシージャの追跡データに基づく内部ターゲ
ットと外部体表面との間の対応関係を含む複数の処置フラクションを有する、ステップと
、
　前記複数の処置フラクションのうち選択された１又は複数の処置フラクションの前に、
ターゲットのフラクション前計画画像を受け取り；患者の外部体表面の追跡データを受け
取り；及び、前記受け取ったフラクション前計画画像及び前記受け取った追跡データに基
づいて、内部ターゲットと外部体表面との間の対応関係を更新する、ステップと
　前記処置計画に従って及び前記更新された対応関係を使用して前記患者に治療を供給す
る治療デリバリシステムに、前記処置計画及び前記更新された対応関係を提供するステッ
プと、
を含む治療デリバリ方法。
【請求項１１】
　患者の内部ターゲットの処置を制御するようプログラムされた１又は複数のプロセッサ
であって、
　内部ターゲットを処置するために処置計画を受け取るステップであって、前記処置計画
が、事前プロシージャの計画画像及び事前プロシージャの追跡データに基づく内部ターゲ
ットと外部体表面との間の対応関係を含む複数の処置フラクションを有する、ステップと
、
　前記複数の処置フラクションのうち選択された１又は複数の処置フラクションの前に、
ターゲットのフラクション前計画画像を受け取り；患者の外部体表面の追跡データを受け
取り；及び、前記受け取ったフラクション前計画画像及び前記受け取った追跡データに基
づいて、内部ターゲットと外部体表面との間の対応関係を更新する、ステップと
　前記処置計画に従って及び前記更新された対応関係を使用して前記患者に治療を供給す
る治療デリバリシステムに、前記処置計画及び前記更新された対応関係を提供するステッ
プと、
を実行するようプログラムされた１又は複数のプロセッサ。
【請求項１２】
　前記受け取ったフラクション前計画画像及び前記受け取った追跡データに基づいて前記
処置計画を更新するステップを更に実行する、請求項１１に記載の１又は複数のプロセッ
サ。
【請求項１３】
　患者の内部ターゲットの処置を制御するよう１又は複数のプロセッサを制御するソフト
ウェアを担持した非一時的コンピュータ可読媒体であって、前記ソフトウェアは、
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　内部ターゲットを処置するために処置計画を受け取るステップであって、前記処置計画
が、事前プロシージャの計画画像及び事前プロシージャの追跡データに基づく内部ターゲ
ットと外部体表面との間の対応関係を含む複数の処置フラクションを有する、ステップと
、
　前記複数の処置フラクションのうち選択された１又は複数の処置フラクションの前に、
ターゲットのフラクション前計画画像を受け取り；患者の外部体表面の追跡データを受け
取り；及び、前記受け取ったフラクション前計画画像及び前記受け取った追跡データに基
づいて、内部ターゲットと外部体表面との間の対応関係を更新する、ステップと
　前記処置計画に従って及び前記更新された対応関係を使用して前記患者に治療を供給す
る治療デリバリシステムに、前記処置計画及び前記更新された対応関係を提供するステッ
プと、
を前記プロセッサに実行させる、非一時的コンピュータ可読媒体。
【請求項１４】
　前記ソフトウェアが更に、前記受け取ったフラクション前計画画像及び前記受け取った
追跡データに基づいて前記処置計画を更新するステップを前記プロセッサに実行させる、
請求項１３に記載の非一時的コンピュータ可読媒体。
【請求項１５】
　患者の内部ターゲットを処置するための治療デリバリシステムであって、
　内部ターゲットを処置するための処置計画を生成する計画システムであって、前記処置
計画が、複数の処置フラクションを有する、計画システムと、
　前記複数の処置フラクションのうち選択された処置フラクションの前に、内部ターゲッ
トのサイズ及び形状を更新し、前記更新された内部ターゲットのサイズ及び形状について
前記処置計画を更新する同期モジュールと、
を有し、前記計画システムが、前記更新された処置計画に従って患者に治療を供給するデ
リバリ制御システムに、前記更新された処置計画を提供する、治療デリバリシステム。
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