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(57) Resumo: DISPOSITIVO DE PARTIDA PARA, PELO MENOS,
DUAS MAQUINAS SINCRONAS. A presente invencéo refere-se a um
dispositivo de partida para, pelo menos, duas maquinas sincronas (G)
que abrange uma unidade de excitagdo (SES, SESX) prevista para
cada maquina sincrona (G) e coordenada a respectiva maquina
sincrona (G), sendo que, a respectiva unidade de excitagdo (SES,
SESX) esta ligada com o enrolamento de excitagdo da maquina
sincrona (G) coordenada. Além disso, estd prevista uma unidade de
controle superior (DCS), sendo que, a unidade de controle superior
(DCS) esta ligada com cada unidade de excitagdo (SES, SESX)
através de uma ligagdo de comunica¢éo. Além disso, o dispositivo de
partida abrange, pelo menos, uma unidade de alimentagéo do estator
(SSD) e um dispositivo de ligagdo (SSB) previsto para cada unidade
de alimentacdo do estator (SSD) e coordenado a respectiva unidade
de alimentagéo do estator (SSD), sendo que, o respectivo dispositivo
de ligagdo (SSB) pode ser ligado com a unidade de alimentagao do
estator (SSD) coordenada, o respectivo dispositivo de ligagao (SSB)
pode ser ligado com, pelo menos, uma maquina sincrona (G) e, no
caso de varios dispositivos de ligacao (SSB), os dispositivos de ligagao
(SSB) podem ser ligados entre si. Para a simplificacéo da realizagéo e
manutengdo e para a redug¢do da vulnerabilidade de interferéncia, as
unidades de excitagéo (SES, SESX) séo ligadas entre si através de
uma ligagéo de comunicagéo anular (1), cada unidade de alimentagéo
do estator (SSD) esta ligada com a ligagao de comunicagéo anular (1),
cada unidade de alimentagdo do estator (SSD) esta ligada com o
respectivo dispositivo de ligagdo (SSB) através de uma ligacdo de
comunicagéo, e as unidades de excitagdo (SESX), que estéo
coordenadas as unidades de alimentacdo do estator (SSD), estéo
ligadas com um dispositivo de ligagdo (SSB), respectivamente, através
de uma ligagao de comunicagao.
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Relatorio Descritivo da Patente de Invencdo para "DISPOSITI-
VO DE PARTIDA PARA, PELO MENOS, DUAS MAQUINAS SINCRONAS".

Descricdo da Invencao

Campo Técnico

A presente invencgdo refere-se ao campo das maquinas sincro-
nas. Ela parte de um dispositivo de partida para, pelo menos, duas maqui-
nas sincronas de acordo com o predmbulo da reivindicagao independente.

Estado da Técnica

Hoje em dia, as maquinas sincronas sdo empregadas em uma
variedade de aplicagdes. Por exemplo, em uma usina de turbina a gas com
varias turbinas a gas e com geradores, ligados com as turbinas a gas, que
sdo executados como maquinas sincronas, as maquinas sincronas sdo em-
pregadas para a partida das turbinas a gas. Para isto, de modo tipico € em-
pregado um dispositivo de partida, que da a partida de maquinas sincronas
e, com isto, também das turbinas a gas. Um dispositivo de partida usual hoje
em dia para, pelo menos, duas maquinas sincronas € mostrado na figura 1.
Nela o dispositivo de partida apresenta uma unidade de excitagdo SES pre-
vista para cada maquina sincrona G e coordenada & respectiva maquina
sincrona G, sendo que, a respectiva unidade de excitagdo SES esta ligada
com o enrolamento de excitagdo da maquina sincrona G coordenada, e ser-
ve para a alimentacdo do enrolamento de excitagdo. Além disso, esta pre-
vista uma unidade de controle superior DCS, sendo que, a unidade de con-
trole superior DCS esta ligada com cada unidade de excitagdo SES através
de uma ligagdo de comunicagdo. A ligagdo de comunicagdo, bem como,
todas as outras ligagdes de comunicagéo, ainda a lserem mencionadas, es-
tao representadas na figura 1 de modo tracejado. Além disso, esta prevista,
pelo menos, uma unidade de alimentagdo do estator SSD e um dispositivo
de ligagdo SSB, previsto para cada unidade de alimentagdo do estator SSD
e coordenado a respectiva unidade de alimentagéo do estator SSD, sendo
que, o respectivo dispositivo de ligagdo SSB pode ser ligado com a unidade
de alimentagdo do estator SSD coordenada, o respectivo dispositivo de liga-

¢cdo SSB pode ser ligado com, pelo menos, uma maquina sincrona G e, no
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caso de varios dispositivos de ligacdo SSB, os dispositivos de ligacdo SSB
podem ser ligados entre si. A unidade de controle superior DCS esta ligada
com cadé dispositivo de ligagdo SSB através de uma ligagdo de comunica-
Gao. Além disso, a unidade de controle superior DCS esta ligada com cada
unidade de alimentacdo do estator SSD através de uma ligagdo de comuni-
cacao.

Se, agora, uma maquina sincrona G tiver que dar partida por
meio do dispositivo de partida conhecido de acordo com a figura 1, entao a
unidade de controle superior DCS fornece um sinal correspondente, através
da ligacdo de comunicagdo, a unidade de excitagdo SES que, em conse-
quéncia disto, aplica uma tensdo de excitagdo ao enrolamento de excitagao
da maquina sincrona G a dar partida. Além disso, a unidade de controle su-
perior DCS fornece um correspondente sinal, através da ligagdo de comuni-
cagdo, a um ou a varios dispositivos de controle SSB, em consequéncia do
que, uma unidade de alimentagdo do estator SSD, que seleciona, por meio
de um sinal, a unidade de controle superior DCS, através da ligagdo de co-
municagao, é ligada com o enrolamento do estator da maquina sincrona G a
dar partida, sendo que, a unidade de alimentagdo do estator SSD aplica
uma tensdo de alimentagdo ao enrolamento do estator, e a maquina sincro-
na G desejada, entdo, da partida.

O problema no dispositivo de partida de acordo com a figura 1,
descrito anteriormente, é que da unidade de controle superior DCS para ca-
da unidade de excitagdo SES, para cada dispositivo de ligagéo. SSB e para
cada unidade de alimentagdo do estator SSD existe, respectivamente, uma
ligagdo de comunicagdo. De modo tipico, a unidade de controle superior
DCS esta integrada em um controle central e, com isto, bem longe das ma-
quinas sincronas G, das unidades de excitagdo SES, dos dispositivos de
ligagdo SSB e das unidades de alimentagdo do estator SSD, de tal modo
que, precisam ser vencidas grandes distancias para as ligagbes de comuni-
cacdo, pelo que o dispositivo de partida é de realizagdo e manutengéo dis-
pendiosas, e a vulnerabilidade de interferéncia aumenta. Um outro fator de

vulnerabilidade de interferéncia do dispositivo de partida de acordo com a
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figura 1 descrito anteriormente € representado, pelo fato de que, a unidade
de controle superior DCS possui quase todas as tarefas de controle para o
processo de partida e, com isto, a unidade de controle superior DCS sdo
atribuidas quase todas as fungdes de controle centrais. Se, entdo, uma ou
mais ligagbes de comunicagdo da unidade de controle superior DCS forem
interrompidas, por exemplo, condicionadas a falhas, entdo uma operagéo do
dispositivo de partida ou ndo é possivel de modo algum, ou ndo é possivel
de modo razoavel, sendo que, entdo, o dispositivo de partida ndo esta mais
a disposicao.

Apresentacio da Invencdo

Por isto, a tarefa da invengao é indicar um dispositivo de partida
para, pelo menos, duas maquinas sincronas, que seja bem facil de realizar e
de manter, e que apresente uma vulnerabilidade de interferéncia pequena.
Esta tarefa é solucionada através das caracteristicas da reivindicagdo 1. Nas
reivindicagbes dependentes estdo indicados aperfeicoamentos vantajosos
da invengao. |

O dispositivo de partida de acordo com a invengéo para, pelo
menos, duas maquinas sincronas apresenta uma unidade de excitagao,
prevista para cada maquina sincrona, e coordenada a respectiva maquina
sincrona, sendo que, a respectiva unidade de excitagdo esta ligada com o
enrolamento de excitagdo da maquina sincrona coordenada. Além disso,
esta prevista uma unidade de controle superior, sendo que, a unidade de
controle superior esta ligada com cada unidade de excitagao através de uma
ligagdo de comunicagdo. Além disso, o dispositivo de partida de acordo com
a invengdo abrange, pelo menos, uma unidade de alimentagdo do estator e
um dispositivo de ligagéo previsto para cada unidade de alimentagéo do es-
tator e coordenado a respectiva unidade de alimentagéo do estator, sendo
que, o respectivo dispositivo de ligagdo pode ser ligado com a unidade de
alimentacgdo do estator coordenada, o respectivo dispositivo de ligagéo pode
ser ligado com, pelo menos, uma maquina sincrona e, no caso de varios
dispositivos de ligagéo, os dispositivos de ligacdo podem ser ligados entre

si. De acordo com a invengao as unidades de excitagdo sdo, entao, ligadas
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entre si através de uma ligagdo de comunicagdo anular, além disso, cada
unidade de alimentagdo do estator esta ligada com essa ligagdo de comuni-
cacgdo anular e cada unidade de alimentagéo do estator esta ligada com o
respectivo dispositivo de ligagdo através de uma ligagdo de comunicagao.
As unidades de excitagdo, que estdo subordinadas as unidades de alimen-
tagdo do estator e, com isto, correspondem, em particular, ao numero de
unidades de alimentagéo do estator, estdo, além disso, ligadas, respectiva-
mente, com um dispositivo de ligagdo, através de uma ligagdo de comunica-
cao.

Durante a partida de uma maquina sincrona a unidade de con-
trole superior fornece um sinal correspondente, através da ligagéo de comu-
nicagdo, a unidade de excitagdo coordenada que, em consequéncia disto,
aplica uma tensdo de excitagdo ao enrolamento de excitagdo da maquina
sincrona a dar partida. Através da ligagdo de comunicagdo anular a unidade
de excitagdo coordenada seleciona, por meio de um sinal, uma unidade de
alimentacdo do estator, por meio da qual, entdo, é aplicada uma tensao do
estator na maquina sincrona G a dar partida. Para que a unidade de alimen-
tacdo do estator escolhida possa aplicar a tensdo do estator & maquina sin-
crona G a dar partida, as unidades de excitagdo, que sdo coordenadas as
unidades de alimentagdo do estator, sdo excitadas a reagir, por meio de um
sinal, pela unidade de excitagdo coordenada a maquina sincrona a dar par-
tida, através da ligagdo de comunicagdo anular. Em resposta a este sinal,
entdo, cada uma destas unidades de excitagdo envia um sinal através da
ligagdo de comunicagéo para o respectivo dispositivo de ligagao, em conse-
quéncia do que, os dispositivos de ligagdo necessarios para a ligagéo da
unidade de alimentacéo do estator selecionada para a méaquina sincrona a
dar partida, sdo ligados de modo correspondente, a fim de produzir a liga-
¢do. Se a unidade de alimentagdo do estator, que necessita somente de um
dispositivo de ligagéo para a ligagdo com a maquina sincrona a dar partida,
tiver sido escolhida, entdo este dispositivo de partida envia, através da liga-
¢do de comunicagdo, um sinal correspondente direto ao dispositivo de liga-

¢ao, a fim de produzir a ligagao.
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Ao todo, em virtude da sua montagem, o dispositivo de partida
de acordo com a invengdo é muito simples de ser realizado e mantido, uma
vez que, somente a unidade de controle superior, tipicamente integrada em
um controle central, estd bem longe dos outros componentes do dispositivo
de partida de acordo com a invengao e, por isto, precisam ser vencidas so-
mente, bem poucas grandes distancias para as ligagbes de comunicagao
para as unidades de excitagdo individuais. Com isto, a vulnerabilidade de
interferéncia, do mesmo modo, abaixa e a disponibilidade do dispositivo de
partida aumenta. Além disso, a unidade de controle superior sdo atribuidas
bem menos tarefas de controle para o processo de partida, as quais, agora,
em uma grande parte, sdo assumidas pelas unidades de excitagio individu-
ais, pelo que, a vulnerabilidade de interferéncia pode ser abaixada ainda
mais e a disponibilidade pode ser aumentada ainda mais.

Estas e outras tarefas, vantagens e caracteristicas da invengao
em questdo sdo evidentes da descrigdo detalhada a seguir de formas de
execucdo preferidas da invengdo em conexao com o desenho.

Breve Descricio dos Desenhos

Sao mostrados:

na figura 1 uma forma de execugdo de um dispositivo de
partida de acordo com o estado da técnica, e .

na figura 2 uma forma de execugdo de um dispositivo de
partida de acordo com a invengéo.

Os numeros de referéncia empregados no desenho e seus signi-
ficados estdo listados resumidamente na lista de nimeros de referéncia. Em
principio, nas figuras, as partes iguais estdo dotadas com nimeros de refe-
réncia iguais. As formas de execugdo descritas séo para o objeto da inven-
¢ao a titulo de exemplo, e ndo possuem nenhum efeito limitador.

Caminhos para a Execucao da Invencao

Na figura 1 esta representado o dispositivo de partida de acordo
com o estado da técnica, ja descrito em detalhes no inicio. Em contraparti-
da, a figura 2 mostra uma forma de execugdo de um dispositivo de partida

para, pelo menos, duas maquinas sincronas G de acordo com a invengao.
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De acordo com a figura 2, o dispositivo de partida abrange uma unidade de
excitagdo SES, SESX prevista para cada maquina sincrona G e coordenada
a respectiva maquina sincrona G, sendo que, a respectiva unidade de exci-
tagdo SES, SESX esta ligada com o enrolamento de excitagdo da maquina
sincrona G coordenada. Além disso, esta prevista uma unidade de controle
superior DCS, sendo que, a unidade de controle superior DCS esta ligada
com cada unidade de excitagdo SES, SESX através de uma ligagdo de co-
municacdo. Deve ser mencionado que, a ligagdo de comunicagdo mencio-
nada anteriormente, bem como, as outras ligagdes de comunicagéo ainda a
serem tratadas em detalhes a seguir, estdo representadas como linhas tra-
cejadas na figura 2. Além disso, o dispositivo de partida de acordo com a
invengdo abrange, pelo menos, uma unidade de alimentagdo do estator
SSD e um dispositivo de ligagdo SSB previsto para cada unidade de alimen-
tacdo do estator SSD e coordenado a respectiva unidade de alimentagao do
estator SSD, sendo que, o respectivo dispositivo de ligagdo SSB pode ser
ligado com a unidade de alimentagdo do estator SSD coordenada. Além dis-
so, o respectivo dispositivo de ligagdo SSB pode ser ligado com, pelo me-
nos, uma maquina sincrona G. No caso de varios dispositivos de ligagao
SSB, como mostrado, por exemplo, na figura 2, os dispositivos de ligagao 4
SSB podem ser ligados entre si. Na figura 2 o segundo dispositivo de liga-
¢do SSB, a partir da esquerda, € realizado, por exemplo, por meio de inter-
ruptores, sendo que, cada realizagdo apropriada para a funcionalidade pode
ser imaginada com interruptores apropriados de qualquer tipo. De acordo
com a invencgdo, agora as unidades de excitagdo SES, SESX séo ligadas
entre si através de uma ligagdo de comunicagao anular 1, além disso, cada
unidade de alimentacdo do estator SSD esta ligada com esta ligagdo de
comunicagdo anular, e cada unidade de alimentagéo do estator SSD esta
ligada com o respectivo dispositivo de ligagdo SSB através de uma ligagao
de comunicagéo. Deve ser mencionado que, a ligagdo de comunicagéo anu-
lar 1 mencionada anteriormente esta representada na figura 2 como linhas
de traco e ponto. As unidades de excitagdo SESX, que correspondem, em

particular, ao numero das unidades de alimentagédo do estator SSD, além
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disso, estdo ligadas com um dispositivo de ligagéo, respectivamente, através
de uma ligagdo de comunicagao. Estas unidades de excitagdo SESX estéo,
entao, coordenadas as unidades de alimentagéo do estator SSD.

Durante a partida, por exemplo, da primeira maquina sincrona
G, vista na figura 2 a partir da direita, a unidade de controle superior DCS
fornece um sinal correspondente, através da ligagdo de comunicagéo, a uni-
dade de excitagdo SESX coordenada, isto é, na figura 2, & primeira unidade
de excitagdo SESX vista a partir da direita, que, em consequéncia disso,
aplica uma tensdo de excitagdo no enrolamento de excitagdo da maquina
sincrona G a dar partida. Entdo, através da ligagdo de comunicagio anular,
a unidade de excitagdo SESX coordenada seleciona uma unidade de ali-
mentacgdo do estator SSD por meio de um sinal, por exemplo, na figura 2, a
primeira unidade de alimentagdo do estator SSD vista a partir da esquerda,
por meio da qual, entdo, uma tens&o do estator é aplicada na maquina sin-
crona G a dar partida. Para que a unidade de alimentagdo do estator SSD
selecionada possa aplicar a tensdo do estator a maquina sincrona G a dar
partida, as unidades de excitagdo SESX, que estdo coordenadas as unida-
des de alimentacéo do estator SSD, s&o forgadas a reagir, pela unidade de
excitagdo SESX coordenada para a maquina sincrona G a dar partida, por
meio de um sinal. A este sinal, entdo, cada uma destas unidades de excita-
cdo SESX envia, através da ligagdo de comunicagdo, um sinal para o res-
pectivo dispositivo de ligagdo SSB, em consequéncia do que, os dispositivos
de ligacdo necessarios para a ligagédo da unidade de alimentagao do estator
SSD selecionada para a maquina sincrona a dar partida, sdo ligados de
modo correspondente, a fim de produzir a ligagdo. No caso do exemplo es-
tes seriam, entdo, todos dispositivos de ligagdo SSB a fim de produzir uma
ligagdo, na figura 2, da primeira unidade de alimentagdo do estator SSD,
vista da esquerda para a primeira maquina sincrona G vista da direita. De
modo alternativo, também seria concebivel que, agora as unidades de ali-
mentagdo do estator SSD s&o forgadas a reagir ao sinal fornecido pela uni-
dade de excitagdo SESX, coordenada a maquina sincrona G a dar partida,

para a ligagdo de comunicagéo anular, as quais, entao, através das ligagdes
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de comunicagao, forcam os respectivos dispositivos de ligagdo SSB a reagir
por meio de um sinal que, entdo, em consequéncia disto, por fim, produzem
a ligagcdo desejada entre a unidade de alimentagdo do estator SSD selecio-
nada e a maquina sincrona G a dar partida.

Se tiver sido selecionada a unidade de alimentagdo do estator
SSD, que necessita somente de um dispositivo de ligagdo SSB para a liga-
¢do a maquina sincrona G a dar partida, entdo este dispositivo de partida
SSD envia, através da ligagdo de comunicagdo, um sinal correspondente
direto para o dispositivo de ligagdo SSB a fim de produzir a ligagdo. No caso
do exemplo isto significaria que seria selecionada a primeira unidade de ali-
mentagao do estator SSD, na figura 2 visto a partir da direita, e, entao, atra-
vés da ligagdo de comunicagéo, seria enviado um sinal correspondente ao
primeiro dispositivo de ligagdo SSB, visto a partir da direita, a fim de produzir
uma ligagdo da unidade de alimentagéo do estator SSD selecionada para a
maquina sincrona G a dar partida, vista da direita.

Logicamente, por meio do dispositivo de partida de acordo com
a invengdo também ¢é possivel dar partida simultaneamente ou sucessiva-
mente em varias maquinas sincronas G, sendo que, entdo cada processo
de partida ocorre de modo similar como descrito anteriormente a titulo de
exemplo.

Devido a sua montagem, o dispositivo de partida de acordo com
a invengdo é extremamente simples de ser realizado e mantido, uma vez
que, somente a unidade de controle superior DCS, tipicamente integrada em
um controle central, estdo bem longe dos outros componentes (unidades de
excitagdo SES, SESX, unidades de alimentacao do estator SSD, dispositi-
vos de ligagdo SSB) e, por isto, precisam ser vencidas somente bem poucas
grandes distancias para as ligagdes de comunicagédo para as unidades de
excitacdo individuais SES, SESX. Com isto, a vulnerabilidade de interferén-
cia, do mesmo modo, abaixa consideravelmente, e a disponibilidade do dis-
positivo de partida aumenta. Além disso, a unidade de controle superior
DCS sao atribuidas bem menos tarefas de controle para o processo de par-

tida, as quais, agora, em uma grande parte, sdo assumidas pelas unidades
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de excitagdo SES, SESX individuais, pelo que, a vulnerabilidade de interfe-
réncia pode ser abaixada ainda mais e a disponibilidade pode ser aumenta-
da ainda mais.

Cada unidade de excitacdo SES, que ndo esta ligada com um
dispositivo de ligacdo SSB através de uma ligagdo de comunicagao, apre-
senta uma logica de controle, sendo que, a légica de controle da respectiva
unidade de excitacdo SES esta ligada com a ligagdo de comunicagéo anular
1, e esta ligada com a unidade de controle superior DCS através da ligacao
de comunicagao. A respectiva légica de controle serve, com vantagem, para
o recebimento e o envio de sinais para e da unidade de controle superior
DCS, e para ligagdo de comunicagdo anular 1, os quais sd0 necessarios,
em particular, para o processo de partida de uma ou mais maquinas sincro-
nas G como descrito, a titulo de exemplo, anteriormente.

As unidades de excitagdo SESX, que estdo ligadas, respectiva-
mente através de uma ligagdo de comunicagio, com um dispositivo de liga-
¢do SSB, apresenta, do mesmo modo, respectivamente, uma ldgica de con-
trole, sendo que, a légica de controle da respectiva unidade de excitagao
SESX esta ligada com a ligagdo de comunicagdo anular 1 e com a unidade
de controle superior DCS através da ligagdo de comunicagdo. Também esta
respectiva légica de controle serve, com vantagem, para o recebimento e o
envio de sinais para e da unidade de controle superior DCS, e para e da li-
gacdo de comunicagdo anular 1, os quais sdo necessarios, em particular,
para o processo de partida de uma ou mais maquinas sincronas G como
descrito, a titulo de exemplo, anteriormente. Além disso, cada dispositivo de
ligagdo SSB apresenta uma légica de controle, sendo que, a logica de con-
trole do respectivo dispositivo de ligagdo SSB esta ligada com a logica de
controle da respectiva unidade de excitagdo SESX através da ligagao de
comunicagdo. A logica de controle do respectivo dispositivo de ligagdo SSB
serve, de modo vantajoso, para o recebimento e o envio de sinais para a
respectiva unidade de excitagdo SESX, os quais s&o necessarios, em parti-
cular, também para o processo de partida de uma ou mais maquinas sincro-

nas G como descrito, a titulo de exemplo, anteriormente.
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Além disso, cada unidade de alimentagdo do estator SSD apre-
senta uma logica de controle, sendo que, a légica de controle da respectiva
unidade de alimentacdo do estator SSD esta ligada com a ligagdo de comu-
nicagdo anular 1. A légica de controle do respectivo dispositivo de ligagao
SSB esta ligada com a logica de controle da respectiva unidade de alimen-
tagdo do estator SSD através da ligagdo de comunicagdo. Portanto, alem
disso, a logica de controle do respectivo dispositivo de ligagdo SSB serve
também para o recebimento e o envio de sinais para a respectiva unidade
de alimentagédo do estator SSD, e a logica de controle da respectiva unidade
de alimentagdo do estator SSD serve, com vantagem, para o recebimento e
o envio de sinais para o respectivo dispositivo de ligagdo SSB, e para a liga-
¢do de comunicagdo anular 1. Além disso, a ldgica de controle da respectiva
unidade de alimentagdo do estator SSD serve também para o armazena-
mento e a avaliagdo de dados, que sdo necessarios para a selegao da uni-
dade de alimentacdo do estator SSD através da correspondente unidade de
excitacdo SES, SESX.

Listagem de Referéncia

1 ligacdo de comunicagdo anular
G maquina sincrona

SES, SESX unidade de excitagao

DCS unidade de controle superior
SES unidade de excitagéao

SBB dispositivo de ligagao

SSD unidade de alimentacdo do estator
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REIVINDICAGOES

1. Dispositivo de partida para, pelo menos, duas maquinas sin-
cronas (G) com uma unidade de excitacdo (SES, SESX), prevista para cada
maquina sincrona (G) e coordenada a respectiva maquina sincrona (G),
sendo que, a respectiva unidade de excitagao (SES, SESX) esta Iigada com
o enrolamento de excitagdo da maquina sincrona (G) coordenada,

com uma unidade de controle superior (DCS), sendo que, a uni-
dade de controle superior (DCS) esta ligada com cada unidade de excitagéo
(SES, SESX) através de uma ligagdo de comunicagao,

com, pelo menos, uma unidade de alimentagéo do estator (SSD)
e um dispositivo de ligagdo (SSB) previsto para cada unidade de alimenta-
¢do do estator (SSD) e coordenado a respectiva unidade de alimentagdo do
estator (SSD), sendo que, o respectivo dispositivo de ligagao (SSB) pode ser
ligado com a unidade de alimentagédo do estator (SSD) coordenada, o res-
pectivo dispositivo de ligacdo (SSB) pode ser ligado com, pelo menos, uma
magquina sincrona (G) e, no caso de varios dispositivos de ligagédo (SSB), os
dispositivos de ligagdo (SSB) podem ser ligados entre si,

caracterizado pelo fato de

que, as unidades de excitagdo (SES, SESX) sdo ligadas entre si
através de uma ligagao de comunicagéao anular (1),

que, cada unidade de alimentagdo do estator (SSD) esta ligada
com a ligagdo de comunicagao anular (1), ‘

que, cada unidade de alimentagdo do estator (SSD) esta ligada
com o respectivo dispositivo de ligacdo (SSB) através de uma ligagdo de
comunicagao, e

que, as unidades de excitagdo (SESX), que estdo coordenadas
as unidades de alimentagdo do estator (SSD), estédo ligadas com um dispo-
sitivo de ligagao (SSB), respectivamente, através de uma ligagdo de comu-
nicagao.

2. Dispositivo de partida de acordo com a reivindicagdo 1, carac-
terizado pelo fato de que, cada unidade de excitagdo (SES), que néo esté

ligada com um dispositivo de ligagéo (SSB) através de uma ligagéo de co-
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municagdo, apresenta uma légica de controle, sendo que, a logica de con-
trole da respectiva unidade de excitagdo (SES) esta ligada com a ligag&o de
comunicagdo anular (1), e esta ligada com a unidade de controle superior
(DCS) atraves da ligagao de comunicagao.

3. Dispositivo de partida de acordo com a reivindicagédo 1 ou 2,
caracterizado pelo fato de que, as unidades de excitagdo (SESX), que estéo
ligadas com um dispositivo de ligagdo (SSB) através de uma ligagéo de co-
municagdo, apresentam, respectivamente, uma légica de controle, sendo
que, a légica de controle da respectiva unidade de excitagdo (SESX) esta
ligada com a ligagdo de comunicagdo anular (1) e esta ligada com a unidade
de controle superior (DCS) através da ligagdo de comunicacgéo e, pelo fato
de que, ca&a dispositivo de ligagdo (SSB) apresenta uma lbgica de controle,
sendo que, a logica de controle do respectivo dispositivo de ligagédo (SSB)
esta ligada com a logica de controle da respectiva unidade de excitagao
(SESX) através da ligagdo de comunicagéo.

4. Dispositivo de partida de acordo com a reivindicagéo 3, carac-
terizado pelo fato de que, cada unidade de alimentagdo do estator (SSD)
apresenta uma logica de controle, sendo que, a légica de controle da res-
pectiva unidade de alimentagdo do estator (SSD) esta ligada com a ligagao
de comunicagio anular (1) e, pelo fato de que, a légica de controle do res-
pectivo dispositivo de ligagdo (SSB) esta ligada com a légica de controle da
respectiva unidade de alimentagdo do estator (SSD) através da ligagdo de

comunicagao.
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RESUMO
Patente de Invencdo: "DISPOSITIVO DE PARTIDA PARA, PELO MENOS,
DUAS MAQUINAS SINCRONAS".

A presente invengao refere-se a um dispositivo de partida para,
pelo menos, duas maquinas sincronas (G) que abrange uma unidade de
excitagdo (SES, SESX) prevista para cada maquina sincrona (G) e coorde-
nada & respectiva maquina sincrona (G), sendo que, a respectiva unidade
de excitagdo (SES, SESX) esta ligada com o enrolamento de excitagao da
maquina sincrona (G) coordenada. Além disso, esta prevista uma unidade
de controle superior (DCS), sendo que, a unidade de controle superior
(DCS) esta ligada com cada unidade de excitagdo (SES, SESX) atraves de
uma ligagdo de comunicagdo. Além disso, o dispositivo de partida abrange,
pelo menos, uma unidade de alimentagao do estator (SSD) e um dispositivo
de ligagdo (SSB) previsto para cada unidade de alimentagdo do estator
(SSD) e coordenado a respectiva unidade de alimentagdo do estator (SSD),
sendo que, o respectivo dispositivo de ligagdo (SSB) pode ser ligado com a
unidade de alimentacgado do estator (SSD) coordenada, o respectivo disposi-
tivo de ligagdo (SSB) pode ser ligado com, pelo menos, uma maquina sin-
crona (G) e, no caso de varios dispositivos de ligagdo (SSB), os dispositivos
de ligagdo (SSB) podem ser ligados entre si. Para a simplificagéo da realiza-
¢do e manutencdo e para a redugdo da vulnerabilidade de interferéncia, as
unidades de excitagdo (SES, SESX) sao ligadas entre si atraves de uma
ligagdo de comunicagéo anular (1), cada unidade de alimentagéo do estator
(SSD) esta ligada com a ligagdo de comunicagéo anular (1), cada unidade
de alimentacgdo do estator (SSD) esta ligada com o respectivo dispositivo de
ligacdo (SSB) através de uma ligagdo de comunicagdo, e as unidades de
excitacdo (SESX), que estdo coordenadas as unidades de alimentagdo do
estator (SSD), estdo ligadas com um dispositivo de Iigégéo (SSB), respecti-

vamente, através de uma ligagéo de comunicag&o.
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