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Urzadzenie przekazujace impulsy pradu w za-
leznoéci od liczby obrotéw wirujacej czedci ma-
szyny umozliwia automatyczng sygnalizacje i za-
lgczanie lub wylaczanie z ruchu pewnych ma-
szyn, a takze regulacje jednego lub kilku poje-
dynczych albo wspélpracujacych ze soba zespo-
16w, w zalezno$ci od iloéci obrotéw czesci wiru-
jacej, w ktorej wale urzadzenie zostaje zabudo-
wane Moze ono zastapié stosowane do podob-
nego celu urzadzenia, oparte na wykorzystaniu
sily odérodkowej. Przez zamiane lub wyregulo-
wanie odpowiednich elementéw konstrukeyjnych,
np. sprezynm, urzadzenie wedlug wynalazku moze
byé zastosowane w czesciach, wirujacych z roz-
maitymi znamionowymi liczbami obrotéw, przy
czym sila, dajaca impuls, jest stosunkowo duza
i moze byé wyregulowana w pewnych granicach
na dowolng wartosé, jednakowg w danej chwili
dla réznych cze$ci, w ktérych urzgdzenie wedlug

*) Wla$ciciel patentu o$wiadczyl, ze twoérca
wynalazku jest inz. Aleksander Plucinski.

wynalazku zabudowano, niezaleznie od liczb
obrotéw, z ktérymi te cze$ci wirujg.

Puszczenie w ruch maszyny, w ktérej zabudo-
wano urzadzenie wedlug wynalazku sprawia, ze
zaczyna obracaé sie wirujgca czeSé maszyny
wraz ze sprzezonymi z nig ruchomymi czeSclami
urzagdzenia, a mianowicie obsadg éruby i wikre-
cong do miej niesamohamowng $rubg o duzym
skoku. Podczas postoju $ruba jest zupeinie do-
krecona j dociskana do dna obsady sprezyna. Po
uruchomieniu $ruba zaczyna si¢ obracaé poczat-
kowo synchronicznie, a od pewnych minimalnych

.obrotéw poczgwszy wolniej od obsady w wyniku

dzialania elementu hamujacego ruch &ruby (kt6-
ry moze byé skonstruowany w rozmaity sposéb).
Powoduje to wykrecanie sie S$ruby 2z obsady
wbrew dociskowi sprezyny.

Przy stalych obrotach cze$ci wirujacej sruba
zajmuje wzgledem obsady pewme polozenie Téw-
nowagi, Wzrost liczby obrotéw powoduje dalsze
jej wykrecanie sig, za$ ich spadek — wkrecanie
sie, az do osiggniecia nowego polozenia réwno-



wagi (dzialanie hamujgce roénie ze wzrostem
liczby obrotéw). Ten osiowy ruch Sruby w jed-
nym lub drugim kierunku jest wlasnie wykorzy-
stany do przekazywania impulséw.

Na rysunku fig. 1 pmzedstawia przekrdéj po-
przeczny calego urzadzenia wedlug wynalazku,
a fig. 2—9 przedstawiajg niektére jego czesci
skladowe Urzadzenie to obsluguje w danym
przypadku automatyczny wylacznik, powodujacy

otwarcie kontaktéw zamknietego obwodu pradu -

w chwili, gdy ilo§é obrotéw czesci wirujacej, na

ktérej urzadzenie jest zabuddwa;ne, spadnie po-

nizej pewnej dolnej granicy.

Na fig. 1 liczba 1 oznacza czop wirujacej cze-
§ci maszyny, liczba 2 — $§rube mocujacg obsade
3 §ruby roboczej 4, zaopatrzonej w kontakt a
w osi czopa 1, liczba 5 — isprezyne dociskajaca
§rube robocza 4, liczba 6 — tarcze oporowego
lozyska kulkowego umozliwiajacego swobodny
obrét Sruby roboczej 4 wraz z dociskajaca ja
sprezyng 5, liczba 7 — tarcze mieruchoma obu-
stronnie rozmieszczonych oporowych lozysk kul-
kowych, liczba 8 — klin zabierajgcy tarcze 9 ele-
mentu hamujacego, liczba 10 — kulki elementu
hamujacego, liczba 11 — prowadrnice kulek 10 ele-
mentu hamujacego, liczba 12 — sprezyne dociska-
jaca czeSci elementu hamujacego, liczba 13 — tar-
cze regulujaca docisk, liczba 14 — trzpien z kon-
taktem b, stanowigcym lacznie z kontaktem a
cze$€ skladows obwodu prgdowego, odbierajacego
impulsy, {liczba 15 — makretke przyhrzymujaca
trzpieh 14 w gniezdzie kontaktowym 16, liczba
17 — sprezyne wypychajaca trzpien 14, liczba
18 — pokrywe izolacyjng urzadzenia z zaciskiem
22 kontaktu statego b, liczba 19 — obudowe urza-
dzenia, liczba 20 — pokrywe lozyskujaca Srube
mocujaca 2, liczba 21 — dlawnice uszczelniajgca
pokrywe 20, liczba 22 — zacisk kontaktu statego
b, liczba 23 — zacisk kontaktu ruchomego @,
a liczby 24, 25 oznaczaja Sruby zamykajgce otwo-
ry do wlewania oliwy do obudowy urzadzenia.

Obudowa 19 urzgdzenia, przedstawionego na
fig. 1 rysunku, jest umieszczona tak, ze jej of
pokrywa sie z osig wirujacej czeSci maszyny, na
ktérej urzadzenie zabudowano, Obudowa ta jest
polaczona sztywno z nieruchomymi czeSciami
maszyny.

Umieszczona wewnatrz §ruba robocza 4 posia-
da w swej lewej czeSci niesamohamowany gwint
o duzym skoku, tkwiagcy w obsadzie 3, polaczo-
nej satywno za pomoca Sruby mocujgcej 2 z czo-
pem 1, wirujacej czesci maszyny. Sruba jest do-
ciskana do dna obsady 3 za pomocg sprezyny 5,
opartej z drugiej strony na tarczy oporowego
tozyska kulkowego 6, co umozliwia swobodny
obrét Sruby roboczej 4 wraz z wirujaca czeScia.

Sruba robocza 4 posiada klin 8, zabierajacy
wraz ze $ruba tarcze 9 elementu hamujacego.

Tarcza 9 moze swobodnie obracaé¢ sig, bo jest
podobmie jak sprezyna 5 ulozyskowana, jednak
na dwoéch oporowych lozyskach kulkowych.
Jedno z tych lozysk, a mianowicie lozysko pra-
we, posiada te ceche charakterystyczng, ze dro-
ga kulek 10 ma gleboko$¢ zmienng okresowo.
Profil drogi w tarczy 9 ma ksztalt linii falistej.
Dzieki temu, ze tarcza 11, posiadajgca normalny

.rowek stanowigcy prowadnicé kulek tozyska jest

do tarczy 9 dociskana sprezyna 12, nie powodu-
je to luzéw w biegu kulek,

Zmienna glebcko$§é drogi kulek zmusza jednak
Srube do okresowego odsuwania na prawo tarczy
11 wbrew dociskowi sprezyny 12, co daje w efek-
cie pewien moment, hamujacy ruch obrotowy
$ruby roboczej 4. Wielko§é tego momentu hamu-
jgcego mozna regulowaé, zmieniajac wstepne
napiecie sprezyny 12 przez dokrecanie tarczy 13.

Moment hamujacy obroty §ruby roboczej spra-,
wia, ze zaczyna sie ona (przy wlasciwym kierun-
ku obroté6w) obracaé woln‘ej od swej obsady
sztywno polaczonej z czeScig wirujacy urzadze-
nia, na skutek czego zaczyna wykrecaé sig z niej
i wysuwaé na prawo, co doprowadza po osigg-
nieciu pewnej minimalnej ilo§ci obrotéw do
zamkniecia sie kontaktéw a i b obwodu odbie-
rajgecego impulsy.

Podczas normalnego ruchu maszyny kontakty
beda wiec stale zamkniete, przy czym beda one
dawaé niezawodny styk, bowiem kontakt a obra-
ca sie stale wzgledem kontakiu b.

Zmniejszenie sie ilo§ci obrotéw urzadzenia po-
nizej okre§lonego minimum powoduje otwarcie
kontaktéw, co moze byé wykorzystane do sy-
gnalizacji zaburzen ruchu, odlgczenia napedu,
wlaczenia napedu zapasowego lub wreszcie ste-
rowania dowolnych innych Zadanych proceséw.

Cala obudowa 19 jest wypemiona olejem, wle-
wanym otworami, ktére zamykaja Sruby 24 i 25.
Olej ten smaruje poszczegélne trace sie czeSci,
a nadto gasi tuk, powstajacy przy otwieraniu sie
kontaktéw urzadzenia.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie przekazujace impulsy pradu w za-
lezno$ci od liczby obrotow wirujacej cze$ci ma-
szyny, zmamienne tym, ze posiada niesamoha-
mowng Srube (4) o duzym skoku, przesuwajaca
sie pod wplywem zmiany liczby obrotéw wiru-
jacej czeSci maszyny w swej obsadzie (3) w wy-
niku utraty stanu réwnowagi miedzy dzialaniem
sprezyny (5) a dzialaniem urzadzemia (9, 10, 11,
12, 13) hamujacego te §rube, przez co sa zamy-
kane kontakty (a i b) i przekazywane pojedyn-
cze impulsy sterujace.
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