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(54)发明名称

运动致动的AED通信器

(57)摘要

一种运动敏感通信器(40 )采用无线电话

(41)、运动传感器(44)以及电池(45)的组件。在

操作中，所述运动传感器(44)响应于感测到支撑

所述通信器(40)的便携式除颤器(20)的任何移

动而将电池(45)与所述无线电话(41)进行功率

耦合。所述电池(45)与所述无线电话(41)的功率

耦合自动地激活所述无线电话(41)以注册到无

线网络，并且，对所述无线电话(41)的激活使得

无线电话(41)能够响应于对无线电话(41)的手

动致动而通过无线网络执行向紧急服务中心的

呼叫。响应于在由所述电池(45)与所述无线电话

(41)的功率耦合启动的时间段内没有从所述无

线电话(41)到紧急服务中心的呼叫，将所述电池

(45)从所述无线电话(41)功率解耦。
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1.一种用于便携式除颤器(20)的运动敏感通信器(40)，所述运动敏感通信器(40)包

括：

无线电话(41)、运动传感器(44)和电池(45)的组件，

其中，所述运动传感器(44)能用于响应于感测到所述便携式除颤器(20)的任何移动而

将所述电池(45)与所述无线电话(41)进行功率耦合，

其中，所述电池(45)与所述无线电话(41)的功率耦合自动地激活所述无线电话(41)以

注册到无线网络，

其中，对所述无线电话(41)的激活使得所述无线电话(41)能够响应于对所述无线电话

(41)的手动致动而通过所述无线网络执行向紧急服务中心的呼叫，并且

其中，响应于在由所述电池(45)与所述无线电话(41)的功率耦合启动的时间段内没有

从所述无线电话(41)向所述紧急服务中心的呼叫，将所述电池(45)从所述无线电话(41)功

率解耦。

2.如权利要求1所述的运动敏感通信器(40)，其中，所述运动传感器(44)包括加速度

计。

3.如权利要求1所述的运动敏感通信器(40)，还包括：

开关，其能由所述运动传感器(44)操作以将所述电池(45)连接到所述无线电话(41)。

4.如权利要求1所述的运动敏感通信器(40)，

其中，所述无线电话(41)是蜂窝电话，并且

其中，所述无线网络是蜂窝网络。

5.如权利要求1所述的运动敏感通信器(40)，其中，所述无线电话(41)能用于检测所述

运动敏感通信器(40)的全球定位。

6.一种除颤设备，包括：

便携式除颤器(20)，其被包封在壳体(50)内；以及

运动敏感通信器(40)，其由所述壳体(50)支持，所述运动敏感通信器(40)包括无线电

话(41)、运动传感器(44)和电池(45)的组件，

其中，所述运动传感器(44)能用于响应于感测到所述便携式除颤器(20)的任何移动而

将所述电池(45)与所述无线电话(41)进行功率耦合，

其中，所述电池(45)与所述无线电话(41)的功率耦合自动地激活所述无线电话(41)以

注册到无线网络，

其中，对所述无线电话(41)的激活使得所述无线电话(41)能够响应于对所述无线电话

(41)的手动致动而通过所述无线网络执行向紧急服务中心的呼叫，并且

其中，响应于在由所述电池(45)与所述无线电话(41)的功率耦合启动的时间段内没有

从所述无线电话(41)向所述紧急服务中心的呼叫，将所述电池(45)从所述无线电话(41)功

率解耦。

7.如权利要求6所述的除颤设备，其中，所述运动传感器(44)包括加速度计。

8.如权利要求6所述的除颤设备，其中，所述运动敏感通信器(40)还包括开关，所述开

关能由所述运动传感器(44)操作以选择性地将所述电池(45)连接到所述无线电话(41)。

9.如权利要求6所述的除颤设备，

其中，所述无线电话(41)是蜂窝电话，并且
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其中，所述无线网络是蜂窝网络。

10.如权利要求6所述的除颤设备，其中，所述无线电话(41)能检测所述运动敏感通信

器(40)的全球定位。

11.如权利要求6所述的除颤设备，其中，所述便携式除颤器(20)包括心电监测器(23)，

所述心电监测器能用于测量患者的心搏的电活动。

12.如权利要求6所述的除颤设备，其中，所述便携式除颤器(20)包括除颤控制器(24)，

所述除颤控制器能用于响应于对患者的心搏的电活动的测量结果而控制向所述患者的心

脏的电能的递送。

13.如权利要求6所述的除颤设备，其中，所述便携式除颤器(20)包括电击源(25)，所述

电击源能用于向患者的心脏递送电能。
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运动致动的AED通信器

技术领域

[0001] 本发明总体涉及自动外部除颤器(“AED”)。本发明特别涉及便携式AED通信器的致

动以执行向紧急服务中心的呼叫。

背景技术

[0002] 如在现有技术中己知，便携式AED的通信器采用救援按钮来由AED的操作者在由

AED的操作者向正经历心脏骤停或其他危及生命事件期间向紧急服务中心进行无线呼叫。

该无线呼叫使得在紧急服务中心的经过训练的专业人员能够向AED的操作者提供语音帮

助，并且根据需要进一步联系紧急服务中心。然而，通信器具有两(2)个相冲突的要求。

[0003] 具体而言，通信器的第一个要求是，鉴于对经由AED的患者的心搏复苏，每一秒钟

都可能产生不同结果，在致动时立即对紧急服务中心进行无线呼叫。通信器的第二个要求

是，防止在其电池(例如，内部电池或外部电源)上的任何不必要的消耗，特别是当便携式

AED针对患者而被操作时(例如，便携式AED被存放时)。通信器的这两(2)个要求之间的冲突

源自通信器上电所需要的这样的时间段，当从节省电池寿命的断电状态打开以上电，以及

在上电之后以发现并成功注册到与紧急服务中心相关联的无线网络(例如，蜂窝网络)。在

当前无线技术下，该时间段可能超过三十(30)秒，这对于正经历心脏骤停或其他危及生命

事件的患者是不可接受的长时间。

发明内容

[0004] 本发明通过提供一种运动敏感通信器来解决通信器的相冲突的要求，所述运动敏

感通信器使用于将AED的操作者连接到紧急服务中心的时间最小化，同时使所述通信器的

电池寿命最大化(例如，至少四(4)年)。

[0005] 本发明的一种形式是运动敏感通信器，其采用无线电话、运动传感器和电池的组

件。在操作中，运动传感器电源响应于感测到支持所述通信器的便携式除颤器的任何运动

而将电池与无线电话进行功率耦合。电池与无线电话(例如，蜂窝手机)的功率耦合自动激

活无线电话以注册到无线网络(例如，蜂窝网络)，并且对无线电话的激活使得无线电话能

够响应于对无线电话的手动致动通过无线网络执行向紧急服务中心的呼叫。

[0006] 通过进一步操作，响应于在由电池与无线电话的功率耦合启动的时间段内没有从

无线电话向紧急服务中心的呼叫，将电池从无线电话功率解耦。

[0007] 本发明的第二种形式是采用包封在支持前述的运动敏感通信器(例如，被安装到

或卡在所述壳体内的通信器)的壳体内的便携式除颤器的除颤设备。

附图说明

[0008] 结合附图，根据对本发明的各实施例的以下详细描述，本发明的前述形式和其他

形式以及本发明的各种特征和优点将变得更加显而易见。详细描述和附图仅出于图示本发

明的目的而非限制，本发明的范围由权利要求和其等价方案限定。
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[0009] 图1图示了根据本发明的除颤器和通信器的示范性实施例。

[0010] 图2图示了根据本发明的支持图1的通信器的除颤器壳体的示范性实施例。

[0011] 图3图示了表示根据本发明的示范性通信器通电连接方法的流程图。

具体实施方式

[0012] 为了便于本发明的理解，本文中将针对与便携式除颤器相关联的通信器提供本发

明的示范性实施例，所述便携式除颤器能够通过多种模式被移动，包括但不限于，手持移动

或者经由轮子等的平移移动。

[0013] 参考图1，本发明的便携式除颤器20采用一对电极垫或垫片21，任选的ECG导联22，

ECG监测器23(内部或外部)，除颤控制器24，以及电击源25。

[0014] 如本领域己知的，电极垫/垫片21在结构上被构造为以如图1中所示的前-顶点布

置或者以前-后布置(未示出)传导地应用到患者10。电极垫/垫片21将除颤电击从电击源25

传导到患者10的心脏11并且将表示患者10的心脏11的电活动的ECG信号(未示出)传导到

ECG监测器23。备选地或同时地，如本领域己知的，ECG导联22被连接到患者10以将ECG信号

传导到ECG监测器23。

[0015] 如本领域己知的，ECG监测器23在结构上地被配置用于处理ECG信号来测量患者10

的心脏11的电活动作为对患者正经历有序的心搏状况或无序的心搏状况的指示。指示有序

的心搏状况的ECG信号的范例是表示患者10的心脏11的心室能够泵送血液的有序收缩的

ECG波型30a。指示无序的心搏状况的ECG信号的范例是表示患者10的心脏11的心室颤动的

ECG波型30b。

[0016] 如本领域己知的，电击源25被配置为存储电能以如由除颤控制器24所控制地经由

电极垫/垫片21向患者10的心脏11递送除颤电击32。在实践中，除颤电击31可以具有如本领

域己知的任何波形。这样的波形的范例包括但不限于，单相正弦波形(正弦波)31a和双相截

断波形31b，如图1中所示。

[0017] 在一个实施例中，电击源25采用高电压电容器库(未示出)以在按压充电按钮26时

经由高电压充电器和电源来存储高电压。电击源25还采用切换/隔离电路(未示出)用于如

由除颤控制器24所控制地选择性地应用从所述高电压电容器库到电极垫/垫片21充电的电

能的特定波形。

[0018] 如本领域己知的，除颤控制器24在结构上被配置为经由电击按钮27来执行手动心

脏复律和/或自动心脏复律。在实践中，除颤控制器24采用作为软件/固件被安装在除颤控

制器24内的硬件/电路(例如，(一个或多个)处理器、存储器等)来执行手动和/或自动心脏

复律。

[0019] 仍参考图1，本发明的运动敏感通信器40采用无线电话41、运动传感器44以及内部

电池45。

[0020] 如本领域己知的，无线电话41在结构上被配置为当连接到电池45时被自动激活，

并且在经由电话致动器43(例如，救援按钮)对无线电话41的手动致动时，通过无线网络执

行向指定目的地的电话呼叫。在实践中，无线电话41可以包括全球定位功能(例如，GPS模块

42)。在一个实施例中，无线电话41是能够蜂窝电话，所述蜂窝电话在经由呼叫按钮对蜂窝

电话的手动致动时通过指定网络执行向指定目的地的电话呼叫。
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[0021] 如本领域己知的，运动传感器44在结构上被配置为检测对象相对于地球表面的任

何运动。在一个实施例中，运动传感器44是加速度计。

[0022] 如本领域己知的，电池45在结构上被配置用于为被连接到电池45的电子设备(例

如，无线电话41)供电。在一个实施例中，电池45是锂-锰化学的不可充电的原电池。电池45

的另一实施例是可充电电池。电池45的又一实施例是除颤器电池电源本身，并且因此是与

便携式除颤器20共享的电源。

[0023] 出于本发明的目的，运动传感器44还在结构上被配置为响应于由运动传感器44检

测到便携式除颤器20的任何移动而将电池45与无线电话41进行功率耦合。在一个实施例

中，如在图2中所示，便携式除颤器20(未示出)被具有显示屏51的壳体50包封。通信器40由

壳体50通过各种己知模式中的任一种来支持，包括但不限于，如图2中所示的将通信器40安

装到壳体50或者将通信器40安置在壳体50的槽内。由壳体50对通信器40的支持便于由运动

传感器44检测便携式除颤器20的任何移动。

[0024] 在实践中，电池45与无线电话41的功率耦合能够以多种模式来执行。在一个实施

例中，如在图2中所示，通信器40采用由运动传感器(“MS”)44可控的开关(“SW”)46来将电池

(“BAT”)45与无线电话(“WP”)41进行功率耦合，并且由无线电话41可控的开关(“SW”)46来

将电池45从无线电话41功率解耦。

[0025] 图3图示了表示如图2中所示的通信器40的操作方法的流程图60。

[0026] 具体而言，流程图60的阶段S61包括经由打开开关46通过电池45从无线电话41的

功率解耦对无线电话进行初始去激活。

[0027] 流程图60的阶段S62包括运动传感器44经由壳体50的运动针对便携式除颤器20的

任何移动来持续地监测通信器40。

[0028] 当运动传感器44感测到便携式除颤器20的移动时，流程图60的阶段S63包括通过

经由开关46的闭合来将电池45与无线电话41进行功率耦合而自动激活无线电话41以注册

到无线网络(在图2中未示出)，并且流程图的阶段S64包括无线电话41启动一时间段以执行

向紧急服务中心的呼叫(在图2中未示出)。

[0029] 流程图60的阶段S65被设计为测试无线电话41在当前时间段中是否被激活以呼叫

紧急服务中心。如果无线电话41在当前时间段期间被激活，则阶段S65包括无线电话41返回

阶段S64以在由无线电话41向紧急服务中心的呼叫的终止而重新启动所述时间段。如果无

线电话41在当前时间段期间未被激活，则阶段S65包括返回阶段S61以通过经由开关46的重

新关闭来将电池45从无线电话41功率结构而将无线电话41去激活。

[0030] 流程图60将相应地在阶段S61-S65中持续进行，从而电池45将以如下的方式与无

线电话41功率耦合/从无线电话41功率解耦：所述方式被设计为使用于将便携式除颤器20

的操作者连接到紧急服务中心的时间最小化，同时使电池45的寿命最大化(例如，至少四

(4)年)。

[0031] 尽管已经说明和描述了本发明的各种实施例，但是本领域技术人员应理解，如本

文中所描述的本发明的实施例是说明性的，并且可以在不偏离本发明的真实范围的情况下

进行各种修改和变型并且可以针对其元素进行等价替换。另外，可以进行多种变形以适应

本发明的教导而不偏离其中心范围。因此，目的是，本发明不被限制到作为预期执行本发明

的最佳模式公开的特定实施例，而是本发明包括落在权利要求书的范围之内的所有实施例。
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