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Vyndlez se tykd za¥izeni pro vyrobu Zolek
rotadnim litim na kapalnych podloZkdch,

u néjZ se tvarovand kapalina b&hem rotace
uvede do styku jen s kapalnou fdzi nebo fize-
mi a popfipad® s plynnou fdzi, s nimi% tvofi
ostré rozhrani, p¥ilemZ jedna kapalina je
specificky tézéi a p¥ipadnéd dal¥i kapalina
nebo kapaliny specificky leh&i nef tvarova-
nd kapalina,

Tento zpisob vyroby Zo&ek rotadnim litim,
ktery je pfedmdtem &s. patentu &. 147 046,
md proti dfive zndmym zpsobdm ndkteré vyho-
dy, je v8ak v ndkterych ohledech citliv&jsi
na vné€jdi vlivy. ProtoZe tvar &o&ky je ovliv-
n&n mezifdzovym nap&tim a dhlovou rychlosti
rotace, musi byt krom& pFesné regulace otd-
ek zajist&na i pfesnd teplota systému
.2 udrZena na vysokém stupni &istota vSech
sloZek., Do systému se nesmi dostat ne&isto-
ty plsobici jako povrchovE aktivni 1l4dtky,

a naopak, nesmi dojit ani k odpafovdni
sloZek z nosné nebo formované kapaliny.
Pokud se tuhnuti formované kapaliny provddi
polymeraci, musi se navic vyloudit i vliv
kysliku., Z t&chto ddvodd musi formovini
zpravidla probihat v uzavfeném prostoru na-
Plné&né inertnim plynem.

Pfesnost tvaru ploch &o&ky pFi tomto
zplsobu vyroby silnd negativné ovlivAuji vi-
brace pfend3ené na rotujici nddobu z okoli,
od motoru nebo p¥evodd. Superpozici rotace
a vibraci v nddob& vznik4 Zasto stojaté vl-
néni, projevujici se vznikem fady soust¥ed-
nych kruhd na hladin& rotujici nosné kapa-
liny. Proto%e formovand kapalina pFesnd ko-
piruje tvar hladiny nosné kapaliny, pFene-
sou se tyto kruhy i na jednu z ploch &o&ky,
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a tim ji znehodnoti. Proto formovédni musi
probihat za nepfitomnosti vibraci v rotUchi
nddobé. Vibrace mohou vzniknout i prlmo
v rotujlcl nddob&, pokud se osa jeji rotace
znadné odchleJP od vertikdly. Pokusné bylo
z;lsteno, Ze vyrazné vibrace vznikaji zvl4s-
t& tehdy, pfekro&i-1i odchylka osy rotace
od vertikdly hodnotu 50,

Zatizeni pro rotalni odlévini ZoZek na
kapalnych podloZkdch musi tedy splnovat
tyto zdkladni poZadavky:

Pfenos krouticiho momentu od motoru
a zafizeni k regulaci otéek bez pFenosu
vibraci;

zamezeni vzniku vibraci v uloZeni rotuji-
ci nddoby nebo v nosné kapaling a

dostateinou izolaci rotujici nédoby od
vnéj§iho prost¥edi,

Vzhledem k charakteru produktfi, které mohou

byt pouZity napt. jako kontaktni Eolky do
optickych p¥istrojd nebo i Colky pro b&Zné
spot¥ebni zboil, Jako jsou nap¥. elektrické
sv1t11ny, nesmi feSeni shora uvedenych dloh
znemo¥novat uspofdddni vhodné pro hromadnou
nebo nepfetrZitou vyrobu a pfechod k pti-
padnym dalfim operacim p¥i vyrobe.

Predmétem vyndlezu je zafizeni pro vyrobu
olek rotadnim litim na kapalnych podloZkdch,
u né&jZ se tvarovand kapalina b&hem rotace
uvede do styku jen s kapalnou f&z{ nebo f4i-
zemi a pop¥fipadd s plynnou fézi, s nimiZ
tvo¥i ostré rozhrani, pfifem? jedna kapalina
je specificky t&%8i a p¥ipadnd dalsi kapa-
lina nebo kapaliny Speclflcky leh&i nei
tvarovand kapalina, vyznacene tim, .Ze sesté-
véd z pohonné Jednotky umisténé, pfipadnd spo-
lu s pfevodovym ustroJLm, na samostatne
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nosné konstrukei a z vyrobni jednotky, obsa-
'hqucl jednu nebo vice nddob, rotujicich
kolem svislé osy a- umlstenych v loZiskdch,
ulozenych ve spole&né nosné konstrukc1,
prlcemz pohonnd a vyrobni jednotka jsou spo-
jeny pouze zatizenim pro pFenos krouticiho
momentu, sestidvajicim z t¥eciho E&lenu

a tlumide kmitd a vsechny rotujieci Bédsti

za tlumidem kmitd jsou uloZeny v kluznych
loZiskéch.

Za¥izeni podle vyndlezu splnujici kladené
poradavky sestdvd v podstatd ze t¥i &dsti:

2z nosné konstrukce, na které v jednom
nebo vice kluznych lo%iscich je uloZena
jedna nebo vice rotujicich nddob;

2z elektrického motoru umisténého ve
vlastni nosné konstrukci, kterd neni pevnd
spojena s nosnou konstrukci rotujicich néadob;

a ze zafizeni pro prenos krouticiho mo-
mentu od motoru k rotujicim nddobdm. .

Na schematlckych vykresech predstavu]e
obr. 1 schéma zarlzenl, obr. 2 zndzornuje
p¥iklad spojeni motoru s p¥evodovou jednot-
kou, obr. 3 ukazuje jednu z moZnosti uspo-
Ydddni amortizdtoru a tfeciho &lenu, na
obr, 4 je Jlna mofnost tohoto uspofddéni,
na obr. 5 je zndzorn&no pouZiti kapaliny
k p¥enosu krouticiho momentu, na obr. 6 Je
uspotdddni rotujicich néddobek v fadé s pfe-
nosem krouticiho momentu n¥dkolika tfecimi
kotoudij jiné uspofdddni je zndzorméno na
obr. 7a, obr, 7b ukaque schéma uaporadanl
jednotlivych prvkd pr1 automatizovaném
procesu a na obr, 8 je schéma uloZeni rotu-
jici nddobky s loZiskem.

Zatizeni podle vynalezu je schematicky
zndzornéno na obr. ! a mid tyto zdkladni
rysy:

Pohonnd jednotka /motor/
jednotkou /rotujici néddoby/
pomoci pFevodového zafizeni
krouticiho momentu.

Kroutici moment z prevodove jednotky na
rotujici nddoby je pFendfen tfenim /nap¥.
kotoulem s pruznym obloZenim, pruZnym neko-
ne&nym pasem, femenem nebo provazcen/, prl-
padnd tienim kapaliny. T¥eci &len 4 ptenddi
kroutici moment prevodove jednotky 5 kterd
v potfebné mife m&ni otdclky vystupnlho h¥i-
dele elektromotoru 1, na rotujici nddobu 6.

Vibrace elektromotoru a prevodove Jed~
notky jsou pohlcovany v amortizalnim &lenu
7, ktery méze byt souldsti tfeeciho &lenu
4 /nap¥. pryZovy femen nebo pryzove obloZeni
trecxho kotoude/ nebo mfife byt zafazen mezi
t¥feci &len a prevodcvou jednotku /napf..pry-
fovd vlo%ka v pevné spojce nebo hydrodynamic-
ky prfendZel momentu/.

Vsechny t4dsti ndhonu za amortlzétorem
véetnd rotujici nddoby JSOU uloZeny v kluz-
nych loZiskdch.

Rotujici nddoba je uloZena v jednom nebo
vice kluzngch loZiskdch 8, pfi ¥emi alespon
jedno z lo¥isek plni funkc1 tdsnéni,

je s vyrobni
spojena pouze

1
2
3 pro pfenos

Pfevodovid Jednotka miZe byt alespon 284sti

umisténa na stejné zédkladni konstrukeci jako
elektromotor, a to zvld3td ty jeji gésti,
ve kterjch mohou vznikat vibrace. P¥iklad
takového spojeni motoru 8 prevodovou jednot-
kou je schematicky zndzorndn na obr, 2, kde
1 je vlastni elektromotor, 9 je za¥izeni pro
plynulou zménu otdlek, 10 je redukéni zubové
soukoli a 11 je zakladnl nosnd konstrukce.
Rézné mozZnosti usporadan1 amortizédtoru
a2 t¥eciho Zlenu jsou zndzorndny na dal¥ich
vyobrazenich.
Na obr. 3 je pohonnd jednotka 1 spolu

s pfevodovou Jednotkou 3 na zédkladu 11 umis-
‘téna vertikdlné&, Na vystupnlm hrldell Je
Yemenice 12, kterd je pomoc1 pryZového ¥eme-
nu 13 spo;ena s remenlcl 14, pevné spojenou
s vliastni rotu31c1 nadobou 6 Kemen 13 Je

z m8kké pryZe a pfi své délce pusobl soulasné
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jako t¥eci &len i amortizdtor. Rotu31c1
nddoba 6 je ve svém zdkladu 15 uloZena pomo-
ci dvou kluznych loZisek 16 a 18 Horni
loZisko 16 je tvofeno teflonovym krouZkem,

ktery soutasnd izoluje uzavieny prostor 17
od okolni atmosféry. Spodni loZisko 18 je

. bronzové vylozenl ukondené konickou dutinou,

ve které je ocelovd kuli&ka 19, zachycujici

axidlini 511y v loZisku, Ob& nosné konstrukce
11 a 15 jsou vzaJemne spojeny pouze Yemenem

13 a od podkladu jsou Lzolovany bloky z pé-

nové pryie 20.

Jiny p¥iklad usporédan1 je na obr. 4, kde
horizontdlni motor 1 je spolu s prevodovkou
9 umistén na zdkladu 11, odtlumeném prufnym
blokem 20. Na zédkladu 11 je valivé loZisko
21, vedouei vystupni h¥idel pfevodovky
k- amortlzatoru 22, coZ je blok z mdkké pryZe,
vliepeny mezi prlruby na hnaci a hnané ose.
Hnani osa prochdzi kluznym loZiskem 23
a pfendsi kroutici moment od amortlzatoru
22 ke kotou&i 24, od kterého je tfenim po-
hdnén kotoud 25 s pruZnym obloZenim 26.
Kotou& 25 je nasazen na h¥ideli 28, na jehoZ
hornim koneci je vlastni nddoba pro rotalni
liti 6 a na spodnim kluzné loZisko 17 s ku-
li&kou 18 pro zachyceni osovych t1lakd.
HYidel 28 je ddle vedena kluznym loZiskem
27 a nédoba -6 je navic vedena kluznym loZis-
kenm 16. Viechna lo%iska 23, 16, 17 a 27
jsou "ulofena v nosné konstrukcx 15, poloZené
na prufném tlumicim bloku 20.

Uzavieny prostor 29 nad nédobou 6 je do-
konale ut&sndn loZisky 16, 27 a 23. Funkci
amortizdtoru zde zastdvd nejen vlastni amor-
tizdtor 22, ale i pru¥né obloZeni tF¥eciho
kotoule 73 :

K prenosu krouticiho momentu je moZno
vyuZit i tren1 kapaliny, Jak je schematicky
zndzorndno na obr. 5, kde:jsou motor 1
a pfevodovky 9 a 10 umist&ny na zdkladni
konstrukei 11 vystupnlm hfidelem nahoru.
Vystupnl hfidel je roziifen v nddobu 29,
kterd je naplnéna kapallnou /naprlklad olejem,
vodou, glycerinem, rtuti, roztavenou soli,
roztokem soli, roztavenym Woodovym kovem
apod/, ve které plave volné nddobka 6, na-
pln&nd nosnou kapalinou pro rotaéni 11t1.
Prostor kolem nddoby 29 je od vnégélho
prostfedi krytem 30, do kterého je hnaci
h¥fdel vedena kluznym loZiskem 31, Kapalina,
vypliujici &4st nddoby 29 md stejnou nebo
vét3i specifickou hmotnost jako kapalina
v nddobce 6, vyhodn& je v obou nddobdch
tatd? kapalina. Néddobka 6 Je pfesnd symetric-
k4 podle vertikdlni osy a md v&t3i moment
setrvadnosti podle této osy, neZ podle kte-
rékoliv Jlne osy soumérnosti, Tim je zajis-
t&no, e p¥i rotaci nddoby 29 zaujme nddob-
ka 6 stabilni vertikdlni polohou s osou

vsymgtrle v ose rotace. Kapalina v nddobce

29 zde plni funkci jak t¥eciho &lenu, tak
amortlzétoru. Jestli%e v nddob¥& 29 vznikne
stojaté vlnénl, nep¥enese se na hladinu
kapaliny v néddobce 6.

v predeslych vyobrazenich je znédzornéna
vzdy jen jedna néddobka pro rotadni 1licei,
je vBak vyhodné jich pouZit vice na jedné
zdkladni konstrukci. Nddobky mohou byt vyhod-
né uspofdddny v Fadd vedle sebe nebo v kruhu.
Mohou byt pohdné&ny budto pomoci jednoho
spolecneho t¥eciho elementu, nebo mohou- byt
t¥ecti elementy zafazeny mezi Jednotlxvé nd-
dobky tak, Ze vidy Jeden element prena51
kroutici moment mezi dvéma nidobkami a jen
jedna z nich je spojena t¥ecim elementem
s pfevodovou jednotkou. Na obr. 6 je zndzor=
n&no uspo¥addni nddobek v ¥adé& za sebou
s prenosem krouticiho momentu ndkolika t¥e-
cimi kotou¥i. 1 je motor, 9 je prevodovka,
10 je reduk&ni soukolfi, 11 je nosnd konstruk=-
Te pohonné Jednotky, 22 Je amortizdtor, 31
jsou kotoude s prufnym m oblofenim, uloZené
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v kluznych lofiscich 32, 6 jsou rotujici
nddobky ulofené v kluznych lo¥iscich. Kluzné
loZiska.ut&snuji prostor nad rotujicimi
nédobkami, do kterého lze pod mirnym p¥e-
—tlakem vhédn&t inertni plyn.
Jiné uspo¥dddni je na obr. 7a. Pohonn4
jednotka 1 v&etn& pY¥evodovky 9 na zdkladu
11 je spojena pryfovym ¥emenem 13 s femenici
T4 na ose kotoute 33, ktery mi4 na obvodu
pryZové obloZeni 38, Osa kotoule je uloZena
v kluznych loZiscich 17, 27 a 34. T¥eci
kotouZ pohdni nddobky 6. KaZd4 nddobka je
uloZena ve dvou t¥ecich loZiscich 17a a 16.
Tato loZiska jsou ulo¥ena v karuselu 35,
ktery se mife otd¥et kolem vertik4lni osy
vi&i zdkladu 15. Prostor 39 nad rotujicimi
nddobami je odd&len od okolni atmosféry
loZisky 16 a 27 a vikem 40. Popsand uspofi-
déni jsou jen p¥iklady, které neomezuji
rozsah ochrany. V rdmci vyndlezu jsou ovSem
myslitelnd i jind uspot4ddni - nap¥iklad
" ndhon nédobek na Yemenu. Rovn&% je moZno
pouZit i jiné samy o sob¥ zndmé pEevody,
tlumide kmit&, loXiska a podobné.
" Toto_uspofdddni je zvl145t¥ vyhodné proto,
fe umo¥fuje automatizaci vyrobniho cyklu.
Karusel se mlZe ot4&et plynule nebo pFeru-
Sovan& takovou rychlosti, aby za jednu jeho
otd&ku se stadilo naddvkovat formovanou
kapalinu, aby kapalina stalila ztuhnout

PREDMET

1. Za¥izeni pro vyrobu &folek rotadnim
litim na kapalnych podloZkdch, u n&j% se
tvarovand kapalina b&hem rotace uvede do
styku jen s kapalnou féz{ nebo fédzemi a po-
ptipad& s plynnou fdzi, s nimi% tvo¥i ostré
rozhrani, p¥idem? jedna kapalina je speci-—
ficky t&Z31 a pF¥ipadnd dal3i kapalina nebo
kapaliny specificky leh¥i ne¥ tvarované ka-
palina, vyznalené tim, %e sest4vd z pohonné
jednotky /1/ umist®né, p¥ipadn¥ spolu s pF¥e-
vodovym dstrojim, na samostatné nosné kon-
strukci /11/ a z vyrobni jednotky /2/, obsa-
hujici jednu nebo vice nddob /6/, rotuji-~
cich kolem svislé osy a umistdnych v loZis-
kdch /8/, uloZenych ve spole&né nosné kon-
strukci /15/, p¥iem¥ pohonnd a vyrobni
jédnotka jsou spojeny pouze za¥Fizenim /3/
pro pfenos krouticiho momentu, sestdvajicim
z t¥eciho &lénu /4f a tlumife kmitd /7/

a viechny rotujici &4sti za tlumidem kmi-
t& /7/ jsou uloZeny v kluznych lo¥iskdch.

2. Za¥izeni podle bodu 1, vyznalené tim,
Ze t¥eci d&len /4/ je soulasné tlumilem kmi-~
td /7/.

3. Za¥{zeni podle bodd 1 a 2, vyzna¥ené
tim, %e za¥fizeni /3/ pro pfenos krouticiho
momentu a tlumi& kwitd /7/ je nddoba /29/

8 kapalinou, ve které plove vlastni nddobka
/6/ s kapalinou pro rota¥ni 1liti.

4, Za¥izeni podle bodd 1 a 3, vyznalené
tim, %e nddobka /6/ s kapalinou pro rotadni
liti md v¥&t¥{ moment setrvalnosti kolem své
svislé osy ne¥ v kterémkoli jiném sm&ru.

5. Za¥izeni podle bodd 1, 3 a 4, vyzna-
ené tim, Ze kapalina tlumide kmitd /7/ je
stejného druhu jako kapalina v nddobce /6/
pro . rotadni 1liti,

6. Za¥izeni podle bodd 1 a 2, vyznalené

6

a2 aby se pfed nad4dvkovinim nové ddvky kapa-
liny &olka stalila vyjmout z nddobky. Vyji-
mdni Eo&ky méZe byt provedeno budto za rota-
ce nddobky, nebo po pF¥eruleni jeji rotace

/po odddleni nidobky od kotoufe 33/. Vyji-
mdni miZe byt vfhodnd provedeno prisédtim

na rameno vyhazovafe pomoci vakua. Stdny
karuselu mohou bjt vybaveny topnymi elemen-
ty. V obr, 7b je schematicky naznaleno
uspo¥dddni jednotlivych prvk& p¥i automatizo-

.vaném procesu. 35 je za¥fizeni pro otd¥ent

karuselem, 36 je zafizeni pro ddvkovdni
formované kapaliny a 37 je za¥izeni pro
vyjimdni hotovjch vyrobkd. Pokyny pro pro-
vedeni jednotlivych pracovnich dkont ddvko-
vafe a vyhazovale jsou odvozeny od polohy
karuselu.

Dal¥i vyhodou tohoto uspoFf4ddni je, Ze
v pfipad& potfeby lze kteroukoliv nidobku
vyfadit nezdvisle na dstatnich a prerudit
jeji rotaci. Proto mohou byt lo¥iska rotu-
jici nddobky ulo¥ena tak, jak je zndzorn&no
na obr. 8. Ob& loZiska niddobky 6 jsou nese-
na vyklopnym raménkem 41, otodn¥m kolem
gepu 42, Nddobka je p¥itlalovdna pomoci
pruZiny 43 k tfecimu kotoudi 33. Chceme-1i
pferudit rotaci nddobky, pfesuneme aretaci
44 z polohy A do polohy B. Tim se odstrani
t¥feni mezi kotoulem a*nddobkou a rotace se
pferusi,

VYNALEZU

tim, Ze za¥izeni /3/ pro pfenos krouticiho
momentu a tlumil kmitd /7/ je nekoneény
pruifny provazec nebo Yemen /13/.

7. Zatizeni podle bod& 1 a 3, vyznalené
tim, Ze zat¥izeni /3/ pro pfenos krouticiho
momentu a tlumil kmitd /7/ jsou tvofeny
7ruinim obloZenim /38/ frik&niho kotouéde

33/.

8. Zatizeni podle bodu 1, vyznafené tim,
Ze zatizeni /3/ pro pfenos krouticiho momen=—
tu a ‘tlumié kmitd /7/ jsou pro viechny rotu-
jici néddoby na tém¥e zdkladu /15/ spoleiné.

9. Za¥izeni podle bodd 1 a 8, vyznalené
tim, %e zdklad /15/ je oto&ny podle verti-
kdlni osy. .

10. Za¥izeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze zafizeni je doplndno za¥izenim /36/ pro
ddvkovdni formované kapaliny.

11. Zat¥izeni podle bodd 1 a 10, vyznadené
tim, Ze ddvkovacim zatizenim je pistové
gerpadlo, - )

12. Zatizeni podle bodu 1, vyznalené tim,
Ze za¥izeni je doplnZno za¥izenim /37/ pro
automatické vyjimdni hotov§ch vyrobkd.

13. Za¥izeni podle bod& 1 a 12, vyznalené
tim, %e za¥izeni pro vyjimédni hotovych vy~
robkd je vybaveno vakuovou pF¥isavkou.

14, Zat¥izeni podle bodd 1 a 8, vyznalené
tim, %e ka%d4 nddobka /6/ je uloZfena na indi-
vidudlnim excentrickém raménku /41/, jeho¥
vyklopenim lze rotaci nddobky pferufit.

15. Zafizeni podle bodu 1, vyznalené tim,
Ze prostor nad rotujici nddobkou /6/ je ply-
notésné odd&len od okolni atmosféry.

16. Zafizeni podle bodu 1, vyznalené tim,
Ze zdklad /15/ rotujicich néddob je vybaven
topnymi nebo chladicimi elementy.

9 listd vykresd

Severografia. n. p., zévod 7. Most
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