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(54) EINRICHTUNG ZUM VERSCHLIESSEN EINER OFFNUNG
(57) Einrichtung zum Verschliefen einer Offnung, insbe-

sondere einer Gebaudedffnung, mit mindestens
zwei im Eckbereich um jeweils eine, insbesondere
zur Plattenebene normale, Achse (3a, 3b) drehba-
ren Platten (1, 1a, 1b, 1c, 2) und einer Kompensati-
onseinrichtung zur Herstellung einer im wesentli-
chen gleichmaBigen Bewegung der Platten beim
Offnen und SchlieRen, wobei die Kompensationsein-
richtung zwei Kopplungsstangen (4) aufweist, wel-
che beide zumindest auf einer der Platten (2) jeweils
an Anlenkpunkten (6b) drehbar angelenkt sind,
wobei die Kompensationseinrichtung schwerkraftbe-
tatigt ist, indem mindestens ein Anlenkpunkt (6a)
mindestens einer Kopplungsstange (4) auf der
anderen Platte (1, 1c) verschiebbar gelagert ist,
oder indem die eine Kopplungsstange (4) auf der
anderen Platte (1a) an einem Anlenkpunkt (6b, 6b")
drehbar angelenkt ist und die andere Kopplungs-
stange (4) auf einer relativ zur anderen Platte (1a)
schwenkbaren weiteren Platte (1b) oder auf einer
relativ zur anderen Platte (1c) beweglich gelagerten,
vorzugsweise verschwenkbaren, ein- oder mehrteili-
gen Zusatzmasse (8) an einem Anlenkpunkt
(6b, 6b") drehbar angelenkt ist.
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Die vorliegende Erfindung betrifft eine Einrichtung zum VerschlieRen einer Offnung, insbeson-
dere einer Gebauded6ffnung, mit mindestens zwei im Eckbereich um jeweils eine, insbesondere
zur Plattenebene normale, Achse drehbaren Platten und einer Kompensationseinrichtung zur
Herstellung einer im wesentlichen gleichmaRigen Bewegung der Platten beim Offnen und
Schliefien, wobei die Kompensationseinrichtung zwei Kopplungsstangen aufweist, welche beide
zumindest auf einer der Platten jeweils an Anlenkpunkten drehbar angelenkt sind.

Einrichtungen mit zwei drehbaren Platten zum VerschlieRen einer Offnung werden beim Stand
der Technik auch haufig als Drehplattentiiren bezeichnet. lhre grundsétzliche Funktions- und
Konstruktionsweise ist zum Beispiel in der AT 2619 U1 und der AT 406 698 B gezeigt. Meist
sind die drehbaren Platten der Einrichtung mit ein bzw. zwei Kopplungsstangen zur zwangswei-
sen Bewegungskopplung der Platten versehen. Diese Kopplungsstangen dienen der Fuhrung
der Platten bei der Offnungs- und SchlieBbewegung. Um den zusatzlichen Platzbedarf der
Kopplungsstangen zu vermeiden, sieht die AT 409523 B eine die beiden Platten verbindende
Fahrungseinrichtung vor. Diese besteht im wesentlichen aus einem an der einen Platte ange-
brachten gefuhrten Element, welches in eine an der anderen Platte angebrachte Zwangsfiih-
rung eingreift.

Durch die Verwendung von Kopplungsstangen oder Fiihrungseinrichtungen wird zwar eine
Synchronisation der Bewegung beim Offnen und SchlieRen der Drehplatten erreicht. Es bleibt
jedoch das Problem, dass wahrend des Offnens oder SchlieRens unterschiedliche Drehmomen-
te auf die einzelnen Platten wirken, was zu einem unrunden Bewegungsablauf fuhrt.

Um diesen Nachteil des Standes der Technik zu vermeiden, ist es aus der AT 406 698 B bereits
bekannt, federnde Elemente in die Kopplungsstangen zu integrieren, um einen Drehmoment-
ausgleich und damit einen gleichméRigen Lauf der Platten beim Offnen und SchlieRen zu errei-
chen.

Diese MalRnahme hat jedoch den Nachteil, dass die Anordnung der Feder konstruktiv ver-
gleichsweise aufwéndig ist und durch Alterung der Feder die Qualitdt des Drehmomentaus-
gleichs mit der Zeit nachlassen kann.

Aufgabe der Erfindung ist es daher, eine alternative Losung zum Erreichen eines mdglichst
gleichméRigen Laufs der Platten beim Offnen und Schlieen zur Verfligung zu stellen, bei der
der genannte Nachteil des Standes der Technik beseitigt ist.

Dies wird erfindungsgemaR erreicht, indem die Kompensationseinrichtung schwerkraftbetatigt
ist, indem mindestens ein Anlenkpunkt mindestens einer Kopplungsstange auf der anderen
Platte verschiebbar gelagert ist, oder indem die eine Kopplungsstange auf der anderen Platte
an einem Anlenkpunkt drehbar angelenkt ist und die andere Kopplungsstange auf einer relativ
zur anderen Platte schwenkbaren weiteren Platte oder auf einer relativ zur anderen Platte be-
weglich gelagerten, vorzugsweise verschwenkbaren, ein- oder mehrteiligen Zusatzmasse an
einem Anlenkpunkt drehbar angelenkt ist.

Durch die erfindungsgemafle Lésung wird ohne die Verwendung von Federn oder dergleichen
sichergestellt, dass die Platten beim Offnen und Schlieen der Einrichtung einen gleichmafigen
Lauf aufweisen. Die erfindungsgeméaRen Lésungsvarianten sind besonders wartungsarm, da
eine Beeintrachtigung ihrer Funktionsweise durch Alterung der verwendeten Teile weitgehend
vermieden ist.

Eine erfindungsgemafe schwerkraftbetatigte Kompensationseinrichtung kann in unterschiedli-
chen Ausfihrungsformen realisiert werden. Eine Variante sieht vor, dass die Kompensations-
einrichtung mindestens eine, auf beiden Platten jeweils an Anlenkpunkten drehbar angelenkte
Kopplungsstange aufweist, wobei mindestens ein Anlenkpunkt einer Kopplungsstange auf
mindestens einer Platte verschiebbar gelagert ist. Durch das Verschieben mindestens eines
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Anlenkpunktes einer Kopplungsstange auf mindestens einer Platte wird wahrend der Offnungs-
oder Schiielbewegung der Platten ein Drehmomentausgleich erreicht, welcher einen gleichma-
Rigen und ruhigen Lauf der Platten gewabhrleistet.

Eine andere Variante der schwerkraftbetatigten Kompensationseinrichtung wird realisiert, indem
die Einrichtung mindestens drei Platten aufweist, wobei vorzugsweise zwei Platten an einer
gemeinsamen Achse und die dritte Platte an einer anderen Achse schwenkbar gelagert sind.
Hierbei ist glinstigerweise vorgesehen, dass die beiden an einer gemeinsamen Achse schwenk-
bar angeordneten Platten gegeneinander verschwenkbar sind, was wiederum zu dem er-
wiinschten Drehmomentausgleich bei der Offnungs- oder SchlieRbewegung der Platten fihrt.
Besonders glinstig ist es bei dieser Variante, wenn die beiden an einer gemeinsamen Achse
schwenkbar gelagerten Platten jeweils im wesentlichen die halbe Masse der an der anderen
Achse schwenkbar gelagerten Platte aufweisen.

Erfindungsgemafle Ausfihrungsformen der schwerkraftbetitigten Kompensationseinrichtung
konnen auch realisiert werden, indem in und/oder an mindestens einer der beiden Platten min-
destens eine relativ zur Platte beweglich gelagerte, vorzugsweise verschwenkbare, Zusatzmas-
se angeordnet ist. Auch bei diesen Varianten wird durch die relativ zur Platte beweglich gela-
gerte bzw. schwenkbare Zusatzmasse(n) ein Drehmomentausgleich zur Herstellung einer
gleichmafigen Offnungs- und SchlieRbewegung erreicht.

Weitere Einzelheiten und Merkmale der vorliegenden Erfindung ergeben sich aus der nachfol-
genden Figurenbeschreibung. Dabei zeigen:

Fig. 1aund 1b eine Ausfiihrungsvariante mit verschiebbaren Anlenkpunkten der
Kopplungsstangen,

Fig. 2a bis 2cund Fig. 3  eine Ausfiihrungsvariante mit zwei Platten an einer gemeinsamen
Achse und einer dritten Platte an einer anderen Achse,

Fig. 4a und 4b eine erste Ausfiihrungsvariante mit Zusatzmasse(n) und

Fig. 5a und 5b eine zweite Ausflihrungsvariante mit einer Zusatzmasse.

In den Fig. 1a und 1b weist die Kompensationseinrichtung zwei jeweils auf beiden Platten 1 und
2, jeweils an Anlenkpunkten 6a und 6b, drehbar angelenkte Kopplungsstangen 4 auf. Die An-
lenkpunkte 6a der Kopplungsstangen sind auf der Platte 1 verschiebbar gelagert. Die ver-
schiebbaren Anlenkpunkte 6a der beiden Kopplungsstangen 4 sind durch eine Kopplungsein-
richtung miteinander verbunden und in ihrer Bewegung gekoppelt. Die Kopplungseinrichtung
weist im gezeigten Beispiel zwei Verbindungsstangen 5 auf, welche jeweils einerseits am ver-
schiebbaren Anlenkpunkt 6a einer Kopplungsstange 4 und andererseits an einer auf einer
Platte 1 drehbar angelenkten Umlenkvorrichtung 7 angelenkt sind. Die Anlenkpunkte der Ver-
bindungsstangen 5 an der Umlenkvorrichtung 7 liegen an verschiedenen Punkten auflerhalb
des Drehpunktes der Umlenkvorrichtung 7. Fig. 1a zeigt die Einrichtung in einer der beiden
Endlagen. Fig. 1b zeigt eine Zwischenstellung bei der Bewegung der Einrichtung von der einen
in die andere Endlage. Beim Drehen der Platten 1, 2 werden die verschiebbaren Anlenkpunkte
6a der Kopplungsstangen 4 auf der Platte 1 miteinander gekoppelt verschoben. Hierdurch wird
erreicht, dass die obere und die untere Platte 1, 2 wahrend der gesamten Bewegung immer den
selben Winkel relativ zur in Fig. 1a dargesteliten Endlage der Einrichtung aufweisen. Hieraus
ergibt sich ein ausgewogener Lauf der Platten beim Offnen und Schlieen. Zur Realisierung der
verschiebbaren Anlenkpunkte 6a kénnen grundséatzlich alle beim Stand der Technik bekannten
Schub- oder Gleitlager verwendet werden. Eine glinstige Variante sieht vor, dass Kunststoffglei-
ter in U-Profilen angeordnet sind. Die Umlenkvorrichtung 7 kann als Scheibe, Winkel oder auch
in verschiedenen anderen Formen ausgefiihrt sein.

In den Fig. 1a, 1b, 2a bis 2c und 5a und 5b sind die einzelnen Bauteile der Einrichtung teilweise
oder vollstandig durchsichtig dargestellt, um die Lage der einzelnen Bauteile jeweils besser zu
zeigen.
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Fig. 2a zeigt eine zweite Ausfihrungsvariante in einer Endstellung der Drehplattentir, wahrend
die Fig. 2b und 2c diese Drehplattentiir in Zwischenstellungen zwischen den beiden Endlagen
der Tur darstellen. Bei dieser Variante weist die Einrichtung zwei obere Platten 1a und 1b,
welche hintereinander an der selben Drehachse 3a schwenkbar gelagert sind, und eine untere
Platte 2b, welche an der unteren Achse 3b schwenkbar gelagert ist, auf. Die Masse jeder der
oberen Platten 1a und 1b entspricht vorzugsweise genau der Hélfte der Masse der unteren
Platte 2. Die beiden oberen Platten 1a und 1b sind jeweils mittels einer Kopplungsstange 4 mit
der unteren Platte 2 verbunden. Die beiden Kopplungsstangen 4 kreuzen sich. Die Anlenkpunk-
te 6b der Kopplungsstangen 4 sind im gezeigten Beispiel jeweils drehbar aber nicht auf den
jeweiligen Platten verschiebbar ausgefiihrt. Die beiden oberen Platten 1a und 1b sind relativ
zueinander schwenkbar ausgebildet. Fiir die untere Platte 2 und damit die gesamte Tiir ergibt
sich hieraus ein vollstandig ausgewogener Lauf beim Offnen und SchlieRen der Drehplattentiir.
Fig. 3 zeigt eine Schnittdarstellung senkrecht zu den Platten 1a, 1b und 2 der Fig. 2a bis 2c, um
die Anordnung der Platten und Kopplungsstangen zu verdeutlichen. Der Vollstandigkeit halber
wird darauf hingewiesen, dass die Platte 2 auch an der oberen Achse 3a und die Platten 1a und
1b auch an der unteren Achse 3b angeordnet sein kdnnen.

In den Fig. 4a und 4b sowie 5a und 5b sind Varianten der schwerkraftbetatigten Kompensati-
onseinrichtung gezeigt, bei denen diese unter Verwendung einer ein- oder mehrteiligen Zu-
satzmasse 8 realisiert ist. In Fig. 4a besteht die gesamte Zusatzmasse 8 aus zwei achsensym-
metrisch zueinander angeordneten Zusatzmassen 8', 8". Diese sind in ihrer Lage relativ zuein-
ander fixiert, kbnnen aber gemeinsam um die Achse 3a relativ zur dort ebenfalls drehbar ange-
ordneten Platte 1c¢ verdreht bzw. verschwenkt werden. Die Symmetrieachse der Zusatzmassen
8' und 8" verlauft durch die Achse 3a. Die gezeigte Ausfiihrungsvariante weist zwei Kopplungs-
stangen 4' und 4" auf. Diese sind beide an der unteren Platte 2 in den drehbaren Anlenkpunkten
6b angelenkt. Die eine Kopplungsstange 4' ist zuséatzlich an der Platte 1c im Anlenkpunkt 6b'
angelenkt. Die andere Kopplungsstange 4" ist im Anlenkpunkt 6b" direkt an der Zusatzmasse 8"
angelenkt. Die Zusatzmassen 8' und 8" kdnnen sowohl an als auch in der Platte 1¢c angeordnet
sein. Sind sie in der Platte 1c angeordnet, so wird {iber einen, hier nicht dargesteliten, geeigne-
ten Schlitz in der Platte 1c sichergestellt, dass die gesamte Zusatzmasse 8 mit dem Anlenk-
punkt 6b" relativ zur Platte 1c verschwenkt werden kann. Die Lage der Zusatzmasse 8 ist in der
gezeigten Weise in Abhéngigkeit vom Drehwinkel der Platten 1c und 2 gesteuert. Fig. 4b zeigt
eine zweite Variante einer in oder an der Platte 1c angeordneten Zusatzmasse 8. Diese kann,
gefuhrt durch die Rollen 12, zwischen den beiden Anschlagen 9 relativ zur Platte 1c um die
Achse 3a verschwenkt werden. Die Verbindung der in Fig. 4b gezeigten Variante Uber die hier
nicht dargestellten Kopplungsstangen 4' und 4" mit der hier ebenfalls nicht dargesteliten zweiten
Platte 2 kann entsprechend der in Fig. 4a dargestellten Konstruktion ausgefiihrt sein. Bei bei-
den Ausflhrungsvarianten ist glinstigerweise vorgesehen, dass die gesamte Zusatzmasse (8)
sowie die Platte 1c jeweils die halbe Masse der anderen Platte 2 aufweisen.

Die Fig. 5a und 5b zeigen eine weitere Variante, wie die erfindungsgemafe schwerkraftbetatig-
te Kompensationseinrichtung realisiert werden kann. An der oberen Platte 1c ist eine Zusatz-
masse 8 angeordnet. Diese ist durch die Roll- bzw. Gleitlager 10 gefiihrt und steht Uber die
Verbindungsstange 5 mit dem verschiebbaren Anlenkpunkt 6a der unteren Kopplungsstange 4
in Wirkverbindung. Auch in der gezeigten Variante dieses Ausfiihrungsbeispiels sind zwei zu-
einander gekreuzt angeordnete Kopplungsstangen 4, welche ebenfalls an den beiden Platten
1c und 2 jeweils drehbar angelenkt sind, vorgesehen. In der in Fig. 5a dargestellten Endposition
der Platten 1c und 2 weist die durch die Gleit- oder Schiebelager 10 festgelegte Bahn, entlang
derer die verschiebbare Zusatzmasse 8 verschiebbar ist, einen 45°-Winkel zur Vertikalen 11
auf. Grundsétzlich sind jedoch auch andere Neigungswinkel der durch die Gleit- oder Schiebe-
lager 10 bestimmten Bahn gegen die Vertikale 11 méglich. Bei der Drehung der Platten 1c und
2 von der Endlage der vollkommenen Offnung zur anderen Endlage &dndert die Zusatzmasse 8
seine Lage relativ zur Platte 1c und verschiebt dadurch den Anlenkpunkt 6a der unteren Kopp-
lungsstange 4. Insgesamt verschiebt sich hierdurch der Schwerpunkt. Der Bewegungsablauf
wird gleichgewichtig bzw. ausgeglichen. Fig. 5b zeigt das Ausfiihrungsbeispiel aus Fig. 5a in
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einer Zwischenstellung zwischen den beiden Endlagen der Platten.

Weitere Ausfiihrungsbeispiele der erfindungsgemafen schwerkraftbetatigten Kompensations-
einrichtung ergeben sich unter anderem aus einer Kombination der gezeigten Ausfihrungsbei-
spiele.

Patentanspriiche:

1.

Einrichtung zum VerschlieRen einer Offnung, insbesondere einer Gebaudedffnung, mit
mindestens zwei im Eckbereich um jeweils eine, insbesondere zur Plattenebene normale,
Achse drehbaren Platten und einer Kompensationseinrichtung zur Herstellung einer im we-
sentlichen gleichmafRigen Bewegung der Platten beim Offnen und SchlieRen, wobei die
Kompensationseinrichtung zwei Kopplungsstangen aufweist, welche beide zumindest auf
einer der Platten jeweils an Anlenkpunkten drehbar angelenkt sind, dadurch gekennzeich-
net, dass die Kompensationseinrichtung schwerkraftbetatigt ist,

indem mindestens ein Anlenkpunkt (6a) mindestens einer Kopplungsstange auf der ande-
ren Platte (1, 1c) verschiebbar gelagert ist, oder

indem die eine Kopplungsstange (4) auf der anderen Platte (1a) an einem Anlenkpunkt
(6b, 6b") drehbar angelenkt ist und die andere Kopplungsstange (4) auf einer relativ zur an-
deren Platte (1a) schwenkbaren weiteren Platte (1b) oder auf einer relativ zur anderen
Platte (1c) beweglich gelagerten, vorzugsweise verschwenkbaren, ein- oder mehrteiligen
Zusatzmasse (8) an einem Anlenkpunkt (6b, 6b") drehbar angelenkt ist.

Einrichtung nach Anspruch 1, wobei ein Anlenkpunkt einer Kopplungsstange auf der ande-
ren Platte verschiebbar gelagert ist, dadurch gekennzeichnet, dass auch ein Anlenkpunkt
(6a) der anderen Kopplungsstange (4) auf der anderen Platte (1) verschiebbar gelagert ist.
(Fig. 1a, 1b)

Einrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die verschiebbaren Anlenk-
punkte (6a) der beiden Kopplungsstangen (4) wiederum miteinander durch eine Kopp-
lungseinrichtung verbunden und in ihrer Bewegung gekoppelt sind. (Fig. 1a, 1b)

Einrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dass die Kopplungseinrichtung
zwei Verbindungsstangen (5) aufweist, welche jeweils einerseits am verschiebbaren An-
lenkpunkt (6a) einer Kopplungsstange (4) und andererseits an einer, vorzugsweise auf
einer Platte (1, 2) drehbar angelenkten, Umlenkvorrichtung (7) angeordnet sind. (Fig. 1a,
1b)

Einrichtung nach Anspruch 1, wobei zumindest ein Anlenkpunkt einer Kopplungsstange auf
der anderen Platte verschiebbar gelagert ist, dadurch gekennzeichnet, dass der verschieb-
bare Anlenkpunkt (6a), vorzugsweise (ber eine Verbindungsstange (5), mit einer Zusatz-
masse (8) in Wirkverbindung steht. (Fig. 5a, 5b)

Einrichtung nach Anspruch 5, mit mindestens einer Endposition der Platten, dadurch ge-
kennzeichnet, dass eine Bahn (10), entlang derer die verschiebbare Zusatzmasse (8) ver-
schiebbar ist, in der Endposition der Platten (1c, 2) gegen die Vertikale (11) geneigt ist,
vorzugsweise einen 45°-Winkel zur Vertikalen (11) aufweist. (Fig. 5a, 5b)

Einrichtung nach Anspruch 1 mit mindestens drei Platten, dadurch gekennzeichnet, dass
die andere Platte (1a) und die weitere Platte (1b) an einer gemeinsamen Achse (3a) und
die eine Platte (2) an einer anderen Achse (3b) schwenkbar gelagert sind (Fig. 2a, 2b, 2¢
und 3)

Einrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass die beiden an einer gemein-
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samen Achse (3a) schwenkbar gelagerten Platten (1a, 1b) jeweils im wesentlichen die hal-
be Masse der an der anderen Achse (3b) schwenkbar gelagerten Platte (2) aufweisen.
(Fig. 2a, 2b, 2c und 3)

Einrichtung nach Anspruch 1 mit einer relativ zur anderen Platte beweglich gelagerten,
insbesondere verschwenkbaren, ein- oder mehrteiligen Zusatzmasse, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Lage der Zusatzmasse (8) in Abhangigkeit vom Drehwinkel der Platten
(1c, 2) gesteuert ist. (Fig. 4a, 4b)

Einrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, dass die andere Platte (1c) und die
Zusatzmasse (8) an einer gemeinsamen Achse (3a) und die eine Platte (2) an einer ande-
ren Achse (3b) schwenkbar gelagert sind. (Fig. 4a, 4b)

Einrichtung nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, dass die Zusatzmasse (8) eine
durch die Achse (3a), an der die Platte (1c) mit der Zusatzmasse (8) drehbar gelagert ist,
verlaufende Symmetrieachse aufweist. (Fig. 4a, 4b)

Einrichtung nach einem der Anspriiche 10 oder 11, dadurch gekennzeichnet, dass die
Zusatzmasse (8) sowie die Platte (1c) mit der sie an einer gemeinsamen Achse (3a) ange-
ordnet ist, jeweils die halbe Masse der anderen Platte (2) aufweisen. (Fig. 4a, 4b)
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