oermmes| POPIS VYNALEZU |196 99
K AUTORSKEMU OSVEDCENI | "

(61)
(23) Vystavni priorita
& Pfihléieng oty 18 (51) Int. CI' B 28 B 1/08

(21) pY 1325-78

(19)

(B1)

URAD PRO VYNALEZY
(40) Zvefejnéno 31 07 79

A OBJEVY (45) Vydano 01 3 82

(75) A
Autor vynslezu BELUNEK BOHUMIR ing., OSTRAVA a

kuBfN S{VA, RYCHVALD

(54) Vibra¥nf za¥fzenf pro pdchovdn{ sypkych hmot

Vyndlez se tfkd vibrainiho zafizenf pro p&chovéni sypkych hmot s ¥{zenou regulaci
dynamickych a technologickych parametrd, zejména pro péchovéni vyzdivkovych hmot ve
¥labech.

Jsou zndma vibradni za¥fzeni pro pEchovéni sypkych hmot, jejich% podstatou je ava~
$ovand nebo 1it4 skiin opatiend jednim nebo dvima rotujfcfmi h¥{delemi a nevyvaiky,'po-
hén&nymi obvykle jednim nebo dvéma elekiromolory nebo hydropohony.

Nevyhodou t¥chto za¥fzen{ je, Ze nelze operativné plynule'za provozu m&nit techno-
logické nebo dynamické parametry, jako rychlost a intenzitu p¥chovén{, thel vrhu, ampli-
" tudu a tver drshy kmiténi. Zm¥ny t¥chto parametrd jsou v3ak Zéddouci zejména p¥i varia-
bilnfch perametrech p¥chovanyjch sypkych materidld nebo prom&nlivych tvarech povrchu p3-
chovanych sypkych hmot. Dal3{ nevyhodou t&chto zaf{zen{ je obtfZnd ﬁﬁnipulace p¥i pre-
misfovént. '

Déle jsou zndma vibraini zafizent sestévajici ze sk¥fnd s profilem a délkou celého
zdusévaného %labu, ve kterém je umfst&n jeden nebo vice rotujicfch h¥fdeld s nevyvaiky,
Jjejich% ohy rotace jsou kruhov® uspofdddny kolem podélné osy #labu., Hf{dele s nevyivaZky
jsou pohén&ny elektro nebo hydropohony, unistEnymi mimo vlestn{ za¥*fzeni, Nevyhodou to-
hoto zatfzeni je velkéd hmotnost a poZadavek na manipuladn{ prostor a prostifedky pro |
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premisfovén! sarfsent.

Déle jeou znéma pSchovaci zafizeni, pou¥{fvené napifklad ve stavebnictvi a v dopra-
vé pfi dpravd silnic, kterd jsou vyivoilena z p¥chovactho orgdnu, v ném%f je pod urditym
dhlem vi¥i funk¥nf p¥chovaci plode uloZen rotujicf hifdel s nevyvaiky, pohdnény vétidinou
spalovacim motorem. Nevyhodou t&chto zalfzen! je moZnost p&chovdni materidlu a pohybu
salfzent jen v jednom smiru. Dal3f nevjhodou tohoto zaXfzeni{ je omezend pouZitelnost
zejména v horkych a prasnych provozech nebo v provozech s nebezpe¥im vybuchu.

Déle jsou zndma pneumatickd kladiva s upravenym o3krtem jako p&chovacim orgénem,
Jejich? spole¥nou nevfhodou je nutnost vybaveni pracovisté pneumatickym rozvodem, neza-
rudend kvelita a vyikon p&chovén;, JakoZ i evylenéd ndroky na hygienu a fyzickou naméha-
vost préce obsluhy. PFi zmdn¥ jakosti zdusédvané (pEchované) hmoty nelse ménit bez zvyde-
ného fyzického usilf zéklaedni parametry pot¥ebné pro kvalitn{ sduséni.

Uvedené nedostatky odstranuje vibra¥n{ za¥fseni pro pdchovéni sypkfch hmot 8 ¥{ze-
nou regulaci dynamickych a technologickych parametrd tvolrené p¥chovact skFinf, natéd¥ecim
kolébkovym rédmem, vibrdtorem s dvime rotujicimi h¥fdelemi s nevyvaiky a ovlddacimi #{~-
aftky. ' ‘ '

'Podstatou vynélezu je, %e vibrdtor je pevn¥ uchycen v natdfecim koldﬁkov‘m rému,
ktery je oto¥n¥ uloZen v p¥chovaci sk¥ini tak, fe osa rotace hi*fdele s nevyvaiky vibré-
" toru aé protind pod pravym thlem 8 osou otd¥enf natdéeciho‘kolébkovsho rému ve statice
kém té!i!ti. viech hmot vibrétoru, pri¥em? nevyvaiky jsou na h¥fdeli vid&i sobd natoleny
tak, Z%e spojnice tEZiNté Jjednoho nevyvalky se stiedem Jeho rotace je vi¥i spojnici td-
£2i8t& druhého nevjvaiky se stiedem jeho rotace mimob&Zné, |

Hlavni vyhodou zaPffzen{ podle vyndlezu oproti dosud znémym zaffzenim je moZnost
plynulé zmény hlavn{ch technologickych a dynamickych parametrd, jako rychlost, smdr po-
hybu zalfzenf, thel vrhu a amplitude lmitﬁ, JakoZ 1 intenzitu a mfsto p¥chovéni p¥imo
za provozu, Daldf vyhodou je prostorovy chaéakter p8chovéni,

Tyto faktory jsou vihodné pFi pEchovédn{ sypkych hmot o prom&nlivych kvelitativnfch
vliastnostech p#i v¥tsSich tloudfkdch pichovanych sypkych hmot, p*i nerovinném tvaru pé~-
chovanfch ploch a pii prménlivych poZadaveich na intenzitu, smdr a rychlost postupu
p&chovactho procesu. '

) Typiékyn p¥tkladem optimélniho poufit{ garfzenf podle vynélezu je pEchbvén:( sypkych
hmot ve Zlabech, zejména s nepiimkovou podélnou osou.
Deldf vyhodou satfizeni podle vyndlezu je, %e miZe byt Ffzeno a vedeno pomoci ru&-v
nich #{df{tek nebo miZe byt zavé¥eno na nosném ‘atrojnin zal{zen{.

Na priloZeném vykrese je zarf{zeni podle vyndlezu schematicky snézornino v pr{klad-
ném provedeni na obr. 1 v p!‘iénéﬁ fezu & na obr, 2 v podélném Fezu & natd¥eocim kolébko-
vyn rémem pooto¥enym vd¥i horizontdle o uréity'ﬂhel a 8 nevyvaiky pootolenymi viZi sobd,

Vibralni zatizen{ podle vynédlezu se sklddd z pichovact ski{n¥ 1, v ntZ je otolné
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uchycen natédec{ kolébkovy rém 3, na n&m¥ je pevné& uchycen vibrdtor 2 & otolnym h¥{de-
lem 53, na némZ jsou uchyceny nevyvafky 4, 4°,

V natdfecim kolébkovém rdmu 3 je vytvoreno li%ko 7, v ném% mohou byt pruiné uloZe-
na Fid{tka 8 pro rudn{ *{zenf{ anebo uchyt pro nosné strojn{ zarfzeni.

Rotac{ hi{dele 5 s nevyvaZiky 4, 4’ je celému zaifzenf ud&lové4n harmonicky kmitavy
pohyb. Vlivem oto¥ného ulofeni natdfectho kolébkového rému 3 s vibrétorem 2 v p&chovace
sikf{ni 1 je moZno volit urdity thel podélné osy vibrdtoru 2 vidi horizontdle., Vliivem té-
to polohy vibridtoru 2 vykondvéd p&chovaeci sk¥{n 1 kmitavy pohyb po nesymetrické 3roubovi-
ci, Tento pohyb zajistuje intenzivni prostorové p&chovénf i u tvarov® &lenitfch povrchid
sypkych hmot, pFiZem% zejména vyhodny je pro p&chovéni sypkych hmot do %labd, Jednodu-
chym natoZenim natd&ectho kolébkového rédmu 3 je moZno zajistit libovolny thel podélné
o8y vibrdtoru 2 vi&i horizontdle, a tim zajistit zmZnu hlu vrhu kmitavého pohybu, rych-
losti a sméru postupu zaffzen{ a velikost intenzity a smér p&chovaciho procesu. NatoZe=
nim nevyvaZkd 4, 4’ vi¥i sob& tak, Ze spojnice t&Zistd jednoho hevjvaiku 4 se sti¥edem
Jeho rotace je vi¥i spojnici t&%Zi¥t& druhého nevyvaiku 4' se st¥edem rotace mimob&ind
Je no%no na protilehlych koncfch p&chovacf sk¥{n& 1 ve sm¥ru podélné osy vibrdtoru 2
zﬁjistit fézové posunuti popseného Sroubového pohybu, a tfm zintenzivnit prostorovy

déinek pé&chovaciho procesu.
PEEDMET VYNLALEZU

’1. Vibra¥ni zaiffzeni pro p&chovénf sypkych hmot s Hzenou regulaci dynamickych a techno-
logickych parametri, sestdvejfcf z p&chovac{ sk¥in¥, natddectho kolébkového rému a
vibrdtoru s rotujfcfm h¥fdelem & nevyvaZky, vyznaleny tim, Ze vibrdtor (2) je prvnd
uchycen v natdfecim kolébkovém rému (3), ktery je ototn¥& uloZen v péchovaci ski¥{ni
(1) tak, %e osa rotace h¥tdele (5) s nevyvaZiky (4, 4’) vibrdtoru (2) se protind pod
pravym thlem 8 osou otd4feni natd¥ectho kolébkového rému (3) ve statickém t32ixti (6)
vSech hmot zai*fzen{.

2. Za¥{zen{ podle bodu 1, vyznatené tim, %e nevyvazky (4, 4') jsou vd&i sob& na h¥fde-
1i (5) natoleny tek, Ze spojnice t&2i¥t¥ nevjvaZku (4) se stredem jeho rotace je vidi
spojnici t&%i¥t& nevyvaZku (4') se stfedem jeho rotace nimob¥2né.,

2 vykresy
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