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Jéelem fefenf{ je stabilizace provozu
kulového mlyna s mechanickym ob&hem meliva
na maximdinf{ vykonové drovni. Uvedeného iide-

lu se dosdhne zapojenim,

cyklického digitdlnfho mé¥en{ skluzu otifek
. asynchronnfho pohonu ob&hového elevdtoru fi{-
d{ p¥{d&l materiiflu do mlyna tak, aby byl
vidy plné vytiZen. Zabezpe&en{ prvé komory
mlyna proti zamletf{ je ¥eZeno na zdklad® mé-
Fen{ drovn& vibrac{ vstupnfho loZiska mlyna.
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(54) Zapojeni pro automatickou stabilizaci provozu kulového miyna

s mechanickym ob&hem meliva

které na zdkladé
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Vyndlez se tykd zapojen{ pro automatickou stabilizaci provozu kulového mlyna s mecha-
nickym ob&hem meliva,

Kulové mlyna v ¥ad& odv&tv{ ndrodnfho hospodd¥stv{, zejména pék ve vyrobé stavebnich
hmot pfedstavuj{ jedny z nejv&tZfch spotfebill elektrické energie, p¥ilem# k vlastnimu mlet{
je vyu¥ito maximdln& 5 g energie. ‘

Proto je Z4douc{ maximdln& vyuZit kapacity technologického za¥f{zenf{ a provozovat je
pfi dodrZeni kvalitativnich parametri vysledného produktu na maximdlnfm vykonu.

Tohoto cfle lze dosdhnout pouze cestou automatizace vyrobnfho procesu. Znfmé metody
automatického ¥{zenf{ provozu kulového mlyna vyuZivajf jako &idel zejména kontinuelnich v&Zi-
c{ch za¥fzenf{, zafazenych do rliznych &4stfi technologické linky.

VéZic{ za¥{zen{ jsou ndkladnd, ndrodnd na udrZbu a pravidelné cejchovdni. Adaptace mly-
nice vybudované bez této techniky na automaticky ¥fzeny provoz je ndkladnd, zabodovdni v&Zi-
c{ techniky vyvol4 rekonstfukce dopravnich cest a teéhnologického zaf{zeni, p¥ipadné neni
z prostorovych dlvodd mo¥né.

Nasazen{ vd%ic{ techniky je na mist& i p¥i vyuZit{ zapojeni podle vyndlezu pro pfipravu
smési p¥ed mlynem podle pofadované receptury. Ddle je p¥edpoklédddn samostatny reguladni okruh
stabilizujfcf{ funkei t¥fdide a kvalitu vysledného produktu.

Dosud uZfivané akustické snimade pro zabezpefen{ vstupu mlyna proti zamletf{ jsou ndchyl~
né na rusenf sousednimi mlyny ve spoleiné hale a nevyhovujf{ p¥i siln&j%im pancefovini.

vyse uvedené nevyhody zndmych technickych Fefenf odstrafiuje zapojeni pro automatickou
stabilizaci provozu kulového mlyna s mechanickym ob&hem meliva s elevdtorem s asynchronnim
pohonem, t¥fdidem s vlastnim regula&nim systémem pro stabilizaci t¥{dénf a podava&i komponen-
th, jehoZ podstata spo&ivd v tom, Ze snima& vibrac{ je mechanicky spojeny se vstupnim loZis-
kem mlyna, jeho vystup je spojen se vstupem zesilovade snimade vibraci, na jeho% vystup je
piipojen vstup obvodd pro blokovdni pohonu podava&l a ddle na asynchronnf pohon elevdtoru je
mechanicky védzdn impulsni snima&, na jehoZ vystup je pfipojen vstup d&liZky, na jejiZ vystup
je #fipojen vstup ¥{fdicfch obvodld, jejichZ prvy vystup je zapojen na vstup hradla, druhy
vystup na ovlddac{ vstup paméti a t¥etf vystup na nulovac{ vstup &itale, pri&em# na druhy
vstup hradla je p¥ipojen vystup pfesného generdtoru pulst, pfifemZ na vystup hradla je p¥i=~
pojen vstup &ftade, najehof vystup je p¥ipojen vstup paméti, jejif prvy vystup je\pfipojen
na indika&ni jednotku a druhy vystup je spojen se vstupem &fslicové&-analogového prevodniku,
ktery je syym vystupem pfipojen na vstup proporcioniln&-integra&ntho reguldtoru, najehoi
vystup je éfipojen vstup obvodd skupinového analogového ¥izeni{ p¥{d&lu materiflu.

Vyhodou zapojeni podle vyndlezu je p¥esné digitdln{ vyhodnocovini mno¥stvi produktu,
vychdzejf{ciho ze mlyna bez vyuZitf{ v4Zicfch za¥fzen{ a nihrada akustické pojistky selektiv-
nim m&¢fenim vibrac{ na vstupu mlyna, reagujfcim s vyZ¥{ citlivost{ na zaplnén{ mlyna melivem.

Vyu?it{ zapojen{ podle vyndlezu snifuje podstatn® investi®n{ ndklady na realizaci regu~
la&nfho zaffzenf, sni¥uje provozni ndklady a pfispf{vé vyznamnou mérou k uspordm elektrické
energie,

Na obr, 1 je uvedeno blokové schéma zapojeni podle vyndlezu. Z&kladni technologické
zai{zeni tvoff kulovy mlyn 1, elevdtor 2, t¥f{di& 3 a p¥1d&lové za¥fzen{ - podavafe komponen=-

tind,

T4st zpracovivaného materidlu v okruhu obihd do té doby, dokud neni odlouden t¥fdilem

~ 3 produkt odpovidajic{ svoj{ jemnost{ kvalitativnim parametrim. MnoZstvi nov& poddvaného

materidlu podava&i komponent 4 mus{ byt Ffzeno tak, aby bylo pln& vyuZito mlecf kapacity mly-
na, kterd je méfena digitdlni{ metodou na pohonu elevdtoru 2.
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Elevdtor 2 je pohdnén asynchronnim pohonem 8, ktery v zdvislosti na mechanickém zatiZeni
dopravovanym materiflem vykazuje proménny skluz otddek, ktery je vyhodnocovdn za pomoci di=-
gitdlnfch obvodl, které jsou feSeny tak, Ze na mechanickou rotujfci Tdst asynchronnfho po-
honu“g'elevétoru 2 je vdzdn impulsni snima& 9, na ktery navazuje d&litka 10.

Je  vyhodné, je-1i jejf d&lic{ pomér nastaven tak, Ze jeden méficf cyklus odpovidd ce-
listvému nédsobku’ obdhu potahu elevdtoru 8. V tom pifpad& je dosaZeno maximdln{ porovnatel-
nosti vysledk® jednotlivych mé&¥icfch cykld.

ﬁidipf obvody 11 reaguj{ na impulsy z d&liZky 10 tak, Ze prvy impuls otevie hradlo 12,
které propust{ impulsy z pfesného generdtoru ‘13 na vstup &itade 14, ktery postupné registru-
je pfijaté impulsy.

Jakmile pfijmou ¥fdic{ obvody 11 dal3{ impuls z d&li¥ky 10, uzavie se hradlo 12, stav
zaregistrovany E{tatem 14 se pfenese do paméti 15, pfidemZ vysledek je indikovdn indikadéni
Jednotkou~16 a soudasn& &fslicové-analogovym pfevodnikenm 17 pfeveden na umdrné nap&tf, které
je ddle zpracovdno v proporciondlné-integradnim reguldtoru 18, jehoZ sefizeni respektuje cho-
vén{ regulované soustavy a ¥fdf prostfednictvim obvodi skupinového analogového ¥izenf pifdé&lu
materidlu 19 podavale komponentd 4 tak, aby bylo docfleno ustdleného provozu mlyna na maxi-
nidlnim vykonu. ’

Pokud zménou melitelnosti materiflu dojde ke zm&né mno¥stv{i materidlu vraceného zpét
do mlyna k domletf, projev{i se tato zm&na na zatfZeni elevdtoru a tedy i na velikosti skluzu
ot4Zek jeho asynchronnfiho pohonu.

Zm&¥end a vyhodnocend reguladnf odchylka upravi pfZd&€l nového materidlu tak, aby bylo
doc{leno op&t ustdleného stavu na zvolené urovni, Vzhledem k tomu, Ze kulové mlyny zafazené
v mlecim okruhu jsou vicekomorové, mi¥e za urditych okolnost{ nastat stav pfeplnénf 1. komory
proto je mlyn zabezpefen blokovacfm nezdvislym okruhem, sestdvajfcim ze snimale vibracf‘é,
zesilovafen7 a obvodd blokovédn{ 5 podavadd komponentd 4.

Tento okruh vyu¥fvd jevu, Ze zaplniny¥ mlyn vykazuje ni¥${ uroves vibrac{ nei mlyn uvol-
nény od materiélu. Hlavni regulaénf okruh sestdvajlcf ze snimale 9, d&licky 10, ¥{dic{ch
obvodd 11, hradla 12, pfesného generdtoru 13, &itake 14, paméti 15, indika&n{ jednotky 16,
éfslicové—analogového ptevodniku 17, proporciondlné~-integradnfho reguldtoru 18 a obvodd sku-
s#nového analogového ¥fzen{ pf{d&luy materidlu pracuje cyklicky tak, fe po vyhodnoceni stavu
z*plnénf’elevétoru*z ndsleduje nulovdn{ &ftade 14, posledni zaznamenany ddaj zistdvd zacho-
vén v paméti~15 do dalifho vyhodnoceni.
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"PEEDMET VYNAKALEZU

Zabojeni pro automatickou stabilizaci provozu kulového mlyna s mechanickym ob&hem meliva
s elevdtorem s asynchronni{m pohonem, t¥fdid¢em s vlastnim regulaénim systémem pro stabilizaci
tf{dén{ a podava&i komponentd, vyznalené tim, Ze snimal vibrac{ /6/ je mechanicky spojen se
vstupnim loZiskem mlyna /1/, jeho vystup je spojen se vstupem zesilovade /7/, na jehoZ vystup
je pripojen vstup obvodd blokovdn{ /5/ pohonu podavadl /4/ komponentd a ddle na asynchronni
pohon /8/ elevdtoru /2/ je mechanicky v4zdn impulsn{ snima& /9/, na jehoZ vystup je pfipojen
vstup délidky /10/, na jejf{? vystup je p¥ipojen vstup Ffdicfch obvodld /11/, jejichZ prvy vy-
stup je zanojen na vstup hradla /12/, druhy vystup na ovlddaci{ vstup paméti /15/ a tfetf vy-
stup na nulovac{ vstup &{tade /14/, pfidemZ na druhy vstup hradla /12/ je pIipojen vystup
pfesného generdtoru /13/, pfiCemZ na vystup hradla /12/ je piipojen vstup &itage /14/, na je-
ho# vystup je pripojen vstup pamdti /15/, jeji% prvy vystup je pfipojen na indikaini jednot-
ku /16/ a druhy vystup je spojen se vstupem &islicové-analogového prevodniku /17/, ktery je
svym vystupem p¥ipojen na vstup proporcionilnd-integra®niho reguldtoru /18/, na jeho%# vystup
je pfipojen vstup obvodd skupinového analogového ¥fzeni p¥f{dé&lu materiglu /19/.

1 vykres
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