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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do nauki chodzenia, majgce zastosowanie w rehabilitacji
0s0b z dysfunkcjami ruchowymi konczyn dolnych.

Z amerykanskiego opisu patentowego US 9295606 B2 znany jest system do treningu chodu, ktéry
obejmuje platforme jezdng o regulowanej wysokosci, ktérg mozna przymocowaé do stopy chorej kon-
czyny. Kiedy pacjent przenosi ciezar ciata od strony dotknietej dysfunkcjg, platforma moze poruszac sie
do przodu i do tytlu, aby podgzy¢ za wahadtowym ruchem nogi. Kiedy pacjent przenosi ciezar ciata na do-
tknietg dysfunkcjg strone, bierny uktad hamulcowy zatrzymuje dalszy ruch dotknietej chorobg korczyny.

Z amerykanskiego opisu patentowego US 9642763 B2 znane jest urzadzenie do éwiczenia
chodu, ktére sktada sie z ptozy, ktéra moze byé wyposazona w kétka. Na ptozie osadzona jest obrecz
pasa miednicy oraz stabilizatora plecéw. W tylnej czesci ptozy sg ruchome wyciggi dla kolan uzytkownika.

Z amerykanskiego opisu wynalazku US 20060052728 A1 znany jest dynamiczny system treningu
oscylacyjnego, ktérego zadaniem jest czeSciowe odcigzenie ciata pacjenta. Urzadzenie zawiera rame
wraz z podstawg. Na ramie zawieszona jest uprzgz do podwieszania pacjentéw. Lina, na ktérej zawie-
szona jest uprzgz jest podtgczona do silnika liniowego, ktéry zapewnia czesciowe odcigzenie pacjenta
podczas chodu. Praca silnika jest sterowana z wykorzystaniem komputera sterujgcego, w sposob do-
stosowany do danego pacjenta.

Z amerykanskiego opisu zgtoszeniowego US 3749400 A znane jest urzadzenie do ¢éwiczen ndg
typu sprezynowego, ktére ma podstawe zawierajgcg pare torow prowadzacych, po ktérych poruszajg
sie stopy pacjenta przy jednoczesnym zgieciu kolan. Pacjent podczas wykonywania ¢wiczen ma pozy-
cje siedzgcy. Zwinieta sprezyna naciggowa ma jeden koniec przymocowany w sposéb regulowany
do podstawy, a drugi koniec przymocowany do wspornika stopy. Cwiczenia polegajg na prostowaniu
ndg, przesuwajgc w ten sposéb wspornik odpowiednio lewej i prawej stopy wbrew naprezeniu sprezyny.

Z amerykanskiego opisu patentowego US 9562358 B2 znana jest platforma o regulowanej wyso-
koéci, ktora sktada sie ze schoddéw gérnych, schodéw dolnych, pierwszego drazka i drugiego drazka.
Odlegto$¢ w pionie miedzy gérnymi i dolnymi schodami jest regulowana. Ponadto kazdy drgzek jest
potaczony z kazdym z gérnych i dolnych schodoéw.

Z japonskiego opisu wynalazku JP 2017158784 A znane jest urzadzenie do éwiczen zawierajgce
dwie platformy ¢wiczeniowe stép, zamocowane w podstawie, oraz stupek, na ktérym zamocowane sg
rgczki i panel sterowania z wySwietlaczem. Urzadzenie zawiera komputer sterujgcy.

Ze stosowania pod nazwg handlowg ReoAmbulator znana jest platforma do rehabilitacji chodu,
pozwalajgca zwiaszcza na éwiczenie rdwnowagi pacjenta, poruszania sie, koordynacji, wytrzymatosci
i postawy poprzez intensywny, powtarzalny trening normalnego ruchu catej nogi — biodra, kolana
i kostki — jak réwniez miednicy, w celu odtworzenia wzajemnego, zsynchronizowanego naturalnego
wzorca chodu. Platforma zawiera rame, w ktérej zawieszona jest na linach uprzaz przeznaczona do mo-
cowania na ciele pacjenta. Platforma zawiera mechatroniczne ortezy prawej i lewej konczyny dolnej
w ktérych osadzone sg konczyny realizujgce chdd na zsynchronizowanej z catoScig bieznig.

Znane urzadzenia nie pozwalajg na nauke chodu w warunkach zmiennej wysokosci podtoza oraz
dedykowane sg przede wszystkim do nauki chodzenia w podstawowym zakresie po ptaskiej po-
wierzchni, przy czym po zakonczeniu rehabilitacji z ich udziatem dalsza rekonwalescencja zazwyczaj
prowadzona jest juz w warunkach rzeczywistych, co jest mniej bezpieczne dla pacjenta. Ponadto urza-
dzenia te nie sg lub sg nie w petni dostosowane do rehabilitacji dzieci oraz 0séb o niskim wzroscie.

Celem wynalazku jest zapewnienie urzgdzenia pozwalajgcego na nauke chodzenia pacjentéow
majacych ograniczong zdolno$é poruszania sie, w szczegdlnosci po powierzchniach, na ktérych moga
wystepowac przeszkody, zwtaszcza w postaci stopni.

Urzadzenie do nauki chodzenia, zawierajgce podstawe, w ktérej od géry zamocowane sg ruchomo
éwiczeniowe platformy na stopy, a takze komputer oraz wySwietlacz, wedtug wynalazku charakteryzuje
sie tym, ze jego podstawa jest podtuzna, a na gérnej powierzchni tej podstawy, wzdtuz jej dtuzszego
boku utozone sg dwa rzedy usytuowanych réwnolegle naprzeciw siebie platform, o zmiennej wysoko$ci,
przy czym kazda platforma jest w postaci prostokatnej ptyty osadzonej na pionowej prowadnicy elektro-
mechanicznej, a ponadto zawiera na swojej gornej powierzchni czujnik nacisku pierwszy, ponadto kazdy
z rzedbéw platform obejmuje ich parzystg liczbe, a platformy danego rzedu sgsiadujg ze sobg swoimi
dtuzszymi bokami, przy czym od strony kazdego z dtuzszych bokéw podstawy sg z nig potgczone pro-
wadnice poziome prostopadte do tego boku wystajgce na zewnatrz od osi wzdtuznej podstawy, a w kaz-
dej z tych prowadnic jest przesuwnie osadzony wodzik, z ktérym od géry potgczony jest stupek, z ktérym



PL 246952 B1 3

od gory potagczona jest barierka, a pozycja wodzika w prowadnicy poziomej jest zablokowana blokadg
mechaniczng pierwszg, a ponadto kazda pionowa prowadnica elektromechaniczna zawiera prostopa-
dtoScienng podstawke, na Srodku ktoérej jest otwér przelotowy, w ktérym przesuwnie osadzone jest ra-
mie Srodkowe w postaci ptaskownika, a ponadto z podstawkg jest potaczony silnik elektryczny pierwszy,
ktérego wat jest sprzezony z uzebieniem zawartym na jednym z bokéw ramienia srodkowego, ktére jest
potaczone na swoim koncu zwréconym ku gérze z dolng powierzchnig platformy, a ponadto podstawka
na swojej gornej Sciance od strony kazdej z jej bocznych krawedzi ma pare ramion bocznych, a w kazdej
z par ramion bocznych od gory jest zamocowana obrotowa rolka pierwsza, za$ do kazdej z rolek
pierwszych jest doci$nieta oddzielna pionowa ptytka prowadzgca potgczona prostopadle z doing po-
wierzchnig platformy, przy czym w otworze przelotowym podstawki jest obrotowa rolka druga, ktéra jest
docis$nieta do ramienia $rodkowego od jego przeciwnej strony wzgledem tej, po ktdrej jest on zazebiony
z watem silnika elektrycznego.

Korzystnie platformy danego rzedu w urzadzeniu sg pogrupowane w pary, z ktérych kazda obejmuje
dwie sgsiadujgce ze sobg platformy, a odlegto$é pomiedzy sasiadujgcymi ze sobg platformami w ra-
mach danej pary jest mniejsza niz odlegto$¢ pomiedzy sgsiadujgcymi ze sobg platformami z r6znych par.

Dalsze korzysci uzyskuje sie, jezeli stupek jest w postaci pionowej rury, w ktdrej teleskopowo
osadzona jest rurka, a barierka jest potgczona od géry z tg rurkg poprzez czujnik nacisku drugi, przy
czym pozycja rurki wzgledem rury jest zablokowana blokadg mechaniczng pierwszg.

Kolejne korzysSci uzyskuje sie, jesli wySwietlacz urzadzenia jest potgczony z barierkg poprzez
przegubowe ramie.

Nastepne korzysci uzyskiwane sg, jezeli urzadzenie zawiera co najmniej dwie bariery $wietine,
a nadajnik kazdej z barier Swietlnych jest od strony jednego dtuzszego boku podstawy i usytuowany jest
pionowo powyzej powierzchni gérnej tej podstawy, za$ odbiornik, jest usytuowany naprzeciwko nadaj-
nika od strony pozostatego dtuzszego boku podstawy.

Dalsze korzysSci uzyskuje sie, jezeli kazda z platform zawiera na swojej gérnej powierzchni listwe
LED RGB.

Urzadzenie wedtug wynalazku jest szczegdlnie uzyteczne przy nauce chodzenia pacjentow
z dysfunkcjami koniczyn dolnych, utrudniajgcych przemieszczanie sie. Rozwigzanie uwzglednia mozli-
wo$¢ pokonywania pojawiajgcych sie przeszkdéd w postaci zmiany wysoko$ci platform. Poziom zmiany
wysokoéci platformy moze by¢ dostosowany do aktualnych potrzeb oraz poziomu sprawnosci pacjenta
z uwzglednieniem przebytych chordb oraz kontuzji, uwzgledniajgc jego aktualne mozliwosci ruchowe
ze sprawnoscig motoryczng catego organizmu. Rozwigzanie pozwala na indywidualne dobranie
parametrow ¢wiczen wraz z wprowadzonym modutem biofeedbacku przy pomocy sugestii wzrokowych
listwy LED, wys$wietlacz. Urzagdzenie moze by¢ wykorzystywane do prowadzenia diagnostyki pozwalajgcej
okresli¢ postepy w rehabilitacji, a takze stwierdzi¢ poziom sprawnos$ci pacjenta przed rozpoczeciem
danej sesji terapeutycznej. Cwiczenia realizowane z wykorzystaniem urzadzenia pozytywnie wptywaja
réwniez na koncentracje oraz koordynacje. Urzadzenie szczegdlnie pozytywnie wptywa na nabywanie
przez pacjentéw pokonywania przeszkéd wymagajgcych wyzszego uniesienia konczyny dolnej, takich
jak krawezniki czy stopnie schodowe.

Urzadzenie do nauki chodzenia, wediug wynalazku zostato blizej wyjasnione w przyktadzie wykonania
zaprezentowanym na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia urzadzenie w rzucie aksonometrycznym;
fig. 21 3 — platforme w rzucie aksonometrycznym, fig. 4 — podstawke platformy w rzucie aksonometrycz-
nym bez zamocowanej na niej ptyty platformy, fig. 5 — podstawke prowadnicy elektromechanicznej w wi-
doku z gory, fig. 6 — szczeg6t A z fig. 1 w powiekszeniu, fig. 7 — szczegét B z fig. 1 w powiekszeniu,
fig. 8 — szczegét C z fig. 1 w powiekszeniu.

Urzadzenie do nauki chodzenia, wedtug wynalazku, w przyktadzie wykonania, zawiera podtuzng
prostopadtoScienng podstawe 1. Na gornej powierzchni podstawy 1 zamocowane sg ruchome plat-
formy 2 na stopy, w dwoch réwnolegtych, usytuowanych na przeciwko siebie rzedach. Kazdy z rzedéw
obejmuje dziesie¢ platform 2, potaczonych w pary, przy czym kazda para obejmuje dwie sasiadujgce
ze sobg platformy 2, a odlegto$¢ pomiedzy sgsiadujgcymi ze sobg platformami 2 w ramach danej pary
jest mniejsza niz odlegto$¢ pomiedzy sgsiadujgcymi ze sobg platformami 2 z réznych par. Do pod-
stawy 1 od strony kazdego z jej diuzszych bokdéw sg zamocowane prowadnice poziome 3, cztery
od strony jednego z dtuzszych bokdéw podstawy 1 oraz cztery od strony drugiego z dtuzszych bokéw
podstawy 1 — dwie skrajne prowadnice poziome 3 po jednej od strony poczatku i konca rzedéw plat-
form 2 oraz dwie prowadnice poziome 3 pomiedzy tymi skrajnymi prowadnicami poziomymi 3. Prowad-
nice poziome 3 usytuowane sg prostopadle wzgledem osi wzdtuznej podstawy 1 oraz zwrécone sg
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na zewnatrz wzgledem niej. W kazdej z prowadnic poziomych 3 jest przesuwnie osadzony wodzik 4,
z ktérym od gory potaczony jest stupek 5 w postaci rury 5a, w ktorej teleskopowo osadzona jest rurka 5b,
z ktérg od gory potaczona jest barierka 6. Skrajne stupki 5 majg blokowang pozycije rurki 5a w rurze 5b
za pomocg blokady mechanicznej pierwszej 7a, ktéra jest w postaci $ruby blokujgcej, przy czym rura 5a
zawiera otwér przelotowy, za$ rurka 5b zawiera pionowy rzad otworéw ustalajgcych pierwszych 8a,
Sruba blokujgca jest wkrecona w otwoér przelotowy w rurze 5a oraz w jeden z otwordw ustalajgcych
pierwszych 8a. Pozycja wodzikéw 4 skrajnych stupkdw 5 jest blokowana w prowadnicy poziomej 3
blokadg mechaniczng drugg 7b. Prowadnica pozioma zawiera rzad otwordéw ustalajgcych drugich 8b,
a wodzik 4 zawiera otwor przelotowy, ktory jest na drodze otwordéw ustalajgcych drugich 8b, a blokada
mechaniczna druga 7b jest w postaci trzpienia osadzonego w otworze przelotowym wodzika 4 oraz
jednym z otwordéw ustalajgcych drugich 8b. Z podstawg 1 potgczone s3 cztery bariery Swietlne 9, w tym
dwie skrajne bariery Swietlne 9, z ktérych jedna jest od strony jednego z krétszych bokéw podstawy 1
a druga od strony pozostatego krotszego boku podstawy 1. Pomiedzy skrajnymi barierami $wietinymi 9
sg dwie pozostate bariery Swietine 9. Nadajniki 9a barier $wietinych sg od strony jednego z dtuzszych
bokéw podstawy 1, a ich odbiorniki 9b sg usytuowane od strony drugiego z dtuzszych bokéw podstawy 1
naprzeciwko tych nadajnikéw 9a. Ponadto z jedng z barierek 6 jest potagczone przegubowe ramie,
na ktérym jest zamocowany wys$wietlacz 10. Na gérnej powierzchni kazdej z platform 2 sg trzy podtuzne
czujniki nacisku 11 oraz dwie listwy LED RGB 12 usytuowane pomiedzy tymi czujnikami nacisku 11.
Platformy 2 w ramach danego rzedu sgsiadujg ze sobg swoimi dtuzszymi bokami. Kazda z platform 2
jest osadzona na prowadnicy elektromechanicznej pionowej, ktéra zawiera prostopadtoscienng pod-
stawke 13, na Srodku ktoérej jest otwér przelotowy, w ktérym przesuwnie osadzone jest pionowe ramie
Srodkowe 14 w postaci ptaskownika. Z podstawkg 13 jest potgczony silnik elektryczny 15, ktérego wat 16
jest sprzezony z uzebieniem zawartym na jednym z bokéw ramienia $rodkowego 14. Ramie $rod-
kowe 14 jest potgczone na swoim koncu zwréconym ku gérze z dolng powierzchnig platformy 2. Po-
nadto podstawka 13 na swojej gornej Sciance od strony kazdej z jej bocznych krawedzi ma pare ramion
bocznych 17. W kazdej z par ramion bocznych 17 od géry jest zamocowana obrotowa rolka pierwsza 18.
Platforma 2 ma od dotu cztery pionowe ptytki prowadzgce 19, z ktérych dwie usytuowane naprzeciwko
siebie majg zewnetrzng powierzchnie docisnietg do jednej z usytuowanych naprzeciwko siebie rolek
pierwszych 18, a dwie pozostate majg wewnetrzng powierzchnie docisnietg do pozostatych rolek pierw-
szych 18. W otworze przelotowym podstawki 13 jest obrotowa rolka druga 20, ktéra jest dociSnieta
do ramienia $rodkowego 14 od jego przeciwnej strony wzgledem tej, po ktorej jest ono zazebione z wa-
tem 16 silnika elektrycznego 15. Na kazdym koncu rurki 5b, z ktérym potaczona jest barierka 6 jest
czujnik nacisku drugi 21. Od strony jednego z dtuzszych bokéw podstawy 1 jest z nig potgczony kom-
puter 22, do ktérego potgczone sg dwukierunkowymi magistralami bariery $wietine 9, czujniki naci-
sku 11, 21, listwy LED 12, wySwietlacz 10, oraz silnik elektryczny 15.

Ponizej przedstawiono zasady dziatania urzgdzenia do nauki chodzenia.

Po wstepnym ustaleniu poziomu sprawnosci pacjenta na podstawie wywiadu, terapeuta wybiera
jedno z predefiniowanych ustawien platform 2, uwzgledniajgc przy tym wiek, wzrost oraz rozmiar stopy
pacjenta. W przypadku dzieci oraz pacjentéow niskiego wzrostu mozliwe jest stosowanie ustawienia,
w ktérym wysoko$¢ kazdej z platform 2 jest zmieniana niezaleznie od siebie. Ponadto w przypadku
pacjentéw nizszego wzrostu barierki 6 ustawia sie blizej podstawy 1 z wykorzystaniem prowadnic po-
ziomych 3. W przypadku pacjentéw o wiekszym wzroscie w szczegélnosci oséb dorostych oraz star-
szych dzieci, stosuje sie ustawienie, w ktérym podczas zmiany wysokosci platform 2, utrzymuje sie takg
samg wysokos$¢ platform 2 nalezgcych do tej samej pary, przy czym przy niektérych bardziej zaawansowa-
nych ¢wiczeniach platformy 2 danej pary réwniez mogg by¢ na réznej wysokosci. Podczas wykonywania
éwiczen polegajacych na przej$ciu wzdtuz podstawy 1 po powierzchni platform 2, ktérych wysoko$¢ jest
stata albo zmienna, czas wykonania poszczegdéinych éwiczen, poprawno$¢ ich wykonania oraz aktualna
pozycja pacjenta sg ustalane, z wykorzystaniem czujnikow nacisku pierwszych 11, barier Swietinych 9,
a takze czujnikdw nacisku drugich 21 usytuowanych na barierkach 6. W toku wykonywania ¢wiczen
pacjent jest informowany o postepach poprzez prezentowanie komunikatow na wysSwietlaczu 10,
a takze zapalanie listew LED RGB 12 w odpowiednim kolorze, dzieki czemu jest uzyskany biofeedback.
Ponadto na wy$wietlaczu 10 prezentowane sg zadane pacjentowi éwiczenia w formie graficznej, w tym
aktualna pozycja poszczegéinych platform 2, a takze informacja o platformie 2, na ktérej pacjent powi-
nien potozy¢ stope, dzieki czemu mozliwe jest wykonywanie ¢wiczen bez koniecznos$ci spoglgdania
w dot na platformy 2. Poziom trudnosci jest dostosowywany do pacjenta zaréwno przez dobranie odpo-
wiedniej wysokosci utozenia platform 2, a takze wprowadzanych, badz nie, zmian wysokosci w trakcie
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éwiczenia. Poprawnos$¢ wykonania danego éwiczenia jest okreslana nie tylko na podstawie poprawnym
pokonaniu trasy platform 2 w okreSlonym czasie, ale takze z uwzglednieniem uzycia barierek 6, brak
uzycia ktérych Swiadczyt bedzie o wiekszej sprawnosci pacjenta.

OO OO WN -
[@ 2 V)

7a
7b
8a
8b

9a

1.

Wykaz oznaczen

—  podstawa 9b - odbiornik

— platforma 10 -  wyswietlacz

—  prowadnica pozioma 11 -  czujnik nacisku pierwszy
- wodzik 12 - listwa LED RGB

—  stupek 13 - podstawka

— rura 14 - ramie $rodkowe

- rurka 15 -  silnik elektryczny

—  barierka 16 - wat

— blokada mechaniczna pierwsza 17 - ramie boczne

— blokada mechaniczna druga 18 - rolka pierwsza

—  otwér ustalajgce pierwsze 19 -  plytka prowadzgca

—  otwér ustalajacy drugi 20 - rolka druga

—  bariera $wietlna 21 - czujnik nacisku drugi
— nadajnik 22 -  komputer

Zastrzezenia patentowe

Urzadzenie do nauki chodzenia, zawierajace podstawe, w ktérej od géry zamocowane sg ru-
chomo ¢wiczeniowe platformy na stopy, a takze komputer oraz wyswietlacz, znamienne tym,
ze jego podstawa (1) jest podtuzna a na gérnej powierzchni tej podstawy (1), wzdtuz jej dtuz-
szego boku utozone sg dwa rzedy usytuowanych réwnolegle naprzeciw siebie platform (2),
0 zmiennej wysokosci, przy czym kazda platforma (2) jest w postaci prostokatnej ptyty osa-
dzonej na pionowej prowadnicy elektromechanicznej, a ponadto zawiera na swojej gornej po-
wierzchni czujnik nacisku pierwszy (11), ponadto kazdy z rzedéw platform (2) obejmuje ich
parzystg liczbe, a platformy danego rzedu sgsiadujg ze sobg swoimi diuzszymi bokami,
przy czym od strony kazdego z dtuzszych bokéw podstawy (1) sg z nig potagczone prowadnice
poziome (3) prostopadte do tego boku wystajgce na zewnatrz od osi wzdtuznej podstawy (1),
a w kazdej z tych prowadnic jest przesuwnie osadzony wodzik (4), z ktérym od géry potgczony
jest stupek (5) z ktérym od géry potgczona jest barierka (6), a pozycja wodzika (4) w prowad-
nicy poziomej (3) jest zablokowana blokadg mechaniczng pierwszg (7a), a ponadto kazda
pionowa prowadnica elektromechaniczna zawiera prostopadto$cienng podstawke (13),
na Ssrodku ktérej jest otwdr przelotowy, w ktérym przesuwnie osadzone jest ramie Srodkowe (14)
w postaci pfaskownika, a ponadto z podstawkg (13) jest potgczony silnik elektryczny pierw-
szy (15), ktérego wat (16) jest sprzezony z uzebieniem zawartym na jednym z bokdéw ramienia
Srodkowego (14), ktére jest potgczone na swoim koncu zwréconym ku gérze z dolng po-
wierzchnig platformy (2), a ponadto podstawka (13) na swojej gérnej Sciance od strony kazdej
Z jej bocznych krawedzi ma pare ramion bocznych (17), a w kazdej z par ramion bocznych (17)
od gory jest zamocowana obrotowa rolka pierwsza (18), za$ do kazdej z rolek pierwszych (18)
jest docisnieta oddzielna pionowa ptytka prowadzgca (19) potgczona prostopadle z doing po-
wierzchnig platformy (2), przy czym w otworze przelotowym podstawki (13) jest obrotowa rolka
druga (20), ktéra jest docisnieta do ramienia $rodkowego (14) od jego przeciwnej strony wzgle-
dem tej, po ktérej jest on zazebiony z watem (16) silnika elektrycznego (15).

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze platformy (2) danego rzedu sg pogrupowane
w pary, z ktérych kazda obejmuje dwie sgsiadujgce ze sobg platformy (2), a odlegto$¢ pomie-
dzy sasiadujgcymi ze sobg platformami (2) w ramach danej pary jest mniejsza niz odlegtos¢
pomiedzy sgsiadujgcymi ze sobg platformami (2) z ré6znych par.

Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze stupek (5) jest w postaci pionowej rury (5a),
w ktdrej teleskopowo osadzona jest rurka (5b), a barierka jest potgczona od géry z tg rurkg (5b)
poprzez czujnik nacisku drugi (21), przy czym pozycja rurki (5b) wzgledem rury (5a) jest za-
blokowana blokadg mechaniczng pierwszg (7a).
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Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 3, znamienne tym, ze jego wyswietlacz (10)
jest potgczony z barierkg (6) poprzez przegubowe ramie.

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 4, znamienne tym, ze zawiera co najmniej dwie
bariery Swietlne (9), a nadajnik (9a) kazdej z barier Swietlnych (9) jest od strony jednego
dtuzszego boku podstawy (1) i usytuowany jest pionowo powyzej powierzchni gérnej tej pod-
stawy (1), za$ odbiornik (9b), jest usytuowany naprzeciwko nadajnika (9a) od strony pozosta-
fego dtuzszego boku podstawy (1).

Urzadzenie wedtug jednego z zastrz. od 1 do 5, znamienne tym, ze kazda z platform (2)
zawiera na swojej gornej powierzchni listwe LED RGB (12).

Rysunki
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