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L'invention concerne un appareil de distribution de pro-
duits alimentaires en petits morceaux, tels qu'escargots éco-
quillés, saucisses de cocktails, légumes, etc., en vue de leur
calibrage, comptage, emboitage, du type connu - - -
el I S - - - — —comportant : un dis-
que circulaire rotatif inclin& présentant, dans la partie margi-
nale de sa surface, une rangée de trous de réception de morceaux
de produits alimentaires, une plagque fixe de fermeture qui est
située en dessous de ladite rangée de trous du disque rotatif,
au voisinage immédiat de la face inférieure dudit disque de ma-
niére & constituer le fond d'alvéoles formés par les trous pré-
cités et qui présente une interruption en dessous de la partie
la plus haute du disque, et une trémie fixe en forme de portion
de surface cylindrique de diamétre correspondant au diamétre
extérieur du disque rotatif, disposé coaxialement i proximité
immédiate de la face supérieure du disque,

Le but de l'invention est de ré@aliser un appareil qui soit
capable de distribuer les produits en morceaux, un seul 3 la
fois, d'une fagon sire.

A cet effet, suivant 1l'invention, 1l'appareil comporte un
dispositif de préhension a plusieurs éléments réguliérement ré-
partis sur une circonférence tangente i la face inférieure du
disque circulaire rotatif incliné, au droit des trous de la
partie haute du disque, le pas desdits éléments de préhension
étant &gal au pas circonférentiel des trous du disque, des mo-
yens d'activation des éléments de préhension durant leur mou-
vement de rotation depuis la zone de leur point le plus haut
jusqu'au voisinage de leur point le plus bas, des moyens de dé-
sactivation des éléments de préhension a l'instant ot ils at-
teignent leur point le plus bas, et des moyens de réception des
produits en petits morceaux qui sont déposés par les éléments
de préhension au point le plus bas de leur mouvement de rota-
tion.

Grace a cette structure particuliére, les produits en mor-
ceaux sont saisis et déposés, un a un, sur les moyens de récep-
tion, méme si plusieurs morceaux de petites dimensiong ont.
réussi a se loger dans le méme alvéole du disque rotatif.

Dans un mode de réalisation avantageux, les éléments de
préhension sont constitués par des ventouses et il est prévu,

en dessous de la partie haute du dispositif de préhension, une



10

15

20

25

30

35

40

2.
2486025

goulotte de récupération des morceaux—éventuellemen£ non saisis
par les ventouses et un élévateur de recyclage desdits morceaux
non saisis qui ram&ne ces derniers dans la trémie fixe.

L'invention sera mieux comprise d la lecture de la descrip-
tion qui va suivre et a 1'examen des dessins annexés qui montrent,
a titre d'exemple, un mode de réalisation de 1l'invention.

Sur ces dessins :

Fig. 1 est une vue de profil de 1'appareil, observé par le
c6té droit,

Fig. 2 est une vue de profil de l'appareil observé par le
cbté gauche, avec des parties représentées en coupe,

Fig. 3 est, & plus grande échelle, une vue en élévation du
mandrin d'alimentation des ventouses de préhension, et

Fig. 4 et 5 sont des coupes faites, respectivement, suivant
les lignes IV - IV et V -V de la Fig. 3.

L'appareil & distribuer des produits alimentaires en morceaux,
en l'occurence des escargots écoquillés, comporte essentiellement
un bati 1 (Fig. 1 et 2) qui porte un disque circulaire rotatif 2,
une plaque de fermeture 3, une trémie 4, un dispositifffSI de pré-
hension des morceaux un par un, des moyens, en 1'occurrence un ta-
pis roulant 5 de réception desdits morceaux, une goﬁlotte 152 de
récupération des morceaux é&ventuellement non saisis par le dispo-
sitif de préhension, et un dispositif élévateur constitué, dans
cet exemple, par un tapis roulant 153 qui recycle, dans la trémie
4, ces morceaux non saisis. )

Le disque circulaire rotatif 2 est solidaire d'un arbre 11
qui est incliné d'un angle d'environ 60° par rapport a l'horizon-
tale dans 1l'exemple et qui tourillonne dans deux paliers 12, 13
portés par le bati 1. La partie marginale de ce disque présente
une rangée d'alvéoles formés par des trous 16, au nombre de qua-
rante huit dans l'exemple, de dimensions suffisantes pour pouvoir
recevoir les escargots les plus gros qui se présentent. Le r&le de
la plaque de fermeture 3 est de former un fond & ces trous mais
elle est interrompue au-dessous de  la partie supérieure du disque
2 de maniére telle que les fonds des alvéoles disparaissent au
moment ol ceux-ci atteignent leur zone la plus haute ; 1l'inter-
ruption de cette plaque s'étend sur environ un dixidme de la lon-
gueur de la périphérie du disque circulaire rotatif 2. La plaque
de fermeture 3 est fixé@e au bati 1 au moyen de pieds i vis régla-
bles 19, au voisinage immédiat de la face inférieure du disque
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circulaire rotatif 2 et, plus précisément, au droit des trous 16
dudit disque.

La trémie 4 est constitude par une tdle en forme de portion
de surface cylindrique de diam&tre correspondant au diamétre ex-
térieur du disque 2, disposée coaxialement & proximité immédiate
de la face supérieure dudit disque ; sa hauteur est décroissante
de sa partie inférieure vers sa partie supérieure ; elle est fixeée
au bati 1 au moyen de pattes 21.

Le dispositif 151 de préhension des escargots, un par un, est
constitué par des ventouses 161 formées par les extrémités dista-
les de pi&ces tubulaires 162 fixées radialement, par leurs extré-
mités proximales, dans la paroi d'un moyeu cylindrique tubulaire
163 dont une extrémité est fixée, par des vis 167, sur un arbre
164 d'entrainement en rotation dudit moyeu et dont le corps tour-
ne, d'une maniére étanché-grace i des joints toriques 165, sur un
mandrin d'alimentation fixe 166 coaxial audit moyeu. L'arbre 164
tourillonne dans deux paliers 168, 169 fixé&s au bdti 1. On revien-
dra plus loin sur la maniére dont tous les organes mobiles de
1'appareil sont entréinés en synchronisme. Le mandrin 166 est
soudé sur un tube 171 qui est fixé&, au moyen d'une vis de pression
172, dans 1'alésage 173 d'un support 174 solidaire du bati 1 de
l'appareil. Le plan géométriqué contenant les axes des piéces tu-
bulaires 162 qui portent les ventouses de préhension des escargots
est perpendiculaire au plan du disque circulaire rotatif 2 et les
extrémitds des ventouses décrivent, en tournant ensemble, une cir-
conférence tangente a celle que décrivent les centres des extré-
mitds inférieures des trous 16 du disque rotatif. Le pas des ven-
touses du dispositif de préhension est &gal au pas des trous du
disque de maniére telle qu'une ventouse vienne toujours se placer
en regard d'un trou du disque pendant le fonctionnement de 1'ap-
pareil. On a obtenu de bons résultats avec un pas de 1l'ordre de
150 mm. ,

Les ventouses sont activées, chacune & leur tour, pendant la
période ol elles passent de la zone de leur point le plus haut

-

jusqu'au voisinage de leur point le plus bas, grdce a leur liaison
3 une source de dépression. A cet-effet, les extrémités proximales
des alésages des piéces tubulaires 162 débouchent dans une fraisure
177 (voir aussi Fig. 3 et 5) du mandrin fixe 166, qui s'étend, au-
deld de la verticale, sur un angle d'environ 35° vers le haut et,

en dessous de 1'horizontale, sur un angle d'environ 60°, c'est-a-
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dire que les ventouses sont soumises a la dépression pendant en-
viron un demi-tour, un peu avant leur point le plus haut, pendant

s

leur descente, et jusqu'ad ce qu'’elles approchent de leur point le
plus bas. La fraisure 177 du mandrin fixe dé&bouche dans un alésage
central borgné 178 dudit mandrin (voir aussi Fig. 4), lui-méme en
communication avec le tube 171 de support de ce mandrin. Au voisi-
nage de sa génératrice la plus basse, le mandrin fixe 166 est percé
d'un conduit axial 181 en communication avec un trou radial 182

qui débouche sur la surface cylindrique extérieure du mandrin, au
droit du trajet des extrémités proximales des alésages des piéces
tubulaires 162 ; ce conduit 181 est reli&, par un tuyau 183, &

une source d'air comprimé& (non représentée).

Pour le nettoyage du dispositif de préhension, a chaque tour
de celui-ci, il est prévu une autre arrivée d'air comprimé 186 a
un conduit axial 187 du mandrin fixe, qui débouche dans un gvide-
ment 188 au droit du passage des extrémités proximales des alésa-
ges des piéces tubulaires 162 &galement, en dehors des emplacements
de la fraisure 177 et du trou radial 181.

Le tube 171 de support du mandrin fixe 166 est relié & un
groupe d'aspiration 191 par une tuyauterie 192 sur laquelle sont
interposés un pot 193 de séparation des impuretés de l'air aspiré
et une vanne & trois voies 196 qui permet de relier le tube 171
d'accés aux ventouses, soit a la tuyauterie 192 d'amenée de dé-
pression, soit & une conduite 197 d'alimentation en eau sous
pression pour le lavage du dispositif de préhension.

Le tapis roulant 5 de réception des morceaux de produits ali-
mentaires se trouve en dessous de la partie basse du dispositif de
préhension, tandis que la goulotte de récupération 152 se trouve
en dessous de sa partie haute pour/recevoir les morceaux qui
n'auraient pas été saisis par les ventouses, par exemple si plu-
sieurs escargots se trouvaient 3 la fois dans le méme alvéole 16
du disque circulaire rotatif. Cette goulotte de récupération 152
débouche au-dessus de la partie inférieure du tapis roulant 153
de recyclage des morceaux non saisis, dans la trémie principale 4
au-dessus de laquelle aboutit la partie supérieure du tapis rou-
lant 153.

Tous les organes mobiles de l'appareil sont entrainés en
synchronisme 3 partir d'un moteur électrique commun 201 avec va-
riateur de vitesse 202 i volant de réglage 203, par 1'intermédiai-

re de transmissions qui comportent : pour le disque circulaire
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rotatif 2, un pignon denté& 206 porté par l'arbre 207 de sortie du
variateur de vitesse 202, et une chaine 208 qui passe sur ce pignor
et aussi sur un autre pignon denté 209 fixé sur l'arbre 11 porte-
disque ; pour le dispositif de préhension, un pignon denté conique
112 fixé sur l‘'arbre 11 porte-disque, en prise avec un autre pi-
gnon denté conique 212 fixé sur l'arbre 164 du dispositif de pré-
hension ; pour le tapis roulant de recyclage 153, une chaine 216
qui passe, d'une part, sur une roue dentée 217 solidaire de 1l'ar-
bre 218 du tambour inférieur de ce tapis roulant et, d'autre part,
sur une roue dentée 221 portée par un arbre 222 qui porte un pi-
gnon denté& conique (non représenté) en prise avec le pignon denté
conique 212 porté par 1l'arbre 11 du disque circulaire ; et enfin,
pour le tapis roﬂlant de réception 5, la méme chaine 216 qui passe
aussi, a cet effet, sur une roue dentée 225 d'un boitier 226 i pi-
gnons d'angle de renvoi monté en bout de l'arbre de l'un des tam-
bours d'extrémités dudit tapis roulant ; la vitesse linéaire du
tapis roulant de réception 5 est &gale a la vitesse tangentielle
de la roue fictive formée par les ventouses 161.

Le fonctionnement de l'appareil est le suivant :

On met le moteur électrique 201 en marche ainsi que le groupe
d'aspiration 191. On déverse des escargots &coquillés dans la tré-
mie 4. Pendant que le disque circulaire rotatif 2 tourne, les es-
cargots 100 se logent'dans des trous 16 de ce disque. Lorsqu'un
trou rempli atteint la partie haute du disque, la ventouse 161 qui
se trouve au droit de ce trou est en communication avec le groupe
d'aspiration par la fraisure 177 (Fig. 3 et 5), l'alésage 178, le
tube 171 (Fig. 2) la vanne 3 trois voies 196 convenablement posi-
tionnée, et la tuyauterie 192 avec son pot de séparation des impu-
retés 193 ; la ventouse considérée saisit donc 1l'escargot qui se
trouve a sa portée et 1l'entraine avec elle pendant sensiblement un
demi~tour du moyeu 166 qui la porte ; lorsqu'elle est sur le point
d'atteindre son point le plus bas, elle se trouve en communication
avec la source d'air comprimé par le trou 182 (Fig..3 et 5) et le
conduit 181 du mandrin fixe, de sorte que l'escargot 100 qu'elle
porte est projeté vers le bas sur le tapis roulant de réception
5. La ventouse suivante dépose un autre escargot sur le tapis, et
ainsi de suite, de sorte que les escargots sont déposés a des in-
tervalles bien réguliers sur le tapis roulant. De plus, ils n'y
sont déposés, avec sﬁrété, qu'un seul a la fois. En effet, -lors-

qu'il ne se trouve qu'un seul escargot dans un alvéole du disqueé
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- rotatif, la ventouse correspondante ne peut saisir que ce seul

escargot ; si, au contraire, il s'en trouve deux, ou davantage,
s'ils sont de plus petites dimensions, la ventouse n'en saisit
encore qu'un seul, car elle est d'un diamétre approprié, par exem-
ple de 16 mm (dimension qui a donné de bons résultats), les autres
escargots, qui se trouvaient dans le mé&me alvéole, mais qui n'ont
pas été saisis par la ventouse, tombent donc sous le simple effet
de la pesanteur, dans la goulotte de récupération 152, puis sur
1'élévateur 153 qui les recycle dans la trémie 4.

Lorsque chaque ventouse vient de lacher un escargot d la par-
tie inférieure de sa course circulaire, elle amorce son mouvement
de remontée et, sur son parcours, elle se trouve temporairement en
communication avec 1l'évidement 188 (Fig. 3 et 5) alimenté en air
comprimé, ce gui assure un nettoyage permanent des circuits d'as-
piration du dispositif de préhension. De plus, apres chadue utili-
sation de 1l'appareil, on a la faculté de le hettoyer a l'eau sous
pression, puisqu'il suffit, pour cela, de placer la vanne 3 trois
voies 196 dans la position correspondante et de faire tourner
l'appareil. Si on le désire, on peut interrompre l'arrivée de l'air
comprimé pendant cette opération. Le circuit du groupe d'aspiration
se trouve évidemment isolé paf la vanne & trois voies, pendant

cette opération de lavage.
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REVENDICATIONS
1. Appareil de distribution de produits alimentaires en pe-

tits morceaux, tels qu'escargots écoquillés, saucisses de cock-
tails, légumes, etc. en vue de leur calibrage, comptage, embol-
tage, du type conny - - - - = ~ « - & - - - .= - = -

- = - - - - comportant : un disque circulaire rotatif incliné
présentant, dans la partie marginale de sa surface, une rangée de
trous de réception des morceaux de produits alimentaires, une pla-
que fixe de fermeture qui est située en dessous de ladite rangée
de trous du disque rotatif, au voisinage immé&diat de la face infé-
rieure dudit disque de manid&re i constituer le fond d'alvéoles
formés par les trous précités et qui présente une interruption en
dessous de la partie la plus haute du disque, et une trémie fixe
en forme de portion de surface cylindrique de diamé&tre correspon-
dant au diamdtre extérieur du disque rotatif, disposée coaxiale-
ment 3 proximité immédiate de la face supérieure du disque, ap-
pareil caractérisé en ce qu'il comporte un dispositif de préhen-
sion (151) 3 plusieurs éléments (161) ré&guli&rement répartis sur
une circonférence tangente d& la face inférieure du disque circu-
laire rotatif incliné (2), au droit des trous (16) de la partie
haute du disque, le pas desdits éléments de préhension (161)

étant égal au pas circonférentiel des trous du disque, chaque
élément de préhension n'étant capable de saisir qu'un seul morceau
4 la fois des moyens (177) d'activation des &l&ments de préhension
(161) durant leur mouvement de rYotation depuis la zone de leur
point le plus haut jusqu'au voisinage de leur point le plus bas,
des moyens (181) de désactivation des éléments de préhension a
l'instant oii ils atteignent leur point le plus bas, et des moyens
(5) de réception des produits en petits morceaux qui sont déposés
par les é&léments de préhension (161) au point le plus bas de.leur
mouvement de rotation. -

2. Appareil suivant la revendication 1, caractérisé en ce
que les éléments de préhension sont des ventouses (161), les mo-
yens d'activation sont des moyens (177) de mise en communication
desdites ventouses avec une source de dépression, et les moyens
de désactivation sont des moyens (181) de mise desdites ventouses
3 une pression au moins &gale & la pression atmosphérique.

3. Appareil suivant l'une quelconque des revendications 1
et 2, caractérisé en ce que les moyens de réception des produits

en petits morceaux sont constitués par un tapis roulant de récep-
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tion (5).

4., Appareil suivant 1l'une quelcongue des revendications 1 &
3, caractérisé en ce que, en dessous de la partie haute du dispo-
sitif de préhension, se trouve une goulotte (152) de récupération
des morceaux é&ventuellement non saisis par les &léments (161)
dudit dispositif de préhension (151) au moment de leur passage
dans la zone de leur point le plus haut.

5. Appareil suivant la revendicatien 4, caractérisé en ce
que la goulotte (152) de récupération des morceaux &ventuellement
non-saisis par les &€léments du dispositif de préhension débouche
au-dessus de la partie basse d'un élévateur (153), de préférence
un tapis roulant, de recyclage desdits produits non saisis, dont
la partie haute de déversement est située au-dessus de la trémie
fixe (4). '

6. Appareil suivant la revendication 5, caractérisé en ce
que le disque rotatif incliné (2), le dispositif de préhension
(151), les moyens de réception des prodhits en petits morceaux
{5), et 1'élévateur de recyclage des produits non saisis (153),
sont entrainés par un moteur commun (201l) par 1'intermédiaire de
transmissions appropriées (208, 216).

7. Appareil suivant la revendication 2, caractérisé en ce
que les moyens de dé&sactivation des ventouses de préhension sont
constitués par des éléments (181) de liaison desdites ventouses a
une source d'air comprimé,

8. Appareil suivant la revendication 2, caractérisé en ce
qu'un pot de séparation des impﬁretés (193) est interposé sur les
moyens (192) de liaison des ventouses de préhension & la source
de dépression. -

9, Appareil suivant la revendication 2, caractérisé& en ce
qu'il compofte des moyens (196, 197) de mise en communication des
ventouses de préhension (161l) avec une source d'eau sous pression
de lavage desdites ventouses,

10. Appareil suivant les revendications 7 et 9 considérées
ensemble, caractérisé en ce que la liaison des ventouses de pré-
hension (161) & la source de dépression et a la source d'eau sous
pression de lavage se fait par 1'intermédiaire d'une vanne a trois
voies (196).

11. Appareil suivant les revendications 2 et 7 considérées
ensemble, caractérisé en ce que les ventouses de préhension (161)

sont constituées par les extrémités distales de piéces tubulaires
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(162) fixées radialement, par leurs extrémités proximales, dans

la paroi d'un moyeu cylindrique tubulaire (163) dont une extrémité
est fixée sur un arbre d'entrainement en rotation dudit moyeu et
dont le corps tourne d'une maniére étanche sur un mandrin d‘'ali-
mentation fixe (166) coaxial audit moyeu, ledit mandrin présentant
un premier conduit (178) relié, d'une part, & un &videment (177)
qui s'étend sur environ 180° au droit des extrémités proximales
des piéces tubulaires précitées et, d'autre part, a4 la source de
dépression, un deuxiéme conduit (181) relié, d'une part, & un
trou (182) situé a la partie basse dudit mandrin également au droit
des extrémités proximales des pi&ces tubulaires et, d'autre part,
a la source d'air comprimé, et enfin un troisiéme conduit (187)
relié, d'une part, 3 un évidement (188) qui se trouve sur la par-

tie restante du mandrin au droit des extrémités proximales des

15 pi&éces tubulaires et, d‘'autre part, 3 la source d'air comprimé,
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