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Vynélez se tyka zafizeni pro Fizeni za-
piaddni u rotorovych dopfadacich stroji,
obsahujicich rotor, pfivodni dstroji vlakna
a odtahové tdstroji pro piizi.

Je znamo, ¥e zapiedeni 1ze bez zvlaStnich
potiZi provdd&t ru&n& v urditém rozsahu
ot4ek sprddaciho rotoru. P¥i vysokych o-
ta€kach rotoru, pribliZné& nad 60 000 ot/min,
je prakticky nemoZné provadét zapfedeni
rucné. Proto bylo jiZ navrZeno, aby v tomto
piFipadé bylo zapiedeni provedeno p¥i plném
b&hu rotoru. P¥itom dochédzi k té zdvadg, Ze
vznikaji vadné zépfadky, ponsvadZ ani po-
d4vani vldken do rotoru ani odtah pfFize z
rotoru nemohou byt bez dal$iho pFizpiso-
vény obratkdm rotoru, které se plynule mé-
ni, a krom& toho nelze bez obtiZi zjistit a
signalizovat i oté€ky rotoru, které jsou nej-
piizniv&jsi pro okamZik zapredeni.

Vynélez vychédzi z dlohy zautomatizovat
d&j a pfitom obdrZet zdpfadky, které jsou
pokud moZno bezvadné i tehdy, kdyZ se za-
ptédéani provadi pfi plném b&hu rotoru.

Podle vynélezu je dand tloha rozieSena
tim, Ze rotorovy dopiddaci stroj je opatfen
generdtorem impulst pro vytvaFeni impulsti
dmérnych ot4tkdm rotoru, tento generétor
je spojen s Gstrojim pro Fizeni zapiddaciho
ddje a sestdvd z nejméné jednoho vysilacCe
- impulsd, spojeného bud s rotorem samotnym
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nebo s rotaéni ¢asti rotujici tmé&rné k otad-
kam rotoru a ze snimade impulsii.

Podle vyhodného provedeni vynédlezu se-
stdvd rotalni Cast rotujici dmérné k ot4c-
kam rotoru z opérného valce patniho loZis-
ka h¥idele rotoru.

Podle dalsiho provedeni vynélezu jsou
snima¢ impulst a vysila¢ impulsd upraveny
oddé&lené ve vzdjemném odstupu.

Ud&elné tvori vysila¢ impulstt nejméné jed-
na barevnd znacka, spojend s rotorem nebo
opdrnym valcem, rotujicim Umérn& k otac-
ka&m rotoru a snima¢ impulsdt tvofi nejméné
jeden fotoelektronicky stavebni Clen upra-
veny oddélen& od rotoru nebo od rotujiciho
opérného vélce.

Podle dalsiho provedeni vyndlezu je sni-
mac¢ impulsli spojen se zap¥adacim ustrojim,
které je upraveno pohyblivé vici spFdadacim
mistiim dop¥adaciho stroje.

Ddle je s vyhodou se snimaem impulsi
pfes vedeni, tstroji pro zpracovavani impul-
st a pi‘es elektrické vedeni spojen Fidici mo-
tor, ktery je finnym spojem spojen s ustro-
jim pro p¥ivod vlaken.

Podle dalSiho provedeni je se snimacem
impulsll pies vedeni, Gstroji pro zpracovéni
impulstt a elektrické vedeni spojen fidici
motor, ktery je ¢innym spojem spojen s od-
tahovym tstrojim pro pFizi.
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Podle ucelného provedeni vynédlezu je t-
stroji pro zpracovani impulsi opatFeno nej-
mén# jednim pocitatem a/nebo nejménd
jednim ¢isl'covym spFahovacim &lenem a/ne-
bo reduktorem a/nebo néasobiCem.

Piednosti vynédlezu se zvlast dobre uplat-
fuji, jestliZe se jako Fidicich motord uvZije
krokovych motoril. To je zvlast tdelné pro
Fizeni pfivoddt vldken, protoZe timto uspo-
fadanim lze pfi pouZiti nédsobife nebo re-
duktoru vidy dosdhnout presné umérnosti
mezi otaCkami rotoru a pFivodem vldken.
Také pro odtah pfize lze uZit krokovych mo-
tor obchodng& dostupnych.

Piednosti vynélezu zédleZeji zejména v tom,
Ze zapfddaci déj je jednoduchymi prostied-
ky zautomatizovdn nezdvisle na pracovnich
otackdch spiadaciho rotoru.

Vynélez bude vysvétlen na pf#ikladu pro-
vedeni v souvislosti s vykresem.

Obr. 1 zndzoriluje schematicky uspofdadédni
podle vynalezu a obr. 2 znézoriiuje podrob-
nosti zatizeni pro zpracovani impulst podle
vynélezu.

Neznazornéné spiadaci misto rotorového
dopfadaciho stroje ma rotor 11 s dutym
hiidelem 12, ktery doseda na op#rné loZisko
13. Opérné loZisko 13 ma op&rné valce 14
a 15, které jsou navzdjem spojeny hiidelem
16. Na pFedni stran& rotoru 11 je upraveno
ustroji 17 pro privod vldken, které méa po-
davaci kolo 286, spojené pfes ¢inny spoj 19
s Fidicim motorem M1. Rotor 11 mé na vnéj-
§im povrchu rovnomé&rné rozestavené barev-
né znacky tvorici vysila¢ 18 impulsil, které
maji tvar kruhového segmentu a z nichZ
jsou viditelné jen dveé.

Hridel 12 rotoru a rotor 11 se otadeji ve
sméru Sipky 19, op&rné valce 14 a 15 Opér-
ného loziska 13 se otdceji ve smé&ru Sipky
20. Odtah upredené pi¥ize 21 se provadi du-
tym hfidelem 12 rotoru 11 za pomoci od-
tahového dustroji 22, které sestava z valeil
23 a 24. Vélec 24 je pfes &inny spoj 25 pohd-
nén fidicim motorem M2.

V malé vzdlenosti od povrchu rotoru 11
je nad barevnymi znatkami umistdn foto-
elektricky snima¢ 27 impuls@, které je pres
elektrické vedeni 28 spojen s tstrojim 29
pro zpracovavani impulst. Od tustroji 29 pro
zpracovdvani impulsé vedou kromé# toho ve-
deni 30 a 31 k Fidicim motoriim M1 a M2.

Barevné znatky mohou byt misto na ro-
toru 11 umistény také na jednom z opér-
nych vélctl, naptiklad na op&rném valci 15.
V tomto pripadd by musel byt snimacé 27’
impulst umistdn v malé vzddlenosti od t&ch-
to barevnych znacek a spojen s tstrojim 29
vedeni 28, jak je znazorndno v obr. 1.

Priklad uspofadani soudésti umisténych
uvnitf dstroji 29 pro zpracovavani impulsi
je schematicky znadzornén v obr. 2. Uvnit¥
ramce 32 je umistén podita¢ 33, dva reduk-
tory 34 a 35 a dva Cislicové spfahovaci &leny
36 a 37. Elektrické vedeni 28 pfichéazejici
od snimate 27 impulsil, je pF¥es odbotky 38
a 39 vedeno k pocitadi 33 a k reduktorfim
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a/nebo ndsobi¢im 34 a 35, Podita¢ 33 ma
tFi vystupni vedeni 40, 41 a 42. Vystupni ve-
deni 40 neni obsazeno, vystupni vedeni 41
vede k dislicovému spfahovacimu ¢lenu 37
a vystupni vedeni 42 vede ke spiahovacimu
Cislicovému ¢&lenu 36. Ridici motor M1 je
pfes spojovaci vedeni 30 spojen s v§stupem
Cislicového spiahovaciho &lenu 37 a ¥idici
motor M2 je pres spojovaci vedeni 31 spo-
jen s vystupem c¢islicového spirahovaciho
¢lenu 36. Cislicové sprahovaci &leny 36, 37
jsou vytvoreny jako souCinové ¢leny, popfi-
padé soulinova hradla. P¥es odbocku 39 je
kromé toho jeSté moZnost piipojeni pro ve-
deni 28’.

Rotor 11 se pied zapiedenim nejdiive vy-
Cisti. Privod vldken je zastaven. PFi plném
béhu rotoru zfistane ustroji 29 pro zpraco-
vavani impulsi nejd¥ive mimo &innost. Va-
lec 23 odtahového ustroji 22 pro p¥izi byl
vykyvnut smérem doldi, aby za tufelem za-
pfedeni mohla byt pfize 21 zavedena dutym
hiidelem 12 do rotoru 11 proti sm&ru $ipky
43.

Potom se uvede v &innost privadéci dstro-
ji 17 pro pomaly piivod vlaken, a¥ se uvnit¥
rotoru 11 vytvorl prstenec vldken. Nyni se
do rotoru 11 zavede piize 21. Jakmile se p¥i-
ze 21 dotkne vldkenného prstence, zapotne
vlastni zapfadaci dé&j, ktery se ohl4si signd-
lem napéti na prizi 21. Tento nap&tovy sig-
ndl se pfenese na nezndzornéné ¢idlo, které
vyvold dolehnuti{ vélce 23 na p¥Fizi 21 a na
valec 24 a zplisobi uvedeni zaFizeni 29 pro
zpracovdvani impulsii do ¢innosti.

0Od tohoto okamZiku je ¥izen a regulovan
odtah prize ve sméru Sipky 43 podle otdéek
rotoru 11, které nejdiive jest& vzrastaji. To
se déje ndsledujicim zptsobem: svételny pa-
prsek vyslany snimafem 27 impulsil se silns
odraZi od rotujiciho povrchu rotoru 11 na
svételnych mistech a témé&F se neodra?i na
tmavych mistech, takZe fotoelektronické sta-
vebni Cleny snimade 27 impuls@ vytvéareji
elektrické pravotithelnikové impulsy a vedou
je dale pfes vedeni 28 k podita¢i 33 a k obé-
ma reduktoriim 34 a 35. Pocditad 33 vySle po
urCitém voliteln8 nastavitelném po&tu na-
politanych impulsti Fidici signély, a sice je
kaZdy vystup nastavovatelny odd&lens.

Oba reduktory 34 a 35 mohou b§t rovnsZ
nastavitelné. Vysilaji pf¥es své vystupy 45 a
46 Uumérn& ke vstupni frekvenci ridici sig-
naly k cislicovym spiahovacim ¢lenfim 36,
popf¥ipadé 37.

PonévadZ Cislicové spfahovaci ¢leny jsou
tvofeny soucinovymi &leny, je pres poéitad
33 ddna moZnost potlait signaly obou re-
duktoril 36, 37 nebo je vést dale na ridici
motory M1, M2.

Jen v tom pfipadé, Ze poditaé 33 vysle
Fidici signdl pres vystupni vedeni 42, miZe
Fidici signdl, pFich4zejici od vystupu 45 re-
duktoru 34, dojit k ¥idicimu motoru M2 pi‘es
spfahovaci ¢len 46 a spojovaci vedeni 31.
TotéZ plati pro Fidici signély prich4zejici
od reduktoru 35. V p¥itomném piipads bu-
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dou F{dici motory M1 a M2 sestdvat z kroko-
vych motorlt a ridici signdly budou tvofeny
elektrickymi napétovymi signdly. Otacdivy
pohyb Fidicich motord M1 a M2 sleduje pak
Cetnost napétovych impulst.

Bylo by také moZné nabuzovat ¥idici mo-
tory M1, M2 pouze pfes jednotlivé nastavi-
telné ndsobife nebo reduktory. Pripojeni
dalSiho pocitace vytvari vSak dal3i moZnosti
Fizeni, pokud jde o zadatek, dal§i pribgh
a mnoZstvi pFivadéného proudu vldken a o

zadatek a dalsi prib&h odtahu piize. Zejmé-
na lze tim s vyhodou centralné zasahovat
do zmény privodu vldken a odtahu pfize.
Vynédlez umoZiiuje také programovat priib&h
ptivodu vldken.

Vynélez neni omezen na popsany a znéa-
zornény p¥iklad provedeni. Zejména zpraco-
vavani impulsi se mliZe v Sirokych mezich
liSit od tohoto piikladu, aniZ by tim byla
dotdena podstata vynéalezu.

PREDMET VYNALEZU

1. ZarFizeni pro fizeni zapifddéani u rotoro-
vych doprddacich strojd obsahujicich rotor,
pFivodni dustroji pro vldkna a odtahové
astroji pro pfizi, vyznadujici se tim, Ze ro-
torovy dopradaci stroj je opatfen generdto-
rem impulst pro vytvafeni impulsl tmér-
nych otdc¢kdm rotoru (11), tento gemeréator
je spojen s tustrojim pro Fizeni zapfadaciho
déje a sestdvd z nejméné jednoho vysilaCe
(18) impulsd, spojeného bud s rotorem (11}
samotnym nebo s rotafni ¢&sti rotujici u-
mérné k otdfkdm rotoru (11) a ze snimace
(27, 27’) impulst.

2. Zatizeni podle bodu 1, vyznadujici se
tim, Ze rotafni ¢ast rotujici dmérné k otad-
kdm rotoru (11) sestava z opérného vélce
{15) patniho loZiska (13) hiidele (12) ro-
toru {11).

3. ZafFizeni podle bodu 1, vyznalujici se
tim, Ze snimac (27, 27’) impulstt a vysilad
(18) impulsfi jsou upraveny oddélend ve
vzdjemném odstupu. .

4. Za¥izeni podle bodu 1 nebo 2, vyznacu-
jici se tim, Ze vysila¢ (18) impulstt tvofi
nejméné jedna barevnd znacka, spojend s
rotorem (11) nebo op&rnym vélcem [(15),
rotujicim Gmérn& k otdckam rotoru (11) a
snimaé (27, 27’) impulsl tvofi nejméné je-

den fotoelektronicky stavebni ¢len, uprave-
ny oddélené od rotoru (11) nebo od rotu-
jiciho opérného véalce (15].

5. Zafizeni podle kteréhokoliv z bodi 1
azZ 4, vyznacujici se tim, Ze snimac (27, 27’)
impulst je spojen se zapFfddacim utstrojim,
které je upraveno pohyblivé vii¢i spfadacim
mistim dopFadaciho stroje.

6. Zafrizeni podle kteréhokoliv z bodd 1
az 5, vyznacujici se tim, Ze se snimacem (27,
27’) impuls@ je p¥es vedeni (30), dstroji
(29) pro zpracovani impulsii a pres elek-
trické vedeni (28, 28’) spojen Fidici motor
(M1), ktery je ¢innym spojem (19) spojen s
Gstrojim (17) pro piivod vldken.

7. ZaFizeni podle kteréhokoliv z bodi 1
az 6, vyznacCujici se tim, Ze se snimafem
(27, 27°) impulst je pfes vedeni (31), dstro-
j1 (29) pro zpracovani impulsi a elektrické
vedeni (28, 28’} spojen Fidici motor [M2),
ktery je ¢innym spojem (25} spojen s odta-
hovym tstroji (22) pro prizi.

8. Zafizeni podle bodu 6 nebo/a 7, vy-
znatujici se tim, Ze tstroji (29) pro zpraco-
vdni impulst je opatfeno nejméné jednim
poéitadem (33) nebo/a nejméné jednim &is-
licovym sprahovacim ¢&lenem (36, 37) ne-
bo/a reduktorem nebo/a ndsobiem (34, 35).

1 list v§kresii

Severografia, n. p., zéavod 7, Most
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