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Uppfinningen avser en metod for ett fordon 1 innefattande att samla in aktuell information

om fordonets férhdllande till omgivningen med hjélp av sensorsystem pé fordonet 1,

faststdlla om en olycka dr forestdende, med hjélp av den insamlade informationen om

fordonet samt generera och utsdnda en larmsignal innefattande ett forsta signalpaket s1 om

det faststills att en olycka ér forestdende, vilket forsta signalpaket innefattar information

om fordonets identitet, position och aktuell tidpunkt t;. Vidare &r larmsignalen anpassad

att utsindas fore olyckan eventuellt intraffar. Uppfinningen avser dven ett system for ett

fordon 1 innefattande sensorsystem pé fordonet 1 for att samla in aktuell information om

fordoncts forhallande till omgivningen. Systemet inncfattar 4ven en berdkningsenhet 3 och

en larmenhet 5.
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Sammandrag

Uppfinningen avser en metod for ett fordon 1 innefattande att samla in aktuell information
om fordonets forhdllande till omgivningen med hjélp av sensorsystem pa fordonet 1,
faststdlla om en olycka ar forestdende, med hjélp av den insamlade informationen om
fordonet samt generera och utsdnda en larmsignal innefattande ett forsta signalpaket s1 om
det faststills att en olycka dr forestdende, vilket forsta signalpaket innefattar information
om fordonets identitet, position och aktuell tidpunkt ts;. Vidare ar larmsignalen anpassad
att utsdndas fore olyckan eventuellt intrdffar. Uppfinningen avser dven ett system for ett
fordon 1 innefattande sensorsystem pé fordonet 1 for att samla in aktuell information om
fordonets forhdllande till omgivningen. Systemet innefattar d&ven en berdkningsenhet 3 och

en larmenhet 5.

(Figur 5)
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Titel

Metod och system for faststéllande om forestdende olycka for ett fordon

Uppfinningens omride

Foreliggande uppfinning avser en metod och ett system for ett fordon enligt ingresserna

till de oberoende patentkraven.

Bakgrund till uppfinningen

I fordon idag anvinds flera olika typer av sensorer och flera olika system for att fa
information om fordonets forhallande till omgivningen. Det finns t ex bade radar- och
lidarsensorer som genom att skicka radarvégor eller osynligt ljus kan avgora hur 14ngt bort
ett foremal ar. En fristdende kamera eller en kamera i kombination med sensorer kan
ocksd anvindas, och for att gora en sikrare berikning kan tva kameror anvindas. For att
kunna bedéma om objektet i nirheten av fordonet &r levande kan t ex IR-kameror
anvandas. Exempelvis anvinds kameror bland annat i sé kallade korféltsvaktsystem,
LDW- (Lane Departure Warning) system som detekterar kérfaltslinjer och ska halla koll

sd att inte fordonet avldgsnar sig fran dessa.

Vidare anvinds i fordon sensorsystem och metoder for att kunna avgéra om fordonet har
krockat eller inte. Airbagsensorer bestédr av accelerometrar som tillsammans med logik
16ser ut airbag och béltesstrackare. Sensorer for att detektera om fordonet kan komma att
vilta (s k roll over sensorer) kénner av ifall fordonet har vilt eller ir pa vig att vilta. Detta
system anvinds t ex for att 16sa ut en sidoairbag. Dessutom finns logik som utnyttjar
elektronisk stabilitetskontroll, ESP eller ABS for att kunna bromsa fordonet och darmed

forhindra en olycka.

W02006/128502 avser en metod for ett fordon att upptécka en forestdende olycka med ett
framfor varande fordon kind. Metoden utnyttjar fordonets sensorsystem for att forutse en
eventuell olycka och kan dven skicka en varning dirom till féraren av fordonet. Metoden
innefattar en utvérdering av det framfor varande fordonets lige i forhallande till

korbaneprofilen pa vilken korbana fordonet kor.
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I samband med en olycka ar det stor risk for att ndgon del i eller ett helt sensorsystem
och/eller fordonets kommunikationssystem gér sonder eller inte fungerar korrekt, vilket
kan fa till foljd att t ex en larmcentral inte kan fa information om fordonet och dess

position.

Syftet med foreliggande uppfinning ar att dstadkomma ett forbattrat larmsystem vid

situationen da fordonets sensorsystem och/eller kommunikationssystem slutat fungera.

Sammanfattning av uppfinningen

Ovan ndmnda syften dstadkommes med uppfinningen definierad av de oberoende

patentkraven.

Foredragna utforingsformer definieras av de beroende patentkraven.

Enligt en forsta aspekt avser uppfinningen en metod for ett fordon innefattande att samla
in aktuell information om fordonets férhéllande till omgivningen med hjilp av
sensorsystem pa fordonet, faststdlla om en olycka &r forestdende, med hjélp av den
insamlade informationen om fordonet, samt generera och skicka en larmsignal
innefattande ett forsta signalpaket om det faststélls att en olycka ar forestdende, vilket
forsta signalpaket innefattar information om fordonets identitet, position och aktuell

tidpunkt. Vidare dr larmsignalen anpassad att utsdndas fore olyckan eventuellt intraffar.

Genom att faststilla om en olycka ar forestdende for ett fordon och utsédnda en larmsignal
innefattande ett forsta signalpaket till larmcentralen sdkerstills att information om

fordonet mottas av larmcentralen.

Enligt en andra aspekt avser uppfinningen ett system for ett fordon innefattande
sensorsystem pa fordonet for att samla in aktuell information om fordonets férhéllande till
omgivningen. Systemet innefattar en berdkningsenhet anpassad att med hjilp av den
insamlade informationen om fordonet faststélla om en olycka ar forestiende samt en

larmenhet anpassad att generera och utsinda en larmsignal innefattande ett forsta
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signalpaket, vilket innefattar information om fordonets identitet, position och aktuell

tidpunkt. Vidare ér larmsignalen anpassad att utsindas fore olyckan eventuellt intriffar.

Kort ritningsbeskrivning

Figur 1a-b  visar ett mojligt forsta scenario vid en eventuellt forestdende olycka, dir en
olycka intréffar och konfirmationsmeddelande skickas,

Figur 2a-b  visar ett mojligt andra scenario vid en eventuellt forestdende olycka, dir en
olycka intrédffar, men dér inget konfirmationsmeddelande skickas,

Figur 3a-b  visar ett mdjligt tredje scenario vid en eventuellt forestdende olycka, déir en
olycka inte intrdffar och ett dementimeddelande skickas,

Figur 4 ar ett flodesdiagram som visar en metod for ett fordon,

Figur 5 ar ett flodesdiagram som visar villkoren i en utféringsform av en metod for
ett fordon, och

Figur 6 visar de ingdende delarna i ett system for ett fordon.

Detaljerad beskrivning av foredragna utforingsformer av uppfinningen

Figur la visar ett mojligt forsta scenario vid en eventuellt forestdende olycka med ett 1
korriktningen varande féremal 2 dér ett fordon 1 skickar ett forsta signalpaket s1 med
informationen om fordonet. Figur 1b visar sen att en olycka intriffar och ett

konfirmationsmeddelande syk skickas fran en kontrollenhet 6 i fordonet 1.

Figur 2a visar ett mdjligt andra scenario vid en eventuellt forestdende olycka dir ett fordon
1 skickar ett forsta signalpaket s1 med informationen om fordonet. Figur 2b visar sen att
en olycka intrdffar, men att ett konfirmationsmeddelande inte skickas. Anledningen till att
konfirmationsmeddelandet inte skickas kan t ex vara att kontrollenheten 6 som skickar
detta meddelande har gatt sonder. En annan anledning till att inget
konfirmationsmeddelande skickas kan vara att sensorsystem i fordonet som samlar in data
som ligger till underlag for kontrollenheten att skapa en kontrollsignal sy inte fungerar

korrekt efter olyckan.

Figur 3a visar ett mojligt tredje scenario vid en eventuellt forestdende olycka dir ett

fordon 1 skickar ett forsta signalpaket s1 med informationen om fordonet. Figur 3b visar
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sen att en olycka inte intrdffar och ddrmed skickar kontrollenheten 6 ett

dementimeddelande syp.

Sésom visas i figur 4 avser uppfinningen en metod for ett fordon 1 innefattande att

(11) samla in aktuell information om fordonets forhallande till omgivningen med hjilp av
sensorsystem pa fordonet 1,

(12) faststélla om en olycka &r forestdende, med hjilp av den insamlade informationen om
fordonet, samt

(13) generera och utsidnda en larmsignal innefattande ett forsta signalpaket s1 i beroende
av resultatet av jamforelsen, vilket forsta signalpaket innefattar information om fordonets
identitet, position och aktuell tidpunkt t;. Vidare ar larmsignalen anpassad att utséindas
fore olyckan eventuellt intraffar. Sdsom anges i steg (11) samlas aktuell information om
fordonets forhallande till omgivningen in, denna information innefattar fordonets rérelse i
forhallande till omgivningen och information om omgivningen, sdsom viginformation,

véglag, vider, andra bilar, oskyddade trafikanter etc.

Metoden innefattar att steg (12) genomfGrs genom att berdkna sannolikheten Xojycka att en
olycka &r forestaende, med hjdlp av den insamlade informationen om fordonet, och
jdmfora den berdknade sannolikheten for en olycka Xoy,cka med ett bestdmt troskelvirde

Xtr('iskel-

Virdet pd sannolikheten Xy, att en olycka ér forestdende ligger mellan 0 och 1, diir 0
innebir att det inte finns ndgon risk for att en olycka intréffar och 1 innebdr att en olycka
kommer att intrdffa. Parametrarna som anvinds i den aktuella informationen om fordonets
forhallande till omgivningen ndmnda ovan anvénds for att berikna sannolikheten for att en
olycka ér forestdende. Exempelvis da fordonet har en hog hastighet 4t ett hll och firdas
pd samma kdrbana som ett annat fordon med en hastighet &t andra héllet samt att avstandet
mellan dessa bada bilar dr kort kommer sannolikheten Xiycka att en olycka ér forestdende
ligga néra 1. I en annan situation kan fordonet vara pé vig it samma hall som ett
framforvarande stillastdende foremal och d& avstandet till det stillastdende foremalet &r

stort kommer sannolikheten X, cka séttas under 0,5.



10

15

20

25

30

5

Det bestdmda troskelvirde Xwssker dr installbart och sétts vanligtvis till 0,5, men beroende
pé olika faktorer sdsom viglag, sensorsystemens tillforlitlighet eller liknande kan detta
varde séttas hogre eller lagre. Exempelvis om véiglaget r halt sitts troskelvirdet lagre dn

0,5.

Vidare innefattar metoden att berdkna tidpunkten toycxa for den eventuellt forestdende
olyckan. For att sedan med hjélp av den berdknade tidpunkten toycka berdkna sannolikheten
Xolycka fOT att olyckan intréffar. Dessutom innefattar metoden att utsinda det forsta
signalpaketet s1 med informationen om fordonet dtminstone en forutbestimd tidsperiod T
innan den berdknade tidpunkten t,jycka fOr den eventuellt forestdende olyckan.

Tidsperioden T, ar mindre &n 1 s, foretradesvis ligger den mellan 200 till 400 ms.

Dessutom innefattar metoden att berdkna fordonets 1 relativa hastighet i forhéllande till ett
i korriktningen varande foremal 2. For att sedan med hjélp av denna relativa hastighet
berikna sannolikheten Xojycka fOr att olyckan intraffar. Exempelvis kan dven sannolikheten
Xolycka fOT att en olycka intréffar till foljd av att fordonet dker av vdgen berdknas utifrén

information som insamlats frin LDW-system.

Dessutom innefattar larmsignalen ett andra signalpaket s2. Metoden innefattar ddrmed att
utsidnda det andra signalpaketet s2 efter det forsta signalpaketet s1. Det andra signalpaketet
s2 innefattar information som kompletterar informationen i det forsta signalpaketet s1 och
som insamlats frén flera sensorsystem i fordonet. Det andra signalpaketef s2 kan utsédndas

till larmcentralen fore eller efter olyckan.

Vidare innefattar metoden steget att generera en kontrollsignal sy innefattande information
som konfirmerar/dementerar att olyckan har intraffat. Denna kontrollsignal sy skickas till

larmcentralen 10.

Metoden innefattar dessutom att en olycka antas ha intraffat om larmcentralen inte mottar
kontrollsignalen sy inom en tidsperiod T,. Tidsperioden T, sétts vanligen till 10 s, men kan

dven vara léngre, eller om s krivs kortare.
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Larmsignalen skickas till larmcentralen 10 i form av en radiosignal, via mobilnitet eller pa

liknande sétt. Sandandet av larmsignalen till larmcentralen sker alltsd tradlost.

Figur 5 beskriver villkoren i en utforingsform av metoden for fordonet 1. En bedomning
gors av tidsperioden T fram till en eventuell forestdende olycka. Om denna tidperiod ar
mindre dn T, sé skickas en larmsignal innefattande ett forsta signalpaket s1 fran en
larmenhet 5 till en larmcentral 10. Om det sedan inte sker ndgon olycka skickar en

kontrollenhet 6 en dementi i form av en kontrollsignal syp till larmcentralen 10.

Om olyckan intridffar kommer kontrollenheten 6 att forsoka utsidnda en konfirmering i
form av en kontrollsignal s till larmcentralen 10. Kan denna kontrollsignal sk inte
utsédndas kommer larmcentralen 10 efter en tidsperiod T som &r storre dn T, anta att en
olycka har intréffat. Om kontrollenheten 6 inte har gatt sonder vid olyckan och inte heller
de sensorsystem som kontrollenheten 6 far information ifrén kan en konfirmering i form
av en kontrollsignal sy skickas till larmcentralen 10. Sedan kommer larmenheten 5 skicka

ett andra signalpaket s2 till larmcentralen.

Det dr dven ténkbart att det andra signalpaketet s2 inte skickas efter att olyckan har
intrdffat, men att kontrollenheten 6 har kunnat skicka en konfirmering i form av en

kontrollsignal sy till larmcentralen 10.

Sésom visas i figur 6 avser uppfinningen enligt en andra aspekt ett system for ett fordon 1
innefattande sensorsystem pa fordonet for att samla in aktuell information om fordonets
forhéllande till omgivningen. Systemet innefattar en berdkningsenhet 3 anpassad att med
hjélp av den insamlade informationen om fordonet faststilla om en olycka &r forestdende
samt en larmenhet 5 anpassad att generera och utsdnda en larmsignal innefattande ett
forsta signalpaket s1, vilket innefattar information om fordonets identitet, position och
aktuell tidpunkt t;;. Vidare dr larmsignalen anpassad att utsandas fore olyckan eventuellt
intréffar. Systemets berdkningsenhet 3 dr dven anpassad att med hjilp av den insamlade

informationen om fordonet berdkna sannolikheten Xoiycka att en olycka dr forestéende.
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Systemet kénnetecknas vidare av att berdkningsenheten 3 innefattar en tidberdkningsenhet

4 anpassad att berdkna tidpunkten toycka for den eventuellt forestdende olyckan.

Larmsignalen innefattar ett andra signalpaket s2. Detta andra signalpaket s2 innefattar
information som kompletterar informationen i det forsta signalpaketet s1 och som
insamlats frén flera sensorsystem i fordonet. Aven det andra signalpaketet s2 utsinds fran

larmenheten 5.

Systemet innefattar &ven en kontrollenhet 6 anpassad att generera en kontrollsignal

innefattande information som konfirmerar/dementerar att olyckan har intréffat.

Béade larmenheten 5 sdvdl som kontrollenheten 6 fér information fran olika sensorsystem
pé fordonet och fran berdkningsenheten 3 som ligger till underlag for att generera och

utsdnda larmsignaler och kontrollsignaler.

Foreliggande uppfinning &r inte begrinsad till ovan beskrivna foredragna utfringsformer.
Olika alternativ, modifieringar och ekvivalenter kan anvdndas. Ovan nimnda
utforingsformer skall darfor inte betraktas som begrénsande for uppfinningens

skyddsomfang, vilket definieras av de bifogade patentkraven.
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Patentkrav

1. Metod for ett fordon (1) innefattande

steg (11) att samla in aktuell information om fordonets forhallande till omgivningen

med hjélp av sensorsystem pé fordonet (1), varvid den aktuella informationen
innefattar fordonets rorelse i forhallande till omgivningen och information om
omgivningen, sdsom vaginformation, viglag, vader, andra bilar, och oskyddade

trafikanter,

steg (12) att faststélla om en olycka &r forestdende, med hjilp av den insamlade

informationen om fordonet,

steg (13) att generera och utséinda en larmsignal innefattande ett forsta signalpaket (s1)

om det faststills att en olycka &r forestadende, vilket forsta signalpaket innefattar
information om fordonets identitet, position och aktuell tidpunkt (ts;),

varvid larmsignalen 4r anpassad att utsdndas fore olyckan eventuellt intrdffar, och
om en olycka intridffat generera en kontrollsignal (sx) innefattande information som
konfirmerar att olyckan har intréffat, vilken kontrollsignal (sy) utsinds till
larmcentralen (10) , varvid larmsignalen innefattar ett andra signalpaket (s2), och
varvid metoden innefattar steget att utsédnda det andra signalpaketet (s2) efter det
forsta signalpaketet (s1), vilket andra signalpaket (s2) innefattar information som
kompletterar informationen i det forsta signalpaketet (s1) och som insamlats frén

flera sensorsystem i fordonet.

2. Metod enligt krav 1, innefattande att steg (12) genomfors genom att

berédkna sannolikheten (X1ycka) att en olycka ar forestdende, med hjélp av den

insamlade informationen om fordonet, och
jamfora den berdknade sannolikheten (Xoiycka) med ett bestamt troskelvirde
(Xtréskel)>

varvid det fOrsta signalpaketet (s1) genereras och utsinds i beroende av resultatet av

jamforelsen.

3. Metod enligt krav 2, innefattande att

berdkna tidpunkten (t,1ycka) fOr den eventuellt forestidende olyckan, och
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- berékna sannolikheten (Xoiycka) fOr att olyckan intraffar med hjélp av den

berdknade tidpunkten (to1ycka)-

. Metod enligt krav 3, innefattande att utsinda det forsta signalpaketet (s1) med

informationen om fordonet dtminstone en férutbestamd tidsperiod (T,) innan den

beriknade tidpunkten (toycka) fOr den eventuellt forestdende olyckan.

. Metod enligt krav 2, innefattande stegen att

- berdkna fordonets (1) relativa hastighet i forhéllande till ett i korriktningen varande
foremal (2), och

- berdkna sannolikheten (Xo1ycka) fOr att olyckan intréffar med hjilp av denna relativa
hastighet.

. Metod enligt ndgot av foregdende krav, innefattande steget att generera en

kontrollsignal (sy) innefattande information som dementerar att olyckan har intréffat,

vilken kontrollsignal (si) utsdnds till larmcentralen (10).

. Metod enligt krav 6, innefattande steget att en olycka antas ha intriffat om

larmcentralen (10) inte mottar kontrollsignalen (sx) inom en tidsperiod (T>).

. Metod enligt krav 1, innefattande steget att utsianda larmsignalen till larmcentralen (10)

1 form av en radiosignal, via mobilnitet eller pé liknande sitt.

. System for ett fordon (1) innefattande sensorsystem pa fordonet (1) for att samla in

aktuell information om fordonets forhéllande till omgivningen, varvid den aktuella

informationen innefattar fordonets rorelse i forhallande till omgivningen och

information om omgivningen, sdsom vaginformation, véglag, vider, andra bilar, och

oskyddade trafikanter, varvid systemet innefattar

- en berdkningsenhet (3) anpassad att med hjélp av den insamlade informationen om
fordonet faststélla om en olycka &r forestdende,

- en larmenhet (5) anpassad att generera och utsinda en larmsignal innefattande ett

forsta signalpaket (s1), vilket innefattar information om fordonets identitet,
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position och aktuell tidpunkt (t;;), varvid larmsignalen 4r anpassad att utsiandas fore
olyckan eventuellt intraffar, och
- en kontrollenhet (6) anpassad att om en olycka intréffat generera en kontrollsignal
(sx) innefattande information som konfirmerar att olyckan har intriffat,
kénnetecknat av
att larmsignalen innefattar ett andra signalpaket (s2), vilket innefattar information som
kompletterar informationen i det forsta signalpaketet (s1) och som insamlats fran flera

sensorsystem i fordonet.

10. System enligt krav 9, kdnnetecknat av att berdkningsenheten (3) dr anpassad att

11.

12.

berikna sannolikheten (Xoycka) att olyckan ar forestdende.

System enligt krav 10, kdnnetecknat av att berdkningsenheten (3) innefattar en
tidberdkningsenhet (4) anpassad att berdkna tidpunkten (toycka) for den eventuelit

forestaende olyckan.

System enligt ndgot av krav 9 till 11, kdnnetecknat av att systemet innefattar en
kontrollenhet (6) anpassad att generera en kontrollsignal (sy) innefattande information

som dementerar att olyckan har intréffat.
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