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OZET
KEMIK FUZYON CiHAZI

Kemik fiizyon cihazi, bir ana gévde (1) ve bir hareket edebilir ¢ergeve (2) igerir.
Ana govde (1), bir Uist ylizeyi (13) ve bir alt ylizevinin (14) i¢inden gecen bir
verlestirme deligine (15) sahiptir. Ust yiizey (13) ve alt yiizey (14), bircok birinci
dis (181, 182) ile saglanir. Hareket edebilir ¢ergeve (2), verlestirme deliginde (15)
konumlandirilir. Hareket edebilir cerceve (2), bir iist yiizey, (23) ve bir alt
ylzeyinin {24) i¢inden gecen bir bos delige (25) sahiptir. Hareket edebilir
gergevenin (2) birinci ucu (21), ana govdenin (1) &n ucuna (11) sabitlenir ve ikinci
u¢ (22), ana gévdenin (1) arka ucuna (12) gore sarkitilir. Birinci ylizey (23) ve
ikinci ylzey (24), bir¢cok birinci dis (281, 282) ile saglanir. Hareket edebilir
cergeve (2), list parca (20A) ve alt par¢anin (20B) bir dayanma noktas1 olarak
birinci ug (21) ile elastik olarak genisletilmesine olanak saglanarak, bir iist parca
(20A) ve bir alt parcayr (20B) tanimlamak iizere bir oluk (29) ile enine
olugturulur. Ana govdenin (1), iki kemik (S1, S2) arasimnda implante edilmesi
durumunda, birinci disler (181, 182), bir birinci hareket kuvvetini saglar, ikinci
digler (281, 282), ikinci bir hareket kuvvetini saglar ve ikinci hareket kuvveti,
birinci hareket kuvvetine esit degildir. Dolayisiyla, iki kemik (S1, S2) {izerinde
hareket etmek tizere ikinci diglerin (281, 282) ikinci hareket kuvveti ve iki kemik
(S1, S2) tizerinde hareket etmek tizere birinci dislerin (181, 182) birinci hareket
kuvveti farklidir ve birlesmenin stabilitesini gliclendirmek tizere ve iki kemigin
(S1, S2) fiizyonunun hizlandirilmasina vonelik iki kemigi kayarak stimiile etmek

lizere tamamlayicidir.
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1.

2.

ISTEMLER

Bir kemik fiizyon cihazidir, agagidaki unsurlan icerir:

bir ana gévde (1), ana gévde (1), bir 8n ug (11} ve bir karst arka ug (12),
bir Gist yiizey (13) ve bir karsi alt yiizey (14) ve iist ylizey (13) ve alt
ylizeyin (14) i¢inden boylamsal olarak gegen bir yerlestirme deligine (15)
sahiptir; bircok birinci dis (181, 182) ile saglanan (st yiizey (13) ve alt
ylzey (14} birinci disler (181, 182), én ug¢ (11) ile arka u¢ (12) arasinda
ayrilir ve diizenlenir; ve

yerlestirme deligine (15) konumlandirilan hareket edebilir bir ¢ergeve (2),
hareket edebilir bir ¢cerceve (2) 6n ve arka uglarinda bir birinci ug (21) ve
kargi ikinci bir ug (22), st ve alt uglarinda bir birinci yiizey (23) ve ikinci
bir yiizey (24) ve birinci ylzey (23) ve ikinci yilizeyin (24) boylamsal
olarak ig¢inden gegen bir bog delige (25) sahiptir; ana gdvdenin (1) 6n
ucuna (11) sabitlenen hareket edebilir gercevenin (2) birinci ucu (21),
bir¢ok ikinci dis (281, 282) ile saglanan birinci yilizey (23) ve ikinci yilizey
(24), birinci ug (21) ile ikinci ug (22) arasinda ayrilan ve diizenlenen ikinci
digler (281, 282); bir dayanma noktas: olarak birinci ug (21) ile elastik bir
sekilde genigletilmek veya geri g¢ekilmek iizere iist par¢a (20A) ve alt
parcaya (20B) yonelik bir tst parca (20A) ve bir alt parcayr (20B)
tamimlamak iizere bir oluk (29) ile enine olusturulan hareket edebilir
cercevenin (2) ikinci ucu (22), burada ana gévdenin (1) iki kemik (S1, S2)
arasina implante edilmesi durumunda, birinci digler (181, 182), bir birinci
hareket kuvvetini saglar, ikinei disler (281, 282), ikinci bir hareket
kuvvetini saglar ve ikinci hareket kuvveti, birinci hareket kuvvetine esit

degildir.
Istem 1°de tanimlanan kemik fiizyon cihazidir, burada hareket edebilir

gerceve (2), ikinci ucun (22) iginden gegen bir agiklik (290) olusturmak
tizere dikey bir sekilde yarim olarak boylamsal kesilir, aciklik (290),
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5.

hareket edebilir ¢er¢evenin (2), bir sol par¢a (20C) ve bir sag parca (20D)
olugturmas: saglanarak bos delik (25) ile iletisim halindedir ve sol par¢a
(20C) ve sag parcanin (20D) ikinci digleri (281, 282), elastik bir sekilde,

dayanma noktasi olarak birinci u¢ (21) ile genisletilebilir.

. Istem 1°de tanimlanan kemik fiizyon cihazidir, burada hareket edebilir

gerceve (2), birinci ucun (21} iginden gegen bir agiklik (290) olusturmak
tizere dikey bir sekilde yarim olarak boylamsal kesilir ve agiklik (290),
hareket edebilir ¢ergevenin (2), bir sol parga (20C) ve bir sag parca (20D)
olusturmasi saglanarak bos delik {25) ile iletisim halindedir.

Istem 1, 2 veya 3’te tamimlanan kemik fiizyon cihazidir, burada ana
gdvdenin (1) arka ucu (12), yerlestirme deligi (15) ile baglantili bir montaj
deligi (16) ile enine olusturulur, montaj deligi (16), bir alet elemaninin (T)
vidali birlestirilmesine yonelik i¢ yivlere sahiptir; hareket edebilir
cer¢evenin (2) ikinci ucu (22), montaj deliginin (16) bir 6n ucuna es
merkezli olarak uzanan bir itme diregi (27) ile saglanir ve oluk (29), yatay

olarak yarim halde itme direginin (27) icinden geger.

Istem 4’te tammlanan kemik fiizyon cihazidir, burada itme direginin (27)
bir dis duvari, bir itme yiizeyine (271) sahiptir, bir alet elemamn (T), itme
ylizeyine (271) karsilik gelen bir konik delige (T1) sahiptir, alet
elemamimin (T) konik deligi (T1), oluga (29) dogru geri ¢ekilmek tizere
hareket edebilir ¢ergevenin (2) iist pargast (20A) ve alt pargasint (20B)
baglamak tizere itme diregine (27) yonelik itme dire8inin (27} itme ylizeyi
(271) lizerinde hareket etmek (izere vidali bir gsekilde ilerletilir, bdylece
ikinci digler (281, 282), iki kemik (S1, S2) arasina implante edilebilir ve
alet eleman: (T), implantasyondan sonra ikinci diglerin (281, 282) disa

dogru genisleyen ¢lastikligini serbest birakmak tizere ¢ikarilir,
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10.

Istem 4’te tammlanan kemik fiizyon cihazidir, burada bir alet elemam (T),
bir konik direge (T2) sahiptir, hareket edebilir ¢er¢evenin (2) ikinci digleri
(281, 282), yerlestirme deligi (15) ig¢inde tutulur, ana gévde (1), iki kemik
(S1, S2) arasinda implante edilmek Gizere uyarlanir, konik direk (T2) ikinci
bir hareket kuvveti iki kemige (S1. S2) uygulanmasina yonelik olarak
genisletmek veya geri ¢ekmek tlizere hareket edebilir ¢ercevenin (2) list
pargasi (20A) ve alt parcasim (20B) baglamak iizere itme direginin (27)

oluguna (29) sokulacak sekilde vidali olarak ilerletilir.

fstem 1, 2 veya 3’te tanimlanan kemik flizyon cihazidir, burada ana
govdenin (1) 6n ucu (11), bir birinci delik (17) ile olusturulur, birinci delik
(17), verlestirme deligi (15) ile iletisim ic¢indedir ve hareket edebilir
cergevenin (2) birinci ucu (21), bir baglanti elemaninin (30) sokulmasina
yvonelik Dbirinci delige (17) karsihk gelen ikinci bir delik (26) ile
olusturulur, boylece hareket edebilir ¢ergevenin (2) birinci ucu (21), ana

govdenin (1) 6n ucuna (11) sabitlenir.

Istem 1, 2 veya 3’te tanimlanan kemik fiizyon cihazidir, burada hareket
edebilir gergevenin (2) birinci ucu (21}, integral olarak ana gévdenin (1}

on ucu (11) ile olusturulur.

Istem 1, 2 veya 3°te tamimlanan kemik fiizyon cihazidir, burada oluk (29),
hareket edebilir ¢er¢evenin (2) ikinci ucundan (22), birinci uca (21) dogru
diizenlenir ve se¢ime bagh olarak hareket edebilir ¢ercevenin (2} birinci

ucunun (21) iginden ge¢mek veya iginden gegmemek iizere uyarlanir.

Istem 1, 2 veya 3’te tammlanan kemik fiizyon cihazidir, burada ana
givdenin (1) tst ylizeyi (13) ve alt yiizeyi (14) yikseltilmis ve egimlidir,
iist yiizey (13) ve alt ylzey (14), iki kemigin (S1, S2) egriliklerine yakin
egriliklere sahiptir, iist ylizey (13) ve alt yiizey (14) aracilifiyla tanimlanan

bir ylikseklik, 6n uca {11) dogru asamalir olarak azaltilir, ana gévdenin (1)
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sol ve sag kenarlarn aracilifiyla tanimlanan bir genislik, n uca (11) dogru
agamal olarak azaltihr, hareket edebilir ¢ercevenin (2) birinci yiizeyi (23)
ve ikinci ylizeyi (24), ylikseltilmig ve egimlidir, birinci ylizey (23) ve
ikinci yiizey (24), iki kemigin egriliklerine yakin egriliklere sahiptir,
birinci disler (181, 182) ve ikinci disler (281, 282), mandallar seklindedir
ve ana gévdenin (1) birinci ucuna (11) dogru asamali olarak azalan bir dig
yiiksekligine (h1, h2) sahiptir, béylece birinci disler (181, 182) ve ikinci
disler (281, 282), tek yonlii bir sekilde iki kemik (S1, S2} arasina implante

edilmek tizere uyarlanan ana gévdenin (1) 6n ucu (11) ile birlikte ¢aligir.
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TARIFNAME
KEMIK FUZYON CiHAZI

BULUSUN ALTYAPISI

1. Bulusun Sahasi

Mevcut bulus, bir kemik flizyon cihazi ve daha ayrintili olarak kemiklerin
biiyiimesine yardim etmek {izere ve stabil bir birlesme saglamak tizere bir mikro

hareket olusturabilen bir kemik fiizyon cihaz ile ilgilidir.

2. Onceki Teknigin Ac¢iklamasi

Normal olarak, bir kemik fiizyon ameliyati, yaglilik veya diger dis nedenlerden
dolay1 spinal kemikler veya faset eklemlerin denejerasyonunun c¢oéziilmesine

yonelik olarak kullanilir,

104208837 numarali “spinal flizyon cihazi™ baslikli Tayvan Patent bagvurusu,
“implante edilebilir yapay intervertebral yapi1” bashkh 103220076, “spinal
implant ve bunun cihaz1” baglikli 100119603, “boyun omuru fiizyon cihaz1”
baglikli 101202457 ve benzerlerinde aciklandii tizere, bir ana gévdenin {ist ve alt
yiizeyleri tizerindeki disler, iki kemigin (omur ve eklemler) dnceden belirlenen bir

mesafeye desteklenmesine yoénelik bir hareket kuvveti saglar.

Wolff kanunu, saghkli bir insanda veya hayvandaki kemigin, altinda
verlestirildigi yiiklere uyum saglayacagin belirtir. Belirli bir kemige yiiklenmenin
artmasi halinde, bu tiir bir yiike direnmek tizere kemik zamanla kendini yeniden
sekillendirecektir. Yukanda gegen patentlere ait cihazlar, iki kemige uygulanan
sadece tek bir hareket kuvveti saglar. Insan viicudunun hareket etmesi durumunda,

cihazin tutma etkisi stabil degildir. Ne yazik ki, kemik ile yiiriitiilen belirli
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stimiilasyonu saglayamaz, bu nedenle kemiklerin biiylimesi i¢in verimin

gelistirilmesi gereklidir.

Dolayisiyla, mevcut bulusun bulus¢usu, bu problemleri ¢dézmek lizere uzun

yillarca pratik deneyimlerine dayanarak ¢alismustir.

EP 2 764 851 Al, asamali bir genlesen omurga tutma cihazinin, bir ana gévdeyi
ve ana govdeye sokulmug bir vidayi i¢erdigini a¢iklar. Vidanin distal ucu, bir itme
blogu ile saglanir. Ana g&vdenin bir ucu, en az iki hareket edebilir destek birimine
sahiptir. Her hareket edebilir destek birimi, i¢ ve dis katmanlar seklinde ayrilan ve
diizenlenen en az iki hareket edebilir destek ylizeyinde olusmak lizere U seklinde
bir oluk ile béliiniir. Hareket edebilir destek yiizeyi, ilk olarak itme blogu
araciligiyla genisletilir ve akabinde diger hareket edebilir destek yiizeyi, uygun bir

acida devaml olarak genigletilir.

US 2015/057753 Al, bitisik vertebral govdeler arasinda bir bogluk ig¢inde
konumlandirilmaya vonelik olarak konfiglire edilen genisletilebilir bir spinal
implantin, bir st gévde, bir alt gdvde ve birinci ile ikinci pimleri igerdigini
aciklar. Alt govde, kayarak st govdeyi almak iizere uyarlanir. Oluklar, iist
givdenin karsihkli yan yilizeyleri {izerinde diizenlenir ve oluklar, alt gévdeden
tanimlanan bir deligin bir i¢ yiizeyi lizerinde diizenlenir. Karsilik gelen birinci ve
ikinei araliklar, alt gévdenin bir ug¢ yiizeyinden tamimlanir, béylece alt gdvdeye
iliskin {ist gévdenin pozisyonunu sabitlemek {izere birinci ve ikinci araliklar, alt
govdenin oluklari ve Gist gévdenin karsilik gelen bir ¢ift olugu i¢indeki birinci ve

ikinci pimlerin ilerlemesine izin verilir.

BULUSUN KISA ACIKLAMASI

Mevcut bulusun birincil amact, bir kemik flizyon cihazi saglamaktir. Kemik

fiizyon cihazi, bir ana gévde ve bir hareket edebilir ¢ergeve icerir. Ana gdvde, bir

on ug ve bir karst arka ug, bir list yiizey ve bir kargt alt ylizey ve st ylizey ile alt
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yiizeyin boylamsal olarak i¢inden gegen bir yerlestirme deligine sahiptir. Ust
yiizey ve alt yiizey, bir¢ok birinci dis ile saglamr. Birinci digler, 6n ile arka ug
arasinda ayrihir ve diizenlenir. Hareket edebilir cerceve, yerlestirme deliinde
konumlandirilir. Hareket edebilir ¢ergeve, én ve arka uglarinda bir birinci ug ve
karsi ikinci bir uca, iist ve alt uglarinda bir birinci yiizey ve ikinci bir ylizeye ve
birinci ylizey ile ikinci ylizevin boylamsal olarak i¢inden gecen agik bir delige
sahiptir. Hareket edebilir ¢ergevenin birinci ucu, ana gévdenin 6n ucuna sabitlenir.
Birinci yiizey ve ikinci yiizey, bircok ikinci dis ile saglamir. Ikinci disler, birinci ug
ile ikinci ug arasinda ayrilir ve diizenlenir. Hareket edebilir ¢ercevenin ikinci ucu,
bir {ist par¢ay1 ve bir alt par¢ay1 tamimlamak {izere bir oluk ile enine olusturulur.
Ust parga ve alt parga, elastik olarak genisletilebilir veya bir dayanma noktasi
olarak birinci ug ile geri ¢ekilebilir. Ana gévdenin, iki kemik arasinda implante
edilmesi durumunda, birinci digler, bir birinci hareket kuvvetini saglar, ikinci
digler, ikinci bir hareket kuvvetini saglar ve ikinci hareket kuvveti, birinci hareket

kuvvetine esit degildir.
Dolavisiyla, iki kemik ilizerinde hareket etmek {izere ikinci dislerin ikinci hareket
kuvveti ve 1ki kemik {izerinde hareket etmek tizere birinci dislerin birinci hareket
kuvveti, farklidir ve birlesmenin stabilitesini giiglendirmek tizere tamamlayicidir.
Birinci disler ve ikinei digler, onceki tekmigin eksikliklerini iyilestirmek amaciyla
iki kemigin fiizyonunu hizlandirmak iizere iki kemi@i kayarak stimiile edebilir.
SEKILLERIN KISA ACIKLAMASI

SEKIL 1, meveut bulusun bir perspektif gériintiistidiir;

SEKIL 2, meveut bulusun sokiilmiis bir goriintiisiidiir;

SEKIL 3, meveut bulusun bir pargali gériintiisiidiir;
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SEKIL 4, iki kemik arasinda implante edilen, mevecut bulusun bir sematik

goriintiisiidiir;

SEKIL 3, iki kemik arasinda implante edilen, mevcut bulusun bir birinci

diizenlemesinin bir sematik goriintiistidiir;

SEKIL 6, iki kemik arasinda implante edilen, meveut bulusun ikinci bir

diizenlemesinin bir sematik goriintlistidiir;

SEKIL 7, mevcut bulusun ana g&vdesine sabitlenen hareket edebilir

ger¢evenin bir birinci diizenlemesinin bir sematik goériintiistidiir;

SEKIL 8, mevcut bulusun ana govdesine sabitlenen hareket edebilir

cercevenin ikinci bir diizenlemesinin bir sematik goriintiisiidiir;

SEKIL 9 ve SEKIL 10, mevcut bulusun ana gévdesine sabitlenen hareket

edebilir ¢er¢evenin ii¢iincii bir diizenlemesinin sematik goriintiileridir;

SEKIL 11, meveut bulusun ana gdvdesine sabitlenen harcket edebilir

cercevenin dordlineii bir diizenlemesinin bir sematik gériintiisiidiir;

SEKIL 12, mevcut bulusun hareket edebilir cergevesinin bir diger

diizenlemesinin bir sematik goriintiisiidiir;

SEKIL 13, SEKIL 12°deki iki kemik arasinda implante edilen ana gévde

ve hareket edebilir cer¢evenin bir sematik goriintiistidiir;

SEKIL 14, mevcut bulusun hareket edebilir cercevesinin bir diger

diizenlemesinin bir sematik goriintiisiidiir; ve



10

15

20

25

30

02026-P-0001

SEKIL 15, mevecut bulusun hareket edebilir ¢er¢evesinin yine bir diger

diizenlemesinin bir sematik goriintiisiidiir.

TERCIH EDILEN DUZENLEMELERIN DETAYLI ACTIKLAMASI

Mevcut bulusun diizenlemeleri, ekli sekillerin referansi ile yalnizca 6rnek yoluyla

aciklanacaktir.

SEKIL 1’den SEKIL 4’¢ kadar gésterildigi iizere, mevcut bulus, bir ana gévde (1)

ve bir hareket edebilir ¢erceve (2) icerir.

Ana gbvde (1), bir 6n ug (11) ve bir karst arka uca (12) sahiptir. Ana gévde (1),
ayrica yikseltilmis egimli bir tist ylizey (13) ve yiikseltilmis egimli bir alt ylizeye
(14) sahiptir. Ust yiizey (13) ve alt yiizeyin (14) egrilikleri, (omurgalar veya
eklemlere refere eden) iki bitisik kemigin (S1, S2) egikliklerine yakmdir. Ust
ylizey (13) ve alt viizey (14) araciligiyla tamimlanan bir yiikseklik, 6n uca (11)
dogru asamali olarak azaltilir ve ana g&vdenin (1) sol ve sag kenarlar1 aracilifiyla
tanimlanan bir genislik, 6n ucun (11), iki kemik (S1, S2) arasina kolay bir sekilde
implante edilmesini saglayarak 6n uca (11) dogru asamali olarak azaltilir. Ana
gbvde (1), ayrica iist ylizey (13) ve alt yiizeyin (14) boylamsal olarak i¢inden
gecen bir yerlestirme deligine (15) sahiptir ve kapali bir yan duvara sahiptir. Ana
gbévdenin (1) arka ucu (12), yerlestirme deligi (15) ile baglantili bir montaj deligi
(16) ile enine olusturulur. Montaj deligi (16), bir alet elemaminin (T) vidali
birlesimine yd&nelik i¢ yivlere sahiptir. Ana gdvde (1), 6n uca (11) yakin
diizenlenen ve ana gévdenin (1) sol ve sag kenarlarinin iginden gegen iki birinci
delik (17) ile olusturulur. Birinei delikler (17), yerlestirme deligi (15) ile iletisim
icindedir. Ust yiizey (13) ve alt yiizey (14). 6n u¢ (11) ile arka ug¢ (12) arasinda
esit miktarda diizenlenen bircok birinei dise (181, 182) sahiptir. Birinci disler
(181, 182), 6n ug (11) ile arka ug (12) arasinda esit bir aralikta diizenlenir, Birinci
digler (181, 182), mandallar seklindedi ve 6n uca (11) dogru asamali olarak azalan

bir dis yiiksekligine (h1) sahiptir, boylece birinci disler (181, 182), iki kemik (81,
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S2) arasinda implente edilecek olan bir birinci hareket kuvveti saglanarak tek
yonde iki kemik (S1, S2) arasinda implente edilecek olan ana gévdenin (1) 6n ucu

(11} ile birlikte ¢alisir,

Hareket edebilir ¢erceve (2), yerlestirme deligi (15) i¢ine sokulur ve bunun 6n ve
arka uglarinda bir birinci ug {(21) ve karsi ikinci bir uca (22) sahiptir. Hareket
edebilir ¢ergevenin (2) tst ve alt uglari, yiikseltilmis egimli birinci ve ikinci
ylizeylere (23, 24} sahiptir. Birinci ve ikinci ylizeyin (23, 24} egrilikleri, iki bitisik
kemigin (S1, S2) egikliklerine yakindir. Hareket edebilir ¢erceve (2), ayrica
birinci ve ikinci yiizeylerin (23, 24) boylamsal olarak iginden gegen bir bos delige
(25) sahiptir ve kapali bir yan duvara sahiptir. Hareket edebilir ¢er¢evenin (2)
birinci ucu (21}, ana gévdenin (1) dn ucuna (11) karsilik gelir ve ikinci ug (22),
ana govdenin (1) arka ucuna (12) gore sarkitihr. Birinci ug (21), baglanti
elemanlarinin (30) yerlestirilmesine y&nelik birinci deliklere (17) karsilik gelen
ikinci delikler (26) ile olusturulur. Birinci ug (21), ana gévdenin (1) én ucuna (11)
sabitlenir. Ikinci ug (22), es merkezli olarak montaj deligine (16) uzanan bir itme
diregi (27) ile saglanir. Itme direginin (27) bir dis duvari, bir itme yiizeyine (271)
sahiptir. Birinci yiizey (23) ve alt yiizey (24), birinci ug (21} ile ikinci uc (22)
arasinda egit miktarda diizenlenen birgok ikinci dise (281, 282) sahiptir. Ikinci
digler (281, 282), birinci u¢ (21) ile ikinci u¢ (22) arasinda esit bir aralikta
diizenlenir. ikinci disler (281, 282), mandallar seklindedir ve birinci uca (21)
dogru asamali olarak azalan bir dis yiiksekligine (h2) sahiptir. Ikinci disler (281,
282) ve birinci disler (181, 182), asamali bir dlizenleme i¢inde diizenlenir, bdylece
birinci digler (181, 182) ve ikinct disler (281, 282), tek yonde iki kemik (S1, S2})
arasina implante edilecek olan ana gévdenin (1) &n ucu (11) ile birlikte galisir.
Hareket edebilir gergeve (2), hareket edebilir ¢ergevenin (2) birinci ucundan (21)
gegmeyen bir oluk (29) olusturmak iizere, hareket edebilir ¢ergeve (2), simetrik
olarak bir st par¢a (20A) ve bir alt parca (20B) ile olusturulacak sekilde, itme
direginin (27) bir dis ucundan yarim olarak enine kesilir. Ust parga (20A) ve alt
parca (20B), birinci yiizey (23) ve ikinci ylizeyin (24) ikinci dislerinin (281, 282),

iki kemige (S1, §82) ikinci bir hareket kuvveti saglamasina olanak saglanarak,
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elastik bir sekilde dayanak olarak birinci u¢ (21) ile genisletilebilir. Ikinei hareket
kuvveti, insan viicudunun hareket etmesi durumunda ana gévde (1) ve hareket
edebilir ¢ergevenin (2) birlesmesini zorlayan farkh bir tamamlama olusturmak
iizere birinci hareket kuvvetine esit degildir. Onemli olan, birinci disler (181, 182)
veva ikinci dislerin (281, 282), iki kemigin (S1. S2) filizyonunu hizlandirmak
lizere iki kemige (S1, S2) (kemik ile yiritilen stimiilasyon) kayarak

stirtiinebilmesi ve bunlar stimiile edebilmesidir.

SEKIL 1°den SEKIL 5’e kadar referans olarak, mevecut bulus, iki kemik (S1, S2)
arasina implante edilmeden dnce, konik bir delige (T1) sahip olan alet eleman
(T), montaj deligine (16) vidalamir. Alet elemaninin (T) konik deligi (T1), ikinci
digler (281, 282), iki kemik (S1, S2) arasmma kolayca implante edilebilecek
sekilde, oluga (20) dogru geri ¢ekilmek tlizere hareket edebilir ¢ergevenin (2) st
parcasi (20A) ile alt parcasim (20B) baglamak {izere itme diregine (27) yonelik
olarak itme direginin (27) itme yiizeyir (271) tizerinde hareket etmek iizere
vidalanmis bir sekilde ilerler. Implantasyondan sonra, alet elemam (T), ikinei
dislerin (281, 282) disa dogru genisleten elastikligini serbest birakmak iizere

¢ikarir,

SEKIL 1, SEKIL 2, SEKIL 3, SEKIL 4, SEKIL. 6'ya referans olarak, meveut
bulusa ait hareket edebilir ¢ergevenin (2} ikinci disleri (281, 282), yukarida gecen
patentlerdeki gibi iki kemik (S1, S2) arasina implante edilecek olan, mevcut
bulusa yonelik birinci dislerden (181, 182) vayilmadan, yerlestirme deligi (15)
icinde tutulur. Bir konik direge (T2) sahip olan alet elemani (T), montaj deligine
(16) vidalamir. Alet elemanimin (T) konik diregi (T2), konik diregin (T2), hareket
edebilir cergevenin (2) iist parcasi (20A} ve alt parcasimin (20B) disa dogru
genisleme derecesini kontrol etmesi saglanarak ve iki kemik (82, §2) arasna
implante edilecek olan ikinci bir hareket kuvveti uygulanarak, itme direginin (27)
oluguna vidalanmis bir sekilde sokulur. Ikinci harcket kuvveti, iki kemigin (SI,
S2) biiyiimesini farkli agilardan stimiille etmek amaciyla birinci hareket

kuvvetinden farkli olacak sekilde kontrol edilir.
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SEKIL 1 ve SEKIL 7°de gésterildigi iizere, birinci delikler (17), ikinci delikler
(26) ve baglanti elemanlanmn (30) bicimi ve sayis1 degisebilir. SEKIL 8de
gosterildigi  tzere, birinci delikler (17), ikinei delikler (26) ve baglanti
elemanlarmin (30) yonii ayrica degistirilebilir. Spesifik olarak, hareket edebilir
cer¢evenin (2) birinei ucu (21), ana gévdenin (1) 6n ucunun (11) pozisyonuna
gore yerlestirme deligine (15) sabit olarak baglanabilir. Bu, mevcut bulusa aittir.
Ayrica, SEKIL 9 ve SEKIL 10°da gosterildigi iizere, hareket edebilir ¢erceve (2),
tiretim teknigi ve maliyetine izin verilmesi halinde, ana gdvdenin (1) verlestirme

deliginde (15} integral olarak olusturulabilir.

SEKIL 11’e referans olarak, hareket edebilir gergevenin (2) iist pargast (20A) ve
alt parcas1 (20B), farkli baglanti elemanlarindan (30) yerlestirme deliginde (15)
ayrt olarak monte edilir, boylece oluk (29), harcket edebilir ¢ergevenin (2) iist
pargasint (20A) ve alt pargasimi (20B) ayirmak {izere konfigiire edilir. Bu da

mevcut bulusa aittir.

SEKIL 12°de gosterildigi iizere, hareket edebilir cerceve (2), verlestirme deliginde
(15) konumlandirilir. Brinci ug (21), ana g&vdenin (1) 6n ucuna (11) karsilik gelir
ve ikinei ug (22), ana gévdenin (1)} arka ucuna (12) goére sabit sekilde baglanir.
Hareket edebilir gerceve (2), ikinci ucun (22) i¢inden gegen ancak birinci ucun
(21) i¢inden gecmeyen bir aciklik (290) olusturmak iizere yarim olarak dikey
sekilde boylamsal kesilir. Aciklik (290}, bos delik (25) ile iletisim halindedir.
Hareket edebilir ¢er¢eve (2), simetrik olarak bir sol parga (20C) ve bir sag parca
(20D) ile olusturulur. Sol par¢a (20C) ve sag parg¢anin (20D) ikinci disler1 (281,
282), dayanma noktast olarak birinci u¢ (21) ile yukariya dogru veya asagiya
dogru genisletilebilir. SEKIL 13°te gosterildigi lizere, meveut bulusun iki kemik
(S1, 82) arasinda implante edilmesi durumunda, sol parganin (C) ikinci disleri
(281, 282) ve sag parcamin (D) ikinci disleri (281, 282), iki kemik (S1, S2)
araciligiyla olusturulan farkli bosluklara karsilik gelen farkl bir harcket olusturur.
Insan viicudunun hareket etmesi durumunda, ikinci disler (281, 282), iki kemigin

(S1, S2) fiizyonunu hizlandirmak {lizere iki kemige (S1, S2) (kemik ile ylrtitiilen
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stimiilasyon) kayarak stirtiinebilmesi ve bunlar stimiile edebilir. Ek olarak,
SEKIL 14te gosterildigi tizere, acikhik (290), dikey bir sekilde birinci ug (21) ve
ikinci ucun (22) boylamsal olarak i¢inden geger. Sol parca (20C) ve sag parga
(20D), ana gdvdenin (1) birinci ucuna (11) ayr bir sekilde sabitlenir. Bu
diizenleme, ikinci dislerin (281, 282), sol parcanin (20C) ve sag par¢anin (20D)
farkli hareket etkisini artirabilir. SEKIL 15°te gosterildigi tizere, hareket edebilir
gerceve (2), birinci ucun (21) ig¢inden gecen ancak ikinci ucun (22) iginden
geemeyen bir agiklik (290) olusturmak iizere yarim olarak dikey sekilde
boylamsal kesilir. Aciklik (290), bos delik (25) ile iletisim halindedir. Hareket
edebilir cergeve (2), simetrik olarak bir sol parca (20C) ve bir sag parga (20D) ile
olusturulur. Bu diizenleme, ikinci dislerin (281, 282), SEKIL 13’teki sol par¢anin
(20C) ve sag parcanin (20D) farkli hareket etkisini vavaslatabilir. Sekil 15’in
diizenlemesi, SEKIL 1’inkine esdegerdir.

Ayrica, ana gdvde (1) ve hareket edebilir cerceve (2), metalik veya yiiksek
polimer materyali kabul edebilir. Metalik materyal, titanyum, tantalum, kobalt,
paslanmaz celik, s1vi metal ve nikelden secilir. Yiiksek polimer materyal, PEEK,

PEKK, PU, PE, karbon lifi, PVC, PC ve PP nin birinden secilir.

Ozetlemek gerekirse, mevcut bulusun tiim diizenlemesi venidir. 1ki kemik
iizerinde hareket etmek iizere ikinci dislerin ikinci hareket kuvveti ve iki kemik
fizerinde hareket etmek tizere birinci diglerin birinci hareket kuvveti, farklidir ve
birlesmenin stabilitesini gii¢clendirmek tizere tamamlayicidir. Mevcut bulus, iki

kemigin fiizyonunu hizlandirmak lizere iki kemigi kayarak stimiile edebilir.

Referans Numarasi

S1, 82 bitigik kemikler
T alet elemani

Tl konik delik

| ana govde
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11
12

13

14

H

W

15

16

17

181, 182
hl

2

20A
20B
20C
20D

21

22

23

24

25

26

27

271

281, 282
h2

29

290

30

On ug

kars1 arka ug

yiikseltilmis egimli tist yiizey

yiikseltilmis egimli alt yiizey

yiikseklik
genislik
yerlestirme deligi
montaj deligi
birinci delik
birinci disler

dis yliksekligi

hareket edebilir cerceve

st parca

alt parca

sol parca

sag parga
birinci ug
kars: ikinci ug
birinci ylizey
ikinci ylizey
bos delik
ikinci delik
itme diregi
itme ylizeyi
ikinei disler
dis yiiksekligi
oluk

acikhik

baglanti elemant
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