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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej pozwalajgcy na
jego wychylanie niezaleznie w trzech osiach, zwtaszcza z ustalong predkos$cig. Wpisuje sie to w obszar
dyscypliny nauki o zarzgdzaniu i jakoSci.

Z opisu zgtoszenia patentowego CN108978512A znane jest urzadzenie ostrzegawcze typu po-
suwisto-zwrotnego, ktére posiada silnik obrotowy z watem potgczonym z urzgdzeniem transmisyjnym
wyposazonym w napedzajgcg tarcze obrotowg oraz ciegno potgczone obrotowo z platformg pojazdu
poprzez wat obrotowy ciegta. Urzadzenie posiada obrotowy silnik, ktérego wat wyjSciowy potgczony jest
z przekfadnig. Urzadzenie transmisyjne jest wyposazone w obracajacg sie tarcze napedows i blok na-
pedzany ruchem posuwisto-zwrotnym. Napedowa tarcza obrotowa jest zamocowana na bloku cylin-
dréw. Bok bloku napedzanego ruchem posuwisto-zwrotnym jest symetrycznie zaopatrzony w dtugg
ptytke. Gorny koniec bloku napedzanego ruchem postepowo-zwrotnym jest wyposazony w zebatke.
Urzadzenie ostrzegawcze wyposazone jest w koto zebate, korbowdd oraz ostrzegawczg tarcze nastaw-
czg. Przektadnia jest trwale potgczona z korbowodem. Ciegno potgczone jest obrotowo z platformg
pojazdu poprzez obracajgcy sie wat ciegta.

Z opisu patentowego CN105452567B znany jest zrobotyzowany znak do systemu reklamowego
uzywany w miescie. Znak ten umozliwia lokalnym firmom przekazywanie np. informacji muzealnych.
Znak posiada ramie przymocowane ruchomo do pionowego lub poziomego podtuznego stupka znaku
i jest wyposazone w urzgdzenie pozycjonujgce, ktére jest skonfigurowane tak, aby umozliwi¢ niezalezne
obracanie sie ramienia wokot stupka znaku. Przdd ramienia zawiera elektroniczny kolorowy wys$wietlacz
do prezentacji elementéw wysSwietlacza. Element komunikacji bezprzewodowej odbiera informacje
o wySwietlanym elemencie z aplikacji do zdalnego zarzgdzania, gdzie informacje zawierajg kierunek
i opis. Ramie obraca sie, wskazujgc kierunek i wysSwietla opis na podstawie wy$wietlanych elementow.

Opis wzoru uzytkowego CN203383163U dotyczy interaktywnego systemu znakdéw. Rozwigzanie
sktada sie z centrum kontroli zdalnego zarzadzania i urzadzenia do interakcji.

Z opisu patentowego JP05009583B2 znany jest znak zmienny do uzytku podczas katastrofy. Po-
siada on prostokatne rurki zawierajgce pionowo podtuzne tablice informacyjne w ksztatcie paskéw, na
ktérych tworzy sie wzo6r znaku, ktére sg obracane.

Z opisu patentowego JP4966170B2 znane jest urzgdzenie napedzajgce zmienng etykiete do
przetgczania i wySwietlania znakoéw i figur np. znaku drogowego. Urzadzenie posiada obrotowo pota-
czone ogniwa stuzace do przeksztatcania przekroju rurki prostokatnej na ksztatt réwnolegtoboku
z ksztattu kwadratowego.

Z opisu zgtoszenia patentowego JP2011128216A znany jest stup znaku przystanku autobuso-
wego typu LED. Posiada on materiat strefy refleksyjnej, ktory jest poruszany przez silnik, aby obracaé
sie i zakrywac powierzchnie czterostronnego wyswietlacza, a takze opadaé przez okresSlony czas i owi-
jaé sie wokot cylindrycznego korpusu.

Z opisu wzoru uzytkowego JP03160760U znany jest wskaznik w ksztatcie piramidy sze$ciokatnej
do wySwietlacza Sredniego. Posiada on tabliczke znamionowg przyklejong do powierzchni przylegania
etykiety znakowej struktury szesciokatnej piramidy.

Z opisu wzoru uzytkowego CN201270134Y znany jest stolik reklamowy na stup drogowy. Posiada
on podstawe przewidziang w dolnej czesci korpusu gtdéwnego oraz przezroczyste okienko utworzone
w wewnetrznej powierzchni ramy, gdzie tylna cze$¢ przezroczystego okienka jest naklejona papierem
reklamowym.

Z opisu zgtoszenia patentowego KR2009030265A znane jest urzadzenie wyswietlajgce do uzytku
na zewnatrz i do odtwarzania widocznych informaciji, np. znakéw kontroli ruchu w miejscach publicz-
nych. Urzadzenie posiada obszary emitujgce Swiatto i nie emitujgce $wiatta, majgce powierzchnie o z
gory okreslonym potysku powierzchni lustrzanej.

Z opisu wzoru uzytkowego PL71842Y1 znany jest stup reklamowy posiadajgcy silnik elektryczny
oraz tuleje mimosrodowg sprzezong z korbowodem. Charakteryzuje sie on tym, ze stup posiada na
swojej powierzchni zewnetrznej tuleje wewnetrzng, ktéra w dolnej i gornej czesci przymocowana jest
roztacznie do powierzchni zewnetrznej uchwytu srubami mocujgcymi. Do $rodkowej czesci tulei we-
wnetrznej zamocowany jest silnik elektryczny sprzezony tulejg mimosrodowg z korbowodem przymo-
cowanym do tulei zewnetrznej. W gérnej czesci uchwytu umocowany jest za pomocg $rub mocujgcych
okap. Pomiedzy okapem, a stupem umieszczone sg uszczelki.
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Z opisu wzoru uzytkowego PL72042Y1 znana jest tablica reklamowa posiadajgca obudowe
z profili o przekroju kwadratowym, tablice, silnik elektryczny krokowy oraz podstawe. Charakteryzuje sie
ona tym, ze obudowe z profili o przekroju kwadratowym stanowig dwa pionowe profile, w ktérych gérnej
czesci znajdujg sie tozyska. W dolnej czesci obudowa z profili o przekroju kwadratowym ma podstawe
w ksztalcie litery H zbudowang z profili o przekroju prostokgtnym, do ktdrej zamocowane sg w czesci
Srodkowej bocznych ramion podstawy pionowe profile obudowy z profili o przekroju kwadratowym. We-
wnatrz jednego z pionowych profili obudowy z profili o przekroju kwadratowym zamocowany jest silnik
elektryczny krokowy z kotem zebatym silnika, ktére poprzez pas zebaty potgczone jest z kotem zebatym
tablicy, ktére osadzone jest na koncu trzpienia dtugiego. Trzpien dtugi osadzony jest w tozysku. We-
wnatrz drugiego pionowego profilu obudowy z profili o przekroju kwadratowym w gérnej czesSci znajduje
sie trzpien krétki osadzony w tozysku. Do trzpienia krétkiego i trzpienia dtugiego przymocowana jest
tablica. Silnik elektryczny krokowy z kotem zebatym silnika, pas zebaty i koto zebate tablicy zakryte sg
ostong przekfadni.

Z opisu wzoru uzytkowego PL72071Y1 znany jest stojak reklamowy skfada sie z wspornika pio-
nowego o przekroju okragtym, ktéry w dolnej czeSci posiada cztery naprzeciwlegte ndzki wspornika
pionowego o przekroju okragtym zaokraglone ku dotowi. W gérnej czesSci posiada dwie tulejki Slizgowe
gorng i dolng do kazdej, z ktérych za pomocg czterech naprzeciwlegtych poprzeczek sg przymocowane
na state w Srodkowej czesci kazdego z bokéw kwadratowe ramy, do ktérych sg przymocowane na state
cztery prostokatne tablice ogtoszeniowe. Nad tulejkg $lizgowg dolng do wspornika pionowego o prze-
kroju okragtym jednym koncem zamocowany jest na state wspornik, na ktérego drugim kornicu zamoco-
wany jest na state silnik elektryczny z kotem zebatym silnika, ktére jest potaczone za pomocg pasa
przektadni zebatej z kotem zebatym. Koto zebate potgczone jest na state z tulejkg Slizgowg dolng w jej
gornej czesci.

Problemem technicznym do rozwigzania jest zapewnienie uzyskania ciggtego ruchu wiszgcej ta-
blicy reklamowej niezaleznie w trzech osiach polegajgcego na wykonywaniu cykli, w ktérych tablica
wychyla sie od potozenia pierwotnego o zadany kat w lewo lub w prawo oraz do przodu i do tylu oraz
powraca do jej potozenia pierwotnego poprzez obrét w przeciwnym kierunku oraz zapewnienie ruchu
tablicy dokofa jej osi a takze cykli, w ktérym tablica reklamowa przesunie sie 0 zadang odlegtos¢ i wroci
do potozenia pierwotnego w jednym kierunku oraz powréci do jej potozenia pierwotnego poprzez prze-
suniecie sie w przeciwnym kierunku.

Przedmiotem wynalazku jest mechanizm wychylania uchwytu wiszgcej tablicy reklamowej
w trzech osiach i jej przesuwania, zamocowany na belce zamocowanej pomiedzy podporami, przy czym
w mechanizmie do belki zamocowany jest uchwyt, korzystnie w postaci preta skierowany ku dotowi, do
ktérego zamocowana jest tablica reklamowa. Jego istotg jest to, ze uchwyt zamocowany jest w korpusie
w postaci ceownika, ktéry posiada dwie Sciany boczne. Do jednej z nich od zewnetrznej strony zamo-
cowany jest pierwszy silnik elektryczny z watem znajdujgcym sie w wybraniu $ciany bocznej korpusu.
Do watu pierwszego silnika elektrycznego zamocowane jest pierwsze koto ze znajdujgcym sie od strony
jego podstawy trzpieniem, utozonym niewspétosiowo do osi pierwszego kota. Trzpien znajduje sie
w rowku znajdujgcym sie w gornej czesci uchwytu. Dluzsze Sciany rowka sg utozone wzdtuz osi
uchwytu. Goérna cze$¢ uchwytu znajduje sie pomiedzy $cianami bocznymi korpusu. Pod rowkiem do
uchwytu prostopadle do jego osi zamocowana jest tuleja, w ktérej znajduje sie trzpien osadzony obro-
towo w otworach znajdujgcych sie w $cianach bocznych korpusu tudziez belka, do ktérej zamocowany
jest nieobrotowo korpus, zamocowana jest obrotowo wokoét jej osi pomiedzy podporami, do podpory
zamocowany jest drugi silnik elektryczny z watem utozonym réwnolegle do osi belki. Do watu drugiego
silnika elektrycznego zamocowane jest drugie koto ze znajdujgcym sie od strony jego podstawy trzpie-
niem, utozonym niewspotosiowo do osi drugiego kota. Belka posiada pierwszy trzpieh utozony prosto-
padle do jej osi i stykajgcy sie w pozycji wyjsciowej z trzpieniem zamocowanym do drugiego kota tudziez
do dolnego konca uchwytu zamocowany jest obrotowo wokot jego osi pret, na ktérym osadzony jest
pierwsze koto przektadni sprzezone z drugim kotem przektadni, osadzonym na wale trzeciego silnika
elektrycznego zamocowanego do uchwytu, osie preta oraz trzeciego silnika elektrycznego korzystnie
sg utozone réwnolegle, tudziez belka zamocowana jest przesuwnie wzdtuz jej osi pomiedzy podporami.
Do podpory zamocowany jest trzeci czwarty elektryczny z watem utozonym prostopadle do osi belki. Do
watu czwartego silnika elektrycznego zamocowane jest trzecie koto ze znajdujgcym sie od strony jego
podstawy trzpieniem, utozonym niewspétosiowo do osi trzeciego kota. Belka posiada drugi trzpien uto-
zony prostopadle do jej osi. Pomiedzy trzpieniem zamocowanym do trzeciego kota i drugim trzpieniem
belki znajduje sie element tgczgcy, korzystnie w postaci pasa. Pomiedzy belkg a podporg znajduje sie
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sprezyna o osi utozonej rownolegle do osi belki. Korzystnie pierwszy silnik elektryczny lub drugi silnik
elektryczny lub trzeci silnik elektryczny lub czwarty silnik elektryczny sg silnikami krokowymi potgczo-
nymi z modutem sterujgcym, ktory korzystnie podtgczony jest do modutu sterujgcego. Opcjonalnie mo-
dut sterujgcy podtaczony jest do czujnika ruchu.

Korzystnym skutkiem zastosowania wynalazku jest to, ze pozwala on na ciggtego ruchu wiszacej
tablicy reklamowej polegajgcego na odchylanie pionu w trzech osiach. Pierwszy ruch polega na jej od-
chylenie od pionu w prawo i w lewo a drugi ruch do przodu i do tytu zas$ trzeci ruch polega na obrocie
tablicy reklamowej dookofa jej osi. Dodatkowo zapewniony jest ruch tablicy do boku i z powrotem. Roz-
wigzanie to pozwala uzyskaé lepszy poziom zauwazalnosci komunikatéw umieszczanych na tablicy re-
klamowej z uwagi na fakt, iz zmyst wzroku cztowieka jest bardziej wrazliwy na bodzce charakteryzujgce
sie dynamikg, w tym przypadku ruchem, za$ stosowany w proponowanym rozwigzaniu nietypowy spo-
séb poruszania sie bedzie prowadzit do dodatkowej aktywizacji uwagi. Rozwigzanie to umozliwi zatem
poprawe charakterystyk ekspozycji przekazu, tym samym za$ bedzie stanowito dogodne i skuteczne
narzedzie komunikacji marketingowej o charakterze informacyjno-reklamowym.

Przedmiot wynalazku w przyktadzie wykonania jest uwidoczniony na rysunku, na ktérym poszcze-
golne figury przedstawiaja:
fig. 1 — mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej w pozycji wyjSciowej, w widoku izometrycz-
nym z gory,
fig. 1.1 — szczeg6t A z fig. 1,
fig. 2 — mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej w pozycji wychylonej, w widoku izometrycz-
nym z gory,
fig. 2.1 — szczeg6t B z fig. 2,
fig. 3 — mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej w widoku z géry, w pozycji wyjsciowej,
fig. 3.1 — mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej w przekroju wzdtuz linii C-C z fig. 3,
fig. 3.2 — mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej w przekroju wzdtuz linii D-D z fig. 3,
fig. 3.3 — mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej w przekroju wzdtuz linii E-E z fig. 3,
fig. 4 — mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej w widoku z goéry, w pozycji wychylonej,
fig. 4.1 — mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej w przekroju wzdtuz linii F-F z fig. 4,
fig. 4.2 — mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej w przekroju wzdtuz linii G-G z fig. 4.
fig. 4.3 — mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej w przekroju wzdtuz linii H-H z fig. 4.
fig. 5 — mechanizm wychylania wiszgcej tablicy reklamowej w widoku izometrycznym z gory, w rozstrze-
leniu.

Mechanizm wychylania uchwytu wiszgcej tablicy reklamowej w trzech osiach i jej przesuwania
w przyktadzie wykonania, zamocowany jest do belki 1 zamocowanej pomiedzy podporami w postaci
ndég 22. W mechanizmie do belki 1 zamocowany jest uchwyt 2 w postaci preta skierowany ku dofowi,
do ktérego zamocowana jest tablica reklamowa 3. Uchwyt 2 zamocowany jest w korpusie 4 w postaci
ceownika, ktéry posiada dwie Sciany boczne. Do jednej z nich od zewnetrznej strony zamocowany jest
pierwszy silnik elektryczny 5 z watem znajdujgcym sie w wybraniu $ciany bocznej korpusu 4. Do watu
pierwszego silnika elektrycznego 5 zamocowane jest pierwsze koto 6 na ktérym osadzony jest nieobro-
towo pierwszy czesciowo wydrgzony wat 7 od strony pierwszego kota 6. Na podstawie pierwszego cze-
Sciowo wydrgzonego watu 7 od jego zewnetrznej strony znajduje sie trzpien 7.1 ktérego 0$ utozona jest
réwnolegle i niewspo6tosiowo do osi pierwszego kota 6. Trzpien 7.1 umiejscowiony jest w rowku 2.1
znajdujgcym sie w kofAcowej, gornej czesci uchwytu 2, ktéra znajduje sie pomiedzy $cianami korpusu
4. Pod rowkiem 2.1 do uchwytu 2 prostopadle do jego osi zamocowana jest tuleja 8, w ktérej znajduje
sie trzpien 9 osadzony obrotowo w otworach znajdujgcych sie w Scianach bocznych korpusu 4. Belka
1, do ktérej zamocowany jest nieobrotowo korpus 4, zamocowana jest obrotowo wokot jej osi pomiedzy
podporami. Do podpory zamocowany jest drugi silnik elektryczny 10 z watem utozonym réwnolegle do
osi belki 1. Do watu drugiego silnika elektrycznego 10 zamocowane jest drugie koto 11, na ktérym osa-
dzony jest nieobrotowo drugi czeSciowo wydrgzony wat 12 od strony drugiego kota 11. Na podstawie
drugiego cze$ciowo wydrgzonego watu 12 od jego zewnetrznej strony znajduje sie trzpien 12.1 ktérego
0$ utozona jest réwnolegle i niewspétosiowo do osi drugiego kota 11. Belka 1 posiada pierwszy trzpien
1.1 utozony prostopadle do jej osi i stykajgcy sie w pozycji wyjsciowej z trzpieniem 12.1 zamocowanym
do drugiego kota 11. Do dolnego konca uchwytu 2 zamocowany jest obrotowo wokot jego osi pret 13,
na ktérym osadzony jest pierwsze koto 14 przektadni zebatej sprzezone z drugim kotem 15 przekfadni
zebatej, osadzonym na wale trzeciego silnika elektrycznego 16 zamocowanego do uchwytu 2. Osie



PL 244975 B1 5

preta 13 oraz trzeciego silnika elektrycznego 16 sg utozone réwnolegle. Belka 1 zamocowana jest prze-
suwnie wzdtuz jej osi pomiedzy podporami. Do podpory zamocowany jest czwarty silnik elektryczny 17
z watem utozonym prostopadle do osi belki 1. Do watu czwartego silnika elektrycznego 17 zamocowane
jest trzecie koto 18 na ktérym osadzony jest nieobrotowo trzeci czeSciowo wydrgzony wat 19 od strony
trzeciego kofa 18. Na podstawie trzeciego cze$ciowo wydrgzonego watu 19 od jego zewnetrznej strony
znajduje sie trzpien 19.1 ktérego o$ utozona jest rownolegle i niewspétosiowo do osi trzeciego kota 18.
Belka 1 posiada drugi trzpieh 1.2 utozony prostopadle do jej osi tudziez pomiedzy trzpieniem 19.1 za-
mocowanym do trzeciego kota 18 i drugim trzpieniem 1.2 belki 1 znajduje sie element fgczacy w postaci
pasa 16. Pomiedzy belkg 1 a podporg znajduje sie sprezyna 22 o osi utozonej rownolegle do osi belki
1. Pierwszy silnik elektryczny 5, drugi silnik elektryczny 10, trzeci silnik elektryczny 16 oraz czwarty silnik
elektryczny 17 sg silnikami krokowymi potgczonymi z modutem sterujgcym, ktéry korzystnie podtgczony
jest do modutu sterujgcego. Modut sterujgcy podtgczony jest do czujnika ruchu.

Potgczenia pierwszego kota 6 z trzpieniem 7.1 za pomoca pierwszego czesciowo wydrgzonego
watu 7 wci$nietego na pierwsze koto 6 oraz potgczenie drugiego kota 11 z trzpieniem 12.1 za pomocg
drugiego czesciowo wydrgzonego watu 12 wcisnietego na drugie koto 11 a takze potgczenie trzeciego
kota 18 z trzpieniem 19.1 za pomocg trzeciego czesciowo wydrgzonego watu 19 wcisnietego na trzecie
koto 18 zastosowano w celu umozliwienia ich roztgczenia w przypadku wystgpienia sit zewnetrznych co
zabezpieczy mechanizm przed zniszczeniem.

Dziatanie mechanizmu polega na tym, ze pierwszy silnik elektryczny 5 obraca pierwszy cze-
Sciowo wydrgzony wat 7 ze znajdujgcym sie na jego podstawie trzpieniem 7.1. Na skutek tego trzpien
poruszajacy sie w rowku 2.1 uchwytu 2 powoduje jego wychylenie sie na przemian w prawo i w lewo.
Dodatkowo drugi silnik elektryczny 10 obraca drugi cze$ciowo wydrgzony wat 11 ze znajdujgcym sie na
jego podstawie trzpieniem 11.1. Na skutek tego belka 1 odchyla sie od potozenia pierwotnego wokot
swojej osi wraz z uchwytem 2 i tablicg reklamowg 3, ktdre poruszajg sie na przemian do przodu i do
tytu. Trzeci silnik elektryczny 16 poprzez przektadnie powoduje obracanie sie preta 13 wraz z zamoco-
wang do jego konca tablicg reklamowg 3 wokot osi preta 13. Czwarty silnik elektryczny 17 w pierwsze;j
fazie cyklu obraca trzeci cze$ciowo wydrgzony wat 19 ze znajdujgcym sie na jego podstawie trzpieniem
19.1, ktéry poprzez pas 20 zaczepiony o trzpien 1.2 przesuwa belke 1 wzdtuz jej osi. Jednocze$nie
powoduje to $ci$niecie sprezyny 21, osadzonej na belce 1. W drugiej fazie cyklu czwarty silnik elek-
tryczny 17 obraca trzeci czeSciowo wydrgzony wat 19 ze znajdujgcym sie na jego podstawie trzpieniem
19.1 tak, ze nastepuje zwolnienie sity przesuwajgcej belke 1 a sprezyna 21 generuje site przeciwng,
ktéra powoduje powrét belki 1 do potozenia pierwotnego. Opcjonalnie zainstalowany czujnik ruchu wig-
cza i wytgcza pierwszy silnik elektryczny 5 lub drugi silnik elektryczny 10 lub trzeci silnik elektryczny 16
lub czwarty silnik elektryczny 17 w momencie wykrycia albo zanikniecia pojawienia sie odbiorcy reklamy.

Wykaz oznaczen:

1. Belka

1.1.Pierwszy trzpien

1.2.Drugi trzpien

Uchwyt

2.1.Rowek

Tablica reklamowa

Korpus

Pierwszy silnik elektryczny

Pierwsze koto

Pierwszy czeSciowo wydrgzony wat

7.1.Trzpieh

8. Tuleja

9. Trzpieh mocujacy

10. Drugi silnik elektryczny

11. Drugie koto

12. Drugi czeSciowo wydrgzony wat
12.1. Trzpien

13. Pret

14. Pierwsze koto przekfadni

15. Drugie koto przekfadni

N

NoO oA



16.
17.
18.
19.

20.
21.
22.

1.
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Trzeci silnik elektryczny

Czwarty silnik elektryczny
Trzecie koto

Trzeci czeSciowo wydrgzony wat
19.1. Trzpien

Pas

Sprezyna

Noga

Zastrzezenia patentowe

Mechanizm wychylania uchwytu wiszacej tablicy reklamowej w trzech osiach i jej przesuwa-
nia, zamocowany na belce (1) zamocowanej pomiedzy podporami, przy czym w mechanizmie
do belki (1) zamocowany jest uchwyt (2), korzystnie w postaci preta skierowany ku dotowi, do
ktérego zamocowana jest tablica reklamowa (3), znamienny tym, ze uchwyt (2) zamocowany
jest w korpusie (4) w postaci ceownika, ktéry posiada dwie Sciany boczne, za$ do jednej
Z nich od zewnetrznej strony zamocowany jest pierwszy silnik elektryczny (5) z watem znaj-
dujgcym sie w wybraniu Sciany bocznej korpusu (4), przy czym do watu pierwszego silnika
elektrycznego (5) zamocowane jest pierwsze koto (6) ze znajdujgcym sie od strony jego pod-
stawy trzpieniem (7.1), utozonym niewspoétosiowo do osi pierwszego kota (6) tudziez trzpien
(7.1) znajduje sie w rowku (2.1) znajdujgcym sie w gornej czesci uchwytu (2), przy czym
dtuzsze Sciany rowka (2.1) sg utozone wzdtuz osi uchwytu (2), za$ gérna cze$é uchwytu (2)
znajduje sie pomiedzy $cianami bocznymi korpusu (4) natomiast pod rowkiem (2.1) do
uchwytu (2) prostopadle do jego osi zamocowana jest tuleja (8), w ktdrej znajduje sie trzpien
(9) osadzony obrotowo w otworach znajdujgcych sie w $cianach bocznych korpusu (4) tudziez
belka (1), do ktérej zamocowany jest nieobrotowo korpus (4), zamocowana jest obrotowo wo-
kot jej osi pomiedzy podporami, zas do podpory zamocowany jest drugi silnik elektryczny (10)
z watem utozonym réwnolegle do osi belki (1), za$ do watu drugiego silnika elektrycznego (10)
zamocowane jest drugie koto (11) ze znajdujgcym sie od strony jego podstawy trzpieniem
(12.1), utozonym niewspotosiowo do osi drugiego kota (11), przy czym belka (1) posiada
pierwszy trzpien (1.1) utozony prostopadle do jej osi i stykajgcy sie w pozycji wyjsciowej
z trzpieniem (12.1) zamocowanym do drugiego kota (11) tudziez do dolnego konca uchwytu
(2) zamocowany jest obrotowo wokoét jego osi pret (13), na ktérym osadzony jest pierwsze
koto (14) przektadni sprzezone z drugim kotem (15) przekfadni, osadzonym na wale trzeciego
silnika elektrycznego (16) zamocowanego do uchwytu (2), przy czym osie preta (13) oraz
trzeciego silnika elektrycznego (16) korzystnie sg utozone réwnolegle, tudziez belka (1) za-
mocowana jest przesuwnie wzdiuz jej osi pomiedzy podporami, za§ do podpory zamocowany
jest trzeci czwarty elektryczny (17) z watem utozonym prostopadle do osi belki (1), natomiast
do watu czwartego silnika elektrycznego (17) zamocowane jest trzecie koto (18) ze znajduja-
cym sie od strony jego podstawy trzpieniem (19.1), utozonym niewspétosiowo do osi trzeciego
kota (18), przy czym belka (1) posiada drugi trzpien (1.2) utozony prostopadle do jej osi zas
pomiedzy trzpieniem (19.1) zamocowanym do trzeciego kofa (18) i drugim trzpieniem (1.2)
belki (1) znajduje sie element taczacy, korzystnie w postaci pasa (20), natomiast pomiedzy
belkg (1) a podporg znajduje sie sprezyna (21) o osi utozonej rownolegle do osi belki (1).
Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze pierwszy silnik elektryczny (5) jest silnikiem
krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze drugi silnik elektryczny (10) jest silnikiem
krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze trzeci silnik elektryczny (16) jest silnikiem
krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze czwarty silnik elektryczny (17) jest silnikiem
krokowym potgczonym z modutem sterujgcym.

Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze pierwszy silnik elektryczny (5) podtgczony
jest do modutu sterujgcego, ktéry podigczony jest do czujnika ruchu.
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. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze drugi silnik elektryczny (10) podtagczony jest
do modutu sterujgcego, ktéry podtgczony jest do czujnika ruchu.
. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze trzeci silnik elektryczny (16) podtgczony jest

do modutu sterujgcego, ktoéry podtgczony jest do czujnika ruchu.
. Mechanizm wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze czwarty silnik elektryczny (17) podtgczony
jest do modutu sterujgcego, ktéry podigczony jest do czujnika ruchu.

Rysunki

12
10
19.1
20

19
17
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