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DISPOSITIF D’ETAU.

@ Dispositif d’étau comprenant un bati (1) solidarisable
par sa face inférieure (11) & un support plan et un chariot
mobile (2), le bati (1) comporte un mors fixe (14) disposé a
Fune de ses extrémités, tandis que le chariot mobile (2)
comprend d’une part un corps (3) mobile par coulissement
sur le bati (1) avec possibilité de blocage dans une position
donnée, d’autre part, en regard du mors fixe (14), un mors
(4) solidaire du corps (3) et mobile en déplacement par rap-
port a celui-ci sous I'action d’une came manoeuvrable en ro-
tation par Ttintermédiaire d'un levier (5) permettant
d’amener le mors mobile (4) du corps (3) en direction du
mors fixe (14) .
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La présente invention a pour objet un dispositif
d’étau.

un étau est géneralement compose de deux
machoires, 1’une fixe et 1’autre mobile., et d’un organe
permettant 1la translation de la machoire mobile pour
réaliser un serrage, ledit organe consistant dans la plupart
des cas en un systéme vis—écrou.

En utilisation, 1’objet a serrer est placé
contre la machoire fixe, et la machoire mobile est amenée au
contact dudit objet en faisant tourner la vis au moyen d’un
levier.

Pour serrer successivement des objets de
dimensions différentes, 11 est nécessaire, préalablement a
1’opération de serrage, d’adapter 1’écartement des machoires
en les rapprochant ou en les éloignant, en sorte que le
serrage ne peut étre immédiat.

La présente invention a pour but de remédier a
cet inconvénient en proposant un dispositif d’'étau
permettant un serrage immédiat, ne nécessitant pas de
réglage préalable de 1’écartement des machoires.

Le dispositif d’étau objet de la présente
invention se caractérise essentiellement en ce qu’il
comprend un bati, solidarisable par sa face inférieure a un
support plan, et un chariot mobile, ledit bati comporte un
mors fixe disposé a 1’une de ses extreéemiteés, tandis que
ledit chariot mobile comprend d’une part un corps mobile par
coulissement sur ledit bati, avec possibilité de blocage
dans une position donnée, d’autre part, en regard dudit mors
fixe, un mors solidaire dudit corps et mobile en deplacement
par rapport & celui-ci sous 1’action d’'une came manoeuvrable
en rotation par 1’intermédiaire d’un levier permettant
d’amener ledit mors mobile du corps en direction dudit mors
fixe.

Selon une caractéristigue additionnelle du
dispositif selon 1'invention le blocage du déplacement du

chariot sur le bati est réalisée par 1’intermédiaire d’une
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crémaillere solidaire dudit bati sur laquelle est
susceptible de s’'engrener les crans d’un doigt mobile en
déplacement dans le chariot, perpendiculairement a ladite
crémaillére, sous 1’action d’au moins un ressort appliqué
contre ledit doigt du coté oppose a celui comportant lesdits
crans, ledit doigt et le levier de manoeuvrement de la came
stant 1iés de maniére que le manoeuvrement de ce dernier
dans le sens inverse a celui permettant d’amener le mors
mobile du corps du chariot permette de désengager ledit
doigt de la crémaillere.

Selon une autre caractéristique additionnelle du
dispositif selon 1’invention la came est solidarisée en
rotation au levier par 1’intermédiaire d’un ergot
escamotable dans ledit levier.

En fonctionnement, 1’objet a serrer est placé
contre 1le mors fixe, puis Jle chariot est déplacé en
direction dudit objet et le levier est abaissé, avec pour
premier effet 1le blocage dudit chariot par engrénement du
doigt cranté sur la crémaillere, et pour second effet le
serrage dudit objet par le mors mobile qui est repoussé du
chariot par la came, enfin le levier peut étre escamote en
désolidarisant celui-ci de la came par la rentrée de 1’ergot
escamotable.

Le dispositif d’étau selon 1’invention permet de
réaliser un serrage rapide d’une main tandis que 1’autre
maintient 1’objet a serrer.

Les avantages et les caractéristiques de la
présente invention ressortiront plus clairement de la
description qui suit et qui se rapporte au dessin annexe,
lequel en représente un mode de réalisation non limitatif.

Dans le dessin annexe

- la figure 1 représente une vue eéen perspective
du dispositif d’étau selon 1”invention.

- la figure 2 represente une vue partielle en
coupe partielle selon un plan vertical Tlongitudinal non

médian, du méme dispositif.
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- la figure 3 représente une vue partielle en
perspective et en éclaté du méme dispositif.

- les figures 4a, 4b et 4dc représentent des vues
partielles en coupe selon un plan longitudinal médian, du
méme dispositif, lors de differentes phases d’utilisation.

- la figure 5 représente une vue en perspective
d’un dispositif de fixation du dispositif d’étau selon
1’invention.

5i on se réféere aux figures 1 et 2 on peut voir
qu’un dispositif d’étau selon 1’invention comporte un bati
1, comprenant un socle 10 de forme plane et rectangulaire,
destiné a étre solidarisé par sa face inférieure 11 a un
support plan du type table ou établi, et deux parois
verticales 12 et 13 en regard, une a chacune des extrémités
du socle 11, la paroi 12, plus haute Qque la paroi 13,
portant a sa face intérieure un mors 14.

Deux barres 15 paralléles, de section ronde,
s’étendent entre les parois 12 et 13 auxquelles elles sont
solidarisées par leurs extrémités, tandis qu’une crémailléere
16 présentant des crans transversaux 160 est solidarisée a
1a face supérieure 17 du socle 10, paralléelement aux barres
15.

L’étau comporte également un chariot 2, mobile
en coulissement sur les barres 15 par 1’intermédiaire de
guides tubulaires 20, dont un seul est visible sur la figure
2.

Le chariot 2 comprend un corps 3 et un mors 4
paralléle au mors fixe 14, e mors 4 est mobile en
coulissement sur les guides tubulaires 20 qui sont
solidaires du corps 3.

Le corps 3 est traverse transversalement par un
axe 30 passant par un trou 31, et il comporte centralement
une ouverture 32 dans laguelle est engageée 1’extrémité 50
d’un levier 5, non représenté sur la figure 2, qui
s’articule en pivotement sur 1’axe 30.

si on se référe maintenant a la figure 3 on peut
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voir que 1’extrémité 50 du levier 5 comporte deux disques
coaxiaux 51 séparés par un espace 52 et percés d’un trou 53
pour le passage de 1’axe 30.

L’espace 52 est destine a loger un disque 6
comportant un trou 60 pour le passage de 1'axe 30, et
présentant, sur environ un quart de sa circonference du cbote
du mors 4, une partie came 61, c'est-a-dire que le rayon de
cette partie n’est pas constant et va en augmentant du haut
vers le bas.

Le disque 6 est en libre rotation sur 1’axe 30,
mais le levier 5 comporte des moyens permettant de s’y
solidariser qui seront décrits plus loin.

On peut également voir sur la figure 3 un doigt
7 en forme d’étrier, comportant une traverse 70 surmontée de
deux montants paralléles 71 présentant chacun sur leur bord
interne, en position sensiblement médiane, unhe échancrure
72, tandis que la traverse 70 présente a son bord inférieur
et centralement une série de crans 73 de forme
complémentaire de celle des crans 160 de la crémaillére 16,
non représentée.

Le doigt 7 est destiné a étre introduit dans un
logement 33 que comporte le corps 3, représente en traits
discontinus sur la figure 2, s’ouvrant sur ja face
inférieure 34 de celui-ci au droit de la crémaillere 16, et
positionné en arriére du trou 31 de passage de 1’axe 30.

Le doigt 7 peut se déplacer dans le logement 33
afin de permettre 1’engrenement des crans 73 dans les crans
160 de la crémailliere 16, sous 1'action de deux ressorts 74
logés dans deux trous 75 pratigués chacun dans les montants
71 a 1’extrémité supérieure de ceux-ci et qui prennent appui
contre le fond 35 du logement 33.

L’extrémité 50 du levier 5 comporte également,
faisant saillie de chacune des faces externes des disques
51, deux ergots 54, dont un seul est visible sur la figure,
destinés a prendre place chacun dans 1’une des échancrures

72 de 1’étrier 7.
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Si on se référe maintenant aux figures 4a, 4b et
4c on peut voir le fonctionnement du dispositif d’'étau selon
1’invention.

sur la figure 4a, alors qu’'un objet a serrer 8
est placé contre le mors fixe 14, le chariot 2 est déplace
en direction de celui-ci, en exergant une poussée sur Tle
tevier 5 dans le sens de la fléche A jusqu’a ce que le mors
4 vienne au contact de 1’objet 8, la pression sur le levier
5 dans le sens de 1la fléche A ayant pour effet, par
1’intermédiaire des ergots 54 qgui prennent appui sur les
bords supérieurs 76 des échancrures 72, le relévement du
doigt 7 en comprimant les ressorts 74, donc e
désengrénement des crans 73 des crans 160 de la crémailiére
16.

sur la figure 4b, Tlorsque le mors mobile 4 est
au contact de 1’objet 8, la pression sur le levier 5 est
relachée, en sorte que sous 1’effet des ressorts 74 le doigt
7 coulisse dans sonh logement 33 et les crans 73 s’engrénent
sur les crans 160 de la crémaillére 16, bloguant ainsi Jle
chariot 2.

Sur la figure 4c, le levier 5 est abaissé dans
le sens de la fleche B, ce qui a pour effet la rotation du
disque 6 dont la partie came 61, en prenant appuil sur un
pion 40 que comporte le mors 4 a4 sa face arriere 41,
repousse le mors 4 gui coulisse sur les guides tubulaires 20
et sert 1’objet 8, 1le corps 3 restant ancré sur Jla
crémaillere 16.

Dans ce mode de réalisation le disque & est en
libre rotation sur 1’axe 30, en étant éventuellement freiné
par un moyen approprie tel gu’'un Jjoint torigque non
représenté, sa solidarisation au levier 5 est réalisée par
1’intermédiaire d’un ergot 55 que comporte a son extrémité
une tige 56 montée coulissante axialement dans le levier 5,
et susceptible de s’engager dans une échancrure 62 pratiquée
dans le bord du disque 6.

| ’escamotage de 1’ergot 55 est realisé par un
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systéme de type connu qui ne sera pas décrit, et commande
par un bouton 57, visible sur la figure 3, que comporte le
levier 5 a son extrémité libre.

Aprés serrage de 1’objet 8, 1'ergot 55 peut étre
escamoté et désengagé de 1'échancrure 62, ce qui permet
d’abaisser le levier 5 qui ne constitue alors pas une gene
pour effectuer des travaux sur 1'objet 8.

Selon un autre mode de réaltisation non
représenteé, le dispositif peut ne pas comporter cet
aménagement, dans ce cas 1’extrémité 51 du levier 5 ne
comporte que la partie came 61 gqui lui est solidarisée par
vissage par exemple.

541 on se référe maintenant a la figure 5, on
peut voir un dispositif de fixation 9 du dispositif d’étau
selon 1’invention.

Ce dispositif de fixation 9 comprend un corps 980
en forme de L dont une branche 81 comporte a son extrémité,
faisant saillie perpendiculairement, deux tiges paralléles
g2 et 93, tandis que 1’autre branche 94 est traversée
perpendiculairement par une vis 95 munie a son extrémiteé
inférieure d’'une poignée 86 de manoeuvrement et a son autre
extrémité d’un embout plat 97.

Les tiges 92 et 93 sont destinées a étre
introduites dans deux des trous 18, visibles sur les figures
1 et 2, que comporte réguliérement espaces sur son pourtour
le socle 1, tandis que la branche 94 du corps 90 est placee
sous le support plan, non représenté, sur lequel repose Te
socle 1, puis la vis 95 est serreée jusqu’a ce que 1’embout
plat 97 vienne en appui contre la face inférieure du
support.

Oon notera que le bati 1 peut également étre
solidarisé sur un support par vissage, au moyen de vis
introduites dans des trous 19 pratiqués dans le socle 10,

dont un seul est visible sur la figure 1.
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REVENDICATIONS

1) Dispositif d’étau caractérisé en ce gu’il
comprend un bati (1) solidarisable par sa face inférieure
(11) a un support plan et un chariot mobile (2), ledit bati
(1) comporte un mors fixe (14) disposé a 1'une de ses
extrémités, tandis que ledit chariot mobile (2) comprend
d’une part un corps (3) mobile par coulissement sur ledit
bati (1) avec possibilité de blocage dans une position
donnée, d’autre part, en regard dudit mors fixe (14), un
mors (4) solidaire dudit corps (3) et mobile en déplacement
par rapport & celui-ci sous 1’action d’une came (61)
manoeuvrable en rotation par 1’intermédiaire d’un levier (5)
permettant d’amener ledit mors mobile (4) du corps (3) en
direction dudit mors fixe (14).

2) Dispositif selon la revendication caractérisé
en ce que le coulissement du chariot (2) sur le bati (1) est
réalisé par 1’intermédiaire de deux tiges paralleéles (15),
de section ronde, solidaires dudit bati (1), et aqui
traversent des guides tubulaires (20) solidaires du corps
(3) du chariot (2) et sur lesqguels coulisse le mors mobile
(4).

3) Dispositif selon 1la revendication 1 ou la
revendication 2 caractérisé en ce que le blocage du
déplacement du chariot (2) sur le bati (1) est réalisé par
1’ intermédiaire d’une crémaillére (16) solidaire dudit bati
(1) sur laguelle est susceptible de s'engrener les crans
(73) d’un doigt (7) mobile en déplacement dans le corps (3)
du chariot (2), perpendiculairement a ladite crémaillere
(16), sous 1’'action d’au moins un ressort (74) appliqgué
contre ledit doigt (7) du cbdbté oppose a celui comportant
lesdits crans (73), ledit doigt (7) et le levier (5) de
manoeuvrement de la came (61) étant 1iés de maniére que le
manoeuvrement de ce dernier, dans le sens inverse (A) de

celui (B) permettant d’amener le mors mobile (4) du corps
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8
(3), permette de désengager les crans (73) dudit doigt (7)
de ceux (160) de la crémaillere (16).

4) Dispositif selon 1 une quelconqgue des
revendications précédentes caractérisé en ce que la came
(61) est solidaire d’un disque (6) en libre rotation sur
1’axe de pivotement (30) du levier (5), dont la
solidarisation audit levier (5) est réaliseée par
1’ intermédiaire d’un ergot (55) que comporte a son extrémite
une tige (56) montee coulissante axialement dans ledit
levier (5), et susceptible de s’engager dans une échancrure
(62) pratiquée dans le bord dudit disque (6).

5) Dispositif selon 17 une gquelconque des
revendications précédentes caractérisé en ce gue le bati (1)
comporte sur son pourtour, régulierement espacés, des trous
(18) destinés a permettre 1a solidarisation dudit bati (1)
sur un support plan au moyen d’un dispositif de fixation (9)
comprenant un corps (90) en forme de L dont une branche (91)
comporte a son extrémité, faisant saillie
perpendiculairement, deux tiges paralleles (92, 93), tandis
que 1’autre branche (94) est traversee perpendiculairement
par une vis (95) munie a son extrémite inférieure d’une
poignée (96) de manoeuvrement et a son autre extrémité d’un
embout plat (97), lesdites tiges (92, 93) éetant destinées a
atre introduites dans deux desdits trous (18), tandis que Ta
vis (95) est serreée jusqu’a ce que 1’embout plat (97) vienne
en appui contre la face inférieure du support plan sur

lequel repose ledit bati (1).
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