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Przedmiotem wynalazku jest przekladnia diwigniowa
przetwornika mechanicznego zwlaszcza czujnika dzwig-
niowo — z¢batego stosowanego w pomiarach geometrycz-
nych elementéw maszyn.

Znane s3 przekladnie dwu- i tréjdZzwigniowe stosowane
w przetwornikach mechanicznych np. w czujnikach dzwig-
niowo-zebatych skladajace si¢ z trzpienia wykonujacego
ruch prostoliniowy, wspélpracujacego z diwignia wejscio-
w3 typu sinusowego oraz przekladni dz'wigniowéj typu
sinusowego — tzw. przekladnia typu sin—sin — o duzym
przelozeniu (rzedu 5--10), lub typu tangensowego —
tzw. przekladnia sin—tg — o przelozeniu réwnym 1,5.
Przekladanie tréjdzwigniowe spotykane sa glownie typu
sin—tg—sin skladajace si¢ z trzpienia wspoélpracujgcego
z dzwignig wej$ciowa sinusowg i dwéch przekladni zwigk-
szajacych typu tangensowego i typu sinusowego.

Przekladnie diwigniowe typu sin—sin charakteryzu-
ja sie duzs nieliniowoécia przelozenia, co umozliwia sto-

sowanie ich jedynie w przetwornikach z malym zakresem -

pomiarowym. Przekladanie typu sin—tg charaktery-
zuja si¢ natomiast malym przelozeniem.

Celem wynalazku jest rozszerzenie zakresu pracy prze-
kladni dwudZwigniowej o duzym przelozeniu przy jed-
noczesnym zmniejszeniu bledu nieliniowo$ci przeloze-
nia, a jednocze$nie uniknig¢cie trudno$ci zwigzanych z
konstrukcjg przekladni trdjdzwigniowej. Dla osiagnigcia
tego celu wprowadzono do dwudzwigniowej przekladni
typu sin—sin kompensator. nieliniowosci.

Przekladnia dzwigniowa przetwornika mechanicznego
wedlug wynalazku skladajaca si¢ z elementu wejSciowe-
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go, wykonujacego’ ruch prostoliniowy, stykajacego sie
punktowo z ramieniem dwuramiennej diwigni, drugie
rami¢ ktérej styka si¢ punktowo z dziwignia wyjsciowa
wyrdznia si¢ tym, Ze zawiera kompensator nieliniowos$ci
w postaci elementu pos$redniego, korzystnie walka, szyw-
no zamoeowanego na obrotowym ramieniu, umieszczo-
nego migdzy powierzchnia czynng dwuramiennej dzwig-
ni i powierzchnia czynna dzwigni wyj$ciowej. Ramig
kompensatora posiada lukowy otwér przez ktéry przecho-
dzi o§ dzwigni wyjsciowej, przy czym dzwignia ta réw-
niez posiada lukowy otwdr przez ktéry przechodzi o$
kompensatora.

0§ obrotu kompensatora jest usytuowana w plaszczyz-
nie osi dwuramiennej dZwigni i dzwigni wyjsciowej, i
jest do nich réwnolegla. Nastepny wariant przekladni
dzwigniowej przetwornika mechanicznego wedlug wy-
nalazku, posiada kompensator nieliniowo$ci w postaci
elementu posredniego, korzystnie watka, sztywno zamoco-
wanego na obrotowym ramieniu, umieszczonego pomig-
dzy powierzchnia czynna elementu wejSciowego i po-
wierzchniag czynng dzwigni dwuramiennej. O$ obrotu
k\ompensatora jest rownolegla do osi obrotu dzwigni dwu-
ramiennej i lezy wraz z nig w plaszczyznie prostopadlej
do kierunku ruchu elementu wejsciowego. i

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktéorym fig. 1 przedsta-
wia schemat kinematyczny przekladni diwigniowej, za$
fig. 2 przedstawia t¢ przekladni¢ w rzucie aksonometrycz-
nym, fig. 3 przedstawia schemat kinematyczny innego
rozwigzania przekladni diwigniowej, a fig. 4 przedsta-
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wia fragment konstrukcji czuuixh déwi gmpwo — ‘z¢ba-

tego W rzucie akschometrycznym, za§ fig. 5 przedstawia
inne rozwigzanie tego czujnika.

Na fig. 1 i fig. 2 plaska powierzchnia czynna 1 elementu
wejsciowego 2 styka si¢ z kulka 3 dwuramiennej diwig-
ni 4, ktérej powierzchnia nozowa 5 oddzialuje poprzez
walek 6 kompensatora 7 na powierzchni¢ nozows 8 diwig-
ni wyjéciowej 9. Rami¢ kompensatora 7 posiada lukowy
otwér 10 przez ktéry przechodzi o 11 diwigni wyjscio-
wej 9, przy czym dzwignia ta réwniez posiada hikowy
otwér 12 przez ktéry przechodzi o§ 13 kompensatora 7.

Na fig. 3 powierzchnia czynna 14 elementu wejscio-
wego 15 oddzialuje poprzez walek 16 kompensatora
17 na powierzchnie czynna 18 dwuramiennej diwigni 19,
kt6érej druga powierzchnia czynna 20 styka si¢ punktowo
z walkiem 21 dZwigni wyjéciowej 22.

Fig. 4 przedstawia czujnik dzwigniowo — zebaty, po-
siadajacy korpus 23 z tulejg chwytowa 24, w ktérej umiesz-
czony jest trzpiei pomiarowy 25 zakoficzony z jednej
strony konicowka pomiarowa 26, a z drugiej plaska po-
wierzchnia 27 prostopadly do jego osi. Powierzchnia ta
styka si¢ z kulka 28 dwuramiennej dzwigni 29, ktérej
drugie rami¢ zakoficzone jest powierzchnia nozowsa 30
wspélpracujaca poprzez walek 31 kompensatora 32 z
diwignia wyjécqu 33 Dizwignia wyjéciowa 33 zamoco-
wana jest na jednej osi 34 i szytwno polaczona z segmen-
tem zebatym 35 zazebiajacym si¢ z z¢bnikiem 36, na osi
ktérego zamocowana jest wskazéwka gléwna 37 poru-
szajgca si¢ wzgledem podzielni 38. Z z¢bnikiem 36 wspo6l-

~ pracuje réwniez kolo z¢bate 39 na osi ktérego zamocowa-

.

Da jest z jednej strony sprezyna wlosowa 40 kasujaca luzy
w calej przekladni, a z drugiej mala wskazéwka 41 wska-
zujgca ilo$¢ obrotéw wskazéwki gléwnej 38.

Fig. 5 przedstawia czujnik diwigniowo -— zebaty z
innym wariantem przekladni diwigniowej. Trzpiern po-

" miarowy 42 zakoficzony jest powierzchnia nozowsa 43.

Powierzchnia ta poprzez walek 44 kompensatora 45 od-
dzialuje na powierzchni¢ nozowa 4% dwuramiennej
dzwigni 47. Drugie rami¢ dwigni 47 zakoriczone jest
powierzchnig nozowa 48 stykajaca si¢ z walkiem 49 dzwig-
ni wyjéciowej 50. Dzwignia ta polaczona jest z segmentem
zgbatym 51. )

Przekladnia diwigniowa przetwornika mechanicznego
dziala w sposéb nizej opisany.

Element wej$ciowy:2, przemieszczajac sie, naciska swoja
powierzchnia plaska 1 na kulke 3 dwuramiennej diwigni 4
i obraca ja. Diwignia 4 swoja powierzchnia nozowa 5
naciska na walek 6 kompensatora 7, oraz poprzez walek 6
pa powierzchni¢ nozows 8 d%wigni wyjéciowej' 9 powo-
dujac obr6t kompensatora i diwigni wyjéciowej. Walek 6
zamocowany na obrotowym ramieniu kompensatora 7
w czasie obrotu przemieszcza si¢ tak wzgledem powierz-
chni 5 d#wigni 4, jak i wzgledem powierzchni 8 dzwigni 9,
powodujac tym samym przesuwanie sie punktéw wspol-
pracy tych powierzchni i kompensacj¢ nieliniowo$ci prze-
lozenia przekladni.

W innym rozwigzaniu przekladni element wejéciowy 15,
przemieszczajac si¢, naciska swoja powierzchnia czynng
14, poprzez walek 16 kompensatora 17, na powierzchni¢
czynng 18 dwuramiennej dZwigni 19 i obraca ja. Dzwig-
nia 19, obracajac si¢, popycha swoja powierzchnig czynng

" 20 walek 21 diwigni wyjéciowej 22 i réwniez obraca j3.

Kompensator 17 obracajac si¢ powoduje, ze punkty sty-
cznofci jego walka 16 z powierzchnig czynng 14 elementu
wejéciowego 15 i powierzchnia czynng 18 diwigni 19 prze-
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w takich punktach, w" ktérych zachodzl kompensacja nie--
liniowos$ci przelozenia przekladni.

W czujniku diwigniowo—z¢batym trzpiei pomiaro--
wy 25 opadajac naciska swoja plaska powierzchnig 27
na kulk¢ 28 dwuramiennej dzwigni 29 i obraca jg. Dzwig--

.nia 29 naciska swojg powierzchnia nozowa 30, poprzez.

walek 31 kompensatora 32, na diwigni¢ wyjsciowa 33

i réwniez obraca j3. Wraz z diwigniag wyjéciowa obra-

ca si¢ segmeént z¢baty 35, ktéry powoduje obrét zebnika .
36 i zamocowanej na jego osi wskazowki gléwnej 37. Prze-

mieszczenie korica wskazéwki gléwnej 37 wzgledem po-

dzialki, naniesionej na podzielni 38, jest wielokrotnie po--
wigkszonym przemieszczeniem trzpienia pomiarowego 25.
i stuzy do jego dokladnego okre$lenia. Zebnik 36 obra-

cajac si¢ powoduje obrét kola zgbatego 39, obrét malej:

wskazowki 41 i napigcie sprezyny wlosowej 40. Przy pod--
noszeniu trzpienia pomiarowego 25 napi¢ta sprezyna wloso-

wa 40 powoduje ruch elementéw mechanizmu za trzpieniem .
i niedopuszcza do powstawania luzéw w przekladni._

W czujniku wedlug innego rozwigzania przekladni
diwigniowej trzpiei pomiarowy 42 przemieszczajac sie
naciska, poprzez walek 44 kompensatora 45, na powierz--
chni¢ nozowa 46 dwuramiennej diwigni 47 i powoduje jej
obrét. Dzwignia 47 obracajac si¢ naciska swoja powierz--
chnia nozowy 48 na walek 49 dzwigni wyjéciowej 50 po--
laczonej z segmentem zebatym 51 i obraca je.

. ZastrzezZenia patentowe

1. Przekladnia diwigniowa przetwornika mechanicz--
nego ‘zwlaszcza czujnika diwigniowo—zebatego sklada-
jaca si¢ z elementu wejéciowego, wykonujgcego ruch prosto--
liniowy, stykajacego si¢ punktowo z ramieniem dwura-
miennej dZwigni, drugie rami¢ ktérej styka si¢ punktowo -
z dzwignig wyj$ciows, znamienna ' tym, ze posiada kom--
pensator nieliniowo$ci przelozenia w postaci elementu
posredniego, korzystnie walka (6) sztywno zamocowanego-
na obrotowym ramieniu (7) umieszczonego pomiedzy
powierzchnia czynng (5) dwuramiennej dzwigni (4) a
powierzchnia czynna (8) dzwigni wyjéciowej (9).

2. Przekladnia diwigniowa wedlug zastrz. 1, znamien—
na tym, ze rami¢ kompensatora (7) posiada lukowy
otwér (10), przez ktéry przechodzi o (11) diwigni wyj-
Sciowej (9), przy czym diwignia wyjéciowa (9) posiada
tukowy - otwér (12), przez ktéry przechodzi o§ (13)
kompensatora (7).

3, Przekladnia dzwigniowa wedhxg zastrz. 1, znamien-
na tym, ze of obrotu (13) kompensatora (7) jest usy-
tuowana réwnolegle i w jednej plaszczyZnie z osiami obro--
tu diwigni dwuramiennej (4) i dzwigni wyjéciowej (9)..

4. Przekladnia dzwigniowa przetwornika mechanicz-
nego zwlaszcza czujnika dzwigniowo—zebatego sklada--
jaca si¢ z elementu wejiciowego, wykonujgcego ruch
prostoliniowy, stykajgcego si¢ punktowo z ramieniem dwu-~
ramiennej dzwigni, drugie ramie ktérej styka si¢ punkto-
wo z diwignia wyjsciowa, znamienna tym, Ze posia--
da kompensator nieliniowosci przelozenia w postaci ele--
mentu posredniego, korzystnie walka (16), sztywno za--
mocowanego na obrotowym ramieniu (17), umieszczo--
nego pomig¢dzy powierzchnig czynna (14) elementu wej-
$ciowego (15) a powierzchnia czynng (18) dwuramien-
nej dzwigni (19).

5. Przekladnia dzwigniowa wedlug zastrz. 4, znamien—
na tym, Zze osie obrotu kompensatora (17) i dzwigni dwu-
ramiennej (19) s3 réwnoleglei usytuowane w plaszczyZnie-.
prostopadlej do kierunku ruchu elementu wejéciowego (15)..
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