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Urzadzeme do doprowadzama i ustawiania ryb w maszynach prze-
tworczych

-1

Wpynalazek dotyczy urzgdzenia do podawania
i ustawiania ryb w maszynach przetwoérczych.

Znanych jest kilka typéw urzgqdzeri do prowa-
dzenia ryb w maszynach przetwoérczych w. okres-
lonych polozeniach wzgledem narzedzi obroébko-
wych. W jednym z tych typow stosuje sie lancu-
chy podawcze, zaopatrzone w kolce utrzymujgce
rybe, ktéra jest przesuwana w spos6b ciagtly,
zajmujac wzgledem narzedzi obrébkowych kolej-
no odpowiednie polozenie. W innych urzgdzeniach
rybe lezaca na brzuchu i uchwycong klamra za
ogon przeciqga sie obok narzedzia obrébkowego.
W trzecim wreszcie typie urzadzef rybe kladzie
sie na stole podawczym i przyciska dofi za po-
mocg hakowatych uchwytoéw.

Te znane urzadzenia maja jednak szereg wad.
Wadg urzadzen pierwszego z oméwionych typbéw
jest to, ze korygowanie polozenia ryby wzgledem
narzedzia obrobkowego podczas ciaglego ruchu
tancuchéw podawczych wymaga stosowania skom-
plikowanych i “podatnych na uszkodzenia urza-
dzen sterujacych. Poza tym podczas zmian po-
lozenia ryby, dokonywanych za pomoca elemen-
téw korygujacych, mieso ryby latwo ulega
uszkodzeniu. .

Wada urzadzen, w ktérych lezgca na brzuchu
ryba jest przeciagana za ogon, jest to, ze regulo-
wanie polozenia ryby wzgledem narzedzia obro6b-
kowego odbywa sie tylko w kierunku ruchu,
a wiec tylko wzdiuz ciatla ryby. Taka regulacja
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nie jest dostateczna dla nalezytego - wykorzystania
migsa ryby, totez nalezy stosowaé. dodatkawy
mechanizm, umozliwiajgcy regulowanie potozenia
ryby réwniez w plaszczyinie pionowej. Jednakze
urzadzenie sterujgce, umoiliwiajgce regulowanie
polozenia ryby w obu tych kierunkach, jest bar-
dzo skomplikowane, kosztowne i wrazliwe na
uszkodzenia.

Wada trzeciego typu wymienionych urzadzeﬂ i
jest to, ze obrabiana ryba, ktérej cialo jest z re-
guly pokryte Sluzem, §lizga sie po podloiu tak,
iz ustawienie jej w S$cifle. okreSlonym polozeniu
jest w tych warunkach praktycznie niewykonalne..
Z drugiej za$ strony s3a przypadki, gdy ryby,
zwlaszcza starsze, maja powierzchnie ciala klei-
sta, co powoduje przyklejanie sie przycis$nietej:
ryby do powierzchni stolu podawczego i utrudnia
poprawianie jej polozenia wzgledem - narzedzia
obrébkowego. Poza tym odrywanie ryby od po-
wierzchni stolu czesto powoduje uszkodzenia
pewnych partii miesa ryby. R6wniez i hakowate
uchwyty, wbijane w cialo ryby, powoduja pogar-
szanie jakoS$ci migsa.

Urzadzenie wedlug wynalazku nie ma opisa-
nych wad i umozliwia prawidiowe doprowadzanie
ryb ‘do narzedzi obrébkowych w maszynach prze-.
twoérczych, przy minimalnym nakladzie §rodkéw
na urzadzenia i elementy sterujace.

Wedlug wynalazku rybe doprowadza sie do
maszyny przetwoérczej w urzadzeniu przenos$niko-



wym, w ktérym ryba spoczywa brzuchem na wa-
hliwym podlozu, glowa w kierunku jej przesu-
wania wzdiuz narzedzi obr6bkowych. Do wahli-
wego polozenia jest od spodu przymocowana
krzywka wysoko§ciowa, opierajaca sie o krawedz
suwaka oparcia czolowego i zaleznie od polozenia
tego suwaka powodujaca podnoszenie lub opusz-
czanie podloza. Ryba opiera sie¢ réwnocze$nie
glowe o czolowe oparcie, pracujgce synchronicznie
z urzgdzeniem uchwytowym, sterowanym za po-
mocy: tarczy, umieszczonej na napedzanym wale
i utrzymujgcym rybe w poltozeniu, w. ktérym jest
poddawana obrébce.

Ruchome oparcie czolowe jest polgczone na
stale z suwakiem, osadzonym przesuwnie w szy-
nie prowadniczej i polaczonej z t3 szyna za po-
mocg sprezyny. Do przesuwania suwaka wraz
z oparciem czolowym w zaleznoSci od wielkoS§ci
ryby, ktéra ma byé zamocowana w urzadzeniu,
stluzy dZwignia nastawcza, polaczona przez obro-
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towy wal, spreiyne i diwignie z tarcza sterujaca,

osadzong na napedzanym wale. Réwnoczefnie,
w celu umozliwienia opuszczania suwaka z opar-
ciem czolowym, szyna prowadnicza jest poprzez
osadzony na obrotwym wale wydrazony wat
i dfwigni¢ polaczona z drugy tarcza sterujaca,
osadzong réwniez na napedzanym wale,

Urzadzenie wedlug wynalazku ma w poréwna-
niu ze znanymi urzadzeniami szereg zalet. Umo-
Zliwia ono bowiem samoczynne regulowanie usta-
wienie ryb zaleznie od ich wielkoSci i to zaréwno
w kierunku ruchu przesuwania ryby, jak i w dét
oraz w goére. PoloZzenie ryby umocowanej w urzg-
dzeniu umoifliwia naleiyta jej obroébke i pozwala
unikngé strat miesa podczas obrébki. Ryba do-
starczona na wahliwe podloze urzadzenia wedlug
‘wynalazku na przyklad -za pomoe3 przenoSnika
tatmowego lub innego, odpowiedniego przeno$-
nika, zostaje zaleinie od jej wielkofei umocowa-
na w jednym tylko. zabiegu. Dzieki temu zbyte-
czne sg tu liczne mechanizmy sterujace, stosowa-
ne w znanych urzgdzeniach, a podatno$é urza-
dzenia na zakl6cenia zostaje powaznie zmniej-
szona. Fakt za, ze w urzadzeniu wedlug wyna-
lazku nie stosuje sie hakéw czy podobnych ele-
mentéw zamocowujgcych, odbija sie korzystnie
na jako$ci miesa otrzymywanego z ryby.

Przyklad wykonania ‘urzadzenia wedlug wyna-
lazku jest uwidoczniony na rysunku, przedstawia-
jacym widok ogélny urzadzenia.

Na nieruchomej osi 1 jest osadzone wahliwie
podloze 2, oparte na wale 11. Do podloza 2 jest
od spodu przymocowana krzywka wysokociowa 3,
wspbldzialajgca z suwakiem 6, umieszczonym
w szynie prowadniczej § i dociskanym do tej
szyny za pomocg sprezyny 8. Z suwakiem 6 jest
polaczone na stale czolowe oparcie 7. Szyna pro-
wadnicza & ljczy sie na stale z wydrazonym
walem 4, w ktérym jest osadzony obrotowo wal9,
polaczony na stale z diwignia nastawczg 10. Wat
9 jest za pomoca dZwigni 15 i sprezyny 16 pola-
czony z jednoramienny dzwignia 17, wspétdzia-
lajacg z tarczg 12, osadzona na napedzanym
w spos6b ciagly wale 11. Podczas pracy urzadze-

60

- wym 19. Do

. . 4
nia, obracajaca sie stale tarcza 12 powoduje obrét.
walu 9 w kierunku oznaczonym na rysunku
strzatka, przy czym diwignia nastaweza .10 na-
ciska na suwak 6 i przesuwa go razem z pola--
czonym z nim oparciem czolowym 7.

Na wale 11 oprécz tarczy 12 jest réwniez osa-
dzona tarcza- 13, sterujgca szyna  prowadniczg 5
oraz tarcza 14, sterujaca urzgadzeniem uchwyto-
sterowania szyna powadnicza 5
stuzy jednoramienna diwignia 20, 'wspéldzialajaca
z tarcza 13 i z jednoramiennag dZwignig 18, po--

‘1aczong na stale z wydrazonym watem 4. Tar-

cza 14 jest wykonana w znany sposéb tak, ze
umozliwia powolne zblizanie urzadzenia uchwy--
towego 19 do ryby, ktéra ma byé uchwycona
i zamocowana. ! ‘

Za pomoca pochylni lub innego odpowiedniego,.
znanego urzgdzenia przenoénikowego doprowadza.
sie rybe do urzadzenia wedlug wynalazku, w kt6-
rym uloZona na brzuchu na podiozu 2 zostaje
pochwycona przez czolowe oparcie 7, o ktére
opiera sie glows. W czasie doprowadzania ryby
do urzadzenia, czolowe oparcie 7 i podloze 2
zajmuja poloZzenia przewidziane dla najwigkszej
ryby, jaka moze byé w tym urzadzeniu zamoco-
wana. Mianowicie podloze 2 jest odchylone w dé
az do oparcia sie o wat {11, za$ czolowe oparcie 7’
odciggniete tak daleko, jak na to pozwala spre-
zyna 8.

Tarcze sterujace 12, 13, i 14 wykonuja ruch
obrotowy. Za poSrednictwem tarczy sterujacej 14
urzadzenie uchwytowe 19 zostaje zblizone do
ryby. Tarcza sterujaca 12 przenosi ruch obrotowy
na wat 8, ktéry za pomoca diwigni 10 cofa su-
wak /6 wraz ze znajdujacym sie na nim czolowym:
oparciem 7 az zajmie ono poloZenie -odpowiada--
jace wielkofci ryby, ktéra ma byé zamocowana.
Wraz z przesuwaniem ryby wstecz za pomocy
oparcia czolowego 7 nastepuje podniesienie pod-:
loza 2, Podczas cofania suwaka 6 krzywka 3 sty-
ka sie z jego krawedzig i podnosi podloze 2 na
wysoko$¢é zalezng od wielkosci ryby.

Przesuwanie czolowego oparcia 7 w strone ryby
powoduje napinanie sprezyny 8. RoOwnocze$nie-
poprzez wal 9 i diZwignie nastawczg 10 napinana
jest sprezyna 16, przy czym najwieksze jej napie—
cie nastepuje wtedy, gdy czolowe oparcie 2 zaj-
muje polozenie odpowiadajgce najmniejszej wiel~
koSei ryby, jaka moie byé poddawana obrébce
w urzgdzeniu.

Obracajgca sie tarcza. 12 powoduje, ze pod dzia-
taniem napietej sprezyny 8 czolowe oparcie 2 zo-
staje ponownie przesuniete w polozenie odpowia-
dajace rybie o najwiekszej wielko§ci. Tarcza 13
jest woéwczas tak obrécona, Ze poprzez diwignie 18
i wydrazony wal 4 polgczony na stale z szyngy
prowadniczg 5, powoduje zawiasowe opuszczenie
si¢ czolowego oparcia. Nastepnie wyjmuje sie
rybe z urzadzenia uchwytowego 19 i przekazuje
do dalszej fazy obrébki, za§ czolowe oparcie 7
zostaje za pomoca obracajgcej sie tarczy 13,
dzwigni 18 i watu 4 podniesione.

Wedlug wynalazku ryba, niezaleznie od jej
wielkoSci, moze byé wiec zawsze mocowana przez:
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urzadzenie uchwytowe 19 tak, jak tego wymaga
dana faza procesu obrébki. Ryba jest przy tym
wyprostowana w kierunku jej przesuwania,
a otwoér skrzelowy przypada zawsze w tym sa-
mym miejscu.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do doprowadzania i ustawiania ryb
w maszynach przetwoérezych, w ktérym ryby
sg przysuwane naprzé6d w kierunku ich dlu-
goSci, znamienne tym, ze sklada sie z wahli-
wego podloza (2), na ktérym ryba jest ukla-
dana brzuchem, a glowa w Kkierunku ruchu
i do ktérego jest od spodu przymocowana na
stale krzywka wysokoSciowa (3), wspéldziala-
jaca z ruchomym oparciem czolowym (7),
wspélpracujacym synchronicznie z urzgdzeniem
uchwytowym (19) utrzymujacym rybe i stero-
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wanym za pomoc3 tarczy (14), osadzonej na
napedzanym wale (11).

. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,

ze ruchome oparcie czolowe (7) jest polgczone
na state z suwakiem (6) i osadzone ruchomo
w szynie prowadniczej (5), z ktéra laczy sie
za pomoc3y sprezyny (8), przy czym do prze-
suwania suwaka z oparciem czolowym (7) stu-
zy dzwignia nastawcza (10), polaczona poprzez
obrotowy wat (9), sprezyne (16) i dzwignie (17)
z osadzong na napedzanym wale (11) tarcza
sterujgcg (12), za§ w celu umozliwienia wa-
hliwego opuszczania i podnoszenia suwaka (6)
z oparciem czolowym (7), szyna prowadnicza (5)
jest poprzez osadzony na obrotowym wale (9)
wydrazony wat (4) i jednoramienng dZwignie
(18) polgczona z tarczg sterujaca (13), osadzong
na napedzanym wale (11).
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