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L'invention concerne un bras d'entrainement (2) d'un balai (3) d'un systéme d'essuyage d'une vitre, notamment pare-brise de véhi -
cule automobile, ledit bras (2) étant prévu tubulaire sur au moins une partie de sa longueur et muni d'un orifice latéral (100) de
passage d'un conduit (102) de circulation d'un liquide de lavage d'un dispositif d'aspersion dudit liquide de lavage. L'invention
concerne également un systéme d'essuyage d'une vitre d'un véhicule comprenant ledit bras.
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BRAS D'ENTRAINEMENT D’UN BALAI D’UN SYSTEME D'ESSUYAGE D'UNE
VITRE, NOTAMMENT PARE-BRISE DE VEHICULE AUTOMOBILE, ET
SYSTEME D’ESSUYAGE COMPRENANT UN TEL BRAS

Le secteur technique de la présente invention est celui des systémes
d’'essuyage d’'une vitre d’'un véhicule, notamment automobile. Le systéme
conforme a I'invention est plus particulierement destiné a étre installé sur un pare-

brise du véhicule.

Les automobiles sont couramment eéquipées de systeme d'essuyage du
pare-brise, servant a assurer au conducteur une vision dégagée de son
environnement, en particulier en cas d’intempéries. Un tel systéme comprend
généralement deux balais d’essuyage qui raclent la surface extérieure du pare-
brise de maniére a évacuer en dehors du champ de vision du conducteur I'eau

et/ou la neige présente sur cette surface.

Il est également connu des systémes d'essuyage a un seul balai, en
particulier pour les véhicules dont le pare-brise reste de taille l[imitée. Pour
obtenir, un balayage satisfaisant, des tels systemes sont equipés de deux bras
d’actionnement donnant au balai une trajectoire faisant appel a deux points

d’articulation.

Il est par ailleurs connu d’équiper les véhicules d'un systéme de lavage
agence pour projeter un liquide sur le pare-brise, de maniere a faciliter la
dissolution des salissures, et ainsi augmenter la qualité du nettoyage de ce pare-
brise sous l'action du systéme d’essuyage. Selon une version classique, ledit
systéme de lavage comprend un ou des gicleurs installés sur un capot du
vehicule, I'un de ces gicleurs étant dédié a I'arrosage d’'une zone du pare-brise
située en face du conducteur du véhicule, alors que l'autre gicleur est affecté a
I'arrosage d’une zone du pare-brise située en face du passager avant du

véhicule.
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Dans une version améliorée, il a été proposé un balai d’essuyage qui
comporte son propre élément de projection de liquide de lavage. Autrement dit, la
projection du liquide de lavage a lieu depuis le balai d’essuyage lui-méme, a partir

de buses d’aspersion réparties le long dudit balai.

De tels dispositifs d'aspersion sont difficlement compatibles avec les

systemes d’essuyage a deux bras d’entrainement.

L’invention vise a pallier les inconvénients précités et propose a cet effet un
bras d'entrainement d’un balai d’un systeme d'essuyage d'une vitre, notamment
pare-brise de véhicule automobile, ledit bras étant prévu tubulaire sur au moins
une partie de sa longueur et muni d'un orifice latéral de passage d'un conduit de
circulation d'un liquide de lavage d'un dispositif d'aspersion dudit liquide de

lavage.

En permettant de la sorte a un conduit d’étre guidé et protégé par le bras
jusqu’au point ou le liquide de lavage doit étre acheminé, on améliore le
fonctionnement du dispositif d’aspersion. On peut d’ailleurs noter qu’un tel
avantage est non seulement vérifié dans les systémes d’essuyage a deux bras
mais s’étend a tout systéme d'essuyage comprenant au moins un bras
d’entrainement sur lequel on souhaite rapporter un conduit circulation d'un liquide

de lavage d'un dispositif d'aspersion dudit liquide de lavage.

Selon différents modes de réalisation qui pourront étre pris ensemble ou
séparément :

- ledit bras comprend deux grands cOtés paralléles reliés par des petits
cotes et ledit orifice de passage latéral est situé sur I'un desdits grands
cotes,

- ledit bras comprend une extrémité proximale, destiné a étre reliée a
un dispositif d’actionement, et une extrémité distale opposeée, ledit orifice de

passage étant située a proximité de ladite extrémité distale.
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L’'invention concerne également un systéme d'essuyage d'une vitre,
notamment pare-brise de véhicule automobile, comprenant un premier bras

d’entrainement selon I'une quelconque des revendications précédentes.
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Selon différents modes de réalisation, qui pourront étre pris ensemble
Oou seéparément :

- ledit systéme comprend un second bras d'entrainement du balai,

- ledit orifice de passage est prévu en vis-a-vis dudit second bras,

- ledit systeme comprend un dispositif de connexion desdits bras et
dudit balai,

- lesdits bras sont configurés pour s’étendre parallélement I'un a 'autre
dans une position de repos dudit systeme, ledit second bras comprenant un
coude par lequel ledit second bras s’écarte dudit premier bras en direction
d’une articulation dudit dispositif de connexion,

- ledit orifice de passage est situé en vis-a-vis dudit coude,

- ledit systéme comprend ledit balai, prévu muni d’'un connecteur audit
dispositif de connexion,

- ledit orifice de passage est localisé a une distance dudit connecteur
permettant un cintrage dudit conduit entre ledit orifice de passage et ledit
connecteur,

- ledit dispositif de connexion comprend une premiére articulation avec
I'un desdits bras et une deuxiéme articulation avec l'autre desdits bras, ledit
dispositif étant configuré pour recevoir le balai d'essuyage entre la premiére
et la seconde articulation, selon une direction passant par lesdites
articulations,

- une premiére desdites articulations est configurée pour autoriser le
pivotement d'un premier desdits bras autour d'un premier axe de pivotement
et/ou la seconde desdites articulations est configurée pour autoriser le

pivotement du second desdits bras autour d'un second axe de pivotement.

Avantageusement, lesdits bras sont destinés a donner au balai d'essuyage

une trajectoire comprenant une composante de pivotement autour d'un axe de
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pivotement du premier desdits bras, destiné a entrainer le balai, et une
composante de décalage angulaire par rapport a ladite composante de

pivotement par l'intermédiaire de I'autre desdits bras.

Ledit systéme pourra comprendre ledit dispositif d'aspersion, prévu
configuré pour permettre une projection du fluide depuis ledit balai et/ou le ou

lesdits bras, ledit dispositif d’aspersion comprenant ledit conduit.

Ledit systéme pourra par ailleurs comprendre un dispositif d’actionnement
dudit premier bras, notamment un dispositif d’actionnement muni d’'un ressort a fil

ondulé.

D'autres caractéristiques, deétails et avantages de l'invention ressortiront
plus clairement a la lecture de la description donnée ci-aprés a titre indicatif en

relation avec des dessins dans lesquels :

- la figure 1 illustre de fagon schématique en vue de face un exemple de
systeme d’essuyage conforme a I'invention, dans une premiére position,

- la figure 2 reprend la figure 1, ledit systéme d’essuyage étant dans une
seconde position,

- la figure 3 est une premiere vue en perspective du systeme d’essuyage de
la figure 1,

- la figure 4 est une autre vue en perspective du systéme d’essuyage de la
figure 1 permettant de voir un dispositif de connexion dudit systeme selon un
premier angle de vue,

- la figure 5 est une autre vue en perspective du systéme d’essuyage de la
figure 1, permettant de voir ledit dispositif de connexion selon un second angle de
vue, un balai dudit systéme d’essuyage étant illustré de fagon éclaté du reste
dudit systeme,

- la figure 6 reprend la figure 5, ledit balai d’essuyage étant cette fois
assemblé au reste dudit systéme d’'essuyage,

- la figure 7 est une autre vue en perspective du systeme d’essuyage de la
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figure 1, permettant de voir ledit dispositif de connexion et des extrémités de bras
d’entrainement du balai d’essuyage dudit systeme, selon un troisiéme angle de
vue,

- la figure 8 est une autre vue en perspective du systéme d’essuyage de la
figure 1, permettant de voir les autres extrémités des bras d’entrainement, selon
un quatriéme angle de vue,

- la figure 9 est une autre vue en perspective du systéme d’essuyage de la
figure 1, selon un cinquiéme angle de vue,

- la figure 10 est une autre vue en perspective du systéme d’essuyage de la
figure 1, détaillant un dispositif d’actionnement dudit systéme, selon un angle de
vue sensiblement identique a celui de la figure 8,

- la figure 11 montre en vue de face un exemple de ressort dudit dispositif

d’actionnement.

Comme illustré aux figures 1 et 2, I'invention concerne un systéeme
d’essuyage comprenant au moins un bras d’entrainement 2, ici deux bras
d’entrainement 2, 3, d'un balai d'essuyage 4 dudit systéme. Elle trouvera ses
applications, notamment, en tant que systéme d’essuyage de vitre de véhicule

automobile, en particulier pare-brise.

Le balai d’essuyage 4, lorsqu’il est monté sur le véhicule, est en appui
contre une face extérieure du pare-brise du véhicule. Le pare-brise mentionné ici
est un exemple d’une vitre essuyée par le systeme d’essuyage selon I'invention,
mais il va de soi que cette vitre peut étre une lunette arriére du véhicule et d’'une
maniere geéneérale tout vitrage d’'un véhicule automobile dont la surface est apte a

étre essuyée par un systeme d’'essuyage.

Lesdits bras 2, 3 sont destinés ici a donner au balai d'essuyage 4 une
trajectoire comprenant une composante de pivotement, illustré par la fléche
repérée 6, autour d'un axe d'entrainement 7 d'un premier 2 desdits bras, destiné a
entrainer le balai 4, et une composante de décalage angulaire, illustrée par la

fleche repérée 8, par rapport a ladite composante de pivotement par
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l'intermédiaire de 'autre 3 desdits bras, dit bras de guidage. Autrement dit, le bras
d’'entrainement fait pivoter ledit balai d’essuyage 4 autour dudit axe
d’entrainement 7 pour le faire passer, de facon alternative, d’une position de
repos illustré a la figure 1, a une position angulairement décalée, illustrée a la
figure 2, de ladite position de repos, ceci de fagon a balayer la surface désirée du
pare-brise, tandis que ledit bras de guidage 3 fait tourner ledit balai d’essuyage 4
autour d'un point 9 mobile avec ledit balai d'essuyage 4, notamment afin

d’adapter le mouvement du balai d’essuyage 4 a la forme du pare-brise.

Lesdits bras 2, 3 sont configurés, par exemple, pour s’étendre parallélement
I'un a I'autre dans ladite position de repos dudit systeme tandis qu’ils s’écartent
légerement I'un de 'autre lors de la rotation du bras d’entrainement 2, sous

I'action dudit bras de guidage 3.

Ledit systeme est avantageusement destiné a étre positionné sur le véhicule
de fagon a ce que ledit balai d’essuyage 4, au repos, soit en position

sensiblement horizontale, par exemple, le long d'un bord inférieur du pare-brise.

Ledit systéme d'essuyage pourra en outre comporter un ensemble
d’actionnement comprenant, par exemple, un moteur électrique 10,
avantageusement électronisé, chargeé de transformer I'énergie électrique en un
mouvement de rotation, et des moyens de transmission 11 chargés de transmettre
le mouvement de rotation délivré par le moteur a un dispositif d’actionnement 12,
ici desdits bras 2, 3, développé plus loin et faisant également I'objet de la

présente invention.

Comme illustré aux figures 3 et 4, le balais d’essuyage 4 est, par exemple,
de type a lame plate (flat blade, en anglais), c’est-a-dire comprenant au moins
une raclette ou lame d’essuyage 13 destinée a étre plaquée contre le pare-brise
et une ou plusieurs vertebres de rigidification, non-visibles, reliées a la raclette 13

et qui s’étendent le long de celle-ci.
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Ledit balai d’essuyage 4 pourra en outre comprendre des embouts
d'assemblage 14 permettant de solidariser la raclette 10 et la ou les vertébres au
niveau de leurs extremités longitudinales ainsi que, ici, un cache 15 de la ou

desdites vertébres.

Ledit balai d’essuyage comprend par ailleurs ici un connecteur 16
permettant de le raccorder au reste dudit systéeme d’essuyage. Comme le ou
lesdits embouts d’assemblage 14, ledit connecteur 16 pourra contribuer a

I'assemblage de ladite raclette 13 a la ou auxdites vertebres et/ou audit cache 15.

Cela étant, ledit systéme d'essuyage pourra comporter un dispositif de
connexion 1 muni d’'une premiére articulation 20 avec I'un 2 desdits bras et d’une
deuxiéme articulation 30 avec l'autre 3 desdits bras, ledit dispositif de connexion
1 étant configuré pour recevoir le balai d'essuyage 4 entre la premiere 20 et la
seconde 30 articulation, selon une direction passant par lesdites articulations 20,
30, en particulier de facon sensiblement centrée entre lesdites articulations 20,
30. On dispose de la sorte d’'un dispositif de connexion léger et d’encombrement

limité.

La premiere 20 desdites articulations est configurée pour autoriser le
pivotement du premier 2 desdits bras autour d’'un premier axe de pivotement 21
et/ou la seconde 30 desdites articulations est configurée pour autoriser le
pivotement du second 3 desdits bras autour d'un second axe de pivotement 31.
Ledit premier axe 21 et ledit second axe 31 de pivotement sont paralléles entre
eux selon une direction, dite d’articulation, ici paralléle a ladite direction de
pivotement autour de I'axe d’entrainement 7 dudit premier bras 2. Autrement dit, il
s’agit d’'une direction destinée a étre orientée sensiblement orthogonalement au
pare-brise. Ledit dispositif de connexion permet ainsi au balai de suivre la
cinématique décrite plus haut, d’autres exemples de cinématique pouvant

cependant bien sur étre suivis par le systeme d’essuyage conforme a l'invention.

Comme plus particulierement illustré aux figures 5 a 7, ledit dispositif de
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connexion 1 pourra comprendre un corps 50 dans lequel sont formées lesdites

articulations 20, 30.

Ledit corps 50 comprend, par exemple, deux flasques 52, 54, ici paralléles,
I'un dit supérieur et I'autre dit inférieur. L'une au moins desdites articulations 20,
30, ici les deux, est définie par deux orifices d’articulation 56, 58 respectivement
formés dans chacun desdits flasques 52, 54, lesdits orifices 56, 58 étant situés en
vis-a-vis selon ladite direction d’articulation 7. Autrement dit, la premiére
articulation 20 est formée par un desdits orifices d’articulation 56 situé dans le
flasque supérieur 52 et un desdits orifices d’articulation 58, situé en vis-a-vis dans
le flasque inférieur 54, 'autre articulation 30 étant formeés par les autres orifices
d’articulation 56, 58.

Lesdits flasques 52, 54 sont destinés a étre orientés orthogonalement
auxdites directions de pivotement 21, 31. Ledit corps 50 comprend en outre ici
une face frontale 60 (figure 4) reliant les flasques supérieur 52 et inférieur 54.
Ledit corps 50 est, par exemple, ouvert du cbté opposé a ladite face frontale 60
pour accueillir lesdits bras 2, 3 ainsi que sur les cétés pour laisser le débattement

nécessaire a I'articulation des bras 2, 3 autour desdits axes de pivotement 21, 31.

Ledit corps 10 pourra en outre comprendre une téte d'accrochage 62 du
connecteur 16 du balai 4. Ladite téte d’accrochage est située, par exemple, entre
lesdits paires d’orifices d’articulation 56, 58, selon la direction passant par
lesdites articulations 20, 30. Ladite téte d’accrochage est ici issue dudit flasque

supérieur 52 et s’étend jusqu’audit flasque inférieur 54.

Ladite téte d'accrochage 62 pourra étre configurée pour permettre une
rotation du balai 4 autour d'un axe transversal 63, notamment orthogonal, a un
plan suivant une direction d'extension longitudinale du balai 4 et ladite direction
d’articulation 7. Autrement dit, ledit balai d’essuyage 4 est articulé en rotation
autour de I'axe reliant lesdites articulations 20, 30 desdits bras 2, 3. Ladite téte

d'accrochage 62 est par exemple munie pour cela de flancs 64, 66 présentant des
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orifices de pivotement 68, situés en vis-a-vis selon ledit axe transversal 63.

De son cbté, ledit connecteur 16 comprend, par exemple, une lumiére 70 de
passage d'un goupille d’articulation 72, ladite téte d’accrochage 62 et ledit
connecteur 16 étant configurés pour que ladite lumiére 70 et lesdits orifices de
pivotement 68 puissent venir en vis-a-vis pour le passage de ladite goupille
d’articulation 72. Selon un autre mode de réalisation, non-illustré, des pions
pourraient étre prévue sur ledit connecteur 16 pour coopérer avec lesdits orifices

de pivotement 68 de la téte d’accrochage 62, ou inversement.

Ledit corps 10 est, par exemple, en matériau plastique. Il comprend ici des
évidements 74 au niveau desdits flasques 52, 54 et/ou de ladite face frontale 60,
notamment pour alléger ledit dispositif de connexion 1. En particulier, sur ledit
flasque inférieur 54, des ponts de matiere 76 sont formeés autour desdits
evidements 74, entre lesdits flancs 64, 66 de ladite téte d’accrochage 62 et un
voisinage des orifices d’articulation 58 dudit flasque inférieur 54. Sur le flasque
supérieur 52 les évidements 74 présentent ici une forme en S. Ledit corps 10
pourra présenter, comme illustré, une structure symeétrique par rapport un plan

destineé a passer par I'axe longitudinale du balai d’essuyage 4.

Comme cela est plus particulierement visible a la figure 7, selon I'invention
ledit bras d'entrainement 2 est tubulaire sur au moins une partie de sa longueur,
ici sur I'ensemble. Il est en outre muni d'un orifice latéral 100, notamment
sensiblement rectangulaire, de passage d'un conduit 102 de circulation d'un
liguide de lavage d'un dispositif d'aspersion dudit liquide de lavage. On dispose
de la sorte d'une solution permettant d’alimenter ledit dispositif d’aspersion quand
celui-ci est configuré pour projeter le liquide de lavage depuis une piece mobile
dudit systeme d’'essuyage, en particulier ledit balai 4. On peut d’ailleurs noter
qu’une telle solution trouve son intérét y compris dans des systémes d’essuyage

a un seul bras d’entrainement.

Comme mieux visible a la figure 8, ledit bras d’entrainement 2 comporte une
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extrémité axiale 104, proximale, reliée audit dispositif d’actionnement 12. Ladite
extrémité axiale proximale 104 est ici ouverte et ledit conduit 102 entre dans ledit

bras d’entrainement 2 par ladite extrémité axiale proximale 104.

Ledit bras d’entrainement 2 est, par exemple, en métal. Il s’agit, notamment,

d’un tube électro soudé.

Si I'on se reporte de nouveau aux figures 5 a 7, on constate que ledit bras
d’entrainement 2 comporte a son extrémité axiale distale 106, opposée a ladite
extrémité axiale proximale, une téte d’articulation 108 sur ledit dispositif de
connexion 1. Ladite téte d’articulation 108 du bras d’entrainement 2 présente des
orifices d’articulation, non-visibles, prévus dans ledit bras d’entrainement pour le
passage d’'une goupille 110. Pour cela, lesdits orifices d’articulation 56, 58 du
corps 10 et lesdits orifices de connexion du bras d’entrainement 2 sont configurés
pour se trouver en vis-a-vis de fagon a définir avec ladite goupille une liaison

pivot entre ledit bras d’entrainement 2 et ledit corps 10.

Ledit bras de guidage 3 pourra présenter a son extremité longitudinale
distale 109 une téte d’articulation 110 sur ledit corps 10, de structure identique a
celle dudit bras d’entrainement 2. Ledit bras de guidage 3 pourra lui aussi étre
tubulaire. Il estici lié par son extrémité longitudinale proximale, opposée a ladite
extrémité distale 109, a une articulation en rotation 111 (figure 8), destinée a étre

assujettie au veéhicule.

Ledit bras d’entrainement 2 comprend deux grands cbtés 112, paralléles,
reliés par des petits cOtés 114. Ledit orifice de passage latéral 100 est situé ici
sur I'un desdits grands c6tés 112, en particulier a proximité de ladite extrémité
distale 106. Autrement dit, ledit orifice latéral 100 est situé a proximité de ladite

téte d’articulation 108 du bras d’entrainement 2.

Ledit orifice latéral 100 est prévu, par exemple, en vis-a-vis dudit bras de

guidage 3, en particulier en vis-a-vis de |'extremité distale 109 dudit bras de
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guidage 3. Ledit orifice latéral 100 pourra avantageusement é&tre localisé a une
distance dudit connecteur 16 du balai 4 permettant un cintrage dudit conduit 102
entre ledit orifice de passage 100 et ledit connecteur 16 sur lequel ledit conduit

102 est ici connecté par un embout 116.

Ledit bras de guidage 3 comporte ici un coude 118 par lequel ledit bras de
guidage 3 s’écarte dudit bras d’entrainement 2, en direction de son articulation 30
sur ledit dispositif de connexion 1. Ledit orifice latéral 100 est situé, par exemple,

en vis-a-vis dudit coude 118.

Comme plus particuliéerement illustré aux figures 9 a 11, et comme déja
évoqué plus haut, ledit dispositif d’essuyage pourra comprendre un dispositif
d’actionnement 12 d’un bras d'entrainement d’'un balai, en particulier dudit bras

d’entrainement 2 du balai 4.

Ledit dispositif d’actionnement 12 comprend, par exemple, un moyeu
d’entrainement 200 dudit bras d’entrainement 2 autour de I'axe de pivotement 7 et
un moyen de rappel élastigue 202, configuré pour appliquer ledit bras
d’entrainement 2 en direction du pare-brise en prenant appui sur le moyeu 200,
ledit moyen de rappel 202 comprenant un ressort 204 du type a fil ondulé. Un tel
ressort offre I’avantage de présenter une raideur significative dans un
encombrement et pour un poids limité. On constate d’ailleurs qu’une telle solution
trouve son intérét non seulement dans des systémes d’essuyage a deux bras
comme dans le systeme illustré mais également dans des systémes d’essuyage a

un seul bras d’entrainement.

Ledit ressort 204 est positionné sur le moyeu 200 de fagon a exercer un
effort, dit axial, orienté selon ledit axe de pivotement 7. Ledit moyeu comprend,
par exemple, une base 206 dont est issu un plot 208 (mieux visible figure 8). Ledit
ressort 204 prend appui sur ladite base 206 en étant disposé autour dudit plot

208. Ladite base 206 est destinée a étre assujettie au vehicule.
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Ledit moyeu 200 pourra comprendre un axe d’articulation 210 du bras
d’entrainement 2, orienté transversalement audit axe de pivotement 7. Ledit axe
d’articulation est ici orienté orthogonalement audit axe de pivotement 7. Ledit axe
d’articulation 210 est situé, par exemple, au niveau d’'un bras coudé 214 issu de
ladite base 206. Ledit bras 214 de la base 206 du moyeu pourra présenter une

lumiére 216 pour le passage du conduit 102 de circulation du liquide lave glace.

Ledit dispositif d’actionnement 7 comprend, par exemple, une piéce 218
d’appui liée au bras d’entrainement 2. Il s’agit d’'une piéce formant capot du plot
208 et du ressort 204 et se prolongeant par un coude 219 en direction dudit bras
d’entrainement 2, ici pour le recouvrir, au moins partiellement, a la fagon d’un
cache. La partie de la piece 218 formant capot du plot 208 et du ressort 204
pourra comprendre une jupe 220 s’étendant axialement en direction de ladite
base 206 du moyeu. Ladite jupe 220 comprend, par exemple, une fente 222 de

passage dudit conduit 102 de circulation du liquide lave glace.

Ladite piéce dappui 218 et ledit ressort 204 sont avantageusement
configurés pour que ladite piéce d'appui 218 fasse pivoter ledit bras
d’entrainement en direction du pare-brise, autour dudit axe d’articulation 210,
sous l'action dudit ressort 204. Ledit ressort 204 est pour cela disposé, par
exemple, entre ledit moyeu 200 et une zone dite de prise d’effort de ladite piéce
218, correspondant ici au capot du plot 208 et du ressort 204, ledit ressort étant
destiné a exercer son effort axial sur ladite zone de prise d’effort. Ladite piéce
218 comprend en outre une zone 224 de report de I'effort sur ledit bras
d’entrainement 2, au-dela dudit axe d’articulation 210 du bras d’entrainement 2.
Ladite piéce 218 pourra également définir un déflecteur d’air, en particulier au
niveau de ladite zone 224 de report de I'effort. Ladite piece 218 est, par exemple,

en plastique ou en matériau naturel.

Comme plus particulierement visible a la figure 11, ledit ressort 204 est,
notamment, du type a fil plat. Il comprend, par exemple, des spires 230 munies

d’ondulations 232 définissant des crétes 234. Les crétes 234 desdites ondulations
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232 desdites spires 230 sont ici en contact avec une spire 230 voisine. Lesdites
ondulations 232 pourront étre jointes créte a créte d'une spire 230 a 'autre. Ledit
ressort comprend, par exemple, cing a dix spires 230 et/ou cing a dix crétes 232

par spire.

Ledit systéme d’essuyage pourra comprendre en outre un dispositif
d'aspersion d’'un liquide lave-glace, en particulier un dispositif d’aspersion depuis
ledit balai 4.

Ledit dispositif d’aspersion pourra comprendre une rampe d’aspersion, non-
illustrée, s’étendant le long du balai d’essuyage, selon la direction longitudinale
d’extension de ce dernier, ladite rampe comportant une pluralité d’'orifices de
projection agencés pour projeter le liquide de lavage au moins

perpendiculairement a la direction longitudinale dans lequel il s’étend.

Selon un exemple de réalisation, ladite rampe de projection est fabriquée
distinctement de la raclette 13, et rapportée sur cette derniére. Selon un autre
exemple de réalisation, ladite rampe d’aspersion pourra étre formée par un
conduit intégré a la raclette 13, et qui chemine le long de la direction longitudinale

de cette derniére.

Ledit dispositif d'aspersion pourra étre configuré pour asperger ladite vitre
depuis ledit balai 4 selon une premiéere et/ou une seconde direction d’aspersion
opposée. Autrement dit, une dite rampe d’aspersion pourra étre située de chaque
coté dudit balai 4 pour asperger la vitre par un premier et/ou un second desdits

cHtés, notamment en fonction du sens ascendant ou descendant du balai 4.

Ledit circuit d’alimentation comprend en outre, par exemple, ledit conduit

102, flexible, d’alimentation en liquide lave-glace.

Ledit dispositif d’aspersion pourra étre alimenté par un dispositif de transport

du liquide de lavage du pare-brise, non représenté. Selon un exemple de
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réalisation, un tel dispositif de transport du liquide prend la forme d’'un ou
plusieurs tuyaux qui canalisent le liquide de lavage depuis au moins un réservoir
installé, par exemple, dans un compartiment avant du véhicule jusqu’audit conduit
120, prévu débouchant, par exemple, a travers ledit plot 208 du moyeu 200, prévu
creux. Le liquide de lavage est mis en circulation dans le dispositif de transport de

liqguide, notamment, par au moins une pompe.

Le dispositif de transport du liquide, la pompe et optionnellement le réservoir

forment un ensemble d’approvisionnement en liquide de lavage.

Le systéme d'essuyage et de lavage pourra également comprendre un
dispositif de chauffage du liquide de lavage. Ce dernier est, par exemple,
incorporé au reéservoir. Alternativement, il peut étre placé en tout endroit du
dispositif de transport du liquide, par exemple de maniere a entourer une portion

d’'un des tuyaux formant ce dispositif de transport.
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REVENDICATIONS

. Bras d'entrainement (2) d’'un balai (3) d'un systéme d'essuyage d'une

vitre, notamment pare-brise de véhicule automobile, ledit bras (2) étant
prévu tubulaire sur au moins une partie de sa longueur et muni d'un
orifice latéral (100) de passage d'un conduit (102) de circulation d'un

liquide de lavage d'un dispositif d'aspersion dudit liquide de lavage.

. Bras selon la revendication 1 dans lequel ledit bras (2) comprend deux

grands cbétés (112) paralléles reliés par des petits cotés (114) et ledit
orifice de passage latéral (100) est situé sur I'un desdits grands cotés
(112).

. Bras selon 'une quelconque des revendications 1 ou 2 comprenant une

extrémité proximale (104), destiné a étre reliée a un dispositif
d’actionnement (12), et une extrémité distale opposée (106), ledit orifice
de passage (100) étant située a proximité de ladite extrémité distale
(106).

. Systeme d'essuyage d'une vitre, notamment pare-brise de vehicule

automobile, comprenant un premier bras d’'entrainement (2) selon I'une

guelconque des revendications précédentes.

. Systéme selon la revendication 4 comprenant un second bras

d'entrainement (3) du balai (4).

. Systéme selon la revendication 5 dans lequel ledit orifice de passage

(100) est prevu en vis-a-vis dudit second bras (3).

. Systéme selon 'une quelconque des revendications 5 ou 6 comprenant

un dispositif de connexion (1) desdits bras (2, 3) et dudit balai (4) et dans

lequel lesdits bras (2, 3) sont configurés pour s’étendre parallélement
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I'un a I'autre dans une position de repos dudit systéme, ledit second bras
(3) comprenant un coude (118) par lequel ledit second bras (3) s’écarte
dudit premier bras en direction d’une articulation (30) dudit dispositif de

connexion (1).

Systéme selon la revendication 7 dans lequel ledit orifice de passage

(100) est situé en vis-a-vis dudit coude (118).

Systéme selon I'une quelconque des revendications 7 ou 8 comprenant
ledit balai (4), prévu muni d'un connecteur (16) audit dispositif de
connexion (1), et dans lequel ledit orifice de passage (100) est localisé a
une distance dudit connecteur (100) permettant un cintrage dudit conduit

(102) entre ledit orifice de passage (100) et ledit connecteur (16).

10.Systéme selon I'une quelconque des revendications 7 a 9 dans lequel

1.

ledit dispositif de connexion comprend une premiére articulation (20)
avec l'un (2) desdits bras et une deuxiéme articulation (30) avec l'autre
(3) desdits bras, ledit dispositif étant configuré pour recevoir le balai
d'essuyage (4) entre la premiére et la seconde articulation (20, 30), selon

une direction passant par lesdites articulations (20, 30).

Systéme selon la revendication 10 dans lequel une premiére (20)
desdites articulations est configurée pour autoriser le pivotement d'un
premier (2) desdits bras autour d'un premier axe de pivotement (21) et/ou
la seconde (30) desdites articulations est configurée pour autoriser le
pivotement du second desdits bras autour d'un second axe de

pivotement (31).

12.Systéme d’essuyage selon |'une quelconque des revendications 5 a 11

dans lequel lesdits bras (2, 3) sont destinés a donner au balai
d'essuyage une trajectoire comprenant une composante de pivotement

autour d'un axe de pivotement (7) du premier (2) desdits bras, destiné a
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entrainer le balai (4), et une composante de décalage angulaire par
rapport a ladite composante de pivotement par l'intermédiaire de I'autre
(3) desdits bras.

13.Systéme selon I'une quelconque des revendications 4 a 12 comprenant
ledit dispositif d'aspersion, prévu configuré pour permettre une projection
du fluide depuis ledit balai (3) et/ou le ou lesdits bras (2, 3), ledit

dispositif d’aspersion comprenant ledit conduit (102).

14.Systéme selon I'une quelconque des revendications 4 a 13 comprenant

un dispositif d’actionnement (12) dudit premier bras (2).

15.Systéme selon la revendication 14 dans lequel ledit dispositif

d’actionnement (12) comprend un ressort (104) a fil ondulé.
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