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Machine & affranchir commandée électroniguement

La présente invention concerne une machine 3 affrén-
chir commandée électroniquement, dans laquelle le réglage
des valeurs d'affranchissement, de l'indication de date, et
de la mention relative 3 la nature de l'envoi ou mode d'expé-
dition, ainsi que le décompte du montant d'affranchissement
effectif par rapport au montant préétabli, sont effectués
par un microprocesseur, des mémoires permanentes et des re-
gistres.

Les machines 3 affranchir servent 3 affranchir, de
fagon rationnelle, les envois de lettres et de paquets. A cet
effet, on utilise des machines qui effectuent le réglage et
procédent 3 l'impression de la valeur d'affranchissement, de
l1'indication de date, de la mention relative 3 la nature de
1'envoi ou mode d'expé&dition et de clichés publicitaires, et
qui, de plus, font le décompte des frais de port, au moyen
de composants commandés m&caniquement. Une telle machine 2
moyens de réglage mécaniques est d'une fabrication compliquée
et demande beaucoup d'entretien.

Pour obtenir une fabrication plus é&conomique et sim-
plifier en méme temps l'entretien de la machine, on a la pos-
sibilité de recourir a8 1' utilisation d4'ensembles &lectri-
ques et é&lectroniques.

La présente invention a pour objet de mettre au point
une machine d affranchir, commandée électroniquement dans
une large mesure, dont la fabrication ne demande la mise en
ceuvre gue de moyens plus réduits et qui soit d'un encombre-
ment plus faible que les machines 3 commande purement méca-
nique.

La brésente invention permet de résoudre ce probléme
par le fait que les informations variables et les signaux,
dont l'entrée est effectuée par l'intermédiaire de lignes
périphériques et d'un clavier, sont combinés aux données pré&
établies mises en mémoire, que des modules de contrdle sont
placés en amont de la mémoire permanente, du clavier et du
registre, modules qui empé&chent une intervention directe sur
la mémoire permanente par l'intermédiaire des lignes péri-
phériques, et qui déchargent le microprocesseur, que le mo-
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dule de contrdle commande, en interaction avec le registre,
le réglage de phase des moteurs pas-3-pas prévus pour les
rouleaux d'impression, et ce par les sorties inversées et
non inversées du registre, et procéde 3 l'adressage des mo-
teurs par l'intermé&diaire de la connexion de cadence du re-
gistre, et qu'au moyen de senseurs ou palpeurs montdés de
fagon fixe les positions des moteurs pas-5~9as sont détermi-~
nées et transmises au microprocesseur.

Selon une autre caractéristigue de la machine & af-
franchir prdposée par la présente invention, et en cas de
fonctionnement en paralldle des moteurs pas-i-pas, les infor-
mations destinSes 4 la commande de phase sont fournies en
méme temps 3 tous les moteurs pas-3-pas au moyen de deux
étages d'attague, et l'énergie motrice n'est, chaque fois,
distribuée, par 1l'intermédiaire d‘'un &tage dfattaque, qu’aux
moteurs qui n'ont pas encore atteint leur position de consi-
gne.

Selon une autre caractéristigue de la présente inven-
tion, et en cas de fonctionhement en paralléle des moteurs
pas-ad-pas, les connexions de phase sont découplé&es par des
redresseurs.

Selon une autre caractéristique de la pré&sente inven-
tion, les moteurs pas-&-pas actionnent des moyens de ré&glage

" qui portent des organes ou moyens de commande dont l'action

s'exerce sur les senseurs.

Selon une autre caractéristique de la présente inven~
tion, on utilise, comme senseurs ou palpeurs, des sondes de
Hall avec sortie de collecteur ouverte.

Selon une autre caractéristigue de la présente inven-
tion, on utilise, comme senseurs ou palpeurs, des composants
optiques avec sortie de collecteur ouverte.

Selon une autre caractéristique de la présente inven-
tion, on utilise des senseurs capacitifs avec sortie de col-
lecteur ouverte.

Dans le cas de ces derniers modes de réalisation, et
selon une caractéristique additionnelle de 1a présente inven-
tion, les senseurs ou palpeurs sont reliés entre eux sous
forme de matrice. '
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Dans ce dernier cas, et selon une autre caractéris-
tique de la présente invention, la tension d'alimentation
positive est amenée aux senseurs par des transistors.

Dans ce dernier cas, et selon une autre caractéris-
tique de la présente invention, les transistors adressent
les &metteurs de signaux pour la position des moteurs pas-
a- pas.

Selon un autre mode de réalisation de la présente
invention, les signaux de réglage des senseurs ou palpeurs,
signaux qui dé&clenchent 1l'impression, sont transmis avec
retard au microprocesseur en vue du déplacement ou décalage
de 1'image imprimée.

Selon une autre caractéristique de la présente in-
vention, et dans le cas pré&cédent, le délai de temporisation
peut étre commandé 3 l'aide du clavier.

Selon une autre caractéristique de la présente in-
vention, un accumulateur est associé aux unités de commande,
son r6le &tant d'assurer l'alimentation en &nergie des dis-
positifs &lectroniques, du clavier et de l1l'affichage.

La présente invention sera mieux comprise 3 l'aide
de la description détaillée de plusieurs modes de réalisation
pris comme exemples non limitatifs et illustrés par le des-
sin annexé, sur lequel :

- la figure 1 est une vue, sous forme de schéma-bloc,
de la partie dispositif de commande &lectronique d'une machi-
ne 3 affranchir ;

| - la figure 2 est une vue de la commande par regis-
tre des moteurs pas-a-pas ;

- la figure 3 est une vue de la commande en paralléle
des moteurs pas-a-pas ; et

- la figure ¢ est une vue de la matrice des senseurs
ou palpeurs, destinée & surveiller la position des &lé&ments
de réglage.

Sur toutes les figures, les ensembles identiques por-
tent des références numériques identiques.

Le dispositif de commande d'une machine 3 affranchir
est essentiellement constitué par un microprocesseur 10, une

mémoire permanente 20, une mémoire 3 programme 30, un dispo-
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sitif & clavier et 3 affichage 40 et un registre 50. Un bloc
d'alimentation fournit les tensions appropriées aux diffé-
rents ensembles, un accumulateur étant associ& aux unités de
commande 10, 20, 40, 50, lequel accumulateur se charge pen-
dant le fonctionnement et est mis en circuit pour une durée
limitée afin d'assurer 1l'alimentation en &nergie du disposi-
tif électronique} du clavier et du dispositif d'affichage.
Des modules de contrble 21, 41, 51 sont placés en amont de
la m&moire permanente 20, du dispositif 3 clavier et 3 af-
fichage 40 et du registre 50. Lesdits modules de contrdle 21,
41, 51 protégent les &l&ments 20, 40, 50 disposés en aval
contre les tensions incontrdlables survenant par 1'intermé-
diaire des lignes périphériqués- 11. Ceci empéche aussi qu'
une influence extérieure puisse s'exercer sur les valeurs
prises en compte, qui sont classées dans la mémoire permanen-
te 20, la lecture é&tant possible par l'intermé&diaire des 1i~
gnes périphériques 11. Comme mémoire permanente 20, on-peut
utiliser une mémoire &criture-lecture avec alimentation par -
batterie en cas de coupure de la tension, ou une mémoire
fonctionnant sur une base magnétique, ou bien une mémoire
fonctionnant sur la base des déplacements des porteurs de
charge, laquelle peut étre effacée &lectriquement. Dans la
mémoire permanente 20 sont stock&s les contenus du registre,
les paramétres de l'appareil ainsi que toutes les valeurs de
décompte. En raison de la présence du module de contrSle 21
monté& en amont, la lecture et l'enregistrement sont commandés,
lorsque le fonctionnement se d&roule normalement, par 1'in-
termédiaire du microprocesseur 10, tandis que seule une lec-
ture de la mémoire 20 est possible par 1l'interm&diaire des
lignes périphérigues 11. '
Pour 1l'entrée des valeurs d'affranchissement, de la
date, de la mention relative &3 la nature de l'envoi ou mode
d'expédition, et des autres valeurs, on a prévu un dispositif
a clavier et 3 affichage 40, en amont duquel est placé un
module de contrdle 41. L'entrée peut aussi é&tre effectuége
par l'intermédiaire des lignes périphériques 11. Le clavier
40 agit, conjointement aux données de la mémoire 3 programme
30 qui ont &t& demandées et lues, sur le registre 50, 1equel.
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commande le réglage des valeurs d'impression. Etant donné que
la mémoire 3 programme 30 est réalisée sous la forme d'une
mémoire de travail ou mémoire vive non variable, il n'est pas
nécessaire de lui associer un module de contréle. Le module
de contrdle 41 prévu pour le clavier 40 surveille les fonc-
tions d'entrée des touches et l'affichage. C'est en outre par
son intermédiaire que se fait l'entrée du montant d'affran-
chissement préétabli. Une touche d'acquittement 42 supplémen-
taire sert & libérer ou reldcher 1l'impression en cas de dé-
passement d'un montant d'affranchissement maximal déterminé.
Les valeurs entrées par le clavier 40 en vue du régla-
ge des rouleaux d'impression parviennent, par l'intermédiaire
du microprocesseur 10, au registre 50, par lequel sont com-
mandés les moteurs pas-d-pas 53. Pour le réglage des moteurs
pas-a-pas 53 unipolaires, on peut prévoir différents disposi-
tifs de commande. Il est préférable de prévoir la disposition
qui est représentée 3 la figure 2, selon laquelle le réglage
de phase des moteurs pas-a-pas 53 est commandé, par l'inter-
médiaire du registre 50 et d'un é&tage d'attaque 52, par les
sorties A, A, B, B, invers&es et non inversées, du registre
50. L'adressage des moteurs pas-3d-pas 53 est commandé par
1'intermédiaire de la connexion de cadence ou d'activation du
registre 50. De ce fait, méme les moteurs qui ne sont pas mis
en mouvement sont maintenus a leur moment maximal possible
pendant le processus de réglage. En outre, ce mode de con-
nexion des moteurs pas-3d-pas 53 permet aussi bien, par une

"simple modification effectu&e dans la mémoire a programme 30,

un fonctionnement en paralléle que la commande de moteurs indi-
viduels.

La figure 3 représente un autre mode de réglage des
moteurs pas-a-pas 53, qui, dans ce cas, fonctionnent en paral-
léle. On a prévu deux étages d'attaque 54, 55, un étage d'at-
taque 55 pour la commande de phase et l'autre &tage d'attaque
54 pour la commande du moteur. Tous les moteurs pas-3-pas 53
regoivent les mémes informations de phase par l'intermé&diaire
de l'étage d'attaque 55, et les moteurs sont, de préférence,
connectés au dispositif d'alimentation en énergie, ou en sont
déconnectés, par le branchement mé&dian de chaque moteur. Les
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connexions de phase sont alors découplées par des redresseurs. .

Les moteurs pas—d-pas 53 actionnent des crémailléres
destinées a4 assurer le réglage des rouleaux d'impression. Ces
crémailléres portent plusieurs organes ou moyens de commande,
par exemple au nombre de deux, qui sont en interaction avec
des senseurs ou palpeurs fixes_GO. Comme senseurs 60, on uti-
lise des sondes de Hall, des composants optiques ou des sen-
seurs capacitifs. I.a figure 4 représente la matrice des sen-
seurs 50. Les senseurs 60, 3 sortie de collecteur ouverte, ont
une connexion de tension nulle qui leur est commune. Les con-
nexions d'alimentation positives, réalis@es par 1'intermédi-
aire de transistors, constituent les colonnes de la matrice,
et les connexions de tension d'alimentation 61, 62, 63, 64 en
constituent les lignes. Les sorties de signaux vers le micro-
pProcesseur 6l...64 sont interrogées en paralladle et, selon la
position des organes de commande par rapport aux senseurs 60,
un signal apparait & la base de 1'un des transistors, ou bien
il n'y a pas de signal. La sé&lection des colonnes est effec-
tuée par les transistors 65, €6, 67, par 1'intermédiaire des-
quels les lignes d'alimentation des senseurs 60 sont mises en
circuit. Les signaux de réglage sont transmis au microproces-
seur 10. Les d&lais de temporisation nécessaires au traitement
de ces signaux peuvent &tre communiquds au microprocesseur 10
au moyen du clavier 40, de sorte gu'il est possible d'opérer
un d&placement ou décalage de 1'image imprimée, c'est-a-dire
un déplacement de l'empreinte du tampon sur une bande d'af-
franchissement ou sur d'autres envols sous forme de lettres
ou de paquets.

Par l'emploi d'un microprocesseur 10 et 1l'entrée d'in-
formations appropri&es dans la m&moire permanente 20, on peut
raccorder, par l'interm&diaire des lignes pé&riphériques 11,
des dispositifs supplémentaires, qui permettent de rationali-
ser encore davantage le traitement ou les opérations postales.
C'est ainsi, par exemple, que le réglage de la valeur d'af-
franchissement peut &tre command& 3 partir d'une balance, ou
bien que des informations relatives 3 la classe ou au baréme
d'affranchissement sont données par une machine de mise sous
enveloppe. On peut en outre enregistrer les envois par section
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de coflit, une imprimante journalisatrice &tablit un compte-
rendu relatif au montant d'affranchissement utilisé&, et/ou un
couplage avec une installation de traitement des données per-

met de procéder 3 des analyses ou exploitations statistiques.
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- REVENDICATIONS

1.- Machine 3 affranchir commandée &lectroniquement,
dans laquelle le réglage des valeurs d'affranchissement, de
i'indication de date, et de lé mention relative 3 la nature de
1'envoi ou mode d'expé&dition, ainsi que le décompté'du montant
d'affranchissement effectif par rapport au montant préé&tabli,
sont effectués par un microprocesseur,wdes mémoires permanen-—
tes et des registres, caractéris@e en ce que les informations
variables et les signaux, dont~1'eﬂtxée est effectuge par 1l'in-
termédiaire de lignes périphériques (11) et d'un clavier (40),
sont combin&s aux données préétablies mises en mémoire, en ce
que des modules de contrdle (21, 41, 51) sont placés en amont
de la mémoire permanente (20), du clavier (40) et du registre
(50) , modules qui empéchent une intervention directe sur la mé-
moire permanente (20) par l'interm&diaire des lignes pé&riphé-
riques (11), et qui déchargent le microprocesseur (10), en ce
que le module de contrdle (51) commande, en interaction avec
le registre (50), le réglage de phase des moteurs pas—a—pas
(53) prévus pour les rouleaux d'impression, et ce par les sor-
ties inversées et non inversées (2, A, B, B) du registre (50),
et procédde 3 l'adressage des moteurs par 1'intermédiaire de la
connexion de cadence du registre (50), et en ce qu'au moyen de
senseurs ou palpeurs (60) mont&s de fagon fixe les positions
des moteurs pas-d-pas (53) sont déterminées et transmises au
microprocesseur (10).

" 2.- Machine & affranchir command&e &lectroniquement
selon la revendication 1, caractérisée en ce qu'en cas de fonc~
tionnement en parallé&le des moteurs pas-a-pas (53), les infor-
mations destinées 3 la'commande de phase sont fournies en méme
temps 3 tous les moteurs pas-d-pas (53) au moyen de deux &tages
d'attagque (54, 55), et que l'é&nergie motrice n'est, chaque
fois, distribuée, par 1'intermédiaire d'un étage d'attaque (54),
gu'aux moteurs qui n'ont pas encdre'atteint leur position de
consigne. ' '

3.- Machine & affranchir commandée é&lectroniquement
selon la revendication 2, caractérisée en ce qu'en cas de fonc-
tionnement en paralléle des moteurs pas-d-pas (53), les con-
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nexions de phase sont découplées par des redresseurs.

4.- Machine & affranchir commandée é&lectroniquement
selon 1l'une quelconque des revendications 1 et 2, caractéri-
sée en ce que les moteurs pas-3-pas (53) actionnent des mo-
yens de réglage qui portent des organes ou moyens de com-
mande dont 1'action s'exerce sur les senseurs (60).

5.~ Machine & affranchir commandée électronigquement
selon la revendication 1, caractérisée en ce que l'on utili-
se, comme senseurs ou palpeurs (60), des sondes de Hall avec
sortie de collecteur ouverte.

6.- Machine a& affranchir commandée é&lectroniquement
selon la revendication 1, caractérisée en ce que l'on uti-
lise, comme senseurs ou palpeurs (60), des composants opti-
ques avec sortie de collecteur ouverte.

- 7. Machine 3 affranchir command&e &lectroniquement
selon la revendication 1, caractérisée en ce que l'on utili-
se des senseurs capacitifs (60) avec sortie de collecteur
ouverte.

8.- Machine 3 affranchir commandée é&lectroniquement
selon 1l'une quelconque des revendications 1 et 4 3 7, carac-
téris€e en ce que les senseurs ou palpeurs (60) sont reliés
entre eux sous forme de matrice.

9.~ Machine 3 affranchir commandée é&lectroniquement
selon l'une quelconque des revendications 1 et 4 3 8, carac-
téris&e en ce que la tension d'alimentation positive est ame-
née aux senseurs (60) par des transistors (65, 66, 67).

10. - Machine 3 affranchir commandée é&lectroniquement
selon l'une gquelconque des revendications 1 et 9, caracté-
risée en ce que les transistors (65, 66, 67) adressent les
émetteurs de signaux pour la position des moteurs pas-a-pas
(53).

1l1. - Machine & affranchir commandée é&lectroniquement
selon la revendication 1, caractérisée en ce que les signaux
de réglage des senseurs ou palpeurs (60), signaux qui déclen-
chent 1'impression, sont transmis avec retard au microproces-
seur (10) en vue du déplacement ou dé&calage de 1l'image impri-
mée.

12. - Machine 3 affranchir commandée é&lectroniquement
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selon la revendication 11, caractérisée en ce que le délai

a

de temporiéation peut &tre commandé 3 l'aide du clavier (40).
13. - Machine & affranchir commandée électronique-
ment selon la revendication 1, caractérissz en ce gufun ac-
cumulateur est associé aux unité@s de commande (10, 20, 40,
50}, son rBle étant d'assurer l'alimentation en &nergie des

dispositifs électroniques, du clavier et de 1'affichage.



2502365

1/4
1 ,
BLOC <N
FD'AUMENTATION b
<
| T
5v3v‘}4v
p |
»: 211 20
‘
18 1
7 30
10
L2
- ——6\0.1
o—41 1 40
[ 4
L oy
2] \
511 53 \
60  |PRE-ETABUSSEMENT
MONTANT

FIG.1 ' D’AFFRANCHISSEMENT



2/4

2502365




3/4

FIG.3

2502365 -



2502365

4/4

A Ao Ao

X I A
. 62
[ 2 j * r L & -T
- L ' i
. 063
I 7 ’
P L
| <62,
— Ty Ty
T T .
!/
60



