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La présente invention a trait d’une manidre
générale aux appareils traitant les supports
d’enregisirement et elle vise plus particulie-
rement des dispositifs de tension destinés i ces
appareils. .

On utilise depuis assez longtemps des supports
d’enregistrement de forme allongée, tels par
exemple les bandes perforées ou les bandes
magnétiques. Les informations ou données por-
tées par ces supporis sont lues au moyen de
dispositifs appropriés de détection au-devant
desquels la bande passe et aprés lesquels elle
est déplacée par des organes d’entrainement.
Dans les appareils a bande utilisés dans les
systétmes de traitement de données et autres
applications analogues, le support ou bande
d’enregistrement est ordinairement en réserve
sur des bobines et lorsque les données doivent
étre lues sur les bandes ou enregistrées sur
celles-ci, on fait passer la bande d’une bobine
a Dautre et, entre elles, devant une station de
lecture et/ou d’enregistrement. Pour certaines
opérations, la bande peut &tre déroulée plu-
sieurs fois d’une bobine i ’autre et vice versa,
au cours des opérations de détection et/ou
d’enregistrement. Le mouvement de la bande
est généralement intermittent et subit de fré-
quents démarrages et arréts, sous la commande
de T'appareil de traitement de données.

Un probléme se présente souvent avec ces
dispositifs & bandes, a savoir le desserrage de
Penroulement de la bande sur une bobine de
reprise qui recoit celle-ci aprés la station de
fonctionnement. Souvent, au cours de longues
opérations sans arréts et sans rebobinage, la
bande n’est pas ré-enroulée de facon suffisam-
ment serrée sur la bobine de réception ou de
reprise. Dans la suite des opérations, la bande
ainsi peu serrée est initialement tirée par les
organes d’entrainiement sans qu’il y ait réelle-
ment rotation de la bobine. Lorsque le « mou »
est épuisé et que la bande se déplace a sa
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vitesse maximale, elle est soudain tendue de
facon anormale, provoquant une rupture due
a linertie de la bobine et par suite une inter-
ruption du fonctionnement, avec les consé-
quences de rendement qu’on imagine, quand
il faut suspendre les opérations et remédier aux
conditions ainsi créées. Il faut done que la
bande puisse se déplacer librement dans la
direction dans laquelle il ne faut pas de résis-
tance, car leffet d’enrayage provoque une
charge électrique statique dans la bande, qui
peut donner lieu 4 un comportement aberrant
devant les stations d’enregistrement et/ou de
lecture.

On a déja proposé de provoquer artificielle-
ment sur la bande une sorte de freinage par
frottement, lorsque chaque bobine agit comme-
bobine de reprise, par exemple en prévoyant
un dispositif assez compliqué faisant appel au
vide, une ouverture i I'atmosphére étant fermée
quand la bande se déplace dans un sens de
maniére a exercer un freinage par le vide au
moment ou la bande est enroulée sur la bobine
de reprise. Cette ouverture est au coniraire
ouverte quand la bande se meut dans 1’autre
direction, de maniére a couper ce vide et
permettre le libre passage de la bande quand
elle se déroule.

On connait également des dispositifs de frei-
nage de bande associés & une sorte de cabestan
d’entrainement et a4 des galets de pression
aménagés de facon telle que, lorsque la bande
est amenée sur la bobine de reprise, les galets
viennent en prise avec le cabestan pour mettre
un coussin de feutre monté sur un bras pivo-
tant, en contact avec la bande qui se trouve
pressée contre un guide fixe, donnant lieu ainsi
a un freinage de la bande. Par contre, quand
cette derniére se meut dans Pautre direction,
c’est-a-dire qu’elle est déroulée de ladite bobine,
les galets de pression sont dégagés du cabestan
par un pivotement du bras en question en vue
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d’écarter le feutre de la bande et permettre son

libre mouvement. )

- L’objet de la présente invention est un dispo-

sitif de freinage de bande beaucoup plus simple

que les systémes connus, et qui est indépendant
_ de tout mouvement dé galets. De plus, il n’exige

‘pas le remplacement de feutres et la commande |

du freinage sur Ia bande est obtenue seulement
par ‘la bande mé&me, suivant le sens de son
déplacement.

L’invention vise done un dispositif de com-
mande qui comprend une -paire de bobines 2
bande diment entrainées, une station de trai-
tement située entre ces bobines, une paire de
cabestans d’entrainement montés de chaque c6té
de ladite station et qui peuvent fonctionmer
sélectivement pour déplacer la bande dans un
sens ou dans Pautre devant la station et enfin
des organes de freinage qui fonctionnent de
maniére & imprimer une action de freinage sur
la bande du c6té de I'une des bobines, celle
qui agit comme bobine de reprise, pour main-

_tenir la tension voulue, le dispositif étant essen-
tiellement caractérisé par le fait que les organes
de freinage comprennent au moins un rouleau
rotatif de guidage unidirectionnel placé entre
Ia station et la bobine et aménagé de maniére
i étre retenu dans sa rotation lorsque la bande
se déplace dans une direction pour commu-
niquer un certain frotiement sur la bande et
maintenir une certaine tension lorsque la
bobine agit comme bobine de reprise, tandis
.que chacun des rouleaux peut tourner libre-
ment lorsque la bande se déplace dans I'autre
direction et que ladlte bobine agﬂ: comme
bobine de réserve.

On a représenté aux dessms ci-annexés une
forme non limitative de. réalisation de Pobjet
de Yinvention et dans ces dessins:

"~ La figure 1 est une vue en perspective d’une
partie d’un appareil de traitement de bande
utilisant P’invention;

La figure 2 est une vue en élévation, partie
en coupe, d’un eIement a rotation unidirection-
nelle; :

La figure 3 est une vue de détail de I’axe
ceniral de I’élément 3 rotation- unidirection-
nelle;

La figure 4 est une vue de bout correspondant
a la figure 2.

Une plaque ou panneau 11 supporte des
organes d’enregisirement et/ou de lecture sous
forme, dans le ecas représenté, d’une siation
de détection 12 comportant un bloc supérieur
et un bloc inférieur entre lesquels passe une
bande 13 ou tout autre élément d’em'eglstre-
ment. I1 n’a pas été jugé nécessaire de repré-
senter plus en détail cette station d’emregistre-
ment qui peut étre de tout type connu.

De chaque ¢6té de la station 12 se trouvent
deux freins 14 et 15 de type connu, constitués
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par deux élémenis enire lesquels la bande peut
étre serrée pour arréfer son mouvement. Au
besoin, ces freins 14 et 15 peuvent étre com-
mandés par des solénoides, ce qui est connu
dans la technique.

Prés du frein 14 est dlspose un organe
d’entrainement de bande qui peut &tre constitué
par un cabestan 16 actionné par moteur i fone-
tionnement continu et par un galet de prise 17,
entre lesquels la bande 13 passe (vers la gauche
selon fig. 1) chaque fois que le galet 17 est
amené en- contact avec le cabestan 16. Un
cabestan ideniique 18, coopérant avec un galet
de prise 19, est situé prés du frein 15 pour
entrainer la bande vers la droite. Ce que I’on
vient de décrire, c’est-a-dire la station d’enre-
gistrement, les freins et les organes d’entraine-
ment constituent ce qu'on appelle la zone de
détection.

Deux rouleaux fous 20 et 21, disposés a
Pextérieur des organes d’entrainement, ont pour
objet de guider la bande 13 vers cette zone de

“détection et de I'en éloigner.

Du rouleau 20, le irajet de la bande 13 se
poursuit dans un dispositif de commande dési-
gné d’une manidre générale par 22 (et décrit
plus loin en détail), puis par une bobine 23
sur laquelle la bande peut é&ire enroulée quand
la bobine sert de reprise ou de réception et 2
partir de laquelle la bobine peut &tre déroulée
si la bobine sert de réserve. La bobine 23 est
fixée sur un axe de la plaque Il actionné, au
moyen d’une courroie appropriée, par un
moieur pour les deux sens de déroulement.

Le trajet de la bande 13, aprés le rouleau 21
passe par un autre dispositif de commande 24,
jusqu’a une autre bobine 25 sur laquelle,
comme précédemment, la bande peut é&tre
enroulée si la bobine est pour la reprise et de
laquelle 1a bande peut é&tre déroulée, si la
bobine sert de réserve. Cette bobine 25, comme
la bobine 23, est fixée sur un axe de Ia plaque
11 et est entrainée dans les' deux sens par un
moteur, :

' Les organes de commande 22 fonctionnent
de maniére 3 former une série de boucles sur

-la baride enire la station de détection et la

bobine 23. Ces boucles donnent une longueur
supplémentaire- de bande pour la flexibilité de
fonctionnement, en vue de compenser les chan-
gements brusques de vitesse qui pourraient se
produire par les démarrages et les arréts, évitant
ainsi les ruptures de bande ou les enregistre-
mwenis aberranis. Le dispositif d’entrainement
de bande comprend un bras de commande 26
sur lequel sont montés librement trois galets
27, 28 et 29. Le bras 26 est monté sur un axe
(non représenté) qui traverse la plaque 11 et
il est sollicité jusqu’ad un certain point dans
le sens senestrorsum (fig. 1). Le mouvement
du bras 26 est obtenu par des circuits appro-
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priés et un potentiométre permettant de faire
varier la vitesse du moteur d’entrainement et
de régler ainsi la vitesse de la bande 13 suivant
que celle-ci est déroulée ou ré-enroulée et cela
sous une tension convenable.

Les galets 27, 28 et 29 coopérent, pour assurer
les boucles appropriées, avec des contre-galets
30, 31, 32 et 33 montés sur un support 34
fixé a son tour a la plaque 11.

Tous les galets 30, 31, 32 et 33 sont montés
librement, a D’exception toutefois du galet 31
qui ne peut tourner que dans le sens senestror-
sum pour des raisons indiquées plus loin.

Le dispositif de commande de bande 24 est
identique au dispositif 22. Il comprend un bras
de commande 35 portant des galets 36, 37 et 38
avec lesquels coopérent, pour maintenir la
tension convenable de la bande, des galets 39,
40, 41 et 42. Ceux-ci sont montés librement,
sauf toutefois le galet 40 qui ne peut tourner
que dans le sens senestrorsum. Les galets 39,
40, 41 et 42 sont moniés sur un support 43 qui,
a son tour, est fixé & la plaque 11.

La construction du rouleau unidirectionnel 31
(identique au rouleau 40) est représentée aux
figures 2, 3 et 4. Un axe 50 comporte un pas
de vis 51 4 Tune des extrémités afin de per-
mettre le montage sur le support 34. Prés du
pas 51 se trouve une portion élargie 52 présen-
tant plusieurs parties plates 53 (quatre dans le
cas particulier) et un épaulement 54 est prévu
sur la portion 52 pour la retenue en position
d’une plaque d’extrémité 66 du galet 31, comme
on le précisera plus loin. L’axe central 50
présente une gorge 55 A I'autre extrémité, pour
Pinsertion d’une griffe 56 qui retient le galet
sur Paxe 50.

Deux roulements 57 et 58 sont disposés entre
Paxe 50 et deux piéces d’extrémité 59 et 60
fixées & un cylindre 61 sur lequel glisse 1a bande
13. Si nécessaire, les piéces d’extrémité 59 et
60 peuvent étre d’une seule piéce avec le
cylindre 61. Au dessin, les trois piéces sont
séparées en vue de réduire le poids. Des rebords
62 et 63 sont prévus sur les pitces 59 et 60
pour empécher le glissement de la bande. Une
partie évidée avec paroi interne 64 est consti-
tuée dans la piéce d’extrémité 60 pour coopérer
avec une surface plaie 53 de la portion élargie
52 afin de constituer plusieurs logements dans
chacun desquels est placé un galet cylindrique
65. La plaque d’extrémité 66 retient le galet 65
dans les logements et est elle-méme retenue en
place par I'épaulement 54 de 1’axe 50.

En examinant la figure 4, on voit que chaque
logement défini par la surface 53 et la paroi
64 présente une configuration telle que la
distance entre la surface et la paroi varie d’une
extrémité a l'autre du logement. Le galet 65
est d’un diamétre légérement inférieur i la
distance effective maximale mesurée perpendi-
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culairement 4 la surface plate, mais toutefois
d’un diamétre supérieur 3 la distance minimale
effective.

I1 s’ensuit que le galet 31 est libre de tourner
sur Yaxe 50 dans le sens senestrorsum (fig. 4),
puisque la rotation de la piéce d’extrémité 60
entraine le décalage du galet 65 dans son loge-
ment ayant la plus grande hauteur effective.
Par contre, si le galet 31 a tendance a tourner
dans le sens senestrorsum, une partie au moins
du galet 65 vient se placer dans la partie du
logement ayant une hauteur moindre. Une
action de came en résulte entire les galets 65,
les surfaces 53 et la paroi 64, ce qui empéche
la rotation du galet 31 dans le sens senestror-
sum.

On voit que la position d’au moins deux des
galets 65 est déterminée par gravité, lorsque
le galet 31 est au repos. Toutefois, étant donné
la construction du galet 31 (fig. 2, 3 et 4) et
Pincorporation de quatre galets 65 et de loge-
ments correspondants, un fonctionnement conve-
nable est assuré, quelle que soit la position
angulaire du galet 31.

En se référant encore a la figure 1, les galets
31 et 40 sont indiqués comme étant des galets
unidirectionnels, alors que les autres sont libres
de tourner dans chaque direction. I va de soi,
toutefois, que n’importe quel galet des disposi-
tifs de commande 22 et 24 pourrait étre, lui
aussi, unidirectionnel en lieu et place des galets
31 et 40. On pourrait également prévoir plus
d’un galet & la fois qui présente cette particu-
larité d’étre a rotation unidirectionnelle.

On voit que si la bande 13 est transportée de
la bobine 23 A travers les dispositifs de com-
mande 22, la zone de détection et le dispositif
de commande 24, jusqu’i la bobine 25, le galet
31 est libre de tourner dans le sens senestror-
sum, de sorte qu’aucune électricité statique
n’est créée sur la bande, qui pourrait provoquer
une interférence quelconque avec le déroule-
ment normal de la bande devant les organes
de détection. Par contre, le galet inférieur 40
qui est unidirectionnel est retenu et exerce un
freinage sur la bande 13 quand celle-ci est
enroulée sur la bobine 25, assurant ainsi un
enroulement serré qui permet le déroulement
normal de cette bobine, au cours d’une opéra-
tion suivante.

De méme, si la bande 13 est alimentée a
partir de la bobine 25 dans les dispositifs de
commande 24, la zone de détection, puis dans
le dispositif de commande 22, jusqu’a la bobine
23, le galet 40 est alors libre de tourner dans
le sens senestrorsum sans produire d’électricité
statique susceptible d’affecter la marche nor-
male. Pour cette direction de mouvement de
la bande, le galet 31 ne peut tourner et exerce
un freinage sur la bande 13 quand celle-ci est
enroulée sur la bobine 23, assurant ainsi un
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enroulement convenable.
RESUME

Dispositif de commande pour Pavancement
de bandes d’enregisirement, comprenani une
paire de bobines diiment entrainées, une station
de traitement située entre les bobines, un
mécanisme d’entrainement destiné a transporter
la bande d’une bobine & l'autre au-devant de
ladite station, caractérisé par les points sui-
vants, considérés soit isclément, soit en combi-
naisons diverses:

a. Le dispositif comporte au moins un rou-
leau-guide a rotation unidirectionnelle placé
entre les bobines de bande, la disposition étant
telle que chacun des rouleaux-guides est retenu
conire toute rotation quand la bande est entrai-
née dans un sens, de maniére & créer un firei-
nage par frottement qui assure la tension appro-
priée de Ia bande quand la bobine en question
fonctionne comme bobine de reprise, tandis que
chacun desdits rouleaux-guides peut tourner
librement lorsque la bande est entrainée dans
Tauire sens et que ladite bobine fonctionne
comme bobine de réserve;

b. Un support fixe prévu pour chaque rou-
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leau-guide présente une série de logements et
une piéce annulaire formant guide pour la
bande et porté par le support fixe; la piéce
annulaire comportant une surface interne coo-
pérant aveec les logements; wune pluralité
d’organes de couplage placés dans un logement
défini par un évidement et la surface interne
de la piéce annulaire, organes de couplage qui
sont susceptibles de se déplacer librement dans
les logements lorsque la piéce annulaire tourne
dans un sens par le mouvement de la bande,
pour étre amenés dans une position de blocage
entre les logemenis et ladite surface interne
lorsque la bande est transportée dans Tauire
direction sur la piéce annulaire qui se trouve
ainsi verrouillée contre toute rotation dans
cette autre direction;

c. Les organes de couplage peuvent é&tre
constitués par des rouleaux ou galeis cylin-
driques.
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