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1
: Vynélez se tykd nizkofrekvenZného vysokostabilného generdtora impulsov pre pouZitie
; riaden{ tyristorového menila frekvencie sync§r6nneho pohonu.
' Doteraz pouiivané generétory boli dvojakej koncepcie - klasické RLC generdtory a 2¢fs-
ﬁicavé generétory s kryStdlom riadenym oscilétorom, delidkou a homogenizdtorom impulsov
v tase, pripadne bez homogenizétora, s programovatelnou deli&kou. Celkovéd stabilita frek-

vencle klasickych RLC generdtorov je pre niektoré technolog1cké postupy nedostatolnd. U ge-
nerétorov druhej koncepcie je problémom okamilté stabilita frekvencie, pretoZe u generdto-
3ra S nomogenlizatorom sa #J za homogenizétorom zapojenym v sérii za deligkou projevuje po-
%vodny pseudonéhodny charakter vyskytu impulsov na vystupe'deliéky, to ga.prejevuje préve
nedostateénou okamZitou stabilitou vystupnej frekvencie a tym aj zZvysenym: stwréatemi v po-

i bene. Generétory bez homogenlzétora s programovateinou delidkou so vstupom 2z mechanického
g prepinaéa sui znéme fézovyml skokmi impulsov pri prelaaovani.

ﬁ Vys#ie uvedené nedostatky st odstrénené generdtorom 1mpulaov podia vyndlezu, ktoré-
; ho podstatou je také zapojenie delilky a pomocnych obvodov, ktoré pomocou pomocného re-

é gistra, jeho ovlddacieho obvodu & pomocmého generétora umoZnuje jednoduchym SP°3°b°m

; prelaﬂavai generdtor a pomocou obvodov pre kvézisynchronizéciu, a 3irkove impulzni modu-
f 14ciu a &islicowu kerekciu pe¥tu impulsov pri preladovéni mé zabezpeceuy taky reim &in-

_ nosti, aky je nutng pre aplikéciu v synchrénnych pohonoch. Zapojenie obsahuje & daliie
' ochranné a pomocné obvody. ,
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Pregramovatelnd delidka zapojend v sérii za krystdlom stabilizovanym (riadengm) ge-

nerdtorom, pomocny register, ktory je vratnym &ftadom s krokom jedna, pemocny gensrétor

a pomocné obvody pre kvédgzisynchronizéciu, Sfrkovo impulsnd moduldciu & &fslicovd korekciu
podtu preladovacich impulsov poveluju také preladovénie i staticku Zinnesf generatory,
v ktorej sa nevyskytuji fédzevé skoky impulsov a okamZitd, a teda aj celkevd, stabilita
vystupnej frekvencie je rovnd stabilite frekvencie kry3tdlom riadenéhe goneritora, teda
je o niekolke rédev vysSia ako u doteraz pouZivanych generdtorov a teda aynchranny pohen
riadeny takymte generdtorem zabezpeXuje o niekolko rddov vy&3iu stabilitu otéZok, éil poda
astatne zlep3uje parametre niektorych technologickych procesov a Zetr{ elektricku energiu.f
Ochranné obvody chrénia generdtorc pred nepriasznivymi vnutornymi stavmi a vplyvmi ne -
sprdvnehe ovlddania zvonka. | .
Na pripojenom vykrese je znézornend blokovéd schéma generdtora v ktorej j@dncduché
siara znamend zjednoduZené jednovodiZevé vedenie; dvojitd &iara zndzornuje apojo.obsahu-
Jéce viac vedidov, napr. datové spoje. )
| Za krystdlem risdenym gonerttorom 1 je sériovo zapojené pregramevatelns delika 2,
kterej vystup je napojeny na 1ndikétor oxtremélnoho stavu delidky 3, kterého vystup Je
napo jeny na zapisovaci vstup deli&ky 5 a vystupny ebved ‘. Vatupnym ebvedom pre pregra-
mevacie vstupy deli&ky 2 je pomocny regiator 6 8 poéitacini vatupmi pripojemymi na vylfupf

pomocného generdtora 7 cez blokovaci ebvgd 8, ktorého druhy - blokovuci - vatup je-nape-

Jjeny na vystup synchroniza&néhe a tﬁirovncleho obvodu 9 zaktieZ sprlcov‘Vlsﬁeoho vjatup T

— H

(datovy) dolléky_gz dalej ces obvo¢g§ialicoveg korekcxe.ig_a cez obved ovlddania ponocné-i
ho registra 11. Dalsie vatupj obvodu evlddania po-ocného'rogiatpn_li;sﬁ pripejené na vstu-
Py indikéto;:_;raniénych stavev ﬁuléenéhe registra 12 a vetupnéhe ovlédaciehe obvadu713. J
V¥stupy &tartovaciehe obvedu 14 sl pr1pojoné ne pregramovacie vstupy datevé 15 e zapiuo—
vact v-tup 16 pomocnéhe regi-tra. '

Pri itnrte gonorétora zapi%e Startovaci obved 14 de pomocnéhe registra 6 84010 2 jo-
he pracevnéhe rezsahu. Doliﬁka 2 podla sposobu ¥innesti pripo¥itava alebe odpo!it-vu ' }

%

impulzy generované kryStdlem rzadonyn goneritoron_ii Pri dosiahnuti extremélnehe atlvu vyj
robf indikdter extremdlneho stavu deli¥ky 3 xnpulz, ktory pesobenim na zapieovnci vatup
delilky 5 zapfBe ¥i{slo z pomocnéhe registra 6 do deli¥ky 2. Polftanie delilky 2 neproruio-?
ne pakr;z;je vidy tek, Ze politd od &isla z;;;snného z p;;;cného registra 6 p;-:xtronllni'g
stav zvolenym smerom a indikdtor extremného stavu delilky 3 vyrdba impulz;—: konstantneu ‘
frekvenciou, ktoré po spracovani vo vystupnom obvode_i_pr;;;tavujﬂ vliastny vystup generd-
tora.

Pre vystupni frekvenciu platf:

ty = — o (1)

kde fv Jje vystupnd frekvencia generdtora
Fg, je stabilnd frekvencia krystdlom riadenéhe generdtora 1
d Jje modul deli¥ky ’
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l Modul delidky je zapisany v pdmOcnom registri 6. Pri preladovani generdtora sa teda

7§eni stav pomocného registra 6 impulzmi z pomocnéh;—;enerétora 7 podla povelov zo vstupné-

ho ovladacieho obvodu 11 pésobiacich ne obved ovlddania pomocného registra 11 zabempelu-

gdceho poditacie vestupy pomocného registra 6. PretoZe k zépisu do delilky 2 dochéza v pres-
‘ne definovanych Zasovych intervaloch, blokuge blokovaci obvod 8 pristup 1£;;1zov z pomec-
ného generdtora 7 de ovlddacieho obvodu pomocného registra 1k tak %e synchranizalny a tva-
'rovaci obvod 9 generuje blokovacie impulzy v blizkom éasovom okoli vyskytu zapisovacich
1mpulzov pOSOblaclbh na zapisovaci vstup delidky 5, teda synchronne s nimi. Tdte "kvdzi-

ynchron1zécia" je jednou pozitivnou &innostou tychto obvodov. Druhou je 3frkovo impulzné
modulécla podtu impulzov pomocnéhoe generdtora 7, ktoréd sa ulinne podiela na linearizovani

?rela&ovacej charakteristiky v &ase povodne vyjadrenej pribli¥nym vztahom:

£ (1) Fs FS Fs 1l
v D e T e ® oy e—m— (2)
d fp.t fp t

?de t Jje las
’ fp je frekvencia pomocného generdtora

£,y Fgy d ako vo vztahu (1)

v!?

%yperbolické zdvislost vfstupnej frekvencie od &asu vo vzfahu (2) je zna¥ne korigovand aj
vaodom ¥islicovej korekcie 10 tak, Ze potita opadnym smerom neZ delilka El teda pri vy~
;okej vf{stupnej frekvencii J;;erétora ked je modul delidky 2 maly, deli obved ¥islicovej
korek01e 10 velkym modulom impulzy z pomocného generdtora 7 a naopak.

Aby nedoélo k zmenne stavu pomocného registra 6 cez jeho extremdlnu hodnotu (znamena-
1o by to skok frekvencie v pomere 1 : meximélnemu stavu pomocného registra 6 alebo opaéne),
udr/uJe indikator hranlénych stavov pomocného registra 12 v suidinnosti s ovlddacim obvo-
dom pomocného registra 11 stav pomocného registra v geho pracovnom rozsahu tak, Ze vstupy
zo vstupného ovlédacleho obvodu sa stanu neudinnymi. Vstupny ovlédaci obvod 13 prispéso-
puJe preladovacie povely zvonka tomuto zarladenlu. -
; generstor impulzov podla vyndlezu je poufitelny v riadenfi tyristorovéhe meniZa freld-
?encie synchrénnehu pohonu s poZadovanou vysokou stabilitou otédleke Aj Vv asynchrénnych
;ohonoch znamend jeho vyuZitie pokrok, pretoZe vysokd okamZité stabilita periody impulzov
; celom frekvendnom rozsahu nemd za nésledok vykonové straty sposobené nedosiahnutfim ta-
?éhoto rezimu &innosti tek, ako Jje to u menidov riadenych &islicovymi generdtormi inych
%ypov. Svojou koncepciou je to v3ak generdtor impulzov s vysokou univerzdlnos¥ou pouZitia;
éébre modifikovatelné ovlddanie i vystup zaruduje jeho pouzitelnost v automatizovanych

i

%ystémoch riadenia i v idplne jednoduchych a jednou¥elovych zariadeniach.

o PREDMET VYNALEZU
ﬁ. Nizkofrekvendny vysokostabilny generdtor impulzav s kry3tdlom riadenym generdtorom
9 sériovo zapojenou programovatelnou delilkou, vyznaluje sa tym, Ze synchronne programove-

n1e delitky 2 zabezpeduje indikdtor extremdlneho stavu delidky 3, %e progreamovacie vstupy
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15 pomocného registra 6 su zapojené na vystup'étartovacieho obvodu 14 a Ze vystup pomocné-i
) generétora_zijg na-gbéitacie vstupy pomocného registra 6 pripojeﬁg-cez blokovaci obved

8 s blokovacim vetupem pripojenym na vystup aynchronizaén;;; a tvarovaciehe obvodu 2 a

;;i ovlddaci obved pomocného registra 11, na ktorého vstupy sd pripojené aj linky z;_Vetup;

ného ovlidacieho obvodu 13 a z indikdtora hrani¥nych stavov pomocného registra 12.

2¢ Nizkofrekven&ny vysokostabilny generdtor impulsov podla bodu 1. vyznaZeny tym, Ze

medzi vystup blokovacieho obvodu 8 a vstup ovlddacieho obvodu pomocného regista 11 mé za-
pojeny obvod ¥fslicovej korekcie 10, ktorého programovacie vstupy sd pripojené na datovy

vystup pomocného registra 6.

1 vykres
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