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Elektryczny czujnik stykowy

Przedmiotem wynalazku jest elektryczny czujnik stykowy, przeznmaczony do sterowania przemieszczeniami
elementéw wykonawczych w uktadach geometrycznie ptaskich, w szczegélnosci do odtwarzania nie prostych
ksztattdw, jako uktad kopiujacy zwtaszcza w obrabiarkach skrawajgcych do metali.

Znane elektryczne stykowe czujniki przemieszczen s skomplikowanymi mechanizmami dzwigniowymi,

“wahadtowymi lub kombinowanymi z osiami obrotu kulowymi, $lizgowymi lub tocznymi wokét ktérych odby-
wajq sie ruchy obrotowe i/lub posuwowe sktadowych czesci tych mechanizméw. Ze wzgledu na swq konstrukcje
czujniki te maja mate wzmocnienie, a tym samym niewielkg czuto$é. W tozyskach tych czujnikéw w miare
uptywu czasu powstajg luzy, ktére powoduja zmniejszenie czutosci oraz niejednakowsg czulosé w réznych kie-
runkach kopiowania.

Celem wynalazku jest opracowanie czujnika o nieskomplikowanej budowie, duzym wzmocnieniu i o trwale
jednakowej czutosci w réznych kierunkach kopiowania.

Cel ten osiagnieto dzigki temu, Zze w czujniku elektrycznym posiadajacym zesp6t elementdw sterujacych
obwodami elektrycznymi, palec wodzacy wsp6tpracujacy z kopiatem i uktad przeniesienia ruchu, palec wodzacy
wraz z dZwignig uktadu przeniesienia ruchu na ktorej koricu zamocowana jest sztywno kotyska wspotpracujaca
z gniazdem oporowym wahacza, na ktérego koricu trwale zamocowana jest oprawa elementow sterujgcych obwo-
dami elektrycznymi, ktére to elementy wspétpracuja z elementami umieszczonymi w nieruchomej oprawie, osa-
dzony jest na bezluzowym sprezystym przegubie o co najmniej jednym stopniu swobody. Kotyska ma ksztatt
teownika, na ktérego obu koricach stopy umieszczone sg elementy toczne wspétpracujace z prowadnicami lezg-
cymi po przeciwnych stronach stopy, a na koricu srodnika osadzony jest element toczny wspétpracujacy z gniaz-
dem oporowym wahacza. Elementami sterujgcymi obwodarhi elektrycznymi sa styki mechaniczne lub zesp64
magnes trwaty-kontaktron.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku, ktory przedstawia schema-
tycznie czujnik przeniesieri z dwoma stopniami swobody

Czujnik sktada si¢ zobudowy 1 w ktorej umieszczony jest zesp6t przeniesienia ruchu skfadajgcy sie
zdzwigni 3 potaczonej z palcem wodzacym 2 i ufozyskowanej na jej koricu kotyski 5, ktdra wspotpracuje
z wahaczem 11 z ktérym trwale potaczona jest oprawa 12 elementéw a, b, c, d sterujgcych obwodami elektrycz-
nymi. Kotyska 5 ma ksztatt teownika na obu koricach stopy ktérego osadzone sg elementy toczne 6 i7
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opierajace si¢ na prowadnicach 9 i 10 przymocowanych do obudowy 1. Do $r .dnika kotyski 5 przymocowany
jest element toczny 8 wspdtpracujacy z gniazdem oporowym wahacza 11, utozyskowanego na tozysku 15
zamocowanym w obudowie 1. Do korica wahacza 11 przymocowana jest sztywno oprawa 12 w ktdrej osadzone
sg styki a, b, ¢, d wsp6tpracujace ze stykami a’, b’, ¢’, d' umieszczonymi w nieruchomej oprawie 13 przymoco-
wanej do obudowy. Palec wodzacy 2 jest zawieszony na podwdjnym bezluzowym sprezystym przegubie 4, ktéry
posiada dwa stopnie swobody. Do jednego z koricdéw oprawy przymocowana jest sprezyna zwrotna 14, ktéra
drugim koricem przymocowana jest do oprawy przymocowanej do obudowy 1.

Pod wptywem sit zewnetrznych palec wodzacy 2 wykonuje ruchy, ktdére zostaja zwielokrotnione przez
przetozenie'dzwigni 3 i kotyski 5, a nastgpnie przez wahacz 11 przenoszone sq na oprawe 12, ktéra wykonuje
ruchy katowe i powoduje kolejne zwieranie stykéw, a, b, c, d stykami a‘, b’, ¢’, d’ osadzonymi w nieruchomej
oprawie 13. Sprezyna 14 powoduje szybkie rozwieranie stykow przy ruchu powrotnym. Czujnik pozwala na
zwieranie stykow, a tym samym sterowanie obwodami elektryczny mi wedtug ustalonej kolejnosci niezaleznie od
kierunku dziatania sity na palec wodzacy 2.

Zaletg rozwiazania jest prosta budowa, oraz wysoka czuto$¢ i duza trwato$¢. Regulacja napigcia sprezyny
zwrotnej oraz potozenia stykdw umozliwia takie ustawienie, Ze sasiadujace ze sobg pary stykéw mogq by¢ zwarte
jednoczesnie.

Zastrzezenia patentowe

1. Elektryczny czujnik stykowy, 'posiadajacy zespét elementéw sterujacych obwodami elektrycznymi,
palec wodzacy wspOtpracujacy z kopiatem i uktad przeniesienia ruchu, znamienny tym, ze palec (2)
wodzacy wraz z dzwignig (3) uktadu przeniesienia ruchu na ktérej koricu utozyskowana jest sztywno kotyska
(5) wspdétpracujaca z gniazdem oporowym wahacza (11) na ktérego koricu trwale zamocowana jest oprawa (12)
elementow (a, b, ¢, d) sterujacych obwodach elektrycznymi, ktére to elementy wspdtpracujg z elementami (a’,
b’, ¢’, d’) umieszczonymi w nieruchomej oprawie (13), osadzony jest na bezluzowym spreiYstym przegubie (4)
posiadajacym co najmniej jeden stopiert swobody. )

2. Czujnik wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Zze kotyska (5) ma ksztatt teownika, na ktérego obu
koricach stopy umieszczone sg elementy toczne (6 i 7) wspdtpracujace z prowadnicami (9 i 10) lezacymi po
przeciwnych stronach stopy, a na koricu $rodnika kotyski (5) osadzony jest element toczny (8) wspdtpracujacy
Z gniazdem oporowym wahacza (11).

3. Czujnik wedtug zastrz. 1, znamienny tym,Ze elementy (a, b, c, d) sa umieszczone w oprawie (12)
potaczonej z wahaczem (11) a elementy (a’, b’, ¢’,d’) umieszczone s w nieruchomej oprawie (13) i sq stykami
mechanicznymi.

4. Czujnik wedtug zastrz. 1,znamienny. ty m, ze elementy (a, b, ¢, d) umieszczone s3 w oprawie (12)
potaczonej z wahaczem (11) lub elementy (a’, b’, ¢’, d')umieszczone w oprawie (13) nieruchomej s3 magnesami
trwatymi, a elementy (a’, b’, ¢’,d’) lub elementy (a, b, c, d) s kontaktronami.
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