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Uktad do automatycznego rozruchu silnika indukcyjnego
pierscieniowego pradu zmiennego w funkcji czasu

Przedmiotem wynalazku jest ukad przeznaczony do automatycznego rozruchu silnika pierscieniowego
pradu zmiennego w funkcji czasu przeznaczony do pracy szczegdlnie w tych przypadkach, gdy od elementu
facznikowego wymagana jest maksymalna niezawodnosé.

Znane dotychczas sposoby automatycznego sterowania w procesie rozruchu silnikéw pierscieniowych pole-
gaje na uzyciu przekazZnikéw czasowych w ilosci odpowiadajacej liczbie stopni rozruchowych, jak réwniez na
zasiosowaniu przekaZnika programowanego z jednym lub wigcej przekaznikami pomocniczymi.

Uklady te dzialajg na zasadzie mechanicznego lub elektromagnetycznego przetaczania, wykonane z prze-
znaczeniem do znacznej ilosci elementéw sterowniczych, wymagaja stosowania bardzo dobrych materiatéw,
doktadnych technologii i mimo tego nie zapewniaja wysokiego stopnia niezawodnosci, ktéry w tych przypadkach
decyduje o pewnosci dziatania i jakosci catego uktadu.

Z uwagi na znaczng ilo$é elementéw sterowniczych powstaja czeste awarie w poszaegélnych elementach
sterowniczych co utrudnia w znacznym stopniu konserwacje i eksploatacje.

Celem wynalazku jest usunigcie tych niedogodnosci przez uzyskanie najprostszego uk{adu do automatycz-
nego sterowania procesu rozruchu silnika pierscieniowego oraz zmniejszenie ilosci elementéw lqczmkowych

-Cel ten osiagnigto wedtug wynalazku w ten sposdb, ze uktad sterowania rozruchem ma jeden przekaZnik
programowy, ktorego styki sa polaczone szeregowo z odpowiednimi cewkami stycznikéw szera_]qcych opory
rozruchowe.

Jeden ze stykéw przekaznika programowego jest potaczony réwnolegle ze zwiernym stykiem pomoc-
niczym stycznika gtéwnego i rozwiernym stykiem pomocniczym stycznika zwierajacego pierécienie silnika- nape-
dowego.

Styk przekaZnika programowanego sterujacy stycznikiem zbierajacym pierscienie silnika napedowego jest
réwnolegle zwierany ze stykiem pomocniczym tegoz stycznika.

Uktad bedacy przedmiotem wynalazku posiada prosta oszcz¢dng konstrukcje a poprzez zmniejszenie ele-
mentéw tacznikowych zapewnia pewng pracg w dowolnych warunkach klimatycznych.
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Takie potaczenie srodkéw technicznych przy zastosowaniu tylko jednego przekaZnika sterowniczego, oraz
przez zmniejszenie ilosci elementéw podnosi znacznie sprawno$¢ uktadu, a przede wszystkim posiada te zaletg,
ze zmniejsza znacznie ilo$¢ awarii w odniesieniu do dotychczas znanych i stosowanych uktadéw. Ponadto
przynosi oszczgdno$é w materiatach na skutek zmniejszenia iloci elementéw taczeniowych, stwarza przejrzysty
uktad, polepsza w duzym stopniu eksploatacje i konserwacjg.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia rozwinigty schemat ukladu sterowania silnikiem napgdowym, fig. 2 — program laczenia poszczegSlnych
stykéw przekaZnika programowanego.

Jak uwidoczniono na fig. 1 i2 przebieg rozruchu w proponowanym uktadzie jest nastgpujacy: Z chwila
zamknigcia obwodu inicjujacego 1 stycznik liniowy 2 silnika napgdowego, otrzymuje napigcie, ruszajac przy
peinej opornosci w obwodzie wirnika. Stycznik 2 z chwila zadziatania zamyka swéj styk pomocniczy 3 zasilajac
silniczek przekaZnika programowego 4. PrzekaZnik programowy 4 powoduje kolejne zamykanie swoich stykéw
. 6,7,8,9i10 wedtug z gbéry ustalonego programu czasowego. Styki 6, 7, 8, 1 9 przekaZnika programowego 4
powoduja kolejne zamykanie stycznikéw rozruchowych 11,:12, 13 i 14 eliminujac tym samym stopniowo
wlaczone opory w obwodzie wirnika silnika nape dowego.

Stycznik rozruchowy 14 jako ostatni daje sobie samotrzymanie sw01ml stykami pomocniczymi 15 boczni-
kujac styk 9 natomiast drugi jego styk pomocniczy 16 w obwodzie przekazZnika programowego 4 otwiera sig,
jednak uprzednio- zamkniety styk 10 przekazZnika programowego 4 utrzymuje si¢ w dalszym ciagu zasilanie
przekaZnika programowego 4, ktéry nadal kontynuuje swdj program taczeniowy w funkcji czasu. Zanim nastapi
wylaczenie przekaznika programowegd 4 jego styki 6, 7, 8 i 9 otwieraja si¢ przerywajac zasilanie w ebwodach
stycznikéw rozruchowych 11, 12 i 13, natomiast stycznik rozruchowy 14 majgc samotrzymanie zwiera nadal
obwdéd wimnika tak dtugo jak dtugo silnik napedowy jest pod napigciem.

Wytaczenie silnika napgdowego nastg¢puje w wyniku przerwy w obwodzie inicjujagcym 1 lub w przypadku
zadziatania przekaznika termicznego 17. W obu przypadkach przerwa w obwodzie stycznika liniowego 2 powo-
duje wytaczenie stycznika 2, ktérego styk pomocniczy 3 powoduje réwniez przerwe w obwodzie rozruchowym,
sprowadzajac w ten sposéb uktad do stanu poczatkowego.

Zastrzezenie patentowe

Uktad do automatycznego rozruchu silnika indukcyjnego pierscieniowego pradu zmiennego w funkcji
czasu, znamienny tym, Ze uktad sterowania rozruchem wyposazony jest w jeden przekaznik programowy (4),
ktdrego styki' (6, 7, 8, 9) sa potaczone szeregowo odpowiednio z cewkami stycznikéw zwierajacych opory
rozruchowe (11, 12, 13, 14), ajeden ze stykéw przekaznika programowego (4) jest potaczony réwnolegle ze
zwiernym stykiem pomocniczym (3) stycznika (2) oraz zwiemym stykiem pomocniczym stycznika (14),
natomiast zwierny styk pomocniczy (15) stycznika (14) jest potaczony réwnolegle ze stykiem (9) przekainika
programowego (4).
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