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Zapojeni pro rizent transpbrtu svitku ve vstupnim

(54)
tdseku spojité vdlcovaci traté

(57) Uzelem fedeni je dosdhnout integrity
celého Fizen{ transportu svitku pfi dplném
vylougeni pffdavnych manudlnich zédsahl
obsluhy a tim zpfesnit a zkrédtit transport-
ni a tudi* i cely védlcovaci cyklus. Uvede=
ného U&elu se dosdhne zapojenim, které se-
st4vd ze sedmi &idel polohy, tfi pam&fo-

vych blok&, Fidiciho ‘bloku, vypo&tového

bloku, dvou vyhodnocovacich blokd a Ctyl
ovlddacich bloka.
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Vyndlez se tykd zapojent pro tizeni transportu svitku ve vstupnim dseku spojité vél-
covac{ traté,

Jednim z hlavnich poZadavkd pti fizeni transportu svitku ve vstupnim dseku spojité vdl-
covaci traté je dosaen! nejkratifch &ast vZech operaci, coZ md kladny vliv na zvy3eni cel-
kové produkce vdlcovaci trat&. PEi transportu svitku ve vstupnim dseku spojité vdlcovaci tra-
té se r{df zejména primodaré pohyby zavdXeciho trnu a zvedaciho stolu tak, aby se svitek do-
pravil z privodniho dopravniku do rozvijedla traté. Jek zavdject trn, ktery prendsi svitek,
tak zvedaci stdl, ktery svitek pitevdZi, konajl dva ptimodaré pohyby, a to svisly a vodorov-
ny pojezd. V3echny jejich pohyby jsou odvozeny od hydraulickych v&lclt, které Jsou ovlddédny
elektrohydraulickymi rozvédési. Zafizent zavdZeciho trnu je je%t& vybaveno ptitla&nou klad-
kou, kterd slouz{f ke zmé&tfeni proméru svitku. A% dosud se fizent transportu svitku ve vstup-
nim dseku spojité vdlcovaci traté provddi ru&n& tak, Ze obsluha po piisunu svitku dopravni-
kem do vstupniho tseku traté stiskem kontaktniho spinade z ovlddaciho panelu zapind pohon
hydraulického vélce zavéZeciho trou, ktery je spustdn ve svislém sm&ru na lroven horniho
okraje vnit¥niho otvoru svitku, aby zavdZecf trn mohl byt do svitku nasunut. Po nasunutf za-
vdZeciho trnu do svitku obsluha stejnym ovlddadem trn se svitkem zvedne do horn{ krajni po-
lohy a dalsim kontaktnim splnagem, ktery ov14ds hydraulicky vdlec pojezdu zavé¥ecfho trnu ve
vodorovném sméru, pFesune smérem vpfed trn se svitkem do ptedni krajni polohy nad zvedaci
stul. Nyni je tfeba svitek nastavit vyskové do urovné odhybdni svitku tak, aby mohl byt za-
tdtek pédsu odehnut od svitku a zaveden do prvni stolice trat&. Toto provede obsluha opét
prostrednictvim ovlidade tak, Ze spoudti trn se svitkem sm&rem dold, zvedaci stll zvedd na-
horu a vizudlné sleduje, kdy se horni vn&js{ okraj svitku dostane na droven odhybdni, po-
tom pohony obou za¥fzeng vypne. Zavédieci trn po vysunut{ vratf obsluha do vychozi horni kraj-
ni polohy a za&ne spou$tét zvedaci stal tak, aby osa svitku, ktery nynf na stole spo&ivd,
byla vyskové totoZnd s osou rozvijedla. Po vizudlnim vyhodnoceni stil se svitkem zastavi a
dalsim ovlédda&em spusti pojezd zvedaciho stolu vpled, &ImZ svitek premist{ ptimo do osy roz-
vijedla. Tim je transport svitku ukon&en. Po sevieni svitku bubny rozvijedla a zavedeni p4-
su do prvni stolice miZe za&it vlastni vélcovaci proces. Jiné resent vyuZivé spinate vycho-
z1 svislé polohy zavé¥eciho trou, spinade pk{tla&né kladky, impulsniho €idla, &ftage impul-
sd, vypo&etniho bloku a vyhodnocovaci kombina&né sekven&ni logiky pro svisly pohyb zavdzeci-
ho tronu. Pro vodorovny pohyb slodzi ovlada&, paméfové bloky a spina&e krajnich poloh, které
vypinaji vodorovny pojezd zavdZeciho trnu. Pro zafizeni zvedaciho stolu slou?i obdobnd sada
€idel i bezkontaktnt logiky, kterd dbsahuje krom& &{tate, vypoetniho bloku, komparagni obvg-
dy a d&litku dvéma, kterd slou¥f k nastaveni svitku do osy rozvijedla. Cinnost zaffzeni spodi-
véd v tom, Ze jiz popsané svislé pohyby obou mechanigmu jsou snimdny inkrementdlnfmi ¢idly po-
lohy a uchovévény v titatich, vyhodnocovédny a podle hodnat ziskanych z vypo&etnich bloky Jsou
nastavovény hydraulické mechanizmy do pofadovanych hodnot. Nad touto automatickou &innostt
bd{ obsluha zarizeni, kterd jednotlivé automatizaéni ukony zapind do &innosti a po skonéeni
dfl&ich automatizaénich &innosti ovlddé obsluha vodorovné pojezdy obou mechanismi pomoci ovld-

da&d, jejich? nastavent je zapamatovédno v pam&tovych blocich a od spina&t krajnich poloh ruse-
no,

Nevyhodou ru&niho resenf je nepfesnost v zastavovéni pfi svislych pohybech obou mecha-
nismd, dand z4sahem a vyhaodnocenim lidského ¢initele. Pri vodorovnych pohybech mohou byt kraj-
ni polohy mechanismt hl{dédny &idly polohy, které pohyb hydraulického vélce automaticky za-
stavi, proto k *&dnym nepfesnostem nedochdzi. Ale u svislych pohybld mechanisml musi obsluha
v ptipadé prejetl mechanismu pfes poZadovanou polohu op&t mechanismus spustit opa&nym smé&-
rem a potom jej znovu zastavit, &im¥ vznikajl tasové ztréty v celém vdlcovacim procesu, a
tim dochdzi k snizeni produkce trat&. Kromé tasovych ztrét dochézf i k poskozen{ svitku pti
nepfesném zastaven! trnu Pro nasunutf do svitku. P¥i nepfesném zastavent pro droven odhybd-
ni je zase nutno svitek manuidlné& prohybat, aby mohl byt déle zaveden do traté a v neposled-
ni Fadé dochdzi k poskozovani bubnd navijedla p¥i nepfesném zastaveni zvedaciho stolu se
svitkem, protoZe svitek do bubnl nards{ a jde Spatn& zasunout. Nevyhodou druhého feden{ je
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velky potet rdznych &idel polohy, zejména &idel svislych pohybd mechanismé, zdvojeni vypo-
tetni a vyhodnocovaci sekven&né kombinad&ni logiky, coZ zplsobuje zvyZeni ndchylnosti k poru-
chdm zaffzeni., Dals{ nevyhodou je to, Ze cely cyklus je poloautomaticky, protoZe mezi auto-
matizaénimi z&sahy zatfzeni, které jsou spoustény obsluhou, jsbu nutné dalsf ru&ni zdsahy
obsluhy, €im? se opét zvy3uje pravdépodobnost zaneseni chyby lidskym &initelem.

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni pro ¥{zeni transportu svitku ve vstupnim dseku spo-
jité vélcovac{ traté podle vynidlezu, které sestdvéd ze sedmi &idel polohy, t¥i pam&fovych blo-
kd, tidicfho bloku, vypotetniho bloku, dvou vyhodnocovacich blokd a &tyf ovlddacich blokd.

Podstatou zapojeni podle vyndlezu je to, ¥e na druhy informa&nf vstup prvniho paméfového

bloku je zapojen vystup tfetf{ho €idla polohy, na t¥et{ informa&nf vstup vystup prvniho &idla
polohy, na &tvrty informa&ni vstup vystup druhého &idla polohy, na paty informa&nf vstup vy-
stup &tvrtého ¢idla polohy, na Sesty informacni vstup vystup pdtého €idla polohy a na tidict
vstup paraleln& #fdic{ vstup tfetfho pam&fového bloku. Prvni datovy vstup-vystup- vypodtové-
ho bloku, prvni datovy vstup-vystup druhého paméfového bloku a vystup fidiciho bloku, jeho?
informadn{ vstup je ptipojen k vystupu druhého pam&fového bloku, jehoZ druhy datovy vstup-
-vystup je spojen s druhym datovym vstupem-vystupem vypo&tového bloku. Na prvn{i datovy

vstup vypo&tového bloku je zapojen vystup prvniho pam&fového bloku a na druhy datovy vstup~
~ystup prvnihe vyhodnocovaciho bloku, jehoZ impulsni vstup je pfipojen k vystupu Sestého &id-
la polohy a tidici vstup k prvnimu nastavovacimu vystupu tfetfho pamstového bloku. Datovy
vstup tfetfho pam&fového bloku je spojen s vystupem vypo&tového bloku, na jeho? t¥eti datovy
vstup je zapojen vystup druhého vyhodnocovaciho bloku, jehoZ impulsnf vstup je pfipojen na
vystup sedmého &idla polohy, ptidemZ ovlddac{ vystupy tfetfho pamstového bloku jsou spojeny
s odpovidajicimi F*{dicimi vstupy ovlddacich blokl a druhy nastavovaci vystup s ffidicim vstu-
pem druhého vyhodnocovaciho bloku. '

Pfinosem zapojeni podle vyndlezu je integrita celého fizeni,protoZe oba mechanismy, jak
zavé?eci trn, tak zvedaci stll jsou #izeny jednim vypoletnim systémem, coZ vede ke sniZeni
poruchovosti zafizeni. Vyhodou zapojeni je, Ze zavdZeci irn, ktery je vybaven pfitlatnou
kladkou umonuje &islicové zm&fit primér svitku. Na zéklad® této zm&fené hodnoty a ddajd
z inkrementédlnich ¢idel polohy, kterd jsou s mechanismy spojena, je potom moZné pfesn& vypo-
¢itat a nastavit jak polohu zavédZeciho trnu pro nasunuti{ do svitku a pro odhybdni, tak i po-
lohu zvedactho stolu pro odhybanf a nasunut{ svitku do osy rozvijedla. Zapojeni je moZno u-
vést do funkce od signdlu technologického zatfzeni pfisunu svitké do vstupniho idseku traté,
tim? je &innost obsluhy prakticky vyfazena. Tim odpadaj{ pfidavné manudln{ zésady, a to ve-
de op&t k dal3imu zkrédceni transportnfho a proto i vélcovabiho cyklu, a tim i ke zvy3eni
vykonnosti a produkce celé vdlcovaci traté. '

Zapojeni pro fizeni transportu svitku ve vstupnim tseku spojité vélcovaci traté je pii-
kladn& schematicky zndzorn&no blokaovym schematem na pfipojeném vykresu.

Zapojeni podle vynédlezu sestdvéd z prvnich p&ti &idel 1, 2, 3, 10, 11 polohy, coZ jsou
napfiklad induk&ni &idla, a dalifch dvou &idel 8, 12 polohy, ivofenych impulsnimi vysflaZi
se dvéma drahami rysek na kotou&i navzédjem posunutymi o &tvrtinu periody pro rozliSenf smé-
ru otd&eni a pracujicimi jako inkrementdlni &idla, prvniho pam&fového bloku &, sestdvajiciho
z vyrovndvacl pamdti, v&etn& oddélovacich obvodli a obvodd Gpravy signdld, druhého pamétové-
ho bloku 7, co? je v daném piipad& operaéni pam&t s m&nitelnym obsahem -RAM a stdlym obsa-
hem «~ROM a tfetiho pamé%ového bloku 14, sestdvajiciho z vyrovndvaci pam&ti, vietn& odd&lova-
cich obvod( a obvodl dpravy signdld. Dédle zapojeni podle vyndlezu sestdvd z fidiciho bloku
5, coZ je v daném piipadé Ffadii, vypodétového bloku 6, tvoreného aritmeticko-logickou jednot-
kou procesoru s podpurnymi obvody a dvou vyhodnocovacich blokd 9, 13, sestdvajicich z re-
verzibilnfch &ita&t impulzl s kombina&n& -sekventnimi logickymi obvody a s obvody pro nasta-
veni a nulovani &{tade. Nedflnou sou&édst{ zapojen{ podle vynédlezu jsou je5t& &tyri ovlddac{
bloky 15, 16, 17, 18, coZ jsou v daném pfipadé elektrohydraulické rozvddsée. Jednotlivé blo-
ky 1 a% 18 jsou zapojeny tak, Ze na prvni informaéni vstup aj prvniho pam&fového bloku 4 je
zapojen vystup nezakresleného spougtéciho bloku, ktery spoust{ posuv zavéZeciho trnu, na dru-
hy informaéni vstup 3, vystup ttetiho &idla 3 polohy, na tfet{ informalni vstup 33 vystup
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prvniho £idla 1 polohy, na &tvrty informa&ni vstup 84 vystup druhého &idla 2 polohy, na pédty
informa&ni vstup as vystup &tvrtého &idla 10 polohy, na Sesty informad&ni vstup 3 vystup pé-
tého &idls 11 polohy 8 na tieti ridici vstup s parsleln& ridic{ vstup r tretiho pamé&fového
bloku 14, prvni datovy vstup-vystup 11 vypodtového bloku é, prvni datovy vstup-vystup hl
druhého pamstového bloku 1 a vystup fidiciho bloku 5. Informadni vstup ¢ ridiciho bloku 5

je pfipojen k vystupu druhého pamstového bloku 1, jehoZ druhy datovy vstup-vystup ﬂz je spo-
jen s druhym datovym vstupem-vystupem 12 vypo&tového bloku 6, na jeho? prvni datovy vstup gl
je zapojen vystup prvniho pam&fového bloku 4 a na druhy datovy vstup gz vystup prvniho vyhod-
nocovaciho bloku 9. Impulsni vstup d prvniho vyhodnocovaciho bloku 9 Jje pfipojen -k vystupu "
Sestého 2idls B polohy a ¥idic{ vstup e k prvnimu nastavovacimu vystupu 11 ttetfho pamstové-
ho bloku'li, JjehoZ datovy vstup o je spojen s vystupem vypodtového bloku 6. Na treti datovy
vstup 93 vypo&tového bloku € je zapojen vystup druhého vyhodnocovacihc bloku 13, jehoZ im-
pulsni vstup f je p¥ipojen na vystup sedmého &idla 12 polohy, pfitem? ovlddact vystupy B aZ
24 tfetiho paméfového bloku 14 Jsou spojeny s odpovidajicimi vstupy k, 1, m, n, ovlddacich
blok® 15 a% 18 a druhy nastavovaci vystup 12 s fidicim vstupem g druhého vyhodnocovaciho blo-
ku 13.

Funkce zapojeni podle vyndlezu je ndsledujici. PEipojenim spoustéciho signdlu na prvni
informa&ni vstup LR brvniho paméfového bloku 4 je tento signdl prostrednictvim ¥idiciho blo-
ku 5 zapojen do tohoto prvniho pam&fového bloku 4 a prenesen p¥es prvni datovy vstup El do
vypo&tového bloku 6. Pusobenim instrukeci, uloZenych ve druhém paméfovém bloku 7, Je ptes in-
forma&ni vstup ¢ Fidicfho bloku 3, z jeho vystupu na prvni datovy vstup-vystup ll vypo&tove-
ho bloku 6 spoustdci signdl zpracovdn tak, fe z vystupu vypol&tového bloku 6 jsou vysléna da-
ta na datovy vstup o tretfho pam&fového bloku 14, do kterého jsou plisobenim signdlu na F1-
dicim vstupu r tato data zaznamendna., Data nesou informaci o nastaveni mechanismi do vycho-
zich poloh. Signdl z prvntho ovléddaciho vystupu By ttetiho paméiového bloku 14 je priveden
na ¥idicl vstup k prvniho ovlddaciho bloku 15, ktery posune prostfednictvim hydraulického
vdlce nezakresleny zavdfec{ trn ve svislém smdru do vychoz{ horn{ polohy. Signédl z druhého
ovlddaciho vystupu p o tretiho pam&tového bloku 14 je pFiveden na fidict vatup 1 druhého
ovlddacfho bloku 16, ktery posune op&t prostfednictvim hydraulického vdlce pojezd nezakresle-
ného zasvdZectho trnu ve vodorovném sméru do vychozi zadn{ polohy. Podobn& signdl z tfetiho
ovléddaciho vystupu By t¥etiho pam&fového bloku 14 zpGsob!l pfes fidicl vstup m tfetfho ovléda-
ciho bloku 17, e se nezakresleny zvedacl sttl, pohénény také hydraulickym vdlcem spusti ve
svislém sm&ru do spodni vychozi polohy. Ctvrty ovlddaci vystup By tfettho pamdfového bloku 14
zplisob! ptes Fidici vstup n &tvrtého ovlddaciho bloku 18, %e se pojezd nezakresleného zveda-
ciho stolu, pohén&ny také hydraulickym vélcem, pFesune ve vodorovném sméru do vychoz{ zadni
polohy. DosaZeni zadni vychoz{ polohy pojezdu zavé¥eciho trnu je indikovéno prvnim &idlem po-
lohy 1. DosaZeni zadn{ vychozl polohy pojezdu zvedaciho stolu je indikovdno &tvrtym &idlem
10 polohy. Signdly z uvedenych &idel 1, 10 polohy jsou pfivedeny pres treti informaé&ni vstup
aza péty informs&ni vstup 85 do prvniho paméfového bloku 4 a odtud na prvni datovy vstup gl
vypottového bloku 6. P¥i p¥ichodu t&chto 8ignéld jsou z druhého datového vstupu-vystupu gz
druhého pamétového bloku Iz, ptes vypottovy blok 4, vyslény povely k zastaven{ pojezdu zavd-
Zectfho trnu. a pojezdu zvedaciho stolu na tfetf pam&tovy blok 14, z jehoZ druhého ovlddaciho
vystupu Py @ Ttvrtého ovlddaciho vystupu B4 druhym a &tvrtym ovlddacim blokem 16, 18 uvedsné
mechanismy zastaveny, DosaZenIi horni vychozi polohy zavdZeciho trnu je vyhodnoceno nésledovnd.
Sesté &idlo 8 polohy,které je mechanicky spojeno s prvnim ovlédacim blokem 15, vysilé impulsy
dmérné ujeté dréze do prvniho vyhodnocovaciho bloku 3. Stav reverzibilniho &itade 7 v prvnim
vyhodnocovacim bloku 9 je pfendsen ptes vypo&tovy blok § do druhého pamsfového bloku 7, kde
Je v pam&ti s prom&nnym obsahem uchovdvdn pro komparaci v aritmeticko-logické jednotce vypo&-
tového bloku 6 s ndsledn& ptittenym obsahem &itade prvniho vyhodnocovaciho bloku 9. V pripads,
%8 se hodnota &ftate nem&ni; ‘zavédZeci trn se prévé nachdzi ve vychozl horni poloze a z druhé-
ho pam&tového bloku 1 Je vyslén pres vypo&tovy blok 6 a treti pamstovy blok 14, z jeho prvni-
ho nastavovaciho vystupu il,signél na fidicl vstup g prvniho vyhadnocovaciho bloku 9,kde dojde
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k nastaven{ &itade do vychoz{ polohy. DosaZeni spodn{ vychoz{ polohy zvedaciho stolu je vy-
hodnoceno analogicky. Sedméléidlo 12 polohy, spojené mechanicky s tfetim ovlddacim blokem 17,
vysild impulsy, Um&rné ujeté drdze do druhého vyhodnocovaciho bloku 13, pfes impulsni vstup f.
Stav reverzibilniho &ftade je opét pfendden pfes vypo&tovy blok 6 do druhého pamgfového blo-
ku 7, kde je uchovén pro néslednou komparaci ve vypo&tovém bloku 6. V pfipad&, Ze se hodnota
&itade neméni, zvedac{ sttl je prdvE ve spodnf vychozi péloze a z druhého nastavovactho vystu-
pu j, tretiho paméfového bioku 14 je vyslén signdl na Fidicf vstup g druhého vyhodnocovaciho
bloku 13, kde dojde k nastaveni ¢itate do vychozi polohy. Z4roven s nastavenim obou &fta&d
jsou z prvniho a t¥etiho ovléddaciho vystupu By» B3 tfetiho pamsfového bloku 14 vyslény pove-
ly k zastaveni posunu zavéleciho trnu a zvedaciho stolu prostfednictvim prvniho a tfetiho ovlé-
daciho bloku 15, 17, &im? je zafizen{ pfipraveno k &innosti. Podle instrukci uloZenych v dru-
hém paméfovém bloku 7 je z paméti s pevnym obsahem pfes vypottovy blok 6 a treti paméfovy blok
. 14 dén z jeho prvniho ovlddaciho vystupu B povel, ktery je pfiveden na fidic{ vstup k ovld-
daciho bloku 15. Tento povel zplGsobf posun zavdZeciho trnu smérem dold. Jakmile ptitladndé
kladka zavd¥eciho trnu dosedne na horni okraj svitku, dojde k sepnuti tfetiho &idla 3 polohy.
Tento ﬂdajf je ptiveden pfes druhy informadni vstup a2 prvniho pam&fového bloku 4 do vy-
poétovégs‘bloku 6, do kterého je z4droven pfes druhy datovy wvstup gz ptiveden stav &itage z prv-
niho vyhodnocovaciho bloku 9 a tento stav je uloZen v pam&ti s prom&nnym obsahem v druhém
pamétovém bloku 7. Z tohoto ddaje lze snadno vypo&itat vnéjéibprﬁmér svitku, ktery bude zase
slou¥it pro vypolet dalsich hodnot nastaveni mechanismd. V3echny vypotitané (daje se uloZi

v druhém pam&tovém bloku 7. Zavéieci trn pokraguje v pohybu doll, sniméd se Gdaj &itale v prv-
nim vyhodnocovacim bloku 9 a ten je komparovén ve vypo&tovém bloku 6. Jakmile dojde ke kompa-
raci, je z vypo&tového bloku § pies tfetd pam&fovy blok 14 a prvni ovléddaci blok 15 zastaven
pohyb zavéZeciho trnu dold a zavéZeci trn se nasune do svitku. Potom je signdlem z druhého pa-
métového bloku 7 pfes vypo&tovy blok 6, treti pamdfovy blok 14 a prvn{ ovlddaci blok 15 zavi-
sec{ trn poslén do horni vychozi polohy. Z opakovaného &teni titade zavédZeciho trnu je pfi ne-
zménénych hodnotéch zavd’eci trn zastaven, Jjak jiZ bylo vyse popsdno. Potom je dén povel k po-
jezdu zavédzeciho trnu vpfed nad zvedac{i stGl, a to z druhého ovlddaciho vystupu Bo tfetiho pa-
m&tového bloku 14 na fidicf vstup 1 druhého ovléddaciho bloku 16. Jakmile dosdhne pojezd zavé-
secfho trnu koncové polohy, 3je to indikovdno druhym Gidlem polohy 2. Tento tdaj je veden pfes
prvni pam&fovy blok 4 do Fidiciho bloku 5, kde je zpracovédn a na tomto podklad& jsou vydany

z druhého paméfového bloku 7 pfes vypoStovy blok 6 a tretd pam&tovy blok 14 povely na prvni a
tfet{ ovlédact blok 15, 17, pro pohyb zavdfeciho trnu dolt a zvedaciho stolu nahoru pro za-
staveni obou mechanismt na drovni odhybdnf{. Jakmile se gvitek -nachdz{ pfesn& v dGrovni odhybdni,
vydané povely se zru3f. Zvedaci stidl se svitkem dostane prostfednictvim signélu z tfetiho
ovlddaciho bloku 17 povel k poklesu do osy rozvijedlé. Pti dosazeni poiadované'hodnoty se me-
chanismus zvedaciho stolu zastavi a svitek je pfesné ustaven v drovni osy rozvijedla. Nyni
zbyvd posledni operace, a to pfesunut{ svitku pojezdem zvedaciho stolu vpted do osy rozvijed-
la. Toto se provede povelem ze &tvrtého ovlddaciho vystupu p, tfetiho pam&iového bloku 14 na
f1dici vstup n &tvrtého ovlddaciho bloku 18. Po dosaZen{ koncové polohy je toto indikovéno pd-
tym Zidlem polohy 11 a povel k pfesunu se zrusf{. Po sevteni svitku bubny rozvijedla zvedac{
stdl poklesne do spodn{ polohy a pojezd zvedacfho stolu se pfesune vzad do vychozi, polohy.
Stejnd se vrdti vpfed do vychozi polohy i pojezd zavédieciho trnu. Tim je transport svitku ve
vstupnim dseku spojité vdlcovaci trati ukon&en a cely cyklus se miZe znovu opakovat.

PREEOMET VYNALEZU

Zapojeni pro Efzeni transportu svitku ve vstupnim Useku spojité védlcovaci traté, sestd-
vajici ze sedmi &idel polohy, ti¥f paméfovych blokl, fidictho bloku, vypodtového bloku, dvou
vyhodnocovacich blokd a &tyf ovlédacfch blokt, vyznadujfci se tim, Ze na druhy informa&ni
vstup (az) prvniha pam&fového bloku (4) je zapojen vystup tfetiho &idla (3) polohy, na tfe-
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t{ informa&ni vstup (83) vystup prvniho #idla (1) polohy, na &tvrty infcrmaéni vstup (84)
vystup druhého &idla (2) polohy, na pdty informadni vstup (as) vystup &tvrtého &idla (10) po-
lohy, na Sesty informadni vstup (a6) vystup pédtého &idla (1l1) polohy a na tidicl vstgp (s)
paralelng ffdici vstup (r) tfetiho pam&lfového bloku (14), prvni datovy vstup-vystup (il) vy-
pottového bloku (6), prvni datovy vstup-vystup (hl) druhého pam&tového bloku (7) a vystup Fi-
diciho bloku (5), jehoz informa&ni vstup (c) je pfipojen k vystupu druhého paméiového bloku
(7), jehoZ druhy datovy vstup-vystup (hz) je spojen s druhym datovym vstupem-vystupem (}2)
vypoZtového bloku (6), na jeho? prvni datovy vstup (bl) je zapojen vystup prvaiho pam&fového
bloku (4) a na druhy datovy vstup (bz) vystup prvniho vyhodnocovaciho bloku (9), jehoZ impulz-
ni vstup (d) je pfipojen k vystupu Zestého Zidla (8) polohy a Ffdici vstup (e) k prvnimu nasta-
vovacimu vystupu (jl) tfettho pam&fového bloKu (14), jeho¥ datovy vstup (o) je spojen s vystu-
pem vypo&tového bloku (6), na jehoz tretf datovy vstup (b,) je zapojen vystup druhého vyhodno-
covaciho bloku (13), jeho% impulzni vstup (f) je pfipojen(na vystup sedmého &idla (12) polohy,
ptidemZ ovlddaci sttupy‘(pl a¥ p4) t¥ettho pamétového bloku (14) jsou spojeny s odpovidajici-
mi ¥idicimi vstupy (k, 1, m, n) ovlddacich blokd (15 a% 18) a druhy nastavovaci vystup (jz)

s FidicIim vstupem (g) druhého vyhodnocovaciho bloku (13).

1 vykres
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