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약

본  전  식물 해동제어 수단과  것 , 종래에는 러한 해동제어수단  식
물  무게 감 에 해 식물  해동처 하  계 어져 어 그 동   크고 시스  복
하여 가격 승  원  었 나, 본 에  비티(21)내에 시킨 고내 크  웨 브  전
량  하량에 라 검 하는 안 나 (11)  간단한 신 처 (APC) , 시스  콤(13), 전

제어 (14)등  포함한  전  동 해동  식물  동 해동 제어  신
게 취할수  어 다.

[  ]

전  동해동

[  간단한 ]

제1 는 종래  전 에  차동트랜스 식  적  동해동  .

제2 는 제1   시스  블 .

제3 는 본 에 한 시스   참고 .

제4 는 제3    신  처 계  나타내는 블 .

제5 는 제4  실시  .

제6 는 식물 하에  제4    태  나타내는 그래프.

제7 는 제4   시스  콤에 한 전 제어  실시 .

제8 는 본 에 한  동 개념  나타내는 등가 .

*  주 에 한  

11 : 안 나                           11a : 검

11b : 제1저역필                       12 : 폭
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12a : 제2저역필                       13 : 시스 콤

13a : 시스 콤보         APC : 신 처

14 : 전 제어                       21a : 

[  한 ]

본  전 내  식물  해동하는 해동제어수단과  것 , 는 특히 전 내  
식물량과 안 나 수단  검 어  크  웨 브  량과  계  하여 해동제어가 

수  한 것 다.

종래  전 에  식물  무게  감 하여 그 무게에 비 한 해동 시간  하여 해동가열 제어
하는 수단  알 져 고, 러한 수단  차동 트랜 식  무게  한 태  제1   제2

 같  나타내었다.

여 는 식물  는 비티(21)내  블(22) ,  블(22)  (23)에는 (24)가 
어져 고,  (23)  그 끝단  스트  게 (25)  연결 어  스트  게 (25)  
 누  어 다.

또  스트  게 (25)  하  단에는 스트  게 (25)가 , 하 연동   차동트랜스(26)
에 전압  키는 조물  착 어 는 무게 감 (27)  루고 다.

또,  무게 감 (27)에  검  신 는 제2  같  폭 (28)  스(29)  거쳐 시스  
콤(30)에 제공  시스  콤(30)  스(31)  해 제어 (32)  제어하여 식물 

무게에  해동제어  행하는  어져 다.

, 시스  콤(30)  무게 감 (27)  검  전압과 식물 하가 없는 태  전압
차  계 하고 무게 에   전압값  하 , 여  해   전 값에 α  하여 무게

 하고, 게 해  무게값에 라 미  정한 시간계 식에 해 시간  하 ,  해  
시간만큼 제어 (32)  동하여 식물  해동처  행하  어 다.

그러나, 러한 종래 술에 는 차동트랜스에 한 무게 감 (27)가 적 격  쉽게  야
하는 조  어 어 러한 에 한  전압값  달라져  무게  하게 는  

고, 차동트랜스(26)에  생하는 전압  당히 미 한 전압량 므  폭 가 비 적 큰 폭 (28)  
비시켜야 하 , 에 라  노 에 민감하게 시스  가 케 어 동  킬 

 큰 것  문제점  적 어 다.

또, 러한 종래 술에 는 미  정해  해동망 에   할 수 없고, 해동하고져 하는 
식물  에 담아 블(22)에 놓  는 시스  식   해동하고져 하는 식

물  하여 처 케 므    적극 제한하고 는 실정에 다.

본 고안  적   같  종래 술  문제점  개 할 수  전 내  식물량과 안 나 
수단  전 내   검 한  계에 해 해동 처 가 행 어 수  한 전

 동해동  제공코져 한 것 다.

본  특히 고내  정 에 착시킨 안 나 ,  안 나 에  검  고내  식물
량과  량  검   필 하고 폭하여 시스  콤에 제공하고,  시스  콤  안

나   신  식하여 미  저    식에 라 전 제어  제어하는 
 동 해동  그 특징  하는 것 다.

하에   첨  과 함께 좀  히 하  다 과 같다.

, 제3 는 본 에 한 시스   실  나타내었다.

여 는 비티(21)   정 에는 안 나 (11)가 (21a)과 함께 어져 고,  
안 나 (11)  신 검   폭 (12)  거쳐 시스  콤(13)  제공 고,  시스  

콤(13)  그네트 (4)  제어하는 전  제어 (14)  동제어하  연결 어져 다.

또,  안 나 (11)  검  신  처 하여 시스  콤(13)  제공하는 안 나  
신 처  (APC)   블  제4  같  나타내었다.

여 는 안 나 (11)  검  신  검 하는 검 (11a)  제1저역필 (11b)  해 폭
(12)가 어져 고,  폭 (12)   제2저역필 (12a)  해 시스  콤(13)  AD 단

과 어져 , 한 는 시스  콤 보 (13a)가  제2저역필 (12a)  과 공접
어 시스  콤(13)  어   어 다.

또, 제4  안 나  신  처  (APC)는 그 실시  제5  같  나타내었다.

여 는  검 (11a)가  저항(R1-R3)과  콘 (C3)  었 ,  폭 (12)는  연 폭 (OP)  

저항(R5-R6)  었고, 제2저역필 (12a)는 저항(R9)  콘 (C4) , 콤 보 (13a)는 제

너다 드(ZD), 다 드(D2), 저항(R10)  콘 (C5)  취  수 다.

또, 제7 는 제1  전 제어 (14)  점  체적  나타내었다.

여 는 고압트랜스(HVT)  1차  , 프 제어하는 (RY) ,  (RY)  동하는 트랜
스타(Q)  어 고,  트랜 스 (Q)  스  시스  콤(13)  포트(Po)  

어   어 다.
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러한  본  그   과가 다 과 같다.

,  본  에  한  동해동  는  제3  비티(21) 에  (21a)  해   안 나 
(11)에  비티(21)내  식물량과 하여 는 크  웨 브  전  검 한다.

,  안 나 (11)에 는 제8  같  안 나 (11)에  는 크  웨 브 전  
흡수정  시하는  저항값  RS  비티(21)내  식물  하량에  라  하는  저항값  RL  , 

비티(21) 에  주 열  실 는 크  웨 브 전 실값 RLS , 비티(21)내에 생  
크  웨 브  전 값 IG ,  크  웨 브  전 값 IR등  볼수 고, 러한  

계에 라 IG가 생하  비티(21)내  하량에 라 RL  흡수하는 크  웨 브  전 량  달
라 고, 안 나 (11)  흡수 는 크  웨 브  전  는 것 다.

그 고,  러한  는  제6  같  하량  종 가 3종 라 할 ( 하1,  하2,  하3)  안 나 
(11)  량  달라짐  견하 다.

그러므 , 안 나 (11)에  검   폭 (12)  거쳐 시스  콤(13)에  시스  
콤(13)  식물 종 에   근거  하여 전 제어 (14)  제어하여 정 식물  해

동처 할 수 다.

, 가 해동코져 하는 식물  비티(21)내에 넣고 식물 종  택하는 키  누  안
나 (11)에  하량에  크  웨 브  전  , 는 제4   제5  검
(11a) 다 드(D1)  해 검 고 제1 역필 (11b)  필  어  폭 (12)  제2저역필

(12a)  거쳐 시스  콤(13)에 어 다.

콤(13)   신  식하여 시스  콤(13)에 저   에 포트(Po)  해 

제3   제7  같  전 제어 (14)  트랜 스 (Q)  시키  (RY)가 동 어 고압트
랜스(HVT)  해 그네트 에 동 전  제공케 는 것 다.

또,  제5  콤(13)  포트에는 제너다 드(ZD)등에 한 콤 보 (13a)가 비
어 어 시스  콤(13)   안정에  보  능  행할수 는 것 다.

러한 본  전  식물 해동 제어가 간단한 안 나   신 처  취 어
 수 어 러한 해동제어 수단  동  야  않고 신 는 해동 제어  행할 수  뿐만 

아니라 러한  단순 에  시스  가격  저 히 제공할 수 는 한 특징  는 것 다.

(57) 청  

청 항 1 

비티(21)내  에는 안 나 (11)가 (21a)과 함께 어져 고  안 나 (11)에
 검  고내  하량에  크  웨 브 전  신 처 (APC)  해 는 시스  
콤(13)과,  시스  콤(13)  포트(Po)에 어져    에  해동제어 동  

행하는 전 제어 (14)   특징  하는 전  동 해동 .

청 항 2 

제1항에 어 ,  신 처 (APC)는 안 나 (11)  검  신  검 하는 검 (11a)
,  검 (11a)에 제1저역필 (11b)  해 폭 (12)가 어져 ,  폭 (12)   

제2저역필 (12a)  해 시스  콤(13)  AD 단에 연결 어 는 것  특징  하는 전  
해동 .

    1
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