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Wynalazek dotyczy maszyn do nawija-
nia nici na cewkach butelkowych i zaopa-
trzonych w koétko cierne umieszczone na
trzpieniach pionowych. Maszyny tego ro-
dzaju sg juz znane.

Wedlug wynalazku na kétku ciernem,
nasrubku lub innej czeéci, dotykajacej w
sposéb znany nitek cewki, umieszczona jest
i odchylana dwuramienna diwignia. Jeden
koniec tej dwuramiennej dzwigni wahadto-
wej jest zaopatrzony w zwykle stosowane
uszka, sluzace do prowadzenia nitki, mato-
miast drugi jej koniec potaczony jest z od-
powiedniemi czeéciami wprawiajacemi to
ramie, a tem samem i uszko prowadnicze
nitki, w ruch wahadtowy. Do otrzymania
wskazanego ruchu wahadlowego stuzy we-
dtug wynalazku zespét drazkéw, urucho-

mianych zapomoca mimosrodu, dzialaja-
cego jednoramienna dzwignia z krazkiem
odpowiednio umieszczonym z ktéra to
dzwignia polaczone sa inne dzwignie, wpra-
wiajace w ruch wahadlowy uszko prowad-
nicze. To uszko zaczepia swobodne ramie
dzwigni wahadtowej w ten sposob, ze ra-
mie porusza si¢ wahadlowo przy odpo-
wiednich ruchach uszka, Ramie dzZwigni
wahadlowej, stuzace za prowadnice nitki,
wykonywa w okre§lonym czasie ruch wa-
hadlowy, niezalezny od dziatania razem z
nim umieszczonego trzpienia pionowego,
wzglednie polaczonego z nim kétka cierne-
go, wskutek czego nitka uklada sie w
ksztalcie krzyzujacych sie zwojéw bez na-
cisku kétka ciernego na cewke, obraca]aca
si¢ na swej wlasnej osi,
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Jeden z przykladéw wykonania wyna-
lazku przedstawiony jest na zalaczonych
rysunkach, na ktérych fig. 1 przedstawia
widok cewiarki z cewkami butelkowemi
zboku, przyczem uszko prowadnicze mitki
pokazane jest w polozeniu dolnem, fig. 2
przedstawia t¢ sama maszyn¢ w gérnem po-
fozeniu uszka do nitki, fig. 3 przedstawia
widok maszyny wedlug fig. 1 zprzodu, fig.
4 — widok zgéry tej maszyny w przekroju
wedlug linji A-A, fig. 5 — cewke butelko-
wa z schematycznie uwidocznionemi zwo-
jami nitek, fig. 6 przedstawia plytke pro-
wadnicza w wigkszej skali.

Na glé6wnym wale I maszyny umoco-
wywany jest szereg kol ciernych 2, na kté-
rych umieszczane sa swobodnie talerze
cierne 3 polaczone z trzpieniami 4. Na
trzpieniach 4 umieszczane sg cewki butel-
kowe 5. Zapomoca sprezonego z walem
glownym 1 kola 6 kolo walu gtéwnego, za-
ze¢biajac si¢ z kolem zg¢batem 7 na wale 9
umieszczonem w ramie 8 maszyny powo-
duje ruch mimosrodu 10. Mimosrody te po-
ruszaja do goéry i nadél drazki 11, Ltére
ruch ten przenosza na polaczona z niemi
sztabke 12, a tem samem i na pionowe
trzpienie 14, umocowane na tej sztabce, na
ktérych umieszczone sg kélka cierne 13.
Na wale gtéwnym I umocowana jest tarcza
nasadkowa 15, na ktérej lezy swobodnie
rolka 16 jednoramiennej dzwigni 21, posia-
dajacej otwory 17. Dzwignia ta obraca sie
na przegubie 18 katownika 20, umocowa-
nego na nieruchomej plycie podstawowej
maszyny 19. Plaska sprezyna 22 przyciska
stale dzwignig 21 do tarczy nasadkowej 15.
Zapomocy, drazka 23 dfwignia 21 polaczo-
na jest z diwignia 25, umocowana na wa-
le obrotowym 24, dZwignia 25 za$ polaczo-
na jest znowu zapomoca sworznia 27 i draz-
ka 29 z diwignig 25', Dzwignia 25' jest
umocowana na wale 24!, Waly te 24 i 24!
przechodza wzdluz maszyny i na nich
umieszczone sg dzwignie 26 i 26'. Wsporni-
ki 28, umocowane w odpowiedniej ilosci na

plycie podstawowej 19, stluza do umie-
szczenia w nich walow 24 i 241,

Na koficach 30, 30 kazdej pary ramion
dzwigniowych 26, 26! znajdujacych sie je-
den nad drugim, umieszczony jest palak 31,
wygiety w kierunku cewki butelkowej 5.
O palak ten zahacza lapka 32 palca 33,
ktéry lacznie z palcem 35 tworzy dwura-
mienng dzwignie. Swobodny koniec palca
35 wykonany jest w ksztalcie uszka 34. Ta
dwuramienna dzwignia 33, 35 umieszczo-
na jest i odchyla si¢ na plytce 36, polaczo-
nej z kétkiem ciernem 13, umieszczonem na
pionowym trzpieniu 14. Plytka 36 stanowi
jak zwykle w tego rodzaju maszynach jed-
na calo§é z palcem 40, prowadzonym na
drazku 39.

Ruch powyzej wspomnianych czesci wy-
woluje nastepujace dzialtanie. Kiedy dra-
zek 21 zostanie podniesiony do gory zapo-
moca tarczy nasadkowej 15, nastepuje
przeniesienie palaka 31, oraz dwuramien-
nej dzwigni 33, 35 zapomoca przekladni
drazkowej 25, 25, 26, 26, 27, 29 z poloze-
nia wskazanego na fig. 1 do polozenia we-
dtug fig. 2, wskutek tego nitka 41 przesunie
sie na stozkowej czesci a cewki butelkowej
5 w kierunku oznaczonym strzalka b (fig.
1). Nitka 41 biegnie od motacza 37 lub zwit-
ka 38, przechodzac przez uszko 34 palca
wahadlowej dzwigni. Kiedy drazek 21 po-
wraca do swego polozenia pierwotnego (fig.
1), wowczas powstaje taki sam ruch dwu-
ramiennej dzwigni 33, 35. Podczas jedno-
razowego ruchu do géry i nadét tej dzwi-
gni 33, 35, cewka 5wykonywuje pewna iloé¢
obrotéw przy tem podnosi si¢ i opuszcza
pionowy trzpien 14 z kétkiem ciernem 13.
Wskutek odchylenia uszka 34 do mitki po-
wstaje ukoény zw6j wysokosci C (fig. 5), co
powtarza sie przy jednorazowym ruchu pio.
nowego trzpienia 14 zgéry nadél kilkakrot-
nie na stozkowej czeéci a cewki. Skok pa-
taka 31 uruchomianego zapomoca dZwigni
21 zmienia si¢ w ten sposéb, Ze drazek 23
zaktada si¢ w jeden z otworéw 17 dzwi-



gni 21. W ten spos6b mozna dowolnie zmie-
niaé kat pochylenia nitki (fig. 5), wskutek
czego uszko 34 podczas ukladania si¢ nitki
na stozkowej czesci a cewki wykonywa
mniejsze lub wigksze wahania,

Opisane powyzej urzadzenie do uru-
chomiania przekladni dZwigniowej 32, 33,
34, 35 jest niedogodne pod tym wzgledem,
ze jego zastosowanie, wskutek umieszcze-
nia drazkéw pod plytka podstawowa 19,
wymaga duzo miejsca, oraz utrudnia nad-
zwyczaj nadzér nad prawidlowem dziala-
niem maszyny. Azeby te wade usungé za-
stosowano wedlug wynalazku niniejszego
drazek 39, umieszczony i odchylany na
swej osi, ktéry zabezpiecza prowadnice nit-
ki w cewiarce z koélkiem ciernem przed
obracaniem si¢. Z drazkiem 39 potaczony
jest palak, chwytajacy jeden z palcéw
prowadnicy nitki, ktéra to prowadnica jest
wykonana w ksztalcie dwuramiennej dzwi-
gni, Palak poruszany jest w zwykle stoso-
wany spos6b, zapomoca, chwytajacego pal-
ca prowadnicy i wprawia ja w ruch waha-
dlowy, wraz z kétkiem ciernem, miezalez-
nie od jej ruchéw wgoére i wdét. W tem
odmiennem urzadzeniu nie stosuje si¢ prze-
kladni drazkowej wskutek czego tego ro-
dzaju maszyny krzyzowe, malo sie rézniac
od zwyklych cewiarek, sa bardziej upro-
szczone. Ruch wahadlowy drazka prowad-
nicy nitki moze byé uskuteczniany w spo-
s6b dowolny. Odpowiednie urzadzenia te-
go rodzaju sg juz znane i polegaja na za-
stosowaniu wahacza, umieszczonego pod
plyta podstawowa cewiarki. _

. Fig, 7T — 11 przedstawiaja przyktad wy-
konania udoskonalonego urzadzenia o cew-
kach krzyzowych, przyczem fig. 7 przed-
stawia widok czeéci cewiarki butelkowej
ztylu wedlug strzatki X fig. 10, fig. 8 przed.
stawia ten sam widok tejze maszyny przy
najwyzszem polozeniu uszka 34, sluzacego
do prowadzenia nitki, fig. 9 przedstawia
widok maszyny wedlug fig. 7 zprzodu w
przekroju wedtug linji B - B, fig. 10 przed

stawia widok zgéry dzwigni wahadlowej
stuzacej za prowadnice nitki i fig. 11 przed-
stawia zgéry w wiekszej skali urzadzenie
napedne drazka prowadniczego nitki, w
przecigciu wedtug linji C - C fig. 9. .
Na wale gtéwnym I maszyny umieszcza-
ne s tarcze cierne 2 wzdluz maszyny na
ktérych umieszcza si¢ swobodnie talerze
cierne, polaczone z obracajacemi si¢ frzpie-
niami 4, na ktérych umieszczane sa cewki
5. Zapomoca kota 6, umocowanego na glow-
nym wale i zazebiajacego si¢ z kolem ze-
batem 7, umieszczonem na wale 9, otrzy-
muje ruch osadzony na nim mimoéréd 6.
Zapomoca mimoérodu podnosza sie¢ i opu-
szczaja drazki 11, ktére poruszaja sztabke
12, a tem samem i kétka cierne 13 umie-
szczone na trzpieniu 14. Na przedtuzeniu 50
gléwnego walu I maszyny umocowany jest
krazek 51, ktéry zapomoca sznurka 52 i
kola 53 obraca wal 54, umieszczony w ra-
mie 8 maszyny. Z walem 54 polaczony jest
mimoéréd 55, do ktérego przymocowany
jest wahacz 56, przyciskany sprezyna do
szyjki 70 prowadniczego drazka 39 niiki.
Ten drazek 39 umieszczony jest w taki spo-
s6b w tulei sztabki 12, ze moze sie on tyl-
ko obracaé, lecz nie przesuwaé. Tuleja 771
jest przysrubowana na stale do plytk: 72,
na ktérej umieszczony jest drazek 39 i pio-
nowy trzpiefi 14, Wahacz 56 posiada na
swym gérnym koricu przedluzenie 56, wy-
konane w ksztalcie palca, Patak 73, umo-
cowany w tulei 71, posiada podstawe 74
stuzaca za oparcie szyjki 70 prowadnicze-
go drazka. 39 nitki. Oprécz tego palak 73
posiada nasadke 73*. Pomiedzy nasadka
73! i palcem wahacza 56! umieszczona jest
sprezyna 75. Sprezyna ta przyciska stale
wahacz 56 do mimosrodu 55. Do prowad-
riczego drazka 39 przymocowany jest zwy-
kle stosowany palak 37 z drutu. Palak ten
chwyta lapke 32 palca 33 dwuramiennej
dzwigni 33, 35, ktéra umieszczona jest i od-
chyla sie na plytce 36, polaczonej.z piasta

‘ciernego kola 13, przyczem to dzwignia jest



w ten sposéb na niej umieszczona, ze kotko
cierne 13 obraca si¢ na plytce 36 i prze-
stawia te ostatnia podczas swego ruchu na
trzpieniu 14 do géry. Na swobodnym kosn-
cu dzwigni 35 znajduje si¢ drazek 34, stu-
zacy do prowadzenia nitki,
Urzadzenie powyzsze dziala w sposob
nastqpu]agcy
~ Mimosréd 55 wprawia wahacz 56 w
szybki ruch wahadlowy w kierunku strzal-
ki f (Fig. 4). Wahacz ten przenosi swéj ruch
zapomoca, szyjki 70 i drazka 39 palakowi
31, powodujac w ten sposéb ruch wahadlo-
wy dwuramiennej dzwigni 33 35 w kierun-
ku strzatki g (fig. 7). Dwuramienna waha-
dlowa dzwignia 33, 35 wywoluje podczas

swego ruchu wahadlowego zmiane odlegl-

éci uszka 34, shuzacego do prowadzenia nit-
ki, od trzpienia 4 cewki butelkowej i tem
samem zmienia naprezenie nitki 41. Moze
to powodowaé zerwanie sie mnitki, wzgled-
nie nieréwnomierne jej ukladanie si¢ na
cewce butelkowe].

- Wedlug niniejszego wynalazku dzwi-
¢nia wahadlowa 33, 35 jest umieszczona i
odchyla si¢ na podnoszacej si¢ i opuszcza-
jacej sie sztabce 12, za§ trzpiei pionowy
14 przechodzi ponad sztabke, przyczem
jest on potaczony z palcem dwuramiennej
dzwigni 33, 35, natomiast kétko cierne 13
polaczone ‘jest z uszkiem prowadniczem 34
nitki. Trzpieli pionowy otrzymuje przytem
zapomoca, sztabki 72 ruch do géry i nadét,
lecz bardziej szybki. Wskutek tego uszko
prowadnicze 34 nitki, polaczone z kétkiem
ciernem 13, wykonywa podczas kazdorazo-
wego ruchu do géry i nadét sztabki 12 z
trzpieniem 4 kilka takich samych ruchéw w
krétkich odstepach. czasu, ale, co jest jego
najwazniejsza cecha, ruchy te sa réwnole-
gle do trzpienia 4, Dzieki temu nitka ukta-
da sie na cewce butelkowej w .zwojach
krzvzu]qcych sie ze soba, posiadajac jed-
nakowe stale maprezenie,

. PrzykIaJd wykonania odmiennego urza-
dzenia przedstawiony jest na fig. 12 — 7

zalaczonego rysunku, na ktérym fig 12
przedstawia widok czesci cewiarki bufel-
kowej zprzodu, przyczem pionowy trzpiei
znajduje si¢ w polozeniu dolnem, fig. 13
przedstawia tenze widok maszyny z pod-
niesionym trzpieniem pionowym, fig, 14 —
widok boczny maszyny wedlug fig. 12 w
przekroju wedtug linji f-f, G-G, fig. 151 16
przedstawiaja widok zgéry maszyny w po-
tozeniu wedtug fig. 14 i 13 w przekrojach
wedlug linji D-D, wzglednie F-F. tig. 17
przedstawia w wigkszej skali umieszczenie
trzpienia pionowego, Na gléwnym wale
1 umieszczone sa tarcze cierne 2, na kto-
rych umieszczone sa swobodnie talerze
cierne 3, polaczone z trzpieniami 4 do ce-
wek butelkowych 5. Cewki te obra-
caja sie na trzpieniach 4 zapomoca ko-
ta zebatego 6, glownego walu 1, za-
zebiajacego si¢ z kotem zebatem 7, na-
pedzajac wal 9, umieszczony w ramie 8
maszyny, oraz umocowany na tym wale
mimoéréd 10. Zapomoca mimosrodu podno-
sza si¢ i opuszczaja drazki 11, ktére prze-
nosza ten ruch na polaczona z niemi sztah-
ke 12 i tem samem udzielaja ten ruch pio-
nowym trzpieniom 14, umocowanym na tej
sztabce 1 zaopatrzonym w kétka cierne 13.
Na przedluzeniu 50 gtéwnego watlu 1 ma-
szyny umocowany jest krazek 51, ktéry
przenosi zapomoca sznurka 52 i krazka 53
ruch obrotowy otrzymany od walu 1 na wat
54, umieszczony w ramie 8 maszyny. Na
wale 54 umieszczony jest mimoéréd 55 do
ktérego przylega stale wahacz 56, obraca-
jacy sie dookota czopa 57 sworznia 58, umo-
cowanego na czesci 12. Wghacz 56 posiada
jarzmo 60 zaopatrzone w szczeling 59.
Jarzmo to zaczepia palec 35 dwuramien-
nej dzwigni wahadltowej 33, 35, ktéra
umieszczona jest w stojaku 62, przytwier-
dzonym do czeéci 12. Palec dzwigni wa-
hadtowej wykonany jest w ksztalcie wide-
lek i posiada szczeline 63, w ktbrej ~jest
umieszczony i prowadzony trzpien 64, po-
faczony na stale z pionowym frzpienienm




14 (fig. 12, 13, 17). Wskutek tego ten pio-
nowy trzpiefi = 14, umieszczony na palcu
dzwigni wahadlowej 33, jest zabezpieczo-
ny zapomoca trzpienia 64 przed obraca-
niem si¢. Trzpienn pionowy 14 przechodzi
przez tulej¢ 66, ktéra umocowana jest w
sztabce 12. Plaska sprezyna 22, przymoco-
wana réwniez do sztabki 72, umieszczona
jest na palcu 33 dZwigni wahadtowej, kto-
ry tak samo, jak wahacz 56 jest przyciska-
ny sprezyna, zajmujac polozenie przedsta-
wione na fig. 12, Z kélkiem ciernem 13 na
trzpieniu pionowym, wzglednie z widetka-
mi 40, §lizgajacemi si¢ do gory i wdél ma
dra,zkach 39, polaczone jest uszko 34 stu-
zace za prowadnice nitki. Opisane urza-
dzenie dziala w sposéb nastepujacy.

Mimosréd 55 wprowadza wahacz 56w
szybki ruch wahadlowy w kierunku strzal-
ki d (fig. 15 i 16), ktéry to wahacz przeno-
si ten ruch na jarzmo 60, wprawiajac tem
samem dzwignie wahadtowa 33, 35 w ruch
wahadlowy w kierunku strzatki e (fig 12,
13). W ten spos6b powstaje szybki ruch
do géry i wdél pionowego trzpienia 14, oraz
uszka 34 réwnolegle do trzpienia ¢4 cewki,
przyczem ruch ten odbywa sig¢ kilkakrotnie
podczas wykonania jednego zwoju nitki na
stozkowej cewce 5. Wskutek - polaczenia
wahacza 56, dzwigni wahadlowej 33, 35,
oraz jarzma 60 ze sztabka 12 otrzymuje
si¢ w spos6b znany ruch do géry i wdét
trzpienia pionowego 14, dzieki ktéremu od-
bywa si¢ nawijanie nitki na cewke butelko-
wa 5.

Zastrzezenia patentowe.

1. Maszyna do nawijania krzyzowego
nici na cewkach butelkowych zaopatrzona
w kétko cierne, nasrubek lub w cze$é po-
dobna, ktéra jest masadzona na pionowy
trzpiefi i podtrzymuje prowadnice mitki,
znamienna tem, ze z pionowym trzpieniem
(14) koétka ciernego (13) polaczona jest
dwuramienna dzwignia (33, 35), wprawio-

.do tarczy,

na w ruch wahadltowy przyczem ten ruch
wahadlowy zaréwno jak i ilosé wahan pod-
czas skoku napedzajacej sztabki (12) mo-
ga byé zmieniane i regulowane.

2. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamien-
na tem, ze na obracanym wale (1) umoco-
wana jest tarcza nasadkowa (15), na ktérej
lezy swobodnie rolka (16) jednoramiennej
dzwigni (21), przyciskanej sprezyna 22
przyczem mna diwigni 21
umocowany jest przestawialny drazek
(23), ktéry przenosi ruch do géry i na-
dét, udzielony tej dzwigni (21) przez
tarcze¢ nasadkowa (15) zapomoca prze-
ktadni drazkowej (25, 25%, 26, 26') i
drazka (29), ma palak (31), o ktéry zaha-
cza tapka (32) palca (33), wykonywujace-
go przy poziomym ruch paltaka (31) naoko-
to punktu swego obrotu ruch wahadlowy
na plytce (36), polaczonej z kétkiem cier-
nem (13). _

3. Maszyna wedlug zastrz, 2, znamien-
na tem, ze dzwignia (21), znajdujaca sie
na tarczy nasadkowej (15) zaopatrzona
jest w otwory (17), ktére stuza do umoco-
wywania w nich drazka (23). o

4, Maszyna wedlug zastrz, 1 i 2, zna-
mienna tem, ze drazek prowadniczy (39)
nitki umieszczony jest tak, ze moze si¢ wa-

' haé wokolo swej osi pionowej, przyczem z

drazkiem tym polaczony jest palak (31), o
ktéry zahacza lapka (32) z palcem (33) sta-
nowiaca cze$é dwuramiennej dzwigni (33,
35), stuzaca za prowadnice nitki.

5. . Maszyna wedlug zastrz. 1, znamien-
na tem, ze drazek prowadniczy (39) nitki
posiada szyjke (70), ktérej koniec znajdu-
je sie pod plyta podstawowa (19), 4 ktéra
to szyjka (70) potaczona jest z wahaczem
(56), przechodzac przez nieruchoma tuleje
(71), ktéra stuzy jednoczesénie jako ltozy-
sko tej szyjki (70).

6. Maszyna wedlug zastrz. 5, znamien-
ne tem, ze z tuleja (71), ktéra umieszczona
jest na plycie podstawowej, polaczony jest
palak (73), posiadajacy podstawke (74)



szyjki (70) i zaopatrzony w sprezyne (75),
ktorej drugi koniec przymocowany jest do
wahacza (56).

7. Maszyna wedlug zastrz. 1 i 5, zna-
mienna tem, ze pionowy trzpien (14), prze-
" chodzacy poprzez sztabke (12), polaczony
jest z jednym z palcéw dwuramiennej wa-

hadlowej dzwigni (33, 35), natomiast uszko -

prowadnicze (34) nitki polaczone jest z
kotkiem ciernem (13) ma trzpieniu piono-

wym (14), wskutek czego uszko prowadni--

cze nitki wykonywa oprécz ruchu do géry
i nadot réwniez i takie same ruchu, lecz
szybsze, réwnolegle do trzpienia cewkowe-

go (14).
8. Maszyna wedlug zastrz. 1 i 5, zna-

mienna tem, ze mimosrdéd- (55) umieszczo-
ny na wale (54) obraca wahacz (56), z kté-
rym polaczone jest jarzmo (60), o ktére za-
hacza palec (35) dzwigni (33,35), umie-
szczonej w stojaku (62), przymocowanej

do sztabki (12), przyczem palec (33) tej

dzwigni (33, 35) zaopatrzony jest w szcze-
ling (63), w ktorej umieszczony jest trzpien
(64), polaczony z trzpieniem pionowym
(14), i na ktéry to palec (33) wahadlowej
dzwigni naciska stale ptaska sprezyna (22).

Firma G. F, Grosser.
Zastepca: 1. Myszczynski,

rzecznik patentowy.
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Druk L. Boguslawsklego, Warszawa.
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