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Uklad napedowy obciggacza wirujacego z nasypem
- diamentowym
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Przedmiotem wynalazku jest uktad napgdowy obciy-
gacza wirujacego z nasypem diamentowym stosowany w
szlifierkach do obciggania tarcz $ciernych.

Znane urzadzenia wyposazone w obciggacze wirujace
z nasypem diamentowym, przeznaczone do obciagania
$ciernic. przy réwnolegltych albo z blizonych do réwno-
legtosci osiach tarczy Sciernej i obciagacza. napgdzane sa
w sposob staty. whtasnym silnikiem elektrycznym. przy
czym kierunek obrotow obciggacza jest przeciwbiezny do
kierunku obrotéw tarczy $ciernej. W punkcie zetknigcia
obciaggacza ze Sciernicg, wektory predkosci $ciernicy i
obciagacza maja zwroty przeciwne. w zwiazku z czym
predkosé obciagania jest réwna sumie bezwzglednych
wartoSci predkosci Sciernicy i obciggacza. Powoduje to,
ze przy podwyzszeniu predkosci obwodowej tarczy $cier-

nej do zakresu powyzej 45 m/s. czyli do zakresu prgd- |

kosci szlifowania szybkosciowego, warto$¢ tej sumy
nadmiernie wzrasta i w konsekwencji nastgpuje szybkie
Zuzywanie si¢ obciagacza.

Znany jest rOwniez ukfad obciagacza, w ktorym obcig-
gacz jest wprowadzony w ruch poza obszarem styku z
tarcza Scierng w kierunku zgodnym z kierunkiem ruchu
tarczy $ciernej, ale z mniejsza pr¢dkoscia obwodowa, a
nastgpnie doprowadzany do styku z powierzchnig tarczy
$ciernej i hamowany przez odpowiednia regulacje przep-
tywu powietrza. Naped ten jest realizowany za pomoca
uktadu pneumatycznego, ktdrego zasadnicza wadg jest
glosna praca.

W rozwigzaniu wedtug wynalazku zastosowano uklad

elektryczny wyposazony w czujnik pradu umieszczony w
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- obwodzie twornika silnika napgdowego i pofaczony z

przerzutnikiem Schmitta. wylgczajagcym pod wptywem z
gory okreslonego sygnatu z czujnika pradu, stycznik kté-
rego styki pomocnicze rozwierne sa umieszczone w galez
rownoleglej do uzwojenia twornika, zawierajacej rezy-
stor hamujacy. Rezystor hamujacy z uzwojeniem twor-
nika jest faczony w chwili zamknigcia stykéw pomocni-
czych rozwiernych stycznika i jednoczesnego odlaczenia
zasilania twornika przez styki gléwne tegoz stycznika. co
powoduje hamowanie ruchu obciagacza z zalozong war-
toscig momentu hamujgcego, az do osiagnigcia zadanego
stanu powierzchni obciggane;j.

Uzwojenie wzbudzajace silnika w tym czasie jest zasi-
lane napigciem o stalej wartoéci poprzez odpowiedni
uktfad prostownikowy.

W celu uzyskania szerokich mozliwosci nastawczych
uktadu, warto$¢ progowa przerzutnika Schmitta jest
ustalona za pomoca odpowiedniego potencjometru,
rezystor hamujacy jest nastawny, a-twornik silnika jest’
zasilany za pomocg regulatora napigcia rOwniez wyposa-
zonego w odpowiedni potencjometr.

Dzigki ukfadowi wedtug wynalazku uzyskuje si¢ sze-
roki zakres regulacji parametrow obciggania. majacych
wplyw na stan powierzchni $ciernicy i podwyzszenie
jakosci szlifowanych przedmiotow.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykladzie
wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia
schemat ideowy urzadzenia, a fig. 2 — charakterystyki
mechaniczne faz nap¢edu i hamowania obciagacza
wirujacego.
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Wirnik silnika pradu stalego M potaczony jest w spo-
s6b mechaniczny z wrzecionem W, na kt6rym osadzony
jest obciagacz wirujacy RD z nasypem diamentowym.

Silnik M wraz zzamocowanym na wrzecionie W obcig-
gaczem RD, zamontowany jest w urzadzeniu mechani-
cznym posiadajacym mozliwo$¢ promieniowego zbliza-
nia i zaglebiania obciggacza RD w powierzchni¢ tarczy
$ciernej TS oraz jego docisku do tej tarczy, a takze mozli-
wo$é odsuwania obciagacza od tarczy, ktore to czynnosci

prealizqwane s3 za posrednictwem znanych urzadzen.

i - Of .obciagacza wirujacego RD jest w czasie styku z
i powierzchnia tarczy:$ciernej TS zasadniczo réwnolegia
- do jej osi. '

. Wobwdd twornilJa silnika M jest wlaczony rownolegle
* rezystor hamowania RH, ktéry jest sterowany stykiem
biernym SH stycznika S. Celem rezystora hamowania
RH jest ustalenie wielkosci pradu hamowania silnika M
w chwili gdy pod wptywem wyiszych obrotéw tarczy
éciernej TS rozpoczyna on prace pradnicowa. Ponadto w
obwodzie zasilania silnika M jest wiyczony szeregowo
czujnik pradu I typu transoptorowego, ktéry reaguje na
wartos¢ pradu w obwodzie twornika silnika M i wysyla

sygnaly do przerzutnika Schmitia PS.

Przerzutnik Schmitta zasilany jest z wlasnego ukladu
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zasilajacego Prl w postaci prostownika stabilizowanego.

Nastawienia punktu zadziatania przerzutnika Schmit-
taPS dokonuje si¢ za pomocg potencjometru Rpl. Zada-
- niem przerzutnika Schmitta jest wyfczenie stycznika SH
w chwili, gdy prad w obwodzie wirnika silnika M osiggnie
zalozong warto$¢ progowq Obwod zasilania silnika M
podiaczony jest do prostownika tyrystorowego RU, sta-
nowigcego Zrodlo zasilania i be¢dacego regulatorem
napigcia, ktérego nastawienia dokonuje si¢ za pomoca
potencjometru Rp2. .
Dzigki utrzymaniu stalej wartosci napigcia zasilania na
zadanym poziomie, prad twornika silnika M nie zalezy
od wahan napigcia zasilania. a obroty przy biegu jato-
wym silnika ustalajg si¢ na zadanym zalozonym
poziomie.

Uzwojenie wzbudzajgce UW silnika M jest zasilane z
odrebnego stabilizowanego Zrédla zasilania Pr2 zapew-
niajgcego stata wartos¢ wzbudzenia silnika M. Catosé
ukfadu jest zasilana z tréjfazowe;j sieci pradu przemien-
nego RSTO. '

Dziatanie ukiadu jest: nastgpujace. Po wlaczeniu sty-

scznika liniowego SL, a nastepnie zalaczeniu stycznika S,
nast¢puje zasilanie regulatora napigcia RU oraz prostow-
nikéw Prl i Pr2, rozruch silnika M i ustalenie obrotow
obciggacza RD na okreslonym poziomie w kierunku
zgodnym z kierunkiem obrotow tarczy $ciernej TS.

Stycznik S jest wzbudzony i jego styki pomocnicze
rozwierne SH w obwodzie rezystora RH sa otwarte.
Obroty obciggacza RD ustalaja si¢ na poziomie n, i dla
pradu I, co jest uwidocznione na wykresie przedstawio-
nym na fig. 2.
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Jednoczesnie zostaje uruchomiony znany mechanizm
dowolnego typu na przyktfad hydrauliczny albo Srubowy,
powodujacy dosunigcie obciggacza RD do roboczej
powierzchni tarczy $ciernej TS i jego dalsze zagiebianie w
te tarcze w sposdb ciaghy. Poniewaz osie tarczy Sciernej

TS i obciggacza wirujacego RD s3 rownolegte albo zbli-

zone do réwnoleglosci, tarcza Scierna TS spowoduje
naped obciagacza RD i przy$pieszenie jego obrotéw, a
tym samym przyspieszenie obrotéw wirnika silnika M od
wartosci n, do n; czemu towarzyszy zmniejszenie pradu
twornika silnika M od warto$ci I, do I zgodnie z charak-
terystyka pradu i obrotéw. Czujnik I wysyla sygnaty do
przerzutnika PS i po osiagnigciu wartosci pradu nizszej
od zalozonej wartosci I, to jest ponzej progu zadziatania
przerzutnika PS, zostanie wylczony stycznik S i zam-
knigte pomocnicze styki rozwierne SH w obwodzie rezy-
stora RH. Do obwodu twornika silnika M pracujacego
obecnie w fumkcji pradnicy zostal wigczony rezystor
hamowania RH stanowigcy ustalone obcigzenie prad-
nicy. Moment hamowania zalezny jest od licaby obrotéw
obciggacza RD zgodnie z charakterystyka hamowania
przedstawiong po lewe;j stronie wykresu na fig. 2. Pochy-
lenie charakterystyki jest zalezne od wartosci rezystancji
rezystora RH. Charakterystyka jest zblizona do linii pio-
nowej, dla duzych wartosci rezystancji, a do linii pozio-
me;j dla rezystancji o wartosciach malejacych.

Po wycofaniu obciggacza wirujgcego RD nast¢puje
jego samoczynne zatrzymanie, a po odaczeniu stycznika
SL uklad jest przygotowany do nast¢pnego zadzalania.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad napgdowy obciagacza wirujacego z nasypem
diamentowym przeznaczony do obciagacza tarcz Scier-
nych przy zasadniczo réwnoleglym usytuowaniu osi tar-
czy $ciernej i obciggacza nap¢dzanego za pomocg silnika
elektrycznego, znamienny tym, Ze zawiera czujnik pradu
(I) umieszczony w obwodzie twornika silnika napg¢do-
wego (M) potaczony z przerzutnikiem Schmitta (PS)
wylaczajacym, pod wplywem z géry okreslonego sygnatu
z czujnika pradu (I), stycznik (S), ktorego styki pomocni-
cze rozwierne (SH) s3 umieszczone w gale¢zi rownoleglej
do uzwojenia twornika silnika (M) zawierajacej rezystor
hamujacy (RH) {aczony z uzwojeniem twornika w chwili
zamknigcia si¢ stykéw pomocniczych (SH) i rownoczes-
nego odlaczenia zasilania twornika silnika (M) przez sty-
cznik (S) przy uzwojeniu wzbudzajacym (UW) silnika
(M) zasilanym napigciem o stalej wartosci za posrednic-
twem prostownika (Pr2). -

2. Ukiad wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze rezystor
hamujacy (RH) jest nastawny.

3. Uklad wedlug zastrz. |, znamiensy tym, ze warto$¢
progowa przerzutnika Schmitta jest nastawiona za
pomocg potencjometru (Rpl).
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