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(54) Driziak techndlogickej hlavice priemyseiného.robota alebo bmani;/)ulé'tora

Vynalez sa tyka drziaka technologickej hlavice
priemyselného robota alebo manipuldtora.

Doposml’ zname drziaky technologickej hlavice..

s pevné alebo su oto¢ne uloZené. Nevyhodou
tychto drziakov je, Ze nemaji moznost nastavenia
naJvhodnerwho uhlu sklonu technologlcke] hla-
vice priemyselného robota pre oblkové zvaranie,
" resp. povrchové Gpravy. Nevyhodou tych drZia-
kov, ktoré umoziuji odklonenie technologickej
_hlavice pri kolizii je-zase to, Ze nezabezpeuji za-

‘stavenie pohybov priemyselného robota alebo ma-

'nipulétora pri kolizii, ¢im dochéddza k poskode-
niu mechanickej Casti prlemyselneho robota, resp.
dopinkovych zariadeni.

Vyssie uvedené nedostatky si odstranené driia-
kom technologickej hlavice priemyselného robota
alebo manipuldtora podl'a vynalezu, ktorého pod:
stata spoliva v tom, Ze pozostava z telesa opatre-
ného na jednom svojom konci sklopnou ﬁpinkou
pre upevnenie technologickej hlavice a na svojom
druhom konci pozdizZnym osovym vybranim,
v ktorom je, prostrednictvom svojho drieku ulo-
Zeny, proti volnému vysunutiu zaisteny a tlaénou
pruzinou, umiestnenou na dne pozdiZneho oso-
vého vybrania, odpruZeny gulovy Cap, ktorého
panva je na strane odvratenej od telesa opatrena
napojovacou prirubou a na druhej strane krytom
bezpetnostného snimaca. Medzi nosnou- ¢ast'ou
pohyblivého kontaktného prstenca bezpeénost-
ného snimaca, ktora je uloZena na telese, a vna-
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tornou stranou’ panve, na ktorej je vytvoreny
pevny kontaktny prstenec bezpecnosmeho'smma—
Ca, je ststredne s driekom gul'ového ¢apu ulozena :
skrutkova pruzina.

Priklad prevedenia drziaka technologicke]
hlavice priemyselného robota alebo manipuldtora
s bezpetnostnym zariadenim je znézorneny na
pripojenom vykrese, kde na obr. 1 je znazorneny
narys driiaku s &iastoénym rezom a na obr 2 rez
rovinou A—A z obr. 1.

Driiak technologickej hlavice prlemyselneho
robota alebo manipuldtora pozostava z telesa 4
opatreného na jednom svojom konci sklopnou
Gpinkou 5 pre upevnenie technologickej hlavice

'6, a na svojom druhom konci pozdiznym osovym

vybranim, v ktorom.je prostredmctvom svojho -
drieku ulozeny, proti volnému vysunitiu zaisteny
a tlaénou pruZinou 8, umiestnenou na‘dne pozdiz-
neho osového vybrama odpruZeny gul'ovy ¢ap 2,
ktorého panva 7 je na strane odvratenej od telesa
4 opatrend napaojovacou prirubou I'a na druhej

.strane krytom 13 bezpeénostného snimaéa. Medzi

nosnou Cast'ou pohyblivého kontaktného prsten-
ca 12 bezpe¢nostného snimaca, ktord je uloZend
na drieku gul'ového Capu 2, a vnatornou stranou

-panve 7, na ktorej je vytvoreny pevny kontaktny

prstenec 3 bezpecnostného snimada, je sGstredne
s driekom gulového Capu 2 uloZend skrutkova

_pruzina 11. Pri narazeni technologickej hlavice 6

do pevnych cCasti tak, Ze vyslednd sila pdsobi



v smere osi telesa 4, pritlali teleso 4 pohybli‘}y 4 sa vykloni v panve 7 a pohyblivy kontaktny

kontaktny. prstenec 12 bezpe&nostného snimaca prstenec 12 bezpelnostného snimada sa priblizi
k pevnému kontaktnému prstencu 3 bezpecnost- k pevnému kontaktnému prstencu 3 bezpenost-
ného snimaca a tym sa zopni(i kontakty bezpecl- ného snimaca, ¢im sa zopnl kontakty bezpec-
nostného snimaca a zablokuje sa ¢innost' priemy- nostného snimaca a zablokuje sa Cinnost prie-
selného robota alebo manipuldtora, Ak vysledna myselného robota alebo manipulétora. .

sila pdsobi v inom smere, neZ je os telesa 4, teleso

PREDMET VYNALEZU

1. Drziak technologickej hlavice priemyselného
robota alebo manipuldtora, vyznaCujici sa
tym, Ze pozostdva z telesa (4), opatreného na
‘jednom svojom konci sklopnou Gpinkou (5)
pre upevnenie technologickej hlavice (6) a na
svojom druhom konci pozdiznym osovym vy-
branim, v ktorom je prostrednictvom svojho
drieku uloZeny, proti vo'nému vysunutiu zais-
teny a tlaénou pruzinou (8), umiestnenou na 2.
dne pozdizneho osového vybrania, odpruZeny
gul'ovy Cap (2), ktorého panva (7) je na stra-
ne odvratenej od telesa (4) opatrend napojo-

vacou prirubou (1), pricom medzi nosnou
Castou pohyblivého kontaktného  prstenca
(12) bezpetnostného snimada, upravenou na
telese (4) a vniatornou stranou'panve (7), na
ktorej je vytvoreny pevny kontaktny prstenec
(3) bezpetnostného snimaca, je shstredne -
s driekom gul'ového ¢apu (2) uloZena skrut-
kova pruzina (11),

Driiak technologickej hlavice podla bodu 1,
vyznalujhci sa tym, Ze panva (7) gulového.
Capu (2) je opatrend krytom (13) bezpeé-
nostného snimaca.
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