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(54) Universaini bezkontaktni ochranné zafizeni pro hlidani prostort

Vynélez se tykd universdlniho bezkontakt-

niho ochranného za¥izeni pro hliddni prosto=-
ri. Zatizeni sestévd z Fidici jednotky a n&-
kolika optickych jednotek, p¥ilem¥ kaZdd 8 13 5 4
optické jednotka je opatfena klopnym obvodem
a v3echny tyto klopné obvody dohromady vytvé-
Yejl posuvny registr. KaZdd optickd jednotka
obsahuje prijimed a vysilal sv&telného paprs-

ku. Dojde-1li k prerufeni drahy sv&telného

paprsku mezi p¥ijimafem a vysilalem, vy3le 3
¥idic! jednotka povel k zastaveni stroje,
jeho# pracovni prostor za¥izeni hlid&.

Vyndlez je s vyhodou mo¥no pouZit p¥i
konstrukci tvérecich strojd.
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Vyndlez se t¥kd zapojeni universdlniho bezkontaktniho ochrenného zafizeni pro hlidd-
ni prostorld, nap¥. nebezpednych prostord pracovnich strojui.

V bezprostfednim okol{ pracovniho mista nZkterych strojd, jako jsou nepf lisy, existu-
Jje prostor, do n¥ho¥ vzhledem k vysokému nebezpedi vzniku urazu nesmi obsluha za chodu stro-
je zasshovat, a pokud do n¥ho nap¥. nedopatfenim zasdhne, musi byt zajidténo oksmZité zasta-
veni stroje. Tohoto zastaveni stroje se dosshuje v soulasnosti zejména bezkontaktnimi ochran-
nymi zsfizenimi pro hliddni nebezpednych prostord pracovnich sirojd, pracujicich na bédzi
svitelné mbi¥e, které se skldadajl z rdzného podtu svételnych jednotek, a to podle velikosti
hlidaného prostoru a ovlddaciho zafizeni.

Ovlddaci zarizeni zabezpeduje Fizen{ jednotlivych jednotek a vyhodnocuje pferuBeni své-
telného paprsku, nsp#. vniknutim ciziho t&lesa do hlidaného prostoru. Nejnov&jsi ochrenné
systémy pracuji v impulsnim reZimu v oblasti infralerveného zéFeni. To umoZnuje podstatnd
2vy&it odolnost proti pé}azitnimu osvétleni. Zafizeni pracuje tak, Ze vysilade sv&telného
zdPen! jsou postupn& buzeny ovlddacim zaPizenim a odezvy z pPijimadd zéfeni Jjsou vyhodno-
covdny. Tim je také eliminovéno‘vzéjemné rugenf svételnych Jednotek.

Pritom Jjsou bezpe¥nostnl ochranné systémy podle soudasného stavu techniky zapojeny
tak, %e jednotlivé vysilafe Jsou buzeny zvldstnimi signdlovymi vodi&i a odezvy z p¥ijime-
&3 optickych jednotek jsou vedeny daldimi vodidi do ¥{dici jednotky zaiizeni, kde se
vyhodnocuj{.

Nevyhody soufasného stavu spo¥ivaji ve znalné sloZitosti souldasnych zaiizeni, pon&vadi
pro ka¥dj poet svitelnych jednotek je nutno kontrolovat zvldsi ovlddaci zar{zeni. Také
instalace velkého po¥tu vodidd Je velmi obtiZnd, zvld¥t& u zafizeni s velkym poltem jedno-
tek. SloZitost zaPfzeni a rdznost typd vede k vysokym ndkladim na vyrobu a ddrZbu zafizent,
zejména vzhledem k velkémx mnoZstvi druhd elektronickych a instalanich ¥dst{ ochranného
za¥{zenf a Jjejich komplikovanému zapojeni.

Uvedené nesfhody z vEt3{ &4sti odstranuje zapojen{ univerzdlniho bezkontaktniho ochran-
ného za¥lzen{ podle vyndlezu, jeho¥ podstatou je, %e je tvoreno ¥fdici jednotkou a alespon
jednou optickou jednotkou, p¥i¥em¥ vSechny optické Jednotky Jsou opatfeny klopnymi obvody,
tvor{cimi dohromady posuvny registr, kde klopny obvod prvni optické Jednotky je svym prvnim
vstupem spojen s nulovacimi vstupy klopnych obvodd vBech zbyvajicich optickych jednotek
a vodiZem nastavovaciho signdlu, klopny obvod ka%dé optické Jjednotky je svym druhym vstu-
pem spojen s vodifem vysilaciho signdlu a s prvnim vstupem prvniho hradla vZdy té%e optické
Jednotky, svym vy¥stupem je spojen s druhym vstupem prvaiho hradla a s prvnim vstupem dru-
hého hradla té%e optické jednotky, v¥stup klopného obvodu ka2dé optické jednotky, s vyjimkou
posledni ¢ nich, Jje ddle spojen s tietim vstupem klopného obvodu vZdy nésledujici optické
jednotky, vystup klopného obvodu posledni optické Jjednotky Jje pFipojen k vodi&i ukonlova-
ciho impulsu, vystup prvaiho hradla kafdé optické jednotky je spojen se vstupem vysilale
svételného paprsku té%e optické Jednotky, zatimco vystup p¥ijims¥e svitelndho paprsku ka¥dé
optické jednotky Jje spojen s druhym vstupem druhého hradla téZe optické jednotky, jehoZ
vystup je spojen se vstupem signdlni jednotky téZfe optické Jednotky, jejiZ vy¥stup je pii-
pojen k vodi¥i signdlu stavu chrén&ného prostoru.

Podatatou vyndlezu rovnd% je, %e signélnf{ jednotka Je tvofena generdtorem proudu
nebo spinalem.

Vyhodou zapojéni universdlniho bezkontaktniho ochranného ze¥fzeni podle vyndlezu Je
Jjeho jednoduchost a univerzdlnost, kde s jednim ovlddacim za¥{zenim md¥e pracovat rdzny
polet svE&telnych jednotek podle velikosti a sloZitosti tveru hlidaného prostoru. Dal3i
vyhodou zapojen{ podle vyndlezu Jje nizkd cena a nizké udriovaci ndklady, vyplyvajic{ z jedno-
duchosti zapojeni.
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Vynélez bude bliZe popsén podle priloZeného vykresu, na n&m%¥ je zakresleno blokové sché-
ms p¥ikledného provedeni universdlnfho bezkontaktniho ochranného zabfzeni podle vynédlezu.

Universélni bezkontaktn{ ochranné zafizeni je tvoFeno ridici{ jednotkou 1 a alespon
jednou optickou jednotkou 2. VSechny optické jednotky jsou opatfeny klopnymi obvody 3, kte-
ré dohromady vytvéreji posuvny registr. Klopny obved 3 prvani optické jednotky 2 Je svym
prvaim vstupem spojen s nulovacimi vstupy klopnych obvodd 3 vBech zbyvajicich optickjch
Jjednotek 2 a s vodilem 4 nastavovaciho signélu. Klopny obvod 3 kaZdé optické Jjednotky 2
je ddle svym druhym vstupem spojen vodidem 5 vysilaciho signdlu e sprvoim vstupen prvaiho
hradla & vidy téZe optické Jednotky 2, svym vystupem je spojen s prvanim vstupem druhého

hradla 7 a s druhym vstupem prvaiho hradla 6 téZe optické Jednotky 2.

Vystup klopného obvodu 3 ka%dé optické jednotky 2, s vyjimkou posledni z nich, je
déle spojen s tfetim vstupem klopného obvodu 3 v¥dy nésledujic{ optické jednotky 2. Vystup
klopného obvodu 3 posledni optické jednotky 2 je pripojen k vodi¥i 8 ukondovaciho impulsu.
Vystup prvaiho hradla § ka%dé optické Jjednotky 2 je spojen se vstupem vysilade 9 sv&telné-
ho paprsku 10 té%e optické jednotky, zatimco vystup p¥ijima8e 11 svZtelného peprsku 10
ka%dé optické jednotky 2 Jje spojen s druhym vstupem druhého hradla 7 téZe optické jednotky
2, Jjeho% vystup je spojen se vstupem generdtoru proudu téfe optické Jednotky 2. Vystup
generdtoru proudu ka%dé optické jednotky 2 Jje pak pFipojen k vodi&i 13 signdlu stavu chrén&-

ného prostoru.

V ¥innosti se na poZdtku ka¥dého cyklu vSechny klopné obvody 3, tvoFici posuvny re-
gistr, s vyjimkou prvaniho z nich, pastavi signélem p¥ivedenym vodiZem 5 nastavovaciho signé-
lu tak, %e stav klopného obvodu 3 prvnl optické jednotky 2 Je opa¥ny ne¥ stav v3ech cstatnich
klopnych obvodd 3. Timto klopny obvod 3 prvni optické jednotky 2 odblokuje prvni hradlo 6
a druhé hradlo 7 prvni optické jednotky 2, zatimco prvai hradla 6 i druhd hradla 7 v3ech
ostatnich optickych jednotek 2 zuistévaji zablokovéna,

Vysileci signél spusti vysilag -9 svételného paprsku 10 prvni optické jednotky 2, ktery
vy%le svdtelny, s vyhodou infraferveny paprsek 10 do pFijimaZe 11 sv&telného peprsku 10
prvai optické jednotky 2. Dréha svételného paprsku 10 je pfitom volena tak, aby ohranifo-
vala chréndny prostor. P¥ijimad 11 sv&telného psprsku 10 pak pies druhé hredlo 7 prvni
optické jednotky 2 vysle v p¥ipadd, Ze sv8telny paprsek 10 profel urdenou drehou, impuls
do generdtoru 12 proudu prvni optické jednotky 2, ktery vy¥le prisludny impuls do vodile
13 signélu stavu chrén&ného prostoru. Tento impuls je pek vyhodnocovén nezndzorn&nym r{di-
cim systémenm.

Po zéniku vysilaciho impulsu se stav klopného obvodu 3 prvni optické jednotky 2 pie-
nese do klopného obvodu 3 bezprostiednéAnésledujici optické Jednotky 2 & dalsi impuls
z vodi¥e 5 vysilacfho signélu projde prvnim hradlem 6 ndsledujici optické jednotky 2. Takto
postupné ka%dd optickd jednotka 2 vy¥le a p¥ijme sv&telny paprsek 10 a do vodiZe 13 signé-
lu stavu chrén¥ného prostoru vydle informsci o tom, nestoji~1li svételnému peprsku 190
v cest® prekd¥ka. Klopny obvod 3 posledni optické jednotky 2 pak vodilem 8 ukonlovaciho
impulsu vy¥le do nezndzorn&ného ¥idiciho systému uken¥ovaci impuls, kterym je cyklus ukon-
Yen a zatizeni je piipraveno nastartovat novy cyklus.

V p¥ipad, ¥e se do drdhy nékterého paprsku dostsne prekdika, bude ve sledu impulst
na vodi&i 13 signélu stavu chrénéného prostoru chyb&t impuls z pPislu3né optické jednotky
2a neznézornné vyhodnocovaci zarizeni vyhodnoti prerudeni sv&telného paprsku 19 a dé& po-
vel k prislugnému. zdsahu.

Vynslez je s vyhodou meZno poufit pii kxonstrukci bezpednostnich zabizeni tvdPecich
strojt.



209044 4

PREDNET VYNLLEZU

1. Universdlni bezkontakini ochranné za¥izeni pro hliddéni prostorl, vyznadujic{ se
tim, %e je tvo¥eno Fidici jednotkou {1) & alespon jednou optickou Jednotkou (2), priem?
optické jednotky jsou opatPeny klopnymi obvody (3), tvoficimi dohromady posuvny registr,
kde klopany obvoed (3) prvni optické Jednotky (2) je svym prvnim vstupem spojen s nulova-
cimi vstupy klopnych obvodd (3) v¥ech zbyvajicich optickyjch jednotek (2) a s vodilem (4)
nastavovaciho signdlu, priem# klopny obvod (3) kaZdé optické jedmotky (2) Jje svym druhym
vstupem spojen s vodidem (5) vys{laciho signdlu a s prvnim vstupem prvniho hradla (6) vZdy
téZe optické jednotky (2), svym vystupem Jje spojen s druhym vstupem prvaiho hradla (6)

a s prvaim vstupem druhého hradla (7) té%e optické Jednotky (2), zatimco vystup klopného
obvodu (3) ka%dé optické jednotky (2), s vyjimkou posledni z nich, je ddle spojen s t¥etim
vstupem klopného obvodu (3) vZdy ndsledujfci optické Jjednotky (2), pFridem? vystup klopného
obvodu (3) poslednf optické jednotky (2) je p¥ipojen k vodidi (8) ukon¥ovaciho impulsu

a vystup prvniho hradla (6) ka%dé optické jednotky (2) je spojen se vstupem vysilaZe (9)
svételného paprsku (10) téZe optické jednotky, zatimco vystup pFijimade (11) sv&telného
peprsku (10) ka%dé optické Jednotky (2) Je spojen s druhym vstupem druhého hradles (7) itéZe
optické Jednotky (2), Jjeho% vystup je spojen se vstupem signdlni Jednotky (12) té%e optické
jednotky (2), jeji% vystup Jje pfipojen k vodidi (13) signdlu stavu chrdédndného prostoru.

2. Universdlni bezkontaktini ochranné za¥izen{ podle bodu 1, vyznadujici seé tim, Ze
signdlni jednotka (12) Je tve¥ena generdtorem proudu.

3. Univergdlni bezkontaktni ochranné za¥{zeni podle bodu !, vyznsfujici se tim, %e
signdlni Jednotka (12) je tvoFens spinadem.

1 vykres
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