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(54)实用新型名称

一种护理床的起背及曲腿机构

(57)摘要

本实用新型涉及一种护理床的起背及曲腿

机构，包括床架、床架底盘和床板，所述的床板包

括背部活动床板组件、中间床板组件和腿部活动

床板组件以及自动控制装置，其特征在于：所述

的背部活动床板组件包框架、背板、中间靠背滑

板、背部翼板、滑板电动推杆机构和起背电动推

杆机构，所述的腿部活动床板组件33包括与床架

1铰接的床板Ⅰ和与床板Ⅰ相铰接的床板Ⅱ以及用

于驱动曲腿装置的曲腿电动推杆机构，所述的起

背电动推杆机构、滑板驱动电动推杆机构和曲腿

电动推杆机构均与自动控制装置电连接。本实用

新型的优点是：使用该护理床，既能大大降低护

理人员的劳动强度，又能给卧床者较舒适的坐卧

姿态。
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1.一种护理床的起背及曲腿机构，包括床架、床架底盘和床板，所述的床板包括背部活

动床板组件、中间位置开设有便孔的中间床板组件和腿部活动床板组件以及用于控制各个

组件活动的自动控制装置，其特征在于：

所述的背部活动床板组件包括带有中间固定框的框架，设置在中间固定框下部的中间

背板，分别设置在中间固定框内侧的两个凹滑槽，与两个凹滑槽滑动连接的两侧带有凸滑

道的中间靠背滑板设置在中间固定框内，在所述的中间靠背滑板的下部设有滑板电动推杆

机构和起背电动推杆机构，所述的起背电动推杆机构由推杆电机Ⅰ、上支座Ⅰ和下支座Ⅰ所组

成，所述的起背电动推杆机构的推杆端与设置在中间背板上的上支座Ⅰ铰接，电机Ⅰ端与固

定在床底盘的下支座Ⅰ铰接；

在所述的中间固定框外侧通过折页分别铰接有两个背部翼板，在带有中间固定框的框

架上通过轴支座横向设有长转轴，在长转轴上轴支座的内侧设有两个转轴块，其中一个转

轴块安装复位弹簧，复位弹簧的另一端固定在中间背板，在中间背板上还设有定位滑动机

构，在长转轴上轴支座的外侧两端分别设有用于驱动两个背部翼板的支板及滚轮，滑板驱

动电动推杆机构设置在背板上，其推杆端与中间靠背滑板相铰接，电机端与中间背板上的

下支座Ⅱ相铰接；

所述的腿部活动床板组件包括与床架1铰接的床板Ⅰ和与床板Ⅰ相铰接的床板Ⅱ以及用

于驱动曲腿装置的曲腿电动推杆机构，所述的曲腿电动推杆机构的推杆端与床板Ⅰ底部中

间位置设置的上支座Ⅲ相铰接，电机端与设置在床底盘上的下支座Ⅲ铰接；

所述的起背电动推杆机构、滑板驱动电动推杆机构和曲腿电动推杆机构均与自动控制

装置电连接。

2.根据权利要求1所述的护理床的起背及曲腿机构，其特征在于所述的定位滑动机构

由斜板和定位滑块所组成，所述的定位滑块由螺钉固定在中间背板，在所述的斜板上开有

滑槽，所述的斜板上端固定在中间靠背滑板上，下端的滑槽与滑块滑动连接。

3.根据权利要求1所述的护理床的起背及曲腿机构，其特征在于在所述的床架上后部

中间位置设有U型梁，用于曲腿电动推杆机构启动后，床板Ⅱ落在U型梁上。
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一种护理床的起背及曲腿机构

技术领域

[0001] 本实用新型属于一种医用护理床技术领域，特别涉及是一种护理床的起背及曲腿

机构。

背景技术

[0002] 目前，市场上的护理床有两类：一类是功能比较单一的，如只能起背抬腿，或把床

板从中一分为二，将人先拉到一边，再向另一边翻转。另一类是功能相对多的进口产品，但

价格昂贵，普通人群无法接受，面对我国老龄人口越来越多，而独生子女家庭又非常普遍，

照顾老人，病人的工作非常艰巨，这就需要一种结构简单、功能全、实用且价格合理的护理

[0003] 床来减轻人们的负担。

[0004] 现有技术中的护理床有很多种，中国专利200720169410.4  公开了一种自动护理

床,  包括床托架和其下床架,  床托架由背托架、臀部托架、大腿托架和脚托架四部分铰接

而成,  上述托架左右两侧板依次铰接处为第一连接点、第二连接点、第三连接点,床架上可

转动横梁连接一电动丝杆,  丝杆顶端与背托架相连,  第一连接点与臀部托架左右两侧板

之间铰接第一连杆,  第二连接点与第三连接点之间铰接第二连杆,  第一连杆与第二连杆

平行,  背托架左右两侧板上铰接一扶手,  扶手另一端与撑杆一端铰接,  撑杆另一端与臀

部托架左右两侧板铰接,  相互铰接的背托架、扶手、撑杆及臀部托架构成四连杆机构,  臀

部托架上设有与第一连杆铰接的固定孔板。可实现平卧、半卧和坐姿三种功能。但是，上述

护理床的起背机构只有一个背托架，卧床者在起背过程中胸部会的压迫感的现象，需要人

为将人体的上部上提，以使卧床者座姿舒服。

发明内容

[0005] 本实用新型的目的是提供一种能有效解决问题在起背过程中人体胸部压迫感的

现象，且操作平衡、舒适的护理床的起背及曲腿机构。

[0006] 本实用新型的一种护理床的起背及曲腿机构，包括床架、床架底盘和床板，所述的

床板包括背部活动床板组件、中间位置开设有便孔的中间床板组件和腿部活动床板组件以

及用于控制各个组件活动的自动控制装置，其特征在于：

[0007] 所述的背部活动床板组件包括带有中间固定框的框架，设置在中间固定框下部的

中间背板，分别设置在中间固定框两内侧的两个凹滑槽，与两个凹滑槽滑动连接的两侧带

有凸滑道，中间靠背滑板由凸滑道设置在中间固定框内，在所述的中间靠背滑板的下部设

有滑板电动推杆机构和起背电动推杆机构，所述的起背电动推杆机构由推杆电机Ⅰ、上支座

Ⅰ和下支座Ⅰ所组成，所述的起背电动推杆机构的推杆端与设置在中间背板上的上支座Ⅰ铰

接，电机Ⅰ端与固定在床底盘的下支座Ⅰ铰接；

[0008] 在所述的中间固定框外侧通过折页分别铰接有两个背部翼板，在带有中间固定框

的框架上通过轴支座横向设有长转轴，在长转轴上轴支座的内侧设有两个转轴块，其中一

个转轴块安装复位弹簧，复位弹簧的另一端固定在中间背板，在中间背板上还设有定位滑
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动机构，在长转轴上轴支座的外侧两端分别设有用于驱动两个背部翼板的支板及滚轮。滑

板驱动电动推杆机构设置在背板上，其推杆端与中间靠背滑板相铰接，电机端与中间背板

上的下支座Ⅱ相铰接；

[0009] 所述的腿部活动床板组件包括与床架铰接的床板Ⅰ和与床板Ⅰ相铰接的床板Ⅱ以

及用于驱动曲腿装置的曲腿电动推杆机构，所述的曲腿电动推杆机构的推杆端与床板Ⅰ底

部中间位置设置的上支座Ⅲ相铰接，电机端与设置在床底盘上的下支座Ⅲ铰接；

[0010] 所述的起背电动推杆机构、滑板驱动电动推杆机构和曲腿电动推杆机构均与自动

控制装置电连接。

[0011] 所述的定位滑动机构由斜板和定位滑块所组成，所述的定位滑块由螺钉固定在中

间背板，在所述的斜板上开有滑槽，所述的斜板上端固定在中间靠背滑板上，下端的滑槽与

滑块滑动连接。

[0012] 在所述的床架上后部中间位置设有U型梁，用于曲腿电动推杆机构启动后，床板Ⅱ

落在U型梁上。

[0013] 本实用新型的优点是：

[0014] 由于本实用新型的背部活动床板组件中采用了中间靠背滑板，在起背过程中

[0015] 卧床者不没有起背过程的压迫感。

[0016] 本实用新型通过曲腿电机和起座电机能够实现自动起座，使人体从平躺姿态变换

为起座姿态。能够使膝盖的弯曲极限达到  90º。使用该项医疗护理床，既能大大降低护理人

员的劳动强度，又能给卧床者较舒适的坐卧姿态。

附图说明

[0017] 图1为本实用新型的护理床外观示意图。

[0018] 图2为床板的结构示意图。

[0019] 图3为图1的A向视图。

[0020] 图4为图1的B向视图。

[0021] 图5为图为图4的C-C剖视图。

[0022] 图6为斜板的结构示意图。

[0023] 图7为图6的侧视图。

具体实施方式

[0024] 下面结合附图对本实用新型作进一步说明。

[0025] 如图1-图2所示，本实用新型一种护理床的起背及曲腿机构，包括床架1、床架底盘

2和床板3，所述的床板3包括背部活动床板组件31、中间位置开设有便孔的中间床板组件32

和腿部活动床板组件33以及用于控制各个组件活动的自动控制装置，其特征在于：

[0026] 如图3-图5所示，所述的背部活动床板组件31包括带有中间固定框315的框架314，

设置在中间固定框315下部的中间背板325，分别设置在中间固定框315内侧的两个凹滑槽

317，与两个凹滑槽317滑动连接的两侧带有凸滑道316的中间靠背滑板312设置在中间固定

框315内，在所述的中间靠背滑板312的下部设有滑板电动推杆机构和起背电动推杆机构，

所述的起背电动推杆机构由推杆电机Ⅰ342、上支座Ⅰ343和下支座Ⅰ341所组成，所述的起背
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电动推杆机构的推杆端与设置在中间背板325上的上支座Ⅰ343铰接，电机Ⅰ端与固定在床底

盘2的下支座Ⅰ341铰接；

[0027] 在所述的中间固定框315外侧通过折页318分别铰接有两个背部翼板311，在带有

中间固定框315的框架314上通过轴支座324横向设有长转轴319，在长转轴319上轴支座324

的内侧设有两个转轴块313，其中一个转轴块安装复位弹簧326，复位弹簧326的另一端固定

在中间背板325，在中间背板325上还设有定位滑动机构328，在长转轴319上,轴支座324的

外侧两端分别设有用于驱动两个背部翼板311的支板320及滚轮321，滑板驱动电动推杆机

构322设置在背板325上，其推杆端与中间靠背滑板312相铰接，电机端与中间背板上的下支

座Ⅱ323相铰接；

[0028] 所述的腿部活动床板组件33包括与床架1铰接的床板Ⅰ331和与床板Ⅰ331相铰接的

床板Ⅱ332以及用于驱动曲腿装置的曲腿电动推杆机构335，所述的曲腿电动推杆机构335

的推杆端与床板Ⅰ331底部中间位置设置的上支座Ⅲ334相铰接，电机端与设置在床底盘上

的下支座Ⅲ336铰接；

[0029] 所述的起背电动推杆机构、滑板驱动电动推杆机构和曲腿电动推杆机构均与自动

控制装置电连接。

[0030] 如图5和图7所示，本实用新型所述的定位滑动机构328由斜板3281、定位滑块3283

和螺钉3282所组成，所述的定位滑块3283由螺钉固定在中间背板325，在所述的斜板3281上

开有滑槽，所述的斜板3281上端固定在中间靠背滑板312上，下端的滑槽与滑块滑动连接。

[0031] 如图1所示，本实用新型在所述的床架1上后部中间位置设有U型梁333，用于曲腿

电动推杆机构启动后，床板Ⅱ332落在U型梁333上。

[0032] 工作原理：

[0033] 当卧床者需要坐立时，操控遥控器，程序驱动推杆电机Ⅰ342将活动床板组件31翻

转，如图一所示，开始起背。在起背过程中，中间靠背滑板312在电动推杆机构322的驱动下

向上移动，在中间靠背滑板上移动过程中，斜板3281随中间靠背滑板上移，在斜板3281上移

时，推动转轴块313转动，转轴块313带动长转轴319、支板320及滚轮321同时转动。支板320

及滚轮321转动推动两个背部翼板311绕折页318转动，因为斜板3281的斜面较短，所以短时

间内将两个背部翼板311翻转到位。中间靠背滑板312继续上移，翼板311固定不动。落背动

作相反。
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图1

图2

说　明　书　附　图 1/4 页

6

CN 208659754 U

6



图3

图4
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图5

图6
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图7
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