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(54) Drehgreifer fiir Bonboneinwickelmaschinen

Drehgreifers zwei entgegenwirkende Druckfedern
angeordnet sind, von denen sich die eine im vorde--.n Teil
der Hiilse des Drehgreifers und einem Bund auf der
Druckstange und die zweite an dem Bund und einer im
hinteren Teil der Hiilse iiber die Druckstange geschobene
Druckbuchse abstiitzt und daR auf dem hinteren Teil der
Druckbuchse ein mit ciner Kurvenrolle bestiicktes
Drucklager aufgeklemit ist, wobei die Kurvenrolle an eine
hubverinderliche, an sich bekannte Flachkurve anliegt.
Figur
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Einwickelkopf, Drehgreifer, Drehfinger, Haltekraft '
(57) Drehgreifer fiir Bonboneinwickelmaschinen mit einer i X ©
axial verschiebbaren Druckstange, durch die Drehfinger
betiitigt werden. Die Erfindung bexweckt, bei allen 40
eingesetzten Packmitteln eine straff um das Packgut - | = :) !
herumgelegte Packhille bei schonender Behandlung der ~ ~~| L \L‘
Packmittel zu erreichen. Es besteht die Aufgabe, die B === {
Haltekraft in den Drahfingerpaaren, auf unterschiedliche R
Packmittel abgestimmt, einstellen zu konnen. Die Aufgabe " \\n 5
wird dadurch gelost, daB auf der Druckstange des o N i
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Patentanspriiche:

1. Drehgreifer fiir Bonboneinwickelmaschinen mit einer in einer drehbaren Hiilse gelagerten, axial
verschiebbaren Druckstange, die am vorderen Ende in mit segmentartiger Verzahnung versehenen
Naben von Drehfingern eingreift und einem Antrieb fiir die Axialverschisbung der Druckstange und
des Drehgreifers sowie einam Antrieb fiir dis Rotationsbewegung des-;elben, dadurch
gekennzeichnet, daR auf der Druckstange (3) zwei entgegenwirkende Druckfedern angeordnetsind,
von denen sich die eine im vorderen Teil der Hiilse (2) des drehgreifers und einem Bund (7) auf der
Druckstange (3), und die zweite an dem Bund () und einer im hinteren Teil der Hilse (2), Giber die
Druckstange (3) geschobene Druckbuchse (10) abstiit:t und daf auf dem hinteren Teil der
Druckbuchse (10) ein mit einer Kurvenrolle (13) bestiicktes Drucklager aufgeklemmt ist, wobei die
Kurvenrolle (13) an eine hubveranderliche, an sich bekannte doppelscheibige Flachkurve (14)
anliegt.

2. Drehgreifer fiir Bonboneinwickelmaschinen nach Anspruch 1, ¢adurch gekennzeichnet, daR die
Kurvenscheibe (14) aus zwei gegeneinander drehwinkelverstelibaren Scheiben (14 A; 14B) besteht
und daR die Scheibe (14B) axial verschiebbar auf der Nabe der S:heibe (14A) angeordnet ist.

3. Drehgreifer fiir Bonboneinwickelmaschineq_nach den Anspriichen 1 und 2, dadurch
gekennzeichnat, daR die Scheibe (14A) im Offnungsbereich der Drehfingerpaare (6) ein, die
Kurvenrolle (13) iibergreifendes Kurvensegment (17) tragt.

Hierzu 1 S¢ ite Zeichnung

Anwendungsgeblet der Erfindung

Dis Erfindung betrifft einen Drehgreifer fiir Bonboneinwickelmaschinen mit einer in einer d-ehbaren Hiilse gelagerten, axial
verschiebbaren Druckstange, die am vorderen Ende in mit segmentartiger Verzahnung versehene Naben von Drehfingern
eingreift und einem Antrieb fiir die Axialverschiebung der Druckstange und des Drehgreifers sowie einem Antrieb fiir die
Rotationsbewegung desselben.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Drehgreifer fiir Bonboneinwickelmaschinen miissen generell drei Bewegungen ausfiihren, die sich Uberlagern.,

Zum Ersten missen sich die Drehfingerpaare des Drehgreifers 6ffnen und schlieBen lassen, um die frei Giberstehenden
Einwickelmaterialenden zu erfassen.

Zum zweiten muB sich der Drehgreifer um sich selbst drehen, um die Einwickelmaterialenden zu verdril'en.

Zum Dritten muB der Drehgreifer eine Axialverschiebung ausfiihren, um der beim Verdrillvorgang auftretenden
Materialverkiirzung zu folgen.

Drehgreifer, die diese Bedingungen erfillen, sind schon in verschiedener Form bekannt geworden.

Die meisten Drehgreifer weisen am vorderen Ende Drehfinger auf, deren Naben segmentartig verzahnt sind. In die Verzahnung
greift eine im vorderen Bereich als Zahnstange ausgebildete Druckstange ein. Die Druckstange ist in einer Hilse axial
verschiebbar, Mittels eines Nockenhebels wird die Druckstange axial verschoben, wodurch sich die Drehfingerpaare 6ffnen. Eine
Druckfeder driickt die Druckstange zuriick, wenr. Cer Nockenhebel wieder zuriickweicht. Dadurch werden die Drehfingerpaare
wieder geschlossen. Die Vorspannung der Druckfeder bestimmt die in den Haltebacken der Drehfinger vorhandene Haltekraft
(DD-PS 85304; DD-PS 139559; DE-PS 1057 524),

Eine weitere Lésung ist in der DD-PS 236497 beschrieben, bei der die Druckstange verdrehbar in der Hiilse gelagert und an
seinem vorderen Ende mit einer Schraubenradverzahnung versehen ist, welche in uie Verzahnung der Schraubenradwellen
ausgebildeten Naben der Drehfinger eingreift. Die Orehfinger sind als in die Schraubenradwellen eingebrachte U-férmige
Stahldrahtbigel ausgebildet, die am vorderen Ende mit den Haltebacken bestiickt sind. Bei dieser Lésung wird die Haltekraft
durch die Vorspannung der Stahldra tbiigel bestimmt.

Bei diesen Lésungen, wie auch bei allen anderan bekannten, ist die Haltekraft in den Haltebacken nach einmaliger Einstellung
immer konstant.

In Abh8ngigkeit von den verschiedenen verwendeten Packmitteln ist aber eine unterschiedliche Axialzustellung fiir den
Eindrehvorgang und eine unterschiedliche Haltekraft in den Haltebacken zum Straffhanten der Packmittel erforderlich. S» muR
beispielsweise die Haltekraft bei Polypropylen, bei geringer Axialzustellung, wesentlich héher sein, denn dieses Packmittel mul
iber die Dehnungsgrenze hinaus tiberdehnt werden, sonst springt es nach dem Eindrehvorgang wieder auf. Bei Einsatz von
Wachspapier wiirde dieses unter denselben Bedingungen reiien.

Ziel der Ei \.dung

Die Erfindung bezweckt, bei allen eingesetzten Packmitteln eine straff um das Packgut herumgelegte Packhiille bei schonender
Behandlung der Packmittei zu erreichen.
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Darlegung des Wesens der Erfindung

Es besteht die Aufgabe, die Struktur des Drehgreifers so aufzubauen, daB die Haltekraftin don Haltebacken von Drehfingerpaaren
untorschiedlichen Packmitteln angepaBt werden kann. Erfindungsgemag wird die Aufgabe dadurch geldst, daB auf der
Druckstange des Drehgreifers zwei entgegenwirkenda Lruckfedern angeordnet sind, von denen sich die eine im vorderen Teil
der Hillse des Drehgreifers und einem Bund auf der Druckstange und die zwsite an dem Bund und einer im hinteren Teil der Hiilse
iiber die Druckstange geschobene Druckbuchse abstiitzt und daB auf dem hinteren Teil der Druckbuchse ein mit einer
Kurvenrolle bestiicktes Drucklager aufgeklemmt ist, wobei die Kurvenroile an eine hubverénderliche, an sich bekannte
Flachkurve anliegt.

Die Flachkurve besteht aus zwei gegensinander drehwinkelverstellbare Scheiban, wobei die eine Schuibe axial verschiebbar auf
der Nabe der zweiten Scheibe angeordnet ist. Cie zwaite Scheiba tréigt eine im Otfnungsbereich der Drehfingerpaare die
Kurvenrolle iibsrgreifendes Kurvensegment. Mit der axialen Verschiebbarkeit der beiden Scheiben kann der Hub der Flachkurve
verindert wercen, womit ein unterschiedlicher Uberhub erzeugt werden kann, der iber das Drucklager und die Druckbuchse die
hinten liegende Feder mehr oder weniger spannt. womit die Haltekraft in den Haltebacken variierbar ist. Damit kdnnen chne
Umriistarbeiten verschiedene Packmittel sicher verarbeitet werden.

Ausfdhrungsbeispie!

Die Erfindung wird nachstehend an Hand einer Zeichnung néher erldutert.

Ausgegangen wird von einem Drehgreiferkopf mit mehreren, am Umfang 2ngeordneten Drehgreifern, wie er im, WP 139559
niher peschrieben ist. Ein Drehgreifer 1 ist im Schnitt dargestellt, wihrend weitere nur im Ansatz angedeutet sind.

Wie aus der Zeichnung erkennbar ist, besteht der Drehgreifer 1 aus einer Hiilse 2 in die eine Druckstange 3 axial verschiebbar
gelagert ist. Etwa im vo- _aren Drittel weist die Hiilse 1 einen nach innen weisenden Ringansatz 4 auf. Am vorderen Ende ist die
Druckstange 3 mit einer Zahngabel 6 versehen, deren Verzahnung in verzahnte Nebensegmente von Drehfingerpaaren 6
eingreift. Im Mittelbereich besitzt dis Druckstange 3 einen Bund 7. Zwischen dem Bund 7 der Druckstange 3 und dem Ringansctz 4
der Hiilse 2 ist eine Druckfeder, im folgenden Bewegungsfeder 8 genannt, angeordnet. Eine weitere Druckfeder, im folgenden
Verformungsfeder 9 genannt, ist, an den Bund 7 anliegend, auf die Druckstange 3 aufgeschoben. Das zweite Ende der
Verformungsfeder 9 stitzt sich an eine Druckbuchse 10 ab, die im hinteren Bereich auf die Druckstange 3 aufgeschoben ist. Auf
das hintere Ende der Druckbuchse 10 ist ein Drucklager 11 aufgebracht, welches aus zwei gegenldufigen Schrigkugellagern,
einem diese umgebenden Gehduse und einem am Kurvengehéuse auslegeartig befindlichen Kurvenrollenaufnahme besteht.
Mittels eines Klemmringes 12 sind alle Elemente zusammengehalten. In die Kurvenrollenaufnahme des Drucklagers 11 sind zwei
untereinanderliegande Kurvenrollen 13 befestigt, die an zwei Scheiben 14A; 14B einer winkelverstellbaren doppelten
Flachkurve 14 anliegen.

Die Flachkurve 14 istam Maschinengestell 13 konzentrisch zu der Achse 16 fiir den Drehgreiferkopf liegend angeordnet. Im
Offnungsbereich ist an der unteren Scheibe 14B ein Kurvensegment 17 angeordnet, das eine Kurvenrolle 13 iibergreift, so dafd
an dieser Stelle eine Nutkurve entsteht, womit eine formschliissige Anordnung erreicht wird.

Die Hiilse 2 ist etwa im Mittelbereich mit einem Stirnrad 18 versehen, welches in das Zentralrad 19 eingreift, das mitder Achse 16
verbunden ist. Mittels Wilzlagern 20 ist der Drehgreifer 1in Drehgreiferkopfgehéuse 21 und der gesamte Drehgreiferkopf Gber
Rollenlager 22 auf der Achse 16 drehbar gelagert. Die Drehwinkelverstellung der Kurvenscheibe 14 erfolgt mittels der beiden
Scheiben 14A; 14 Bin bekannter Weise, zum Beispiel wie sie im WP 139659 beschrieben ist. Zur Hubvestellung der Flachkurve 14
sind die Scheiben 14A; 14B axial gegeneinander verstellbar ausgefiihrt. Hierzu ist auf dem hinteren Teil der Achse 16 ein
Gewinde aufgebracht, auf das eine Uberwurfmutter 23 aufgesphraubt ist. Die Uberwurfmutter 23 greift in eine in die Nabe der
Kurvenscheibe 14A eingebrachte Nut ein. Durch Drehen der Uberwurfmutter 23 kann die Kurvenscheibe 14 A axial zur
Kurvenscheibe 148 verstellt werden, womit der Hub der Kurvenscheibe veréndert werden kann.

Die Wirkungsweise des Drehgreifers ist folgende:

Durch Rotation des Drehkopfes rollen die Kurvenrollen 13 auf den Kurvenbahnen der Kurvenscheit e 14 ab. Die vorgespannte
Bewegungsfeder 8 driickt die Kurvenrollen 13 immer fest an die Kurvenbahnen an und halt die Drehfingerpaare 6 gedffnet. Im
Offnungsbersich der Drehfingerpaare 6 besitzt die Kurvenscheibe 14 einen abfallenden Kurbenbahnabschnitt. An dieser Stelle
ist das Kurvensegment 17 derart angsbracht, daB ein Nutkurvenbereich entsteht. Lauft die Kurvenrolle 13 in diesen Bereich ein,
wird die Druckstange 3 iiber das Drucklager 11 und die Cruckbuchse 10 nach hinten gezogen, wodurch das Drehfingerpaar 6 iber
die Zahngabel 5 gedfinet wird. Im weiteren Verlauf der Drehung des Drehkopfes erreichen die Kurvenrolien 13 den ansteigenden
Bersich der Kurvenbahn, wodurch diese und dar.iit auch die Druckstange 3 nach vorne geschoben werden. Dadurch wird das
Drehgreiferpaar 6 geschlossen.

Gleichzeitig wird auch die Bewegungsfeder 8 gespannt. Der Verlauf der Kurvenbahn hat aber weiterhin eine ansteigande
Tendenz, so daB die Kurvenrollen 13 weiter zuriickgedriickt werden. Die Druckstange 3 macht diese Bewegung abar nicht mehr
mit, da das geschlossene Drehfingerpaar 6 dieses verhindert. Durch die axiale Weiterbewegung der Kurvenrollen - - wird jetzt
{iber das Drucklager 11 die Druckbuchse 10 nach vornbew.egt, wodurch die Verformungsfeder 9 zusammengedrickt wird. Damit
wird eine progressive Haltekraft i 1 dem Drehfingerpaar € erzeugt. Durch die Verstellbarkeit der Scheiben 14 A; 14B
gegeneinander in axialer Richtun, kann der Hub der Kurvenscheibe 14 und somit die Haltekraft in dem Drehfingerpaar 6
veréndert werden. Im weiteren Drehverlauf des Drehkopfes erreichen die Kurvenrollen 13 den abfalienden Abschnitt der
Kurvenbahn, so daB im umgekehrten Bewegungsablauf das Drehfingerpaar 8 wieder gedffnet wird.
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