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54) Zapojeni obvodu pro ¥izeni rosbéhu
(
synchronniho motoru

Zapojeni obvodu pro fizeni synchron-
piho motoru.Resi se rozbdéh synchronniho
motoru napajeného z ménice s vlastni ko-
mutaci ze strany motoru. Pomoci napdti
indukovaného ve statorovém vinuti motoru
pPi zapnuti buzeni je vyhodnocena poloha
rotoru v klidu. Svorkové napdti motoru
ie amérné rychlosti otaleni, tedy pro nu-

ovou rychlost ge rulové.
Rozbdb z klidové polohy je zajiStén vnuce-
nym, pozvolna se zvy3ujicim kmitodétem a
po dosafeni potfebné velikosti gvorkového
nap&ti motoru se Fizeni ménide pfepne na
obvody vyhodnocujici okamZitou polobu
rotoru z pribdhu svorkového napéti moto=-
ru. Je zajisténo nafézovani Fidicich sig-
palu pfi prepnuti z rozbdbu voucenym kmi~
todtem na Pizeni z vyhodnocenych svorko-
vjch napdti.
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Vyndlez se tykd zapojeni obvodu pro #izeni
rozbéhu synchronniho motoru, zejména napdjeného z ménide
s vlastni komutaci ze strany motoru., U tohoto typu pohonu
je ménié rizen v zdvislosti na okamiité poloze rotoru vadi
vnit¥nimu napéti motoru., Pro vyhodnoceni této polohy se
vyuzivd bud rdznych typd snimadd (optické, magnetické), nebo
se poloha odvozuje z Casového prubéhu svorkového napéti ‘
motoru, Pr¥i tomto zpGsobu je pak klidovd poloha rotoru odvo-
zena od nap&ti indukovaného do statorového vinuti p¥i zapnu—'
t1 budiciho obvodu motoru, Nedostatkem je, Ze p¥i nizkych
otddkdch bdhem rozbdhu je i indukované napéti motoru malé a
je nebezpeli nepfesného vyhodnoceni polohy. Proto sdé pouZi-
véd pro prvni fdzi rozbéhu vnuceny kmitodet, Pri prechodech
z jedné oblasti do druhé béhem rozbéhu je pak nutno kontro-
lovat, zda se prepnuti déje béhem bezproudové pauzy, jinak
by mohlo dojit k proho¥eni strfidacde,

Zapojeni obvodu pro Pizeni rozbéhu synchronniho motoru
podle vyndlezu umoZnuje rozbéh z klidové polohy vnucenou
frekvenci a pYepnuti pFi nafdzovdni na signdly z vyhodnoceni
svorkovych napéti p¥i zvolené rychlosti. B&hem prvni fdze
rozbéhu je kontrolovéna funkce 3itade stavu a pri pfipadné.
chybé je tato opravena.

Podstata vyndlezu spolivd v tom, Ze vystup vyhodnocova-
ciho bloku indukovaného napéti motoru p¥i nabuzovdni je pri-
pojen na datovy vstup prvanich hradel., Obvod prq zapnuti
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pohonu je pripojen na startovaci vstup prvniho pFepinade.
Pbvod pro zapnuti buzeni motoru je pFipojen jednak na budici
vstup prvniho prepinale, jednak na vstup monostabilniho klop-
ného obvodu, pricdemz vystup prvaiho prepinade je pripojen na
ovlddaci vstup prvnich hradel a inverzni vystup prvnfho prepi-
nace je pripojen na ovlddaci vstup druhych hradel, jejichz
datovy vstup je spojen s datovym vystupem ditade a vystupy
prvnich a druhych hradel jsou p¥ipojeny na vstupy prvaiho
logického soudtu, jehoZ vystup je piipojen na alespon &&dst
adresovacich vstupld paméti, jejiZ jedna 3dst datovych vystupd
je pFipojena jednak na prvni vstupy logického kompardtoru, jednak
na datové vstupy t¥etich hradel. Druhd &dst datovych vystupud
paméti je spojena s datovymi vstupy Eitade, jehoZ poruchovy
v¥stup je spojen s adresovacim vstupem paméti a jeho# zapiso-
vaci vstup je spojen s vystupem monostzbilniho klopného obvodu,
Prvni a druhy ¢itaci vstup &itade je spojen s prvnim a drubym
vystupem prepinade smérd, jehoZ smérovy vstup je p¥ipojen na
zdroj zaddni sméru otddeni a kmitodtovy vstup na zdroj rozbé-
hového kmitodtu., Blokovaci vstup pfepinade smérd je spojen s
vystupem, popripadé inverznim vystupem, prvaniho piepinade,
Vystup vyhodnocovaciho bloku indukoveného nap&ti motoru pri
chodu je pripojen jednak na druhé vstupy logického komﬁarétoru,
jednak na datové vstupy ctvrtych hradel, p¥idemZ ovlddaci vstupy
tfetich hradel jsou pPipojeny na prvai vystup a ovlddaci vstupy
¢tvriych hradel na druhy invertovany vystup druhého prepinade,
jehoé prvai ovlddaci vstup je spojen s vystupem pitého hradla
a druhy ovlddaci vstup je spojen s druhym vstupem pdtého hradla
a zdroven je pripojen na rozhodovaci jednotlu pFepnuti rozbéhu,
Prvni vstup pdtého hradla je spojen s vystupem logického kompa-
rdtoru, pridemZ vystupy tfetich a Stvrtych hradel jsou p¥ipo-
jeny na vstup druhého logického soudtu, jehoZ vystup je p¥ipo-
jen na vy¥stup obvodu pro ¥izeni rozb&hu synchronniho stroje,

Priklad provedeni je na p¥iloZeném vykresu, kde vystup 4
vyhodnocovaciho bloku indukovaného napéti Uj,, motoru p¥i
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nabuzovdni je pripojen na datovy vstup prvanich hradel Hl, obvod
pro zapnuti pohonu je pfipojen na startovaci vstup S prvniho
pfepinafe Pl. Obvod pro zapnuti buzeni motoru je p¥ipojen

jednak na budici vstup BZ prvniho pFepinale Pl, jednak na vstup
monostabilniho klopného obvodu LKO, pZidemZ vyistup X prvniho
prepinae Pl je pripojen na ovlddaci vstup prvnich hradel H1

a inverzni vystup z‘prvniho prepinae Pl je pfipojen na ovldda-
ci vstup druhych hradel H2, jejichZ datovy vstup je spojen

8 datovym vystupem &itade é. Vystupy prvnich a druhfch hradel

- Hl, H2 jsou pripojeny na vstupy prvaniho logického soudtu Ls1,
jehoZ vystup je p¥ipojen na alespon dst adresovacich vstupl
paméti P, jejiZ jedna Cdst datovych vystupld je pripojena jednak
na prvanil vetupy logického kompardtoru K, jednak na datové vstu-
py tretich hradel H3, Druhd &dst datovych vyatupd paméti P

je spojena s datovymi vstupy citade é,‘jehoé poruchovy vystup PV
je spojen s adresovacim vstupem pamé€ti P a jehoZ zapisovaci
vstup je spojen s vystupem monostabilniko klopného obvodu MKO.
Prvni a druhy Sitaci vstup ditade é Je spojen s prvinim a druhym
vystupem frepinade smérd PS, jehoZ smérovy vystup R je pFipojen
na zdroj zaddni sméru otdleni a kmitodtovy vstup C na zdroj roz-
béhového kmitodtu. Blokovaci vstup prepinade smérd PS je spojen
s vystupem X, popripadé s inverznim vystupem z, prvaiho pZepi-
nace Pl, Vystup B vyhodnocovaciho bloku indukovaného napdti Usen
motoru pri chodu je pripojen jednak na druhé vstupy logického
kompardtoru K, jednak na datové vstupy Stvrtych hradel H4, pricemz
ovlddaci vstupy t¥etich hradel H3 jsou pFipojeny na prvni vystup
Q a ovlddaci vstupy &tvriych hradel'gi na druhy invertovany vystup
Q druhého pFepinade P2, jeho? prvni ovlddaci vstup je spojen

s vystupem pdtého hradla H5 a druby ovlddaci vstup je spojen

s druhym vstupem pdtého hradla H5 a zéroven je piipojen na roz-
hodovaci jednotku prepnuti rozbéhu J. Prvni vstup pdtého hradla
HS Jje spojen s vystupem logického kompardtoru K, pridem% vystupy
t¥etich a étvrtych hradel H3, H4 jsou pF¥ipojeny na vstup druhého
logického souétu LS2, jehoZz vystup je pFipojen na vystup V obvo-
du pro Yizeni rozbéhu synchronniho stroje.
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Ginnost obvodu je Pizena signdly start a huzenl, které se -
objevuji na startovacim vstupu S a vystupu BZ vyhodnocovaciho
tloku indukovaného napéti Uy o motoru p¥i chodu. P¥i zapnuti
buzeni motoru se aktivuje Vystup BZ vyhodnocovaciho bloku
a zdroven se spusti monostabilni klopny obvod MKO. Prichozi
jsou prvani hradla Hl, kterd propusti signdly z vyhodnoceného
indukovaného napéti U., motoru p¥i buzeni ddle pies prvni logic-
ky soudet LS1 na pamE%—P, nejdastéji typu ROM. V ni se dekodu~
je kombinace jednotlivych vstupnich indukovanych napdti Usp
motoru p¥i buzeni na urdité pofadové &islo polohy rotoru, Toto
islo je vyjdd¥eno napriklad BCD nebo linedrnim kdédem a v této
formé je privedeno na datovy vstup Citacle go BShem trvéni impul-
fu na vystupu monostabilniho klopného oktvodu LKO se tento udaj
zapife do ditade § jako vydhozi stav, od kterého probihd &itani
c¢itace C po zapnuti celého pohonu, tj. po akt ivovdni startovaci-
ho vstupu S prvniho prepinade Pl. Tim se zméni i stav vystupu X
a inverzniho vyatupu‘g'tohoto prvaniho p¥epinade Pl, prvni hrad-
la Hl se uzaviou a pres druhd hradla H2 a prvni logicky soulet
‘,L81 se datové vystupy &itace 5 propoal na vstup paméti P,
prlcemz se nyni vybiraji jind pametova mista neZ béhem nabuzovd-
ni motoru. V p¥ipadé poruchového stavu ditade 5 indikovaného
poruchovym vystupem PV se pfepiSe chybnd hodnota sprdvnym dda-
jem, P¥i zapnuti celého pohonu probihd prvni fdze rozbéhu od
vychozi polohy rotoru. Prepinal sméru PS otddeni Yizeny sméro-
vym vstupem R prOpustl gvySujici se rozbéhovy kmitolet na jeden
ze dvou &itacich vstupd Citace 5 Datové vystupy citace C jsou
v paméti P dekddovdny na tvar odpovidajici vyhodnocenému indu-
kovanemu napéti U Uich motoru p¥i chodu a pres t¥eti pradls H3
a druhy logicky soucet L32 se dostdvaji na vystup celého obvodu.
Pri dosazeni urditych otdlek se aktivuje rozb8hovy vstup patych
hradel H5, jejich vystup se vsak neméni do té doby, dokud nejsou
' na Tézi rozbéhové signdly a signdly z vyhodnoceného napéti,
Fokud se signdly dostanou do fdze, vyhodnoti tento stav logicky
kompardtor K, uvolni se pdté hradlo H3, druhy prepinad P2
zmdni stav na prvaim v¥stupu Q a druhém invertoveném vystupd §
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tfeti hradla H3 se uzavien a vyhodnocend indukovand napéti
Ujcn motoru v chodu se dostdvd piimo pies dtvrtd hradla H4
a druhy logicky soudet LS2 na v§stup.

Uvedené zapojeni je vhodné zejména pro ¥Yizeni rozb&hu
velkjch synchronnich strojd s proudovym buzenim,
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Zapojeni obvodu pro Fizeni rozb&hu synchronniho motoru,
ze jména napdjeného z ménide s vlastni komutaci ze strany motoru,
vyznalené tim, Ze vystup (A) vyhodnocovaciho bloku indukovaného
napéti (Uib) motoru p¥i nabuzovdni je pripojen na datovy vstup
prvanich hradel (Hl1), obvoed pro zapnuti pohonu je pFipojen na
startovaci vstup (8) prvaniho piepinade (Pl), obvod pro zapnuti
buzeni motoru je pFipojen jednek na budici vstup (BZ) prvniho
p¥epinale (Pl), jednak na vstup monostabilniho klopného obvodu
(MKO), pFifemZ vysStup (X) prvaiho pPfepinade (Pl) je pFipojen
na ovlddaci vstup prvaich hradel (H1) a inverzni vystup (X)
prvniho pFepinacde (Pl) je p¥ipojeh na ovlddaci vstup druhych
hradel (H2), jejichz datovy vstup je spojen s datovim vystupem
ditade (6) a v¥stupy prvaich a drubfch hradel (H1, H2) jsou
pfipojeny na vstupy prvniho logického soudtu (LS1l), jehoZ vystup
je p¥ipojen na alespon &dst adresovacich vstupl pamdti (P),
jejiZ jedna &dst datoVych vystupd je pFipojena jednak na prvni
vstupy logického kompardtoru (K), jednak na datové vstupy tre=-
tich hradel (H3), druhd &dst datovych vystupld paméti (P) je
spojena 8 datovymi vstupy ditade (8), jehoZ poruchovy vystup
(PV) Jje spojen s adresovacim vstupem pamdti (P) a jeho? zapi-
Sovaci vstup je spojen s vystupem monostabilhiho klopného obvo-
du (MKO), prvni a druhy &itaci vstup ditade (&) je spojen s

 prvaim a drubym vystupem pFfepinade sm&rd (PS), jeho? smérovy

vstup (R) Jje p¥ipojen na zdroj zaddni sméru otddeni a kmitodto-
vy vstup (C) na zdroj rozbéhovéhg kmitodtu, blokovaci vstup
prepinade smérd (PS) je spojemtud’ vystupem (X), nebo 8
inverznim vystupem (XB"prVniho prepinace (Pl), vy¥stup (B)
vyhodnocovaciho bloku indukovaného napéti (Uj.p) motoru p#i
chodu je pfipojen jednak na druhé vstupy ldgického kompardto-
ru (K), jednak na datové vstupy &tvrtych hradel (H4), pridems
ovlddaci vstupy tfetich hradel (H3) jsou p¥ipojehy na prvni
vystup (Q) a ovlddaci vstupy Stvrtych hradel (H4) na druhy
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invertovany vystup (§) druhého piepinade (P2), jehoi prvani
ovlddaci vetup je spojen s vystupem pdtého Hradla (H5) a
druhy ovlddaci vstup je spojen s druhym vstupem pdiého
hradla (HS5) a zdroven je p¥ipojen na rothdovaci jednotku
prepnuti rozbéhu (J), prvani vstup pdtého hradla (H5) je
spojen s vystupem logického kompardtoru (K), pFidemZ vystupy
t¥etich a dtvrtych hradel (H3, H4) jsou piipojeny na vstup
druhého logického soudtu (LS2), jehoZ vystup je pFipojen
na vystup (V) obvodu pro ¥izéni rozbdhu synchronniho stroje..

1 vykres
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