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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm napedu
elektrycznych lgcznikéw warstwowych, uruchamia-
nych recznie.

Znane sg ro6zne mechanizmy napédu elektro-
instalacyjnych lgcznik6éw, ktoére sg proste i tanie,
lecz przy ich stosowaniu przerywanie obwodu
pradu trwa stosunkowo diugo. Wystepuja roéwniez
znane trudno$ci, przede wszystkim szybkie nisz-
czenie sie stykéw, wywolane grzaniem i iskrze-
niem.

Napedy umozliwiajace szybkie przerywanie ob-
wodu sg na ogél do§¢ skomplikowane, a wigc
stosunkowo drogie i mniej pewne w dziataniu.

Celem wynalazku jest stworzenie prostego, ta-
niego i jednocze$nie szybko dziatajgcego, nieza-
wodnego mechanizmu napedu elektroinstalacyjnych
tgcznik6w warstwowych.

Dalszym celem wynalazku jest takie rozwigza-
nie mechanizmu, by moégt dzialaé niezaleznie od
szybko$ci napedu recznego i dwukierunkowo oraz,
by mozna go stosowaé w instalacjach pradu
zmiennego i statego.

Istotg wynalazku jest zastosowanie rozwigzania
konstrukeyjnego, podobnego jak naped lacznikow
krzywkowych, a ukladu kinematycznego réwno-
rzednego z ukladami przy napedzie mimoSrodo-
wym. Zastosowano odpowiedni uklad dwoéch
sprzezonych mechanizméw zapadkowych. Ruch
opbzniajacy stykow uzyskano sprzegajac krzywki
poprzez wystep w jednej z nich i wglebienie w
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drugiej z tych krzywek z zachowaniem odpowied-
niego luzu. ’

W wyniku uzyskano mechanizm lgczacy zalety
mechanizméw mimo$rodowych i krzywkowych do-
tychczas stosowanych 1gcznikéw typu warstwo-
wego, tj. wyeliminowano znane wady zar6wpo
jednego, jak i drugiego konwencjonalnego roz-
wigzania. Tak wiec mechanizm wedlug wynalazku
ma prosta konstrukcje i wykazuje wiekszg trwa-
lo§¢ mechaniczng. Ruch stykéw ruchomych jest
niezalezny od szybko$ci recznego napedu.

Mechanizm wedlug wynalazku nie wykazuje
niedogodno$ci 1gcznik6w typu mimoSrodowego,
wynikajacych z asymetrii ustawienia ruchomych
stykow. '

Dodatkowo, poza zmniejszeniem iloSci réznych
elementéw, niektére czeSci metalowe zastgpiono
czeSciami z tworzyw sztucznych.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schematycznie mechanizm w widoku
z gory, a fig. 2 — mechanizm w widoku z boku.

Mechanizm zawiera dwa typowe uklady zapad-
kowe, z ktérych jeden jest napedzany recznie
i speilnia role napedu giéwnego, a drugi jest po-
laczony z ukladem stykéw ruchomych !gcznika.
Oba mechanizmy sg sprzezone sprzeglem op6znia-
jacym.

Napedowy walek 1 jest potaczony z krzywksg 2.
Do krzywki 2 przylegaja zapadkowe plaskie spre-



50429

3
zyny 4 dociskane napinajgcymi spiralnyrr\li spre-
zZynami 3.

Ruchome styki 8 sa polgczone z krzywka 5,
do ktorej przylegaja plaskie sprezyny 7 dociskane
napinajgcymi spiralnymi sprezynami 6.

Sprzeglo opézniajace stanowi rozlaczne potgcze-
nie obu krzywek 2, 5, z ktérych jedna wyposa-
zona jest we wglebienie, a druga — w wspdlpra-
cujacy z nim wystep.

Dzialanie mechanizmu wedlug wynalazku jest
nastepujace.

Przy obrocie napedowego walka 1 obraca sie
krzywka 2 i — poprzez plaskie sprezyny 4 — na-
pina spiralne sprezyny 3.

Podczas tej fazy ruchu krzywka 5 ukladu ru-
chomych stykéw 8 pozostaje nieruchoma.

Ruch jalowy sprzegla trwa podczas pokonywa-
nia luzu katowego, jaki istnieje dwukierunkowo
pomiedzy wystepem a wglebieniem krzywek 2, 5.
Luz ten jest tak dobrany, ze ruch krzywki 5 roz-
poczyna sie przed momentem migowego zadziala-
nia ukladu, nie pozwala jednak na wcze$niejsze
rozdzielenie stykow. .

Gdy skonczy sie ruch jalowy sprzegia op6znia-
jacego, -tj. gdy wystep jednej z krzywek 2 lub 5
zazebi sie z wglebieniem w drugiej z krzywek 5
lub 2, nastepuje przenoszenie ruchu obrotowego
przez to potgczenie na uklad stykéw ruchomych 8.
Nastepuje obrét krzywki 5, powodujacy napinanie
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sprezyn 6 poprzez plaskie sprezyny 7 i ustalenie
poloZenia stykéw 8. '

Poczatek rozdzielania " stykéw 8 przypada na
okres, w ktérym krzywka 5 porusza sie juz ruchem
niezaleznym od szybkoSci obrotu napedowego
watka 1.

Zastrzezenia patentowe

1. Mechanizm napedu elektrycznych 1gcznikéw
warstwowych, znamienny tym, ze zawiera dwa
sprzezone luzZno mechanizmy zaskokowe, z kté-
rych jeden potgczony jest sztywnb z napedem
recznym, a drugi ze stykami.

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1 znamienny tym,
Ze napedowy walek (1) polgczony jest sztywno.
z krzywka (2), do ktoérej przylegajg zaskokowe:
plaskie sprezyny (4) dociskane napinajgcymi
sprezynami (3), a ruchome styki (8) polgczone
sq z krzywka (5), do ktoérej przylegaja zasko-
kowe ptaskie sprezyny (7), dociskane napinajg-
cymi sprezynami (6), przy czym sprzeglo op6z-
niajgce stanowi rozlgczne polgczenie obu krzy-
wek (2, 5), z ktorych jedna wyposazona jest we:
wglebienie, a druga — w wspoélpracujacy z nim
wystep, miedzy ktérymi z obu stron pozosta-
wiony jest stosowny luz.
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